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Spojeni technologiokjch zaifizeni, zejména dpravérenskjch stroji

1

Vynhlez se tyké spojeni technologickych zatizeni, piedeviim dpravirenskjch strojd,
kde ma spojeni jedmotliv§ch Bastd Jsou kladeny wvysoké poiadavkj' co do t&anbsti, dilatace
a jednoduché montdZe a demontéZe. v |

¥V soulasné dobd jsou hutn{ dGpravirenské linky, zejméne jejich posti¥ikové wiseky,
provaddny z techmologickych divodi jako ddlené do nSkolika Gsekd s v§robnd piijatelnymi
délkami.

Toto vyrobnd vihodné rozdsleni na Jednotlivé stroje prinA3¥{ viak Ffadu problémi pii
Jjejich spojovani do linek, " ‘

PoZadavky na spojeni nékolika 'tdchto Jednotlivfch strojd v celek lze rozddlit do
nékolika skupin,

Prvoim a zékladnim problémem je t3snost tohoto spojeni, které musi bt zachovaend
z divodu ekomomick§ch, agresivity 14znd na okoldi prostFed! a z divodu skodlivosti.
zdravi pro obaluhu:}ici persondl, V piipadd pou#iti horkgch lézni nesmi do ovzdudi
prounikat vipary a moomost tésnéného ‘spoje potom souvisi s d;i.menz.i pouZitych ventildtori,

Dalsim poZadavkem na spojeni jednotlivioh strojit je rychld a snadni damonté.%,. neboif
u né.ro.isimjch» Yipravérenskfych operaci je t¥eba poditat s Sastou ddribou stroji a vymdnou
ndkterfoh S4sti. |
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Ze:jména v p¥ipadd mo¥eni v horké kyselin®$ solné Je t¥eba vyfesit i zévainy problém
tykajici se pouZitého materiédlu a soudasnd zajistit i mo¥nost vdilata.oe Jednotlivych
0dliZnd tepelnd namdhangch Sasti,

S piihlédnutim k ekonénﬂ.okfm ukazateltm byly tyto problémy FeSeny pouze Sdstednd

"a specidlnd vidy pro jednotlivé druhy ﬁpravﬁrenskjclg procesi,

Uvedené nedostatky stdvajicich YeSend spbjﬁ Jednotlivych strojlt jsou odstrandny
spojenim podle pf'edﬁétu vyndlezu, Jjeho# podstata spodiva 'v tom, Ze lsaﬁd;} Jednotlivy
apo] sestdvd z wvnit¥ni hubice kondiciho strpje, jeji% horni{ Selni plocha ptesahuje
spodni Yelni plochu, pFidem¥ wvndjs{ hubice nésledujiciho stroje svou hoini Selni plochou
p¥esahuje hormi Selni plochu vnitini hubice a svou spodni{ Selni plochou nedosahuje ve
vodorovném smdru spodni Selni plochu vnit¥ni hublce, a kde hornf &elnf plochy obou hubic
a spodnf{ delni{ plocha wnit¥ni hubice jJsou opat¥eny odkapivacimi hranami,

Vn$j8i hubice je ne svém wnitinim primdru a vndjiim Sele opatiena hranami, k nim¥
Je pi:":l.i"azenc; tésndni,

Ne hornf S4sti vndjsiho primdru wvnit¥ni hubice Jje vytvoi‘-ena. hrana k zabrénsni
vitoku l4znd,

Kens trukdni provedeni podle pfedm8tu vynAlezu Fe3df uvedené problémy komplexnd
a to vyrobnd i materidlovd nemArodnym zpisobem, p¥i zaji¥tdni drobnfch paramétri ve
viech dileZitych ukazatelich, podle nich#Z se spojeni t&chto druha st.ro;]ﬁ posuzuje,

P¥ikladné provedeni spojenf{ podle vyndlezu je zmAzorndno na piipojeném vyobrazeni,
kde ;ja uveden schematicky ez timto spojem.

Na vystupni sténd 1 p¥edchoziho stroje a vstupni st¥nd J ndsledujioiho siroje
Jsou vytvoieny zvlA&té tvarované a do sebe nasunutelnd vndjii a vnit¥ni{ hubice 2,4
op?.ti:‘ené véetnd vstupnioch a vystupnich stdn 1, 3 ochrannjym povliakem 18.

Hubice jsou Fefeny tak, %e na vystupni stén¥d 1 je provedena vnitini hubice 2
men3fiho vertikidlniho rozm¥ru, smé¥uje ven z p¥edchoziho stroje a je nasunuta do vndjsi
hubice 4 vstupni st¥ny 3, kterd naopak smdiuje dovniti nisledujiciho s_trode. Stény
strojt jsou od sebe z dilatalnich divodd dostatednd vzdileny. |

Ve vertikdlnim sméru je mezi wvnitini hubici 2 a vn¥J3i hubioif 4 vile, kterd jednak
sni%uje pot¥#ebu pfesné vyroby a zéroven je vyu¥ita pro umistdni{ tdsn¥ni 10, 11.

Na horni $4sti wvnit¥mi hubice 2 je vytvoiena hrana 5 zabranujicd vftoku laznd pHi
néhodné vyrobni odchylce roviny. Ve spodni $4sti wvmitini hubice 2 je vytvo¥ena odkepi-
vaci hra.na.i. Horn{ S4st vn¥j&i hubice 4 Je téZ opat‘f-ana. odkapdvaci hranou 7 a mavic
opérnou hranou 6,

Na 'spodni S4sti vndj¥i hubice 4 je vytvofena hrana 9, kterd plni jednak funkoi
opérnou a jednak zabranuje vytoku 14znd ze stroje,

Gelni ploochy 15,16 vnit¥nd hubice 2, a %eln{ ploohy 14,17 wndjsi{ hubice ﬂ Jjsou
v horizontdlnim smdru vzdjemnd piresazeny tak, %e ldzen odkapdvajici s nejhorndjsi
Selni plochy l4 nemfi¥e dosdhnout Selni plochu 16, kterd je té% opatiena odkapivaci
hranou 19, a tento princip je uplatndn i u daldfich Selnich ploch, Tim se sni¥uje
mo¥#bvL 1l4zn$ na odkapdvacich hrandch 7, 8. , '



Prostor mezi hubiocemi L4, 2 omezeny v horizontélnt rovin$ hranami 6,2:8,9 Je vyuzit
kK umisténd t&snéni 10, kteréd je urdeno k zésadnimu zmsnSend tohoto prostoru a nawvic
tvoi{ oporu t¥sn&n{ 11, jeho# “Selem Je zachytit p¥ipadné odraZené kapky 14zn8 a po
své s vfhodou vidknité struktuie Je mechat stékat na spodni S4st vndj¥{ hubice 4
a horni{ ¥4st vnit¥n{ hubice 2,

PREDMET VYNALEZU

1. Spojeni technologick$ch zaiizeni, zejména Upravirenskych strSJﬁ, vyznadujici
se tim, ¥%e sest4ivd z wvmit¥ni hubice (2) predchoziho stroje, jeji% horni Selni plocha
(16) presahuje spodni Selni pldchu (15), p¥ddem# vndj3i hubice (%) nikzedujiciho stroje
svou horn{ ¥elni plochou (14) piesahuje hornfi Sein{ plochu (16) vnit¥ni hubice (2)

a jeji spodnf Selni plocha (17) je dAle posunuta od spodnf Selnf plochy (15) wvnit¥ni
hubice (2), a kde horni Zelnf plochy (1%4,16) obou hubic (2,4) a spodni Selni plocha
(15) voitini hubice (2) jsou opatieny odkepdvacimi hranami (7,19,8).

2, Spojeni technologickyoch zaiizeni, podle bodu 1, vyznadujici se tim, %e wvn$js{
hubice (4) je na svém vniﬁ‘nim primdru a vndjiim ele opatiema hranami {6,9), k nims
Je p¥isazeno t¥sn¥ni (10,11).

3. Spojeni technologickyich zafizen{, podle bodu 1, vyznadujici- se tim, %e na
horn{ ¥isti vndj¥fho primdru wnitini hubice (2) je vytvorena hrana (5) x zabrandni
vtoku léznd.
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