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(54) Baugruppe zum Nachreinigen von Wurzelfriichten

(57) Die Erfindung betrifft eine Baugruppe zum Nachreinigen von Wurzelfriichten, die wahlweise in Abhangigkeit vom
Beimengungsbesatz in herkdmmlichen Wurzelfruchterntemaschinen eingesetzt werden kann. Der Erfindung liegt die
Aufgabe zugrunde, eine zusatzliche Reinigungseinrichtung zu schaffen, die in Wurzelfruchterntemaschinen
eingebaut werden kann und die Zuordnung dieser Baugruppe so zu gestalten, daR sie je nach vorliegenden
Einsatzbedingungen zu- bzw. abgeschaltet werden und ihre Beimengungsabscheidung geregelt werden kann.
ErfindungsgemaR wird dies dadurch geldst, indem ein Siebrand in einem schwenkbaren Baugruppenrahmen
befestigt ist, welcher nach einem Héhenforderer und vor einem Quer- und Austrageforderer angeordnet ist und am
Maschinenrahmen in senkrechter Ebene hinter der Maschinenriickwand in den Gelenken gelagert ist, wobei zwischen
dem Baugruppenrahmen und dem Maschinenrahmen ein Hydraulikzylinder vorgesehen ist, der den
Baugruppenrahmen mit dem Maschinenrahmen verbindet und eine Veranderung des Neigungswinkelé des
Baugruppenrahmens und damit des Siebrades wahrend der Arbeit gestattet. Fig. 1
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a)

1)

c)

Titel der Erfindung

Baugruppe zum Nachreinigen von Wurzelfriichten

Anwendungsgebiet der Erfindung

Die Erfindung betrifft eine Baugruppe zum Nachreinigen von
Wurzelfriichten, die wahlweise in Abh#ngigkeit vom Bei-
mengungsbesatz in herkdmmlichen Wurzelfruchterntemaschinen
eingesetzt werden kann.

Charakteristik der bekannten technischen Losungen

In Riibenerntemaschinen werden zur Reinigung der Friichte
vorwiegend Schnecken, Siebscheibenwalzen und Siebrdder ein-
gesetzt, die fest im FluB der Maschine eingeordnet sind.
Eine Anpassung an die unterschiedlichen Erntebedingungen
ist nur im begrenzten MaBe {iber eine Verdnderung der Rei-
nigungswirkung durch Drehzahlinderung, Anderung der Sieb-
spaltenweiten und zusitzliche Elemente zur Gutstrombeein-
flussung u. i. woglich. Unter schwierigen und feuchten Ein-
satzbedingungen reicht oft die Beimengungsabscheidung der
in den Erntemaschinen installierten Reinigungsbaugruppen
nicht aus, so daB nach Mdglichkeiten zur weiteren Reini-
gung nach den Forderbaugruppen gesucht wurde.

Als eine Moglichkeit wurde nach dem Steilfdrderer im
Zwischenbunker ein Siebscheibenrost angeordnet. Wegen der
hohen Riibenbeschiadigungen und der Empfindlichkeit gegen
Steinverklemmungen wird diese Baugruppe in den meisten Fal-
len nicht eingesetzt. Ebenfalls sind andere Ilemente, wie
Siebketten, Federzinkenwellen, Schnecken, Gummisiebschei-
ben untersucht worden, deren Reinigungswirkung nicht be-
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friedigen konnte. Es ist ferner eine Ldsung bekannt geworden,'
bei der im Rubenrodelader hinter der Steilfdrderkette ein
Gurtband angeordnet ist, welches das zu reinigende Gut auf

léngsliegende Reinigungsschnecken fordert. Die Reinigungswir-
kung dieser Schnecken wird als gut eingeschatzt, jedoch tritt
auf Grund der hohen Masse der Baugruppe und des Schwerpunktes -
relativ weit hinter der Hinterachse eine starke Ehtlésfung der

Vorderachse und eine zusdtzliche hohe’Belastuﬁg der Hinterachse
. guf. Besonders unter schwierigen feuchten Einsatzbedingungen
ist die Lenkstabilitdt stark eingeschrankt.

a)

d) Ziel der Erfindung

Ziel der Erfindung ist es, die vorgenannten Mingel durch

eine neuartige’Zuordnung‘einer zusidtzlichen Reinigungsbau-

~.gruppe zu beseitigen, somit eine weitgehende Reinigung des

Erntegutes bel schonender Gutbehandlung unter allen Ein-
satzbedingungen zu erreichen und die Lenkstabilitdt zu er-
halten. '

Darlegung des Wesens der Erfindung

-~ Die technische Aufgabe, die durch die Erfindung gelost
wird
Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine zusatz—
liche Reinigungseinrichtung zu schaffen, die in Wurzel-
fpuchterntemaschinen eingebaut werden kann und die yAVES
ordnung dieser Baugruppe so zu gestalten, daB sie je nach
vorliegénden\Eiﬁsatzbedingungen zu- bzw. abgeschaltet
werden und ihre Beimengungsabscheidung geregelt werden
kann.

- Merkmale der Erfindung

ErfindungsgemiB wird die Aufgabe dadurch gelost, daB nach
der Steilfdrderkette einer Hackfruchterntemaschine und
vor einem Quer— und Austragefdrderer ein Siebrad groleren
. Durchmessers eingeordnet ist, dessen grdBer Anteil der
wirksamen Siebfliche sich auBerhalb des Grundrisses der
urspringlichen Maschinen befindet, Die Drehrichtung des
Siebrades ist so gewidhlt, daB die Abgabe des Gutes an



der dem Austrageforderer entgegengesetzten Seite des Quer—
forderers geschieht. Der Antrieb des Siebrades erfolgt hy-
drostatisch mit regelbarer Drehzahl oder von einem unterhalb
der Siebebene sich befindenden mechanischen Antrieb {iber eine
Gelenkwelle, Der guBere Begrenzungsrost wird von mehreren je-
weils an Befestigungsrohren befindenden parallel zur Siebebene
liegenden und an dessen AuBendurchmesser des Siebrades ange-
paliten Begrenzungsstdben gebildet. Die Begrenzungsrohre sind
~ {iber Brieden am Baugruppenrahmen befestigt und kdnnen in 2
Ebenen eingestellt und damit den Siebbedingungen der Riiben an-
gepallt werden., Die gesamte Baugruppe befindet sich in einem
schwenkbaren Baugruppenrahmen, der bei glnstigen Erntebedin-
gungen, die den Einsatz dieser zusdtzlichen Reinigungsbau-
gruppe nicht erfordern, und bei StraBentransport nach hinten
geklappt werden kann und der eine Anpassung an unterschiedliche
Siebbedingungen.durch Verdndern des Neigungswinkels gestattet-
Dabel ist der Baugruppenrahmen am Maschinenrahmen in senkrech-
ter Ebene hinter der Maschinenriickwand gelagert. Zwischen dem
‘Baugruppenrahmen und dem Maschinenrahmen ist ein Hydraulikzy-
linder vorgesehen, der beide miteinander verbindet und eine Ver=-
dnderung des Neigungswinkels des Baugruppenrahmens und damit
des Siebrades widhrend des Arbeitsprozesses gestattet.

f) Ausfiihrungsbeispiel

Die Erfindung soll nachstehend an einem Ausfilhrungsbeispiel
nsgher erliutert werden. Die zugehdrigen Zeichnungen zeigen:

Fig. 1: Anordnung der Siebradbaugruppe nach dem Steil-
forderer in der Seltenan51cht,

Fig. 2: Zuordnung des Siebrades und des Bunkers (von
hinten auf dem Rilbenrodelader gesehen),

Fig. 3 Ausbildung des Siebrades in der Draufsicht.

An jeweils zwel seitlich hinter der Maschinenriuckwand 1 und
in einem Abstand zueinander am Maschinenrahmen 2 befestig-
‘ten Laschen.3 ist der Baugruppenrahmen 4 des Siebrades 5
nittels. Gelenke 63 7 mit dem Maschinenrahmen 2 verbunden
(Pig. 1). Mittels Hydraulikzylinder 8 kann der das Siebrad
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enthaltende Baugruppenrahmen 4 geschwenkt werden. Uber einen -
Flansch 9 ist die Siebradhalterung 10 mit dem Baugruppenrahmen
4 verbunden., Die Siebradhalterung 10 ist als rohrartiger Tun-
nel ausgebildet, in dem vorzugswelse mittels Walzlager 11 die
Siebradwelle 12 gelagert ist (Fig. 2). Die Drehachse des Sisb--
rades 5 befindet sich hinter der Maschinenriickwand 1 in etwa
gleicher Ebene der Schwenkachse des Baugruppenrahmens 4, Auf
der Siebradwelle 12 ist mittels Konus 13 die Habe 14 der Sieb-
radscheibe 15 befestigt. In gleichmiBig am Umfang der Sieb-
radscheibe'15 verteilte Bohrungen sind von unten die abgeWin—
kelten Siebstdbe 16 aus Rundstahl gesteckt und mittels Schrau-
ben 17 uhd'Klemmplatten 18 an der Siebradscheibe 15 befestigte
Die 4uBere Begrenzung des Siebrades 5 bilden mehrere am Um-
fang verteilte und an einem Hilfsrahmen 19 iber nicht néher
dargestellte Brieden befestigte Begrenzungsroste 20 (Fig. 3)
die aus einem Rohr 21 und mehreren waagerechten Begrenzungs-
stiben 22 bestehen. Die waagerechten Begrenzungsstibe sind da-
her so ausgebildet, daB ihre Arbeitsfldchen in ihrer Gesamt-
heit dem Umfang des Siebrades 5 angepaBt sind., Durch Verande-
rung der Anstellung der Begrenzungsroste 20 kann die Begrenzung
eingeengt und damit die Arbeitsflache des Siebrades 5 variiert
werden. An der Abgabestelle der Wurzelfriichte vom Siebrad 5

in den Bunker 23, die sich an der gegeniiberliegenden Seite zum
Austragefdrderer 24 befindet, ist von der Siebradlagerung be-
ginnend und bis zur auleren Siebradperipherie verlaufend ein
Abstreifer 25 variierbar angeordnet . An der Aufgabestelle der
Riiben auf das Siebrad 5 befindet sich iber dem Siebrad ein
Pralltuch>26. Der Antrieb des Siebrades 5 erfolgt vorzugswei-
se hydrostatisch oder mechanisch von unten iiber ein an der
Siebradnabe 14 angeschraubtes glockenartiges Antriebsstiick 27
und eine Gelenkwelle 28 von einem in etwa in der Siebraddreh-
achse liegenden Winkelgetriebe 29. Durch Schwenken der Reini-.
gungsbaugruppe iber hydraulische Arbeitszylinder 6 um die Ge=
lenke 6 und 7 kann der Neigungswinkel des Siebrades und damit
seine Reinigungsintensitdt den unterschiedlichenEinsatzbe-
dingungen angepaBt werden. Das Winkelgetriebe 29 wird zum
welchen Anlaufen und Abfangen von Antriebsspitzen Uber elnen
Kellrlementrleb 30 angetrieben. Der Keilriementrieb 30 ist
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dabei vorzugsweise derartig ausgebildet, daB mittels min-
destens je 2 Keilriemenschelben 31 bzw. 32 eine Varilerung der
Siebraddrehzahl moglich ist. Die Keilriemenscheiben 32 sind-
dabei auf einer Antriebswelle 33 befestigt, welche iiber einen
Kettentrieb 34 vom bereits vorhandenen Verteilergetriebe 35
des Rodeladers angetrieben wird, Zum Transport und bei ginsti-
gen Einsatzbedingungen, wenn eine Nachreinigung der Wurzel-
friichte nicht erforderlich ist, wird die Baugruppe nach hinten
in die Endstelling gekippt und der Antrieb abgeschaltet,



Emfindungsanspruch:

Punkt 1

Siebrad zum Reinigen von Wurzelfriichten, gekennzeichnet da-
durch, daB das Siebrad (5) in einem schwenkbaren. Baugruppen-
rahmen (&) befestlgt ist, welcher nach einem Hohenfdrderer
und vor .einem Quer- und Austragefdrderer angeordnet ist, und
am‘Maschinenrahmen (2) in senkrechter Ebene hinter der Ma-
schinenriickwand (1) in den Gelenken (63 7) gelagert ist, wobel
zwischen dem Baugruppenrahmen (4) und dem Maschinenrahmen (2)
ein Hydraulikzylinder vorgeSehen ist, der den Baugruppenrahmen
(4) mit dem Maschinenrahmen (2) verbindet und eine Verdnderung
des Neigungswinkels des Baugruppenrahmens (4) und damit des
Siebrades (5) wahrend des Arbeitsprozesses gestattet.

Fisrzu_ nﬁmSeu.en Zeichnungen
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