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(54) Zapojeni obvodu pro dosaZeni poZadované rychlosti v daném bodé
drahy mechanismu § prom&nnym momentem setrva¢nosti

Vynalez fe$f problém dosa?eni poZadované
hodnoty rychlosti v koncovém bodé dréhy
rozb&hu mechanismu s proménnym momen-
tem setrvaénosti.

Dosavadni zplisob iefeni dimenzovani po-
honu z hlediska rozb&hového momentu na
pidkové hodnoty momentu setrvagnosti (pro
dosa¥eni konstantniho zrychleni po rozb&ho-
vé dréze mechanismu) vede k piedimenzo-
vini pohonu, nebo nelinedrni rozb&hove
kiivce a tim k sloZitému obvodovému feSeni
a vypoétim okamziku startu rozb&hu mecha-
nismu. ReSeni pfedimenzovénim pohonu je
znaéné neefektivni a mnohdy tézko realizo-
vatelné z hlediska dostupnych komponentil
pohonu, ,

Uvedené nevyhody odstrafiuje zapojeni ob-
vodu pro dosaZen{ poZadované rychlosti v da-
ném bodé dréhy mechanismu s proménnym
momentem setrvadnosti podle vynélezu, jehoZ
podstata spotivd v tom, Ze vystup pievodni-
ku rychlosti je zapojen na wvstup prvniho

bloku dpravy . signdlu, jehoZ vystup je

propojen s prvnim vstupem rozdilového
8lenu, na jehoZ druhy vstup je zapojen vystup
druhého bloku dpravy signélu, jehoZ vstup je
spojen s vystupem linedrniho rozb&hového
- élenu. Vystup rozdilového élenu je pres prvni
integritor propojen s prvnim vstupem soucto-
vého ¢lenu na jehoZ druhy vstup je zapojen
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vystup linedrniho rozb&hového &lenu, pritemy
vystup souttového ¢élenu je propojen se vstu-
pem regulatoru ota¢ek pohonu.

Pro fe$eni obvodu v digitalni verzi je vy-
hodné, aby prvni integrator byl zapojen svym
vstupem na vystup prvniho bloku Upravy
signdlu a svym vystupem na prvni vstup roz-
dilového ¢lenu, pritemz k vystupu druhého
bloku tpravy signalu je zapojen svym vstu-~
pem druhy integrator, jehoZ vystup je zapo-
jen na druhy vstup rozdilového &lenu. :

ReSenim podle vynalezu je moZno jedno-
duchymi prostiedky dosdhnout poZadované
rychlosti mechanismu v daném bod& drahy
pti optimalné dimenzovaném elektrickém po-
honu a p#i fefeni rozb&hu linedrni rozb&ho-
vou ktivkou.

Na prilozeném vykresu je na obr. 1 zna-
zornén priubéh momentt v zavislosti na dra-

ze, na obr, 2 a 3 jsou znidzornény dva priklady

zapojeni -obvodu dle vyndlezu. Na obr. 1 je
zndzornén piiklad pribéhu poZadovaného
rozbéhového momentu M v zdvislosti na dra-
ze 1, pro dané konstantni zrychleni uréené
rychlosti poZadovanou v bodé 3 a tomu odpo-
vidajici instalovamy rozb&hovy moment MR.
Mezi body drahy 1, 2 nestaéi instalovany roz-
b&hovy moment pokryt poZadovany a docha-
zi k odchylce Zadané a skuteéné drihy me-
chanismu (faze I). Mezi body 2, 3 je rezerva



v instalovaném rozb&hovém momentu a do-

chézi ke korekei otaéek pohonu, aZ do nulo-
vého rozdilu dréhy (faze II). Pro niZsi poZa-
dované rychlosti se kfivka M posouvé smérem
dolt a muze dojit ke stavu, kdy je celd pod
garou MR. V tomto ptipadé k vytvofeni a lik-
vidovan{ odchylky nedojde.

Na obr. 1 je oznadena plocha S1 dana kiiv-
kou skutetné potfebného rozb&hového mo-
mentu nad hodnotou instalovaného rozbé&ho-
vého momentu MR a plocha S2 dané kfivkou
skuteén& potiebného rozb&hového momentu
pod hodnotou MR. ’

Pohon musi byt dimenzovén z hlediska roz-
bshového momentu na takovou hodnotu, aby
platila podminka S1 = S2. Pfitom priibeh
potiebného rozb&hového momentu musi byt
v prvni f4zi nad ¢arou instalovaného rozbé-
hového momentu (zjistovani odchylky dréhy)
v druhé fazi pod ¢arou instalovaného rozbé-
hového momentu (zji$tovani odchylky dréhy)
v druhé £4zi pod &arou instalovaného rozb&ho-
vého momentu (vynulovani odchylky) az do
doby ukonéeni rozb&hu. '

Vystup ptevodniku rychlosti 1 (obr. 2) je |

piipojen na vstup prvniho bloku upravy sig-
nalu 3, jehoz vystup, na kterém je signél sku-
tetné hodnoty rychlosti o, je spojen s prvnim
vstupem rozdilového &lenu 4, na jehoZ druhy
vstup je ptipojen vystup druhého bloku tpra-
vy signalu 3’, na kterém je signal Zédamé
hodnoty rychlosti w* Vstup druhého bloku
tpravy signilu 3’ je propojen s vystupem li-
nedrniho rozb&hového ¢lenu 2. Na daldi vstu-
py bloki dpravy signalii 3 a 3" jsou pfivedeny
signaly ky, ky pro Gpravu métitka vystupnich
signdld. : '

* Vystup rozdilového &lenu 4, na kterém je
sigridl odchylky rychlosti Aw, je spojen se
vstupem prvniho .integratoru 5, na jehoz vy-
stupu je signal odchylky As Zzddané a skutetné
drdhy mechanismu, Vystup. prvniho integra-
toru 5 je spojen s prvnim vstupem soudtového
¢lenu 6, jehoZ druhy vstup je spojen s vystu-
pem linedrnfho rozb&hového ¢lenu 2 a jehoZ
vystup je spojen se vstupem reguldtoru ota-
éek pohonu 7. '

Zapojeni obvodu dle obr. 3 je odlifné od

provedeni na obr. 2 tim; Ze prvni integrator

5 je viazen mezi vystup prvniho bloku upravy
* signlu 3 a prvni vstup rozdilového ¢lenu 4.
Mezi vystup druhého bloku upravy signalu 3’

a druhy vstup rozdilového &lenu 4 je viazen '

- druhy integrator 5°. Na vystupu prvniho in-
tegratoru 5 je pak hodnota odpovidajici sku-
‘tedné draze s mechanismu a na vystupu dru-
hého integritoru 5’ je hodnota odpovidajici
%4dané dréze s* mechanismu.

e —

Zapojeni obvodu dle obr. 2 je vhodné&;js{
v analogovém provedeni, zapojeni dle obr. 3
ma vétdi aplika¢ni moznosti v digitalnf verzi.

V piipadé zapojeni podle obr. 2 je skutetna
hodnota rychlosti sniména pfevodnikem rych-
losti. 1, ktery je umistén na motoru nebo
mechanice. S . _

74dana hodnota rychlosti je k dispozici na
vystupu linedrniho rozb&hového Elenu 2. Z4-=
dana a skute#na hodnota rychlosti je upravena
na stejné mé&fitko nisobenim koeficienty ky,
ky v prvnim a druhém bloku Gpravy signalu
3, 3. Bloky upravy signélu 3 a 3’ jsou v ana-
logovém provedeni obvodu sestaveny z ope-
radnich zesilovadti s prisluSnymi zp&tnymi
vazbami. Zadana a skute¢na hodnota rychlos-
ti jsou od sebe odeditdny v rozdilovém ¢lenu
4, ktery-je realizovén diferenénim zesilova-
¢em, na jehoZ vystupu je tedy rozdil rychlos-
ti, ktery je integrovdn v prvnim integratoru.
5, na jehoz vystupu dostdvame integral roz-
dilu rychlosti, coz je vlastn& odchylka zadané

" a skutedné drahy mechanismu. Tato odchylka

je zavedena do souttového Elenu 6, kde se
s¢its s ¥4danou hodnotou rychlosti danou li-
nearnim rozb&hovym &lenem 2. Na vystupu
soudtového &lenu 6 je ¥4dand hodnota rych-
losti pro regulator pohonu. Prvni integrator

5 a souttovy ¢len 6 jsou tvofeny opét operat-
nimi zesilovadi s ptisluinymi zpétnymi vaz-

bami.

V digitalnim provedeni obvodu (obr. 3) je
prevodnik rychlosti 1 tvoren inkrementalnim
gidlem, které je umisténo pfimo na mecha-
nismu a muZe byt soulasné pouZito pro po-
lohovou regulaci dojezdu do vychozi polohy.
Vystup prevodniku 1 rychlosti a vystup li-
nearniho rozb&hového &lenu 2 je upraven na
stejnd méfitka nasobenim koeficienty ki, ki
v blocich tpravy signalu 3, 3, které jsou
v digitdlnim provedeni obvodu vytvofeny
z dslicovych integrovanych obvodl. Signély
z vystupt blokd upravy signala 3, 3’ jsou

‘integrovény v prvnim a druhém integratoru

5 a 5 (v digitdlni verzi reverzatni &itace

* s vystupnim RM obvodem). Na vystupech in-

tegrator® jsou hodnoty timérné skuteéné a Za-
dané draze mechanismu s a s*. Rozdil téchto
hodnot vytvafeny v rozdflovém ¢lenu 4 je.
odchylkou ?4dané a skuteiné dréhy mecha-
nismu. Tato odchylka je zavedena do soudto-
vého &lenu 6, kde se s&ita s Zddanou hodnotou
rychlosti danou linedrnim rozbshovym &le-
nem 2. Vystup souttového &lenu 6 je potom
¥4danou hodnotou rychlosti pro regulétor po-
honu. »

PREDMET VYNALEZU

1. Zapojeni obvodu pro dosaZeni poZadované
rychlosti v daném bodé dréhy mechanismu
s proménnym momentem setrvacnosti, se-
stavajici z prevodniku rychlosti, blokl
tipravy signélu, linedrntho rozbéhového

glenu, integratorf, soudtového ¢lenu a re-
guldtoru ot4¢ek pohonu, vyzmna ¢ené
tim, %e vystup prevodniku rychlosti (1) je
zapojen na vstup prvniho bloku tpravy sig-
nalu (3) jeho? vystup je propojen s prvnim



vstupem rozdilového é&lenu (4) na jehoZ
druhy vstup je-zapojen vystup druhého
“bloku tpravy signalu (3°), jehoz vstup je
spojen s vystupem linedrniho rozb&hového
¢lenu (2), vystup rozdilového é&lenu 4) je
pfes prvni integrator (5) propojen s prvnim
vstupem sou¢tového ¢lenu (6), na jehoz dru-
hy vstup je zapojen vystup linedrniho roz-
b&hového &lenu (2), pfi¢emz vystup souéto-
~vého &lenu (6) je propojen se vstupem re-
.gulatoru otaéek pohonu (7). .

2. Ziapojeni 'pxodlle bodul,vyznadené tim,

Ze prvni integrator (5) je Zapojen svym

vstupem na vystup prvniho bloku Upravy

-signélu (3) a svym vystupem na prvni vstup

rozdilového &lenu (4), ptidem? k vystupu
druhého bloku upravy signdlu (3’) je za-
pojen svym vstupem druhy integrator (5")
jehoZ vystup je zapojen na druhy vstup
rozdilového ¢lenu (4). ' '
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