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(54) Mechanické kulitkové samosvorna brzda pro servomdtory

Vyndlez se tykd mechanické kulilkové brzdy, kterd slousi jako brzdici za¥izeni pro za-
bezpeleni samosvornosti servomotord s elektromotorem v obou smérech otdéeni,

Jsou zndmé konstrukce elektrickych- servomotoru se samosvornym 3nekovym soukolim s malym
dhlem stoupédni. Samosvornost je vBak zarulena pouze tehdy, je-1i ucznnost celého prevodu mensi
nef padesdt procent. Tyto konstrukce vy%aduji pak p¥i daném vystupnem vikonu podstatné 51lneJ-
§i motory a p¥i ETastém b&hu se soukoli zna&nd zahtivd a siln& opot¥ebuje.

Ddle jsou znimé konstrukce s brzdovymi motory &ili elmotory s elektromagnetickou brzdou,
u kterych je samosvornost zarufena, aviak motory jsou ménd vhodné pro primyslové prost¥edi
a podléhaji siln& korozi. Elektromagnetickd brzda je obvykle montovina ve Stitu motoru. M4
magnetické jddro a kotou¥ a pEi zapnuti motoru se soulasné budi elektromagnet, ktery p¥itdhne
kotvu a odleh&i proti tlaku pruZin brazdu.

Zndmé jsou také mechanické brzdy s pouzdrem s vitezem ve tvaru V, ve kterém klouZe kolik
nebo kulilka, ktery brzdu plsobenim momentu vysouvd., Vyroba pouzdra se symetrickymi vytezy
tvaru V je obti%nd a mont4% a demontd? zaFizendi vyfaduje specidlni p¥ipravky. Kluzné tfeni
koliku po hrand vyfezu zhor3uje tul&innost celého zaFizeni a tlak brzdiciho kotoule je pom&rn¥
maly. ’ ’

Mechanickd kulifkovd samosvorni brzda dle vyndlezu pro zajiSt&ni samosvornosti odstranuge
uvedene nedostatky, konstrukce je jednoduchd a vypinaci moment snadno nastavitelny. Brzda za-
ruEuJe spolehlivy rozb&h motoru v odbrzddném stavu. Dile zaruluje po odbrzdéni pevné spojeni
mezi motorem a pfevodovou skfini. Brzda je umist&na uvnit¥ sk¥ind obvykle naplniné olejem,
€imZ je chrédndna proti korozi.

Tyto nedostatky odstranuje mechanickd kulidkovi samasvorné brzda pro servomotory podle
vynédlezu. Brzda md suvné uloieny ndhonovy kotoud, o ktery se opiraji vypinaci pdéky tla&ici
na brzdové lamely a na brzdové kotoule prostrednxctVLm pruZin. Podstata vyddlezu spodivd

v tom, Ze na hnaci h¥idel opatfeny drdZkou a perenm je nasazen op&rny kotoud, na jehoZ vnitEninm
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gele jsou vytvofena alespon tfi miskovitd prohloubenf, v ka%fdém miskovitém prohloubeni je
kuliZka zapuEténa vice neZ jednou polovinou svého prdméru v otvoru upraveném v jednom Eele
ndhonového kotoule, Néhonovy kotoud je upevndn suvn® na hnaci{ h¥fdeli.

Na druhé Eelo ndhonového kotoufe doléhaji pomoci pruZin konce vypinacich pddek. Vystupky
na vypxnaclch pd¥kdch doléhaji na brzdové lamely, Ndhonovy kotou¥ je opatfen undBecimi koliky,
Pre&nivn;ici tdsti unédSecich kolikd jsou umistdny ve vyiezeoh vytvofenych na obvodu ‘op&rného
kotoule, Und¥eci koliky doléha;i na ockraje vyfezu, kdyz jsou kulidky na okraji miskovitého
prohloubeni v opdrném kotouli,

P¥iklad uspo¥4déni mechanické kulilkové samosvotné brzdy podle vynédlezu je zndzorndn
na p¥ipojeném vykresu. Na obr., 1 je zafizeni v bokorysném Fezu. Na obr. 2 je detail misko-
vitého vybrdni v op&rném kotoudi s kulilkou a otvorem v néhonovém kotouli v plidorysném Fezu,
Na obr, 3 je detail vyfezu v obybdové Edsti opérného kotoude s und¥ecim kolikem v nérysu.

Na hnacim hfideli 1 pohdndciho elektromotoru fobr, 1/ je upevnn opérn§ kotou? 2, ktery
je und¥en p¥i tofném pohybu motoru perem a dréfkou. Opdrm§ kotoud 2 méd v felni strané nejménd
tti miskovitd prohloubeni 3 /obr. 2/ pro und¥enf kuliZky 4. Souose s hnacim h#fdelen 1 a proti,
opérnému kotou¥i 2 je ndhonovy kotoud 5 s otvory 6 pro kulilky 4. KaZdd kuliZka 4 je vice
neZ polovinou svého primEru zapu¥tdnd do otvord 6. Na obvodu opérného kotoule 2 jsou vyfezy 7
/obr, 3/, do kterych zasahuji unddfeci koliky 8. Ndhonovy kotou¥ 5 mi na obvodu dréiiy 9, ve
kterych jsou suvnd uloZené brzdové kotoule 10. ’

0 %elni stranu ndhonového kotoule 5 se opiraji alespodi t¥i vypinaci pdZky 1!, které jsou
prufinami 12 p¥itlalené jednak k ndhonovému kotoudi 5 a'dédle svym v¥stupkem stlaluji brzdové
lamely 13 a brzdové kotoule 10. Vypinaci péddky 11 jsou kyvn¥ uloZené v Zepech 14, umist&nych
v pevnych drZdeich 15. Nazna¥ené ozubeni 16 tvofi prvni nédhonové kolo dal3diho pFevodu,

Maechanickd kuli&kovd brzda pracuje tak, %e p¥i vypnutém stavu motoru, kdy jsou viechny '
Eésti v kreslend poloze /obr, | a obr. 2/, prufiny 12 pEitladuji brzdové lamely 12 k brzdovym
kotouédm 10 a pEFevodové soukoli je zabrazd&no., Po zapnut{ motord se tofi hnaci h¥idel 1 motoru
do jednoho nebo druhého smEru a undsf opérni.kotoui 2 8 kuli¥kami 4. Kroutici moment se p¥end-
§£‘ku1i5kami na ndhonovy kotou& 5. Kuli&ky 4 se odvaluji v miskovitém prohloubeni 3 a v otvo-
vrech 6, KuliZky 4 tla¥i p¥i pohybu v miskovitém prohloubent 3 nédhonovy kotoul 5 ve sméru
osy hnaciho h¥fdele 1. 0 ndhonovy kotouZ 5 jsou op¥ené vypinaci pé&Zky 11, které stla¥f pru-
Ziny 12. Tim se tlak lamel 13 na brzdové kotoude 10 uvélni avnéhpnovi kotoud 5 se volné pro-
to&i., Jsou~1i kulilky 4 ze stfedu miskovitého prohloubeni 3 vysunuté e% na jeho okraj, potom
se brzda dpln¥ uvolni. Und¥eei koliky 8 dosednou na okraj vy¥ezd 7 a pevny moment motoru se
pfend%i na néhonovy kotoud 5. V této poloze jsou pruiiny 12 stlaleny. Brzdici dlinek poklesne
na nulu, jakmile brzdové lamely 13 pfestanou byt ve styku s brzdovymi kotouli 10, Plné energie
motoru je v tomto okamZiku k dispozici pro nédhon pfevodové sk¥ind, Kd&i 8e motor vypne a
kroutici moment na hnaci h¥idel 1 pFestane pﬁéobi:, tla&i prufiny 12 vypinaci pddky 11 ve
sm¥ru k motoru na ndhonovy kotou¥ 5 & na brzdové lamely 13 tak dlouho, a% se brzdové iamgly
13 pFitladi k brzdovym kotou¥dm 10 a néhonovy kotoud 5 se zabrzdi. V tomto stavu jsou kulilky
4 v uejniZiim bodu miskovitého prohloubeni 3, Sily, plsobic{ na ndhonov§ kotouZ 5 jsou vyvéd-.
Zené brzdicim d¥inkem stlalenych brzdovych lamel 13 a brzdovich kotoudd 10 a ptevod je samo-
svorny.

Vyndlezu se vyuZije u servomotord s elektromotorem.
PREDMET VYNALALEZU

1. Mechanickd kuliékovd samosvorné'brzda pro servomotory se suvnd uloZenym n&honovym
kqtéu&em,'o ktery se opiraji vypinaci pdlky tladici{i na brzdové lamely a na brzdové kotoule
prostfednictvim pruZin, vyznalujici se tim, %Ze obsahuje hnac{ h¥idel /1/ opat¥eny dré%kou
a perem,na ktery je nasazen op¥rny kotou¥ /2/, na jehof vnit¥nim Zele jsou vytvoFena alespon

"t¥i miskovitd prohloubeni /3/, ve kterych jsou kuliZky /4/ zapu¥tdné vice nei jednou polovi-
nou svého primdru v otvorech /6/ upravenych v jednom gele, nidhonového kotouZe /5/ upevnéného’
suvnd na hnaci hiideli /1/, na jehof druhé Zelo doléhajf pomoci{ prufin /12/ konce vypinacich
pdéek /11/, jejich%Z vystupky doléhaji na brzdové lamely /13/.
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2, Mechanickd kuliEkoié samosvornd brzda podle bodu 1, vyznadujici se tim, fe ndhonovy
kotou¥ /5/ je opatfen und¥ecimi koliky /8/, jejich: pfednivajici ¥4sti jsou umistény ve v§fe=~
zech /7/ vytvofenych na obvodu op&rného kotoude /2/, a tyto und¥eci koliky /é/ doléhaji na
okraje vy¥ezu /7/, kdyZ jsou kuli&ky /4/ na okraji misko
toudi /2/,

N

vitého prohloubeni /3/ v opérném ko~

1 list vykresd

Severografia. n. p.. zivod 7. Most
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