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Prepinaci zafizeni m4 dva pevné stupfiové kontakty (A, B) a
dva spinaci prostfedky, pohybovatelné ve dvou smérech a
pfepinajici vykonovy vyvod (L) z jednoho pevného
stupiiového kontaktu (A) na druhy pevny stupfiovy kontakt
(B). Jeden ze spinacich prostfedka je jako hlavni spinaci
prostfedek (SKM) spojitelny pfimo s vykonovym vyvodem
(L) a druhy ze spinacich prostfedkd, ktery je jako odporovy
spinaci prostfedek (HKM) v sériovém zapojeni s pfepinacim
odpornikem (R), je rovn&Z spojitelny s vykonovym vyvodem
(L). Oba spinacf prostfedky jsou pohybovatelné na sob&
nezévisle a bez mechanického spraZeni a ovliviiovani. Spojeni
jak prvniho spinactho prostfedku jako hlavniho spinaciho
prostredku (SKM), tak i druhého spinaciho prostfedku jako
odporového spinacho prostfedku (HKM) s vykonovym
vyvodem (L) se déje pomoci dvou odd&lenych a odd&len
ovladatelnych vakuovych spina&i (SKV, HKV). Pfepinani
spinacich prostfedkd (SKM, HKM) je ovlidané skokove
uvolnénim stfddae, pfidem spinaci prostfedek, spojitelny
jako hlavni spinaci prostfedek (SKM) s vykonovym vyvodem
(L), vytvéfi elektrické spojeni s novym pevnym stupfiovym
kontaktem (n, n+1, ....; A, B) dfive, neZ spinaci prostfedek,

spojitelny jako odporovy spinaci prostfedek (HKM) s
vykonovym vyvodem (L), pferusi elektrické spojeni s
dosavadnim pevnym stupiiovym kontaktem (..., n+1, n; B, A),
a pitemZ odporovy spinaci prostfedek (HKM) je skokové
pohybovatelny tak, Ze stfada¥ pti dvoustuptiovém piisobeni
ovléda nejprve hlavni spinaci prostfedek (SKM) a s Sasovym
zpoZd&nim ovlddé odporovy spinaci prostfedek (HKM).
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Prepinaci zafizeni pro vykonové pfepinace stupiovych spinacii a pro vykonové volice

Oblast techniky

Vynélez se tyka prepinaciho zafizeni pro vykonové piepinace stupfiovych spinagi a pro
vykonové volie, snejméné dvéma pevnymi stupiiovymi kontakty ase dv€ma spinacimi
prostfedky, pohybovatelnymi ve dvou smérech a pfepinajicimi vykonovy vyvod z jednoho
pevného stupiiového kontaktu na druhy pevny stupiiovy kontakt, pfi¢emz jeden ze spinacich
prosttedki je jako hlavni spinaci prostfedek spojitelny ptimo s vykonovym vyvodem a druhy ze
spinacich prostfedki, ktery je jako odporovy spinaci prostfedek v sériovém zapojeni
s prepinacim odpornikem, je rovnéz spojitelny s vykonovym vyvodem, pfi¢emZ oba spinaci
prostfedky jsou pohybovatelné na sobé nezavisle a bez mechanického spfazeni a ovlivitovani,
ptricemz jednomu ze spinacich prostfedkii je pevné pfifazeno sériové zapojeni s pfepinacim
odpornikem tak, Ze nezévisle na sméru spindni je s vykonovym vyvodem spojitelny vzdy tentyZz
prvni spinaci prosttedek pfimo jako hlavni spinaci prostfedek arovnéZz tentyz druhy spinaci
spinaci prostiedek jako odporovy spinaci prostfedek, pfiemz spojeni jak prvniho spinaciho
prostedku jako hlavniho spinaciho prostiedku, tak idruhého spinaciho prostiedku jako
odporového spinaciho prostiedku s vykonovym vyvodem se déje pomoci dvou oddélenych
a oddélené ovladatelnych vakuovych spinali a pii¢emZ pouze prvni spinaci prostfedek jako
hlavni spinaci prostfedek je pfimo skokové ovladatelny uvoliiovanym stfadacem.

Dosavadni stav techniky

Stupiiova prepinaci zatizeni jsou znima z oboru transformétorti se stuptiovou regulaci napéti pro
prepinani mezi odbo¢kami vinuti. Tato zafizeni obsahuji stupfiovy voli& pro piedvolbu odbotky
vinuti bez zitéZe, na niz se ma prepinat, a vykonovy prepina¢ pro nasledné piepinni pod
zatizenim ze stdvajici odbo&ky vinuti na novou odbo¢ku vinuti.

Vykonovy prepina je, jak bylo uvedeno, &ast stuptiového piepinaciho zafizeni, kterd pfepina
mezi jednotlivymi odbo¢kami vinuti pod zatizenim.

Vykonovy voli¢ je obzvlastni konstrukéni forma stuptiového prepinaciho zatizeni, u které jsou
piedvolba a vlastni prepinani kombinovany v jediné konstrukéni jednotce tak, ze se miZe bez
piedchozi pfedvolby p¥imo pfepinat pod zatiZzenim.

Vykonovy vyvod vede pfislusné regulované napéti transformétoru.

Ptepinaci Gstroji druhu uvedeného v prvnim odstavci je zndmé z patentového spisu WO
94/02955. U tohoto piepinaciho Gstroji pfedvoluje odporovy spinaci kontakt, pfi pohané&ni
z hnaciho hfidele, nezavisle na sméru spinini pomalu a plynule béhem natahovani sttidae novy
pevny stupitovy kontakt, a spinaci kontakt sleduje skokové tento pohyb po uvolnéni stfadace.
Toto znamé prepinaci Gstroji se viak hodi pouze pro vykonové volice. Kromé toho se toto znamé
piepinaci Ustroji vyznaduje vysokymi naroky na spinaci vykon, coz vyZzaduje pfidavné opatfeni,
ptesahujici mechanickou nouzovou spinaci drahu, aby se pfes nepfedvidatelnosti statistickych
pravd&podobnosti vypadku vakuovych spinai ("vakuovych spinacich trubic", Vakuum-
schaltrohren - spinata s vakuovou nadobkou, trubici nebo baiikou, dale vakuovych spinacii)
mohla zajistit dostate¢na spolehlivost. U znamého pepinaciho ustroji je v disledki narokd na
spinaci vykon zpravidla zapotfebi viadit do zaté7ové vétve dva vakuové spinace, které jsou
uelnd ovladany soucasné. To zvySuje na jedné strané naroCnost zapojeni a jednak jsou take
zapottebi pridavné mechanické prostiedky pro soutasné ovladani obou vakuovych spinagi.

Dalsi prepinaci Gstroji je znamé z némeckého patentového spisu DE-OS 25 20 670. Toto znamé
piepinaci Ustroji méa spinaci kontakty, prepinajici vykonmovy vyvod zjednoho stupiiového
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kontaktu na druhy, pfi¢emz z téchto spinacich kontakti slouzi jeden jako hlavni spinaci kontakt

~adruhy jako odporovy spinaci kontakt, pfitemz ve stacionirnim stavu doléhaji oba na stejny

stupfiovy kontakt. Pohyblivé spinaci kontakty jsou ptitom spolu pevné spojeny a jsou ulozeny
spole¢ném nositi kontakti a jsou ovlddany pohybem spole€ného nosi&e kontakti. V zavislosti na
sméru pfepinani stfidavé vidy jeden z kontaktii predbiha, zatimco vidy druhy z kontaktdi ho
nasleduje.

Kazdy z pohyblivych spinacich kontakti je zapojen v sérii k mechanickému sériovému kontaktu,
pfitemz oba sériové kontakty jsou spojitelné jak soudasng, tak ijednotlivé s vykonovym
vyvodem. Toto volitelné spojeni se provadi pohyblivym mechanickym rozpojovacim nebo
pfepinacim kontaktem. Dile toto popsané zndmé zafizeni obsahuje silovy pohon stfadage, ktery
Pfi jeho spusténi pohybuje jak ob&ma pohyblivymi, mechanicky spojenymi spinacimi kontakty,
tak i ovlada rozpojovaci kontakt.

Toto zndmé prepinaci Gstroji ma fadu nevyhod. V prvé fadé nutné vyzaduje mechanicky
rozpojovaci kontakt. Vakuové spinade, které jsou vyhodné obzvlaits proto, Ze u nich nedochazi
k opalovani anéslednému znetistovani prostfedi, které je obklopuje, ajednat vzhledem
k vysokym dosaZitelnym po&tiim spinéni, nemohou byt pro znimé pfepinaci stroji pouzity. Za
druhé se uzndmého prepinaciho tstroji podle smé&ru spinani spinaci kontakty vidy stidaji
v jejich mechanické funkei mezi predbihajici a nésledujici. Prib&h spinani se méni se smérem
spinani. Oba spinaci kontakty tak musi byt ze stfadade ovladany spole¢n&. P¥idavn& musi jests
byt ze stfddace, jak bylo vysvétleno, spoluovladan mechanicky rozpojovaci kontakt, ktery
zajistuje pfislusné spojeni, takZe vzniké veelku slo¥ita kinematika a nutné také mechanicky
naro&ny stfadag.

Vynilez si klade za tkol vytvofit prepinaci ustroji vySe popsaného druhu, které by bylo
pouZitelné jak jako vykonovy prepinag, tak i jako vykonovy voli¢, které by dovolilo pouziti
vakuovych spinadt v hlavni iodporové spinaci vétvi amélo jednoduchou kinematiku
a jednoduchy stfadag, pracujici stejn& v obou spoustécich smérech a uskute€iiujici pouze jeden
a vZdy stejny spinaci krok, pro ovladani co moZné nejméng piepinacich prosttedka.

Podstata vynalezu

Tohoto cile je u pfepinaciho zafizeni pro vykonové prepinate stuptiovych spina&i a pro
vykonové voli¢e, uvedeného v ivodu, dosazeno podle vynalezu tim, Ze pfepinani spinacich
prostfedkil je ovladané skokové uvolndnim stfddace, pFitemsz spinaci prostfedek, spojitelny jako
hlavni spinaci prostfedek s vykonovym vyvodem, vytvafi elektrické spojeni s novym pevnym
stupitovym kontaktem dfive, neZ spinaci prostfedek, spojitelny Jjako odporovy spinaci prostredek
s vykonovym vyvodem, pterusi elektrické spojeni s dosavadnim pevnym stupiiovym kontaktem,
apfitemZz odporovy spinaci prosttedek je skokove pohybovatelny tak, Ze stradad pii
dvoustupiiovém piisobeni ovlada nejprve hlavni spinaci prostfedek as ¢asovym zpozdénim
ovlada odporovy spinaci prostredek.

Podle jednoho provedeni vynélezu jsou hlavni spinaci prostredek a odporovy spinaci prostfedek
uloZeny otocn& okolo spole&né osy a jsou nezavisle na sobé prestavitelné natagenim do spinaciho
styku s jednotlivymi pevnymi stupfiovymi kontakty, uspofadanymi linearn& za sebou.

Podle jiného provedeni vynalezu jsou hlavni spinaci prostfedek a odporovy spinaci prostredek
nezavisle na sobé pfestavitelné pfesunem do spinaciho styku s Jjednotlivymi pevnymi stupiiovymi
kontakty, uspofadanymi linearné za sebou.

Podle dalSiho znaku vynalezu sestivaji jak hlavni spinaci prostfedek, tak i odporovy spinaci
prostfedek v pfepinacim zafizeni pro vykonovy piepinad ze vZdy dvou jednotlivych kontaktnich
prostfedkd, ovladatelnych ve vzijemném spiazeni ijednotlivg, pfi¢emz prvni kontaktni
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prostiedek hlavniho spinaciho prostfedku a prvni kontaktni prostiedek odporového spinaciho
prostiedku jsou elektricky spojovatelné a rozpojovatelné s prvnim pevnym stupiiovym kontaktem
adruhy kontaktni prosttedek hlavniho spinaciho prostfedku a druhy kontaktni prosttedek
odporového spinaciho prostiedku jsou elektricky spojovatelné arozpojovatelné s druhym
pevnym stuptiovym kontaktem. Kontaktni prostfedky mohou byt vytvofeny jako kontaktové
mistky, presuvné mezi dvojici pfifazenych pferuSovacich kontakti mezi spojenou polohou
a rozpojenou polohou jim odpovidajicich pevnych stupfiovych kontakti.

Jak hlavni spinaci prosttedek, tak i odporovy spinaci prostfedek jsou podle vyhodného provedeni
vynalezu v prepinacim zafizeni pro vykonovy piepinal vytvofeny jako stiidavé prepinale,
sttidavé spojujici vzdy dvojici vzdjemnd piitazenych akfizem protilehlych prerusovacich
kontaktdi, a oto¢né mezi prvni polohou, vniz je vykonovy vyvod spojen sprvnim pevnym
stupiiovym kontaktem, a druhou polohou, v niZ je vykonovy vyvod spojen s druhym pevnym
stupiiovym kontaktem. '

Obzvlasté vyhodné na prepinacim Wstroji podle vynélezu je to, Ze se jim dosahne co moZna
nejniziich narokd na spinaci vykon. Je tak mozné vélenit jako bezpenostni zafizeni proti
monému a statisticky nepfedvidatelnému vypadku vakuového spinale mechanickou sériovou
nouzovou spinaci drdhu, ktera je pfi pouZiti prepinaciho dstroji podle vynalezu pro vykonovy
voli& beztak pfitomna, a kterd miZe byt obzvlaité jednoduchym zpiisobem sledovana v pripadé
uvedeni v &innost zndmym optoelektronickym zjistovanim oblouku s vykonovym vypinacem
a spousti. Dale mize byt vzhledem k malym nérokiim na spinaci vykon u ptepinaciho ustroji
podle vynilezu jeho konstrukce realizovana pfi pouziti men3ich a odpovidajicim zpisobem
levngjsich vakuovych spinacd.

Obzv1ast vyhodné je na prepinacim Gstrojim podle vynélezu déle to, Ze oddélenym ovladanim

hlavniho spinaciho kontaktu na jedné strané a odporového spinaciho kontaktu na druhé strané je

k dispozici velka spinaci draha, coZ mé4 vyznam pokud jde vzdalenost prvki kontaktl a tim
i dosazitelnou dielektrickou pevnost, tak i pokud jde o napéti opétovného zpevnéni, pfi pouziti
nouzové spinaci drahy

Charakteristické pro piepinaci Gstroji podle vynalezu je to, Ze nezavisle na sméru spinani a tim
i sm&ru pohybu (ota&eni) pohonu, je vzdy predstihové ovladan skokem hlavni spinaci kontakt.

Ze spisu DE-PS 756 435 je sice v principu jiz zndmo, Ze pfi zméné sméru pohybu kontakti

stupitového voliée volici kontakt, pfipojeny na pfepinaci odpornik, druhy kontakt predbihd, jsou

u tohoto znamého Fedeni oba kontakty stuptiového volige, tj. volici ramena, spfazena mechanicky

navzajem a s pohonem. Pfedbihani nastava bud’ mechanicky chodem naprazdno v hnacim Ustroji,

nebo elektricky dvéma pfidavnymi pfepinati, které zam@iiuji pfifazen, tj. zapojeni stupiiovych

volicich kontaktii pfi obraceni sméru otateni. U piepinaciho ustroji podle vynalezu jsou naproti -
tomu obé& kontaktova ramena pohybovatelné plné nezavisle na sob&. Hlavni spinaci kontakt je

spudténym stfidatem skokové pohybovan k novému pevnému kontaktu a odporovy spinaci

kontakt po té nasleduje s libovolné volitelnou rychlosti.

Ze spisu W0 94/02955 je pro vykonové volige sice jiZ rovnéz zndmo, ze dvé& volici ramena jsou
pohybovatelnd nezavisle na sob& a bez mechanického spraZeni. U tohoto feSeni pfedvoluje
odporovy kontakt pomalu a plynule pfi pohonu hnacim htidelem b&hem natahovéani stfadace
novy pevny kontakt, a spinaci kontakt sleduje skokové tento pohyb po spuiténi sttadace. Zde
popsané uspofadani se viak hodi pouze pro vykonové volice. Kromé toho lze u tohoto zndmého
zapojeni pro vykonové volite vysoké naroky na spinaci vykon, které vedou k pozadavkim na
pridavni opateni, presahujici mechanickou spinaci dréhu, aby se pres nepiedvidatelnost
statickych pravdépodobnosti vypadku vakuovych spinadii zajistila dostatetnd bezpetnost. U
narokii na spinaci vykon, o nichZ je feg, je u takovych znamych zafizeni ptiblizné zapotiebi
v Z&t&%0vé vétvi uspofadat sériové zapojeni dvou vakuovych spinaci, které jsou ugelné ovladany
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soutasné€. To jednak zvySuje ndroky na spinani a jednak také vede k pozadavkim na soudasné
ovladani obou vakuovych spina&i.

Prehled obrazki na vykresech

Vynilez je blize vysvétlen v nasledujicim popisu na piikladech provedeni sodvolanim na
pfipojené vykresy, ve kterych zndzortiuje obr. 1 schema prvniho provedeni piepinaciho ustroji
podle vynilezu jako &asti vykonového prepinade, obr.2 schema tohoto prvniho provedeni
pfepinaciho Ustroji jako ¢asti vykonového volige, obr. 3 schema potfebnych spinacich krokd od
Jednoho napétového stupné ke druhému u tohoto prvaiho provedeni, obr. 4 spinaci diagram pro
toto prvni pfepinaci Gstroji pro vicendsobné stupiiové prepinani, obr.5 schema druhého
provedeni pfepinaciho istroji jako &asti vykonového prepinale, obr. 6 schema potiebnych
spinacich kroki od jednoho napétového stupn& ke druhému u tohoto druhého provedeni, obr. 7
schema tfetiho provedeni ustroji podle vynalezu jako &asti vykonového prepinade, obr. 8 schema
potfebnych spinacich krokii od jednoho napétového stupné ke druhému a znovu zpét u tohoto
tretiho Ustroji a obr. 9 spinaci diagram odpovidajici tomuto tfetimu ptepinacimu Gstroji.

Piiklady provedeni vynalezu

Spinaci priib¢hy prvniho prepinaciho ustroji podle vynalezu jsou nezivisle na tom, zda toto
piepinaci ustroji piisobi jako &ast vykonového prepinade nebo jako &ast vykonového volige,
v principu stejné. Jediny rozdil spodivd vtom, Ze u vykonového volite jsou moZnd riizna
zapojeni ve stejném sméru spinani, tj. napfiklad zn pfes n+1 na n+2, zatimco u vykonového
piepinade je tomu tak elektricky stejné, zatimco mechanicky se v3ak zapojeni stfid4 pouze mezi
dv&ma polohami, tj. m&ni se smér spinani. ‘

Pfepinaci istroji zndzoméné na obr. 1 ma pevné stupfiové kontakty A, B, které jsou znamym
zpiisobem pfes voli¢ stupiii ve spojeni s odbotkami n, n+1, n+2, .... stuptiového vinuti. Mezi
témito stupfiovymi kontakty A, B spind vlastni pFepinaci iistroji. To sestava z hlavniho spinaciho
prostiedku SKM, ktery je pfes prvni vakuovy spinaé SKV spojen se spoleénym vyvodem,
az odporového spinaciho prostiedku HKM, pohybovatelného nezavisle na vakuovém spinagi
a bez mechanického spfaZeni s nim, ktery je pfes sériové zapojeni z druhého vakuového spinade
HKV a pfepinaciho odporniku R rovnéZ spojen se spoleénym vyvodem. Déle rovn& obsahuje
prepinaci Gstroji v tomto prikladé provedeni s vyhodou trvalé hlavni kontakty DHK,, DHKs,
které ve staciondrnim stavu vedou z4téZovy proud a tim odleh&uji pfepinaci tstroji.

Pro funkci pfepinaciho ustroji viak nejsou tyto trvalé hlavni kontakty bezpodmine&n& nutné,
nebot’ zat€Zovy proud miize byt pfi odpovidajicim dimenzovani vakuovych spinat veden také
mechanickym hlavnim spinacim prostfedkem SKM a sériové snim zapojenym vakuovym
spinatem SKV, ktery ve stacionarnim provozu ziistiva spojeny.

Obr. 2 ukazuje toto prvni prepinaci ustroji jako soulast vykonového volite. Také zde nejsou
trvalé hlavni kontakty nezbytn€ nutné. Na rozdily pfi ovladani prepinaciho idstroji jako &asti
vykonového pfepinace na jedné strané a vykonového voliGe na druhé strang jiz bylo poukazano.
Obr. 3 znazoriiuje u prvniho piepinaciho ustroji potfebné spinaci kroky z jednoho nap&tového
stupné na druhy. Tyto spinaci kroky jsou nezavislé na tom, zda dochazi k ptepinani z niziho
napétového stupné na vy33i napétovy stupefi nebo obracen¥. Jednotlivé spinaci kroky jsou
oznaleny jako spinaci kroky 1 aZz 11.

Spinacikrok  1: Zakladni postaveni. Trvaly hlavni kontakt DHK, vede zat&zovy proud.
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Spinaci krok  2: Trvaly hlavni kontakt DHK4 se rozpojil, a hlavni spinaci prostiedek SKM
a prvni vakuovy spinag ("vakuova spinaci trubice") SKV pievzaly zatéZovy proud.

Spinaci krok  3: Prvni vakuovy spina¢ SKV provedl rozpojeni, zatéZovy proud prochazi pies
odporovy spinaci prosttedek HKM, druhy vakuovy spina¢ HKV a pfepinaci odpornik R.

Spinaci krok  4: Hlavni spinaci prostfedek SKM opousti po vydéni spoustového impulsu se
sttadade rychle pevny stupiiovy kontakt n nebo A.

Spinaci krok  5: Hlavni spinaci prostiedek SKM dosahl nového stuptiového kontaktu n+1 nebo
B.

Spinaci krok  6: Prvni vakuovy spinaé SKV se spind a pfepind zatéZovy proud na pevny
stupiiovy kontakt n+1 nebo B. Pies je$té sepnuty vakuovy spina¢ HKV a pfepinaci odpornik R
prochézi je$té pouze vyrovnavaci proud.

Spinaci krok  7: Druhy vakuovy spina& HKV se rozpojuje a pferusuje tak vyrovnavaci proud.

Spinaci krok  8: Odporovy spinaci prostiedek HKM opousti pevny stuptiovy kontakt n nebo A
a nasleduje hlavni spinaci prostiedek SKM v pohybu na novy pevny stupfiovy kontakt n+1 nebo
B.

Spinaci krok  9: Odporovy spinaci prostfedek HKM dosahl nového pevného stupiiového
kontaktu nt+1 nebo B.

Spinaci krok  10: Druhy vakuovy spinal HKV se spina.

Spinaci krok  11: Trvaly hlavni kontakt DHKp se spina a piebira zit€zovy proud. Je znovu
dosazeno vychozi postaveni a pfepinaci (istroji je pfipraveno pro nové pfepinéni.

Je patrné, Ze tim, ¥e nedochazi ke s¢itani zatdZového a vyrovnavaciho proudu, jsou pouze malé
naroky na spinaci vykon.

Obr. 4 ukazuje odpovidajici spinaci diagram pro toto prvni spinaci uspofadéni pro vicenasobné
stupiiové spinani z n na n+l, potom na nt+2 a poté zpdt na ntl pro pfepinaci ustroji z obr. 2.
Tento spinaci diagram plati také pro uspofadéani znazorn&né na obr. 1, pfi kterém se viak, jak
bylo vysvétleno vySe, mechanicky provadi zména pouze mezi obéma pevnymi stupiiovymi
kontakty A a B.

Je pFitom patrné, Ze nezavisle na to, zda se pfepind na vy33i nebo niz3i nap&fovy stupeii, se
nejprve rychle ptesune dopredu hlavni spinaci prostfedek SKM a odporovy spinaci prostfedek
HKM se vede rychle za nim. Je tak pfitom zapotfebi ovladat predsouvajici se hlavni spinaci
prosttedek SKM rychle spuiténou pruZinovou silou nebo jinym akumuldtorem energie jako
sttadadem. Ptisouvajici se odporovy spinaci prosttedek HKM by mohl byt teoreticky pfisouvéan
také pomalu, ale neuplatnila by se pfitom jedna zvyhod vynilezu, ato jednoduché hlidani
vakuovych spinatli mechanickou nouzovou spinaci drahou. Toto nouzové spinéni je
realizovatelné pouze pfi rychlém pfisouvéani odporového spinaciho prostfedku HKM. Tento
rychly pohyb pfisouvaného odporového spinaciho prostiedku HKM je mozny prostiednictvim
dvoudilného sttadage nebo.dvou vzajemné spojenych stiadaéu, ato tak, Ze po spudténi prvniho
sttadade a pohybu hlavniho spinaciho prostiedku SKM se s ¢asovym zpozdéni spusti druhy
stradag, ktery pfisouva odporovy spinaci prostiedek HKM.

Obr. 5 ukazuje druhé prepinaci Gstroji podle vynalezu, které je specielné uzpisobeno pro
vykonové piepinate, u kterych se provadi stfidavé spojeni, jak bylo vysvétlen, pouze mezi
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ob&ma stupfiovymi kontakty A a B. V obzvlasté vyhodné dal$i obméné vynélez pFitom sestavaji
hlavni spinaci prosttedek SKM, jakoZ iodporovy spinaci prosttedek HKM ze vidy dvou
jednotlivych kontaktnich prostiedkii SKMa, SKMp a HKMg, HKM,, vytvotenych v daném
provedeni jako kontaktni mistky, pfesuvné mezi pferuovacimi kontakty SKMa, SKMs nebo
HKM,, HKMp aovladatelné se vzijemnym spraZenim, pfidem% vidy jeden jednotlivy
preruSovaci kontakt SKMa, HKMs je elektricky spojen s prvnim stuptiovym kontaktem A a vzdy
druhy jednotlivy pferufovaci kontakt SKMs, HKM; je elektricky spojen sdruhym pevnym
stupiiovym kontaktem B. Pfi popisovaném daldim provedeni vynalezu tedy dochézi ke vzdy
dvojimu pferuleni. Tim se jednoduchym zpiisobem dosahne specieln& u vykonovych prepinati
jednoduché prepindni, pki kterém jsou zapotiebi pouze jednoduché prerufovate, kontaktni
miistky apod. jako mechanické spinaci prvky.

Obr. 6 znéazoriiuje odpovidajici pfepinaci pochod. Je patrné, Ze jsou piitom odpovidajici trvale
pfitomna spojeni k vykonovému vyvodu vzdy pouze spinina nebo prerudovana.

Obr. 7 ukazuje tfeti provedeni pfepinaciho ustroji podle vyndlezu. Také toto provedeni je
specieln€ vytvoreno pro vykonové prepinade, u nichZ dochézi vzdy pouze mezi dvéma pevnymi
stupfiovymi kontakty A aB. VySe uvedené jednotlivé prerufovaci kontakty SKM,, SKMjz
hlavniho spinaciho prostfedku SKM, jakoZ i jednotlivé preruSovaci kontakty HKM,, HKM5
odporového spinaciho prostfedku HKM jsou pfitom spojovany dvéma stfidavymi piepinadi S1
a S2. Prvni stfidavy prepinag S1 spojuje podle volby jednotlivy preruSovaci kontakt SKM, nebo
Jednotlivy preruSovaci kontakt SKMg. Dochézi tedy k dvojimu preruSovani &tyfmi jednotlivymi
pferuSovacimi kontakty, které jsou obzvlait® jednoduchym zpiisobem spininy pouze dvéma
stfidavymi pfepinaci S1, S2.

Obr. 8 znézoriluje odpovidajici pfepinaci pochod z pevného stuptiového kontaktu A na pevny
stupfiovy kontakt B a znovu zpét. Je patrné, Ze také pfi tomto provedeni hlavni spinaci kontakt
dosahuje nového pevného stupiiového kontaktu B, tj. spojuje ho s vykonovym vyvodem L pred
tim, neZ odporovy spinaci prostfedek opousti dosavadni pevny stuptiovy kontakt A, tj. pferusuje
Jjeho dosavadni spojeni pres prepinaci odpornik R s vykonovym vyvodem L. Rovné je patrné, e
u viech popsanych provedeni vyndlezu dochézi k pohybu nebo ovlddani hlavniho spinaciho
prostfedku na jedné strané a odporového spinaciho prostfedku na druhé strané bez mechanického
spfazeni. Také u posledné jmenovanych provedeni je dile moZné pouzit pfidavné trvalé hlavni
kontakty, které ve stacionarnich stavech prebiraji trvalé vedeni proudu.

PATENTOVE NAROKY

1. Pfepinaci zafizeni pro vykonové pfepinaCe stupiiovych spina&i apro vykonové volige,
s nejmén€ dvéma pevnymi stuptiovymi kontakty (A, B) ase dv&ma spinacimi prosttedky,
pohybovatelnymi ve dvou smérech a pfepinajicimi vykonovy vyvod (L) zjednoho pevného
stupiiového kontaktu (A) na druhy pevny stupiiovy kontakt (B), pfiemZ jeden ze spinacich
prostfedki je jako hlavni spinaci prostfedek (SKM) spojitelny pfimo s vykonovym vyvodem (L)
a druhy ze spinacich prostfedki, ktery je jako odporovy spinaci prostfedek (HKM) v sériovém
zapojeni s prepinacim odpornikem (R), je rovnéz spojitelny s vykonovym vyvodem (L), pri¢emz
oba spinaci prostfedky jsou pohybovatelné na sobé nezéivisle a bez mechanického sprazeni
a ovliviiovani, pti¢emz jednomu ze spinacich prostfedkii je pevné pfifazeno sériové zapojeni
s pfepinacim odpornikem (R) tak, Ze nezavisle na sméru spinéni je s vykonovym vyvodem (L)
spojitelny vzdy tentyZz prvni spinaci prostiedek pfimo jako hlavni spinaci prostiedek (SKM)
arovnéz tentyz druhy spinaci prostfedek jako odporovy spinaci prostfedek (HKM), pfi¢emz
spojeni jak prvniho spinaciho prostfedku jako hlavniho spinaciho prostfedku (SKM), tak
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i druhého spinaciho prostfedku jako odporového spinaciho prostfedku (HKM) s vykonovym
vyvodem (L) se d&je pomoci dvou oddélenych a oddélen€ ovladatelnych vakuovych spinai
(SKV, HKV) a pti¢emZ pouze prvni spinaci prostfedek jako hlavni spinaci prostfedek (SKM) je
pfimo skokové ovladatelny uvoliiovanym stiddatem, vyznadené tim, Ze pfepinani
spinacich prostfedkd (SKM, HKM) je ovladané skokové uvolnénim stfadace, pfiCemz spinaci
prosttedek, spojitelny jako hlavni spinaci prostiedek (SKM) s vykonovym vyvodem (L), vytvaii
elektrické spojeni s novym pevnym stuptiovym kontaktem (n, n+1, ... ; A, B) dfive, nez spinaci
prostiedek, spojitelny jako odporovy spinaci prostftedek (HKM) s vykonovym vyvodem (L),
prerusi elektrické spojeni s dosavadnim pevnym stupfiovym kontaktem (..., nt+l, n; B, A),
a pfi¢emz odporovy spinaci prostfedek (HKM) je skokové pohybovatelny tak, ze strddaC pri
dvoustupiiovém pulisobeni ovladad nejprve hlavni spinaci prostfedek (SKM) a s Casovym
zpozdénim ovlada odporovy spinaci prostfedek (HKM).

2. Prepinaci zafizeni podle néroku 1, vyznadené tim, Ze hlavni spinaci prostfedek
(SKM) a odporovy spinaci prostfedek (HKM) jsou uloZeny oto¢né okolo spolecné osy a jsou
nezdvisle na sob& prestavitelné natienim do spinaciho styku s jednotlivymi pevnymi
stupfiovymi kontakty (n, n+1, ... ; A, B), uspofadanymi linedrng za sebou.

3. Piepinaci zafizeni podle naroku 1, vyzmacené tim, Ze hlavni spinaci prostredek
(SKM) a odporovy spinaci prostiedek (HKM) jsou nezavisle na sob& pfestavitelné pfesunem do
spinaciho styku s jednotlivymi pevnymi stupfiovymi kontakty (n, nt+1, ... ; A, B), usporddanymi
linedrné za sebou.

4. Prepinaci zafizeni podle nejmén& jednoho zndrokli 1 az3, vyznacdené tim, Ze jak
hlavni spinaci prostiedek (SKM), tak iodporovy spinaci prostfedek (HKM) sestavaji
v pfepinacim zafizeni pro vykonovy ptepina¢ ze vzdy dvou jednotlivych kontaktnich prostfedki
(SKMA, SKMB a HKMB, HKMA), ovladatelnych ve vzijemném spraZeni i jednotlivé, ptidem2
prvni kontaktni prostfedek (SKMA) hlavniho spinaciho prostiedku (SKM) a prvni kontaktni
prostiedek (HKMA) odporového spinaciho prosttedku (HKM) jsou elektricky spojovatelné
arozpojovatelné s prvnim pevnym stupiiovym kontaktem (A) adruhy kontaktni prostfedek
(SKMB) hlavniho spinaciho prostfedku (SKM) adruhy kontaktni prostiedek (HKMB)
odporového spinaciho prosttedku (HKM) jsou elektricky spojovatelné a rozpojovatelné
s druhym pevnym stupiiovym kontaktem (B).

5. Prepinaci zafizeni podle naroku 4, vyznadené tim, Ze kontaktni prostfedky (SKMA,
HKMA, SKMB, HKMB) jsou vytvofeny jako kontaktové mustky, pfesuvné mezi dvojici
pfifazenych pferuSovacich kontakti (SKM,, HKMA,, SKM3, HKMg) mezi spojenou polohou
a rozpojenou polohou jim odpovidajicich pevnych stuptiovych kontaktl (A, B).

6. Prepinaci zafizeni podle nejméné jednoho z ndrokti 1 az3, vyznadené tim, Ze jak
hlavni spinaci prostfedek (SKM), tak i odporovy spinaci prostfedek (HKM) jsou v pfepinacim
zafizeni pro vykonovy pfepina¢ vytvofeny jako stfidavé pfepinate (S1, S2), stfidavé spojujici
vzdy dvojici vzajemné prifazenych akfizem protilehlych pferuSovacich kontakti (SKM,,
HKMA,, SKMg, HKMp), a otoéné mezi prvni polohou, v niZ je vykonovy vyvod (L) spojen
s prvnim pevnym stupiiovym kontaktem (A), a druhou polohou, v niz je vykonovy vyvod (L)
spojen s druhym pevnym stupiiovym kontaktem (B).

7 vykrest
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