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Urzadzenie do srodkowego ustawiania statku w doku plywajacym
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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do
.§rodkowego ustawiania statku w doku plywaja-
.cym, umozliwiajace samoczynne, ciggle mierzenie
.odchylenia plaszczyzny symetrii statku ustawio-
nego w doku, od plaszczyzny symetrii doku, na
-zasadzie ukladu mechaniczno-elektrycznego § do-
prowadzanie tego odchylenia do zera za pomocg
dotychczas stosowanych na dokach mechanizméw
_manewrowych, ktérymi przewaznie sa kabestany
-elektryczne — na drodze centralnego przekazywa-
‘pnia polecei manewrowyeh obsludze poszczeg6l-
nych mechanizmbéw manewrowyeh lub centralnego
-zdalnego sterowania tymi mechanizmami.

Dotychezas $rodkowe ustawianie statku w doku
‘plywajgcym polega na ustalaniu odleglosci miedzy
burtami wprowadzonego do doku statku, a basz-
tami doku przy pomecy drewnianych lat i ciezar-
"kowego pionu dziobowego przy pemocy zatogi do-
ku z pokiadéw gérnych doku. Po stwierdzemiu,
droga ustnego przekazywania wynikéw pomiary,
odchylenia plaszczyzn symefrii statku i dokwu, sta-
tek zostaje odpowiednio podciagniety mechaniz-
_mami manewrewymi i nastepuje powidrne mierze-
nie, Cata operacja powtarza sie az do uzyskania
zadawalajacego ustawienia, pe ezym dopiero na-
.stepuje osadzenie statku na podporach stepkowyeh
doku.

Dotychczasowa -operacja $rodkowego ustawiania
rstatku jest bardzo czaso- j pracochlonna, po-
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nadto latwo jest popelni¢ znaczny blad w usta-
wieniu z nastgpujacych powodow:;

Statek podlega w trakcie mierzenia ustawienia
ciaglym ruchom powodowanym przez wiatr, falo-
wanie i prady wody oraz sily bezwladnoseci, dla-
tego nieznaczna nawet niejednoczesnos¢é pomiaru
i jego reczne przeprowadzanie — powoduja biedy,
a ponadto siwierdzenie prawidlowego ustawienia
nje gwarantuje, czy w chwile pézniej, zanim sta-
tek osiadzie na podporach siepkowych nie zmieni
on swego polozenia. .

Najmniejsza nawet réznica przechyléw statku
i doku powoduje, Zze siwierdzenie $rodkowego
ustawienia burt statku wzgledem goérnych pokta-
dow baszt doku nie gwaraniuje takiego samegp
ustawienia stgpki statku wzgledem podpér stepko-
wych. '

Duza dokladnosé ustawienia statku jest wyma-
gana ze wzgledu na bezpieczenstwo jego posioju
w doku i, prawidiowe wykorzystanie nosnosci
doku.

Wymienionych wad i niedogodno$ci nie posiads
urzadzenie wediug wynalazku. Dzialanie jego po-
lega na nalychmiastowej zamianie wielkafci me-
chanicznych, w {ym przypadka odlegiosci, na
wielkosci elektryczne za pomocg dwéch . ezulyeh
roznicowych ukladéw mostkowych, jednege dla
ezeSci rufowej i jednego dla czesci dziohowej oraz
na cigglym wskazywanin tych wielko§ci przez
brzyrzady pomiarowe.



. 3 .

Urzadzenie wedlug wynalazku skilada sie z czte-
rech czujnikéw obrotowych umieszczonych parami
§ciSle naprzeciw siebie pod dolnymi lawami baszt
doku, z pulpitu kontrolnego usytuowanego w ste-
rowni lub na pomos$cie dwuskrzydlowym doku,
oraz z instalacji elektrycznej.

Ogélny schemat dzialania urzgdzenia przedsta-
wia fig. 1, na ktorej oprécz istoty polgczen elek-
trycznych pokazano réwniez zasadnicze czeSci
wegujnikéw, a mianowicie: wysiegnik kontaktowy 3

g;x 'i.« sczujke potencjometryczng 4 w odpowiednim

usytuowaniu wzgledem doku 1 i statku 2 oraz
schematycznie zaznaczony pulpit kontrolny 8
z takimi zasadniczymi elementami jak stale opory
gatezi -mostkéw 5 i. mierniki elektryczne 6.

Z fig. 1 wynika réwniez idea dzialania zastoso-
wanych réznicowych ukladéw mostkowych:

Kazdy z dokowanych .statkéw 2 ustawiony do-
kladnie w plaszczyZnie symetrii doku 1 bedzie po-
wodowal jednakowe odchylenia katowe wysiegni-
k6w kontaktowych 3 od poltozenia zerowego i tym
samym sprzezonych z nimi czujek potencjomet-
rycznych 4. Przy tym samym kacie odchylenia
wysiegnik6w powstang jednakowe opornosci Rx
w obu zmiennych galeziach mostka — wowczas
przy stalych i réwnych oporno$ciach pozostalych
galezi R nastepuje réwnowaga mostka. Wszystkie
natomiast odchylenia plaszczyzny symetrii statku
od plaszczyzny symetrii doku w czeSci rufowej
czy dziobowej spowoduja zmiane katéw wysiggni-
k6w kontaktowych 3 i tym samym zmiane opor-
noSci w dwoch galeziach mostka, co doprowadzi
do zachwiania jego réwnowagi.

W jednej z gatezi nastgpi przyrost opornosci Rx
o AX,, a w drugiej oporno$¢ Rx zmaleje
o AX,, co z kolei doprowadza do powstania réznicy
potencjaléw na zaciskach miernika elektrycznego 6.

Roéznica potencjaléw bedzie wiec funkcjg odchy-

lenia i bedzie wskazywana przez miernik 6.

W zalezno$ci od kierunku odchylenia statku be-

dzie sie réwniez zmienial znak réznicy potencja-

- 16w powodujac przeplyw pradu przez miernik 6
raz w jednym, raz w drugim kierunku — tym sa-
mym wychylenie wskaz6wki bedzie zalezne od te-
go przeplywu. W efekcie wskazéwka miernika
bedzie wskazywaé, o ile i w ktérg strone nastg-
pilo przesuniecie statku.

Zasadniczym warunkiem réwnowagi mostkéw sg
jednakowe katy ustawienia wysiegnikéw, a nie
ich wielko$ci i dlatego uklady mogg byé w row-
nowadze przy dowolnych ale réwnych katach —
zatem uklad reaguje tylko na réznice odleglo$ci
burt statku od baszt doku. Ta zaleta pozwala na
ustawianie — przy pomocy urzadzenia — statkow
o réznych wielko$ciach, ksztaltach i szeroko$ciach
bez jakiejkolwiek dodatkowej regulacji urzgdze-
nia.

W ten spos6b ré6znicowe uklady mostkowe stwo-
rza obraz usytuowania statku wzgledem doku,
podajgc wzajemne potozenie plaszczyzn symetrii
doku i statku. N

Odpowiednie wyskalowanie przyrzadéw pomia-
rowych umieszczonych w pulpicie kontrolnym 8
pozwala na ustalenie warto$ci i kierunku odchy-
lenia wzajemnego plaszczyzn symetrii doku i stat-
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ku. Przewiduje sie uzyskanie dokladnoéci zsyn--
chronizowania plaszczyzn symetrii statku i doku.
w granicach 3—5 cm, co zabezpieczy duzg pra-
widlowo$é dokowania. '

Zasadniczy szkic czujnika podano na fig. 2,
gdzie 3 oznacza wysiegnik kontaktowy, 4 czujke:
potencjometryczng, 9 obudowe czujnika, 10 obro-
towo-§lizgowe ko6tko zebate, 11 sprezyne wysiegni--
ka, 14 ograniczniki wysiegnika i 15 sworzefi obro--
towy czujnika. Czujniki sg zamontowane pod dol--
nymi lawami 13 doku. )

Obudowa czujnika 9 przystosowana jest do pra-
cy pod woda. Wysiegnik kontaktowy 3 jest wyko-
nany w ksztalcie preta o znacznej ‘sztywnosci
z mozliwo$cia obrotu, od polozenia spoczynkowe-
go 0° do okolo 65°. Wysiegnik 3 zakonczony jest
specjalnym elementem obrotowym zebatym 10,
umozliwiajgcym toczenie sie lub $lizganie konca
wysiegnika po chropowatej powierzchni kadtuba..
Obrét wysiegnika 3 do pozycji roboczej nastepuje
za pomocg mechanizmu sprezynowego 11, zwalnia-
nego recznie z pokladu gérnego doku, stad tez
po skoniczonej operacji nastepuje przyciggniecie
wysiegnika do poloienja spoczynkowego.

Przykladowe rozmieszczenie ‘cz_ujnikéw fig. 2-
w doku 2 pokazano na fig. 3.

Usytuowanie i wielko§é czujnikéw sg zalezne od
wielko$ci doku i przewazajgcego typu statku
przypisanego do danego doku, a wiec muszg byé
ustalone indywidualnie dla kazdego doku.

Natomiast pulpit kontrolny 8 moze znajdowaé
sie badZ w sterowni, bagdZ na dzicbowym pomo$-
cie obrotowym — wedlug uznania uzytkownika..
Na fig. 3 pokazano oba mozliwe polozenia pulpitu
kontrolnego.

Urzadzenie jest
z sieci dokowej.

Instalacja ‘elektryczna jest wykonana kablami
okretowymi.

Obstuga urzgdzenia wedlug wynalazku odbywa.
sie w nastepujgcy sposdb:

Po wprowadzeniu statku 2 miedzy baszty zanu-
rzonego doku 1 i odpowiednim ustawieniu go we-
dlug dilugosci doku, uruchamia sie wszystkie czte--
ry wysiegniki 3, ktoére po uruchomieniu dotkng
burt statku. Wilgczenie aparatury elektrycznej
urzgdzenia pozwala natychmiast na odczytywanie-
z przyrzagdéw 6, umieszczonych na pulpicie kon-
trolnym 8 wartos$ci i kierunku odchylenia plasz-
czyzny symetrii statku od plaszczyzny symetrii
doku. Teraz nastepuje szereg operacji za pomoca
czterech naroznych mechanizméw manewrowych
12, uwidocznionych na fig. 3, polegajacych na pod-
cigganiu lub poluzowaniu statku. Prawidtowe uru-
chamianie mechanizméw manewrowych nastepuje-
badZz na .drodze przekazywania rozkazéw obstudze
poszczegblnych mechanizméw manewrowych przez
rozglo$nie manewrows, bedgcg normalnym wypo-
sazeniem doku i ktérej dodatkowy mikrofon znaj-
duje sie na pulpicie kontrolnym 8 badz tez bez-
poSrednio ze stanowiska obserwacyjnego przy pul-
picie kontrolnym 8 za pomocg sterowania zdal--
nego. ‘

Efekty pracy mechanizméw manewrowych 12:
sg biezaco kontrolowane na pulpicie kontrolnym 8.

zasilane napieciem stalym



50027

5

i umozliwiajg natychmiastowg zmiane rozkazu lub
manewru w razie zacobserwowanej potrzeby. Po
prawidlowym ustawieniu polozenia statku naste-
puje natychmiastowe uruchomienie pomp osusza-
jacych i dalsza obserwacja zachowania sie statku
az do jego osadzenia na podporach stepkowych.
Zaobserwowang na pulpicie kontrolnym 8 jakg-
kolwiek odchylke od prawidlowos$ci usuwa sie na
biezgco za pomocg mechanizméw manewrowych 12
z wylgczeniem lub bez wylgczenia pomp.

Po osadzeniu statku na podporach stepkcwych
o tyle mocno, ze jakiekolwiek zdryfowanie statku
staje sie niemozliwe, urzadzenie nalezy wylaczyé,
a wysiegniki wciggngé pod dolne lawy dokowe 13.

Urzgdzenie wedlug wynalazku skraca wielo-
krotnie czas ustawiania statku w doku i zwieksza
dokladno$é jego poprzecznego umiejscowienia. Nie
znajduje zastosowania przy dokowaniu dwurzedo-
wym i dokowaniu dwéch krétkich statkéw, nato-
miast pelne zastosowanie znajduje przy dokowa-
niu pojedynczych statkéw zblizonych do no$nosci
doku, to jest takich, przy ktérych dokladno$é¢ usta-
wienia ma zasadnicze znaczenie.

Bledy spowodowane istnieniem przechylu stat-
ku oraz doku majg przy tym urzadzeniu mniejszy
skutek ujemny, niz przy dotychczasowym sposo-
bie ustawiania ze wzgledu na niskie ustawienie
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czujnikbw — pod dolng lawg doku 13. Chodzi
o to, ze blad spowodowany réznicg kata przechylu
statku wzgledem doku jest w tym potozeniu naj-
mniejszy.

Opisane urzadzenie do centrycznego ustawiania
statku w doku pozwala na szybkie i bardzo do-
kladne ustawienie poprzeczne statku w doku, co
w pordwnaniu z dotychczas stosowang metoda, ma
zasadnicze znaczenie dla bezpieczenstwa postoju
statku w doku oraz prawidltowego wykorzystania
nosnosci doku. :

Zastrzezenie patentowe

Urzadzenie do $rodkowego ustawiania statku
w doku piywajgcym, wyposazone w uklad mecha-
niczno-elektryczny, stuzgcy do pomiaru wzajem-
nego odchylenia plaszczyzn symetrii doku (1)
i statku (2), znamienny tym, ze posiada wysiegniki
kontaktowe (3) i czujki potencjometryczne (4),
pracujgce w roéznicowych ukladach mostkowych,
przy czym odchylenie plaszczyzn symetrii doku
i statku likwiduje sie za pomocg mechanizméw
manewrowych doku (12) poprzez rozkazy lub ma-
newry nadawane na podstawie wskazan przyrzag-
dow pomiarowych (6) urzgdzenia, usytuowanych
w pulpicie kontrolnym (8).
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