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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do cy-
frowego okreslania odchylenia katowego, lozysko-
wanego na czopach organu ruchomego mechanizmu
pomiarowego z wirnikiem umieszczonym na osi
stanowigcej przedluzenie osi mechanizmu pomia-
rowego, ktéry to wirnik wchodzi w sklad genera-
tora impulséw i jest napedzany za pomocg silnika
i przy kazdym obrocie, wysyla do licznika serig
impuls6w przez sektor odpowiadajgcy pelnemu od-
chyleniu mechanizmu pomiarowego, przy czym
wysylanie tych impulséw trwa do chwili wytwo-
rzenia impulsu stopowego przez, odpowiadajgce
sobie wzajemnie, znaki umieszczone na organie
ruchomym i na wirniku, a wytworzony impuls
stopowy wstrzymuje zliczanie impulséw uzyskiwa-
nych z licznika, do konca serii impulséw.

Nowoczesne instalacje do okreS§lania danych,
ktére sg przeznaczone dla nadzoru, sterowania i re-
gulacji proces6w przemyslowych, wymagajg duzej
iloSci tanich i dostepnych cyfrowych wskaznikow
warto$ci ‘mierzonych wielkoSci analogowych tech-
niczno-fizycznych, Przyrzady te, zwane przetworni-
kami analogowo cyfrowymi, dla pomiaréw tech-
nicznych i regulacyjnych, majg malg dokladno$é,
poniewaz przetworniki analogowo cyfrowe, pra-
cujace wylacznie w oparciu o uklady elektroniczne,
odznaczajg sie wprawdzie bardzo duzg dokladno$§-
cig lecz do wspomnianego celu sg zbyt skompliko-
wane i zbyt drogie, przeto w pomiarach technicz-
nych stosuje sie przetworniki analogowo cyfrowe,
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ktore lgcza w sobie niskg cene i dokladno§é kla-
sycznych przyrzadéw tablicowych z zaletami cy-
frowego wskazania.

Znana jest juz pewna ilo§é urzadzen do cyfro-
wego okreS§lania odchylenia katowego organu ru-
chomego mechanizmu pomiarowego. Urzadzenia te
noszg takze nazwe przetwornikow podzialki skali.
Niektoére z tych urzadzenn maja tak zwang tarcze
kodowsg, ktéra jest mechanicznie polgczona z osig
mechanizmu pomiarowego i ktéra jest odezyty-
wana mechanicznie, optycznie, pojemnosciowo badz
tez indukcyjnie. Wynik pomiaru jest przy tym
podawany jako réwnolegly sygnal kodowy.

Inne znane urzadzenie pracuje przy zastosowaniu
lusterka, ktére jest umieszczone na osi mechaniz-
mu pomigroWego. Lusterko to odtwarza na plasz-
czyznie Sciezke kodowg o$wietlonej od tylu mas-
kownicy, przy czym na Wspornniahej plaszezyZnie
jest umieszczona odpowiednia ilo§é odbiornikéw
fotoelektrycznych, ktérych rozmieszczenie jest tak
dobrane, ze kazdy z nich odczytuje tylko jeden
S§lad kodowy. Wynik pomiaru jest podawany tutaj
takze jako réwnolegly sygnal kodowy.

W jeszeze innym, réwniez znanym urzadzeniu,
odlgcza sie okresowo galwanometr ze wskazéwka
§wietlng od wielko$ci mierzonej. Powracajaca do
polozenia zerowego wskazowka Swietlna $Slizga sie
po skali podzialowej z umieszczonymi na przemian
polami odbijajagcymi promieniowanie i nie odbija-
jacymi promieniowania. Skala podzialowa jest
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umieszczona wspoélosiowo z osig mechanizmu po-
miarowego, tak Ze promien odbity trafia do od-
biornika fotoelektrycznego, ktory jest umieszczony
na przedluzeniu osi. Impulsy $wietlne padajace na
odbiorniki fotoelektryczne podczas aperiodycznego
ruchu powrotnego mechanizmu pomiarowego, zos-
taja przeksztalcone na impulsy elektryczne i dalej
liczone w liczniku impulséw.

W pozostalych znanych urzadzeniach, odczytuje
sie skale w spos6b ciggly badz tez skokowy za po-
mocg fotoelektrycznego lub indukcyjnego ramienia
odczytujgcego, przy czym synchronicznie do ruchu
ramienia odczytujgcego wytwarza sie serie impul-
s6w, ktérg przerywa sie po dojSciu do konca wska-
z6wki mechanizmu pomiarowego.

Opisane znane urzadzenia maja roézne wady.
Urzadzenia pracujace z tarczami kodowymi lub
maskownicami kodowymi sg bardzo skomplikowa-
ne i drogie. Niezaleznie od tego, tarcza kodowa po-
wieksza moment bezwladno$ci organu ruchomego
mechanizmu pomiarowego, co jest bardzo niepoza-
dane. Urzadzenia z okresowo wilgczanym i wylgcza-
nym mechanizmem pomiarowym, jak réwniez urza-
dzenia z ramionami odczytujacymi, ktére analizuja
podziatke skali w sposéb ciggly lub skokowy, po-
zwalajg jedynie na uzyskanie bardzo matlej, czesto
nawet nie wystarczajacej czestotliwo$ci odeczyty-
wania.

Na tym tle bardzo korzystnie wypada jeszcze
inne znane urzadzenie. W urzadzeniu tym, odchy-
lenie katowe organu ruchomego mechanizmu po-
miarowego, zostaje najpierw przetworzone w ana-
logowy czasowy odstep dwoéch impulséw (impulsy
" start-stop) za$§ czas ten zostaje wyliczony przy uzy-
ciu generatora impulséw i licznika impulséw.
Wspblosiowo z osig mechanizmu pomiarowego wi-
ruje tarcza napedzana przez silnik synchroniczny.
Na obwodzie tej tarczy sg umieszczone magnesy
stale o przeciwnej biegunowo$ci, przy czym mag-
nesy te sa przesuniete wzgledem siebie dokladnie
o 180°.

Magnesy te przesuwajg sie tuz obok dwéch ma-
tych cewek indukeyjnych, z ktorych jedna jest
przymocowana nieruchomo do mechanizmu pomia-
rowego za$§ druga jest umieszczona na organie ru-
chomym tego mechanizmu. Wspomniane magnesy
wytwarzaja w obu cewkach, kolejno nastepujgce
po sobie, impulsy napieciowe, ktorych odstep cza-
sowy jest proporcjonalny do odchylenia katowego
organu ruchomego mechanizmu pomiarowego. Im-
puls wytworzony w nieruchomej cewce indukeyij-
nej otwiera bramke elektroniczng, natomiast im-
puls wytworzony w cewce indukcynej, ktoéra jest
umieszczona na organie ruchomym mechanizmu
pomiarowego zamyka ponownie bramke, przy
czym impuls ten zostaje odprowadzony za pomoca
‘dwéch dodatkowych sprezyn spiralnych.

Impulsy wytwarzane przez generator impulséw,
zawarte miedzy tymi dwoma impulsami (impulsami
start-stop), docieraja przez bramke do licznika
elektronicznego za§ ilo§é tych -impulséw stanowi
miare  wielkoSci odchylenia katowego organu ru-
chomego. mechanizmu pomiarowego. Urzadzenie, to
pracujace sposobem start-stop, umozliwia wpraw-
dzie uzyskanie wigkszej czestotliwosci odezytu,
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w poréwnaniu z opisanymi poprzednio urzgdzenia-
mi, jest jednakie obarczone powazna wadg, po-
niewaz wymaga specjalnego mechanizmu pomia-
rowego, w ktéorym cewka indukcyjna umieszczona
na ruchomym organie tego mechanizmu wymaga
dwoch dodatkowych doprowadzen pradu do organu
ruchomego. Oprécz tego, zastosowany mechanizm
pomiarowy musi mieé koniecznie liniowy przebieg
skali, skoro prad mierzony w przedziale czasowym
start-stop ma byé proporcjonalny do liczby impul-
sow.

Wedlug innego jeszcze sposobu, polozenie organu
ruchomego mechanizmu pomiarowego jest odczy-
tywane optycznie. - Impulsy liczgce wytwarza sie
przy- uzyciu pamieci magnetycznej bebnowej, przy
czym beben pamieci magnetycznej ma wymagang
ilo§¢é znak6éw impulsowych tylko w sektorze odpo-
wiadajacym maksymalnemu katowi obrotu organu
ruchomego mechanizmu pomiarowego.

W tym rozwigzaniu staje sie zbyteczne wytwa-
rzanie impulsu startowego, natomiast impuls sto-
powy jest wytwarzany przez promiefi $wietlny,
ktéry wychodzac z krawedzi bebna pamieci mag-
netycznej trafia na mate lusterko umocowane na
osi organu ruchomego mechanizmu pomiarowego,
nastepnie za§ zostaje przez to lusterko odbity
i skierowany do odbiornika fotoelektrycznego.
W urzadzeniu tym, magnetyczne znaki impulsowe
sg zapisywane w stalych odstepach od siebie. Uzy-
ty w tym urzadzeniu mechanizm pomiarowy musi
zatem mieé rowniez dokladnie liniowy przebieg
skali jezeli liczba impuls6w ma byé proporcjonalna
do mierzonego pradu. Wadg urzadzenia jest ko-
nieczno$¢ stosowania lamp elektrycznych w optycz-
nym urzadzeniu odczytujacym, ktoére przy cigglej
pracy urzadzenia mogg by¢é przyczyng przerw
w pracy. Dlatego tez urzadzenie to wymaga statego
dozoru.

Celem wynalazku jest zatem stworzenie urzg-
dzenia do cyfrowego okreSlania wielkoSci otrzy-
mywanych z pomiaréw technicznych, w ktérym
moze byé zastosowany kazdy dowolny wskazéwko-
wy mechanizm pomiarowy, takze o nieliniowym
przebiegu skali, jak réwniez w urzgadzeniu tym
wlaSciwosei dynamiczne i stateczne zaswosowanego
mechanizmu pomiarowego wymagajg bardzo nie-
wielkich zmian albo tez zZadnych zmian nie wy-
magaja.

Istota wynalazku polega na tym, Ze seria impul-
sOw zapisana na wirniku ma podzialke katowag
identyczng z przebiegiem skali mechanizmu po-
miarowego, przy czym podzialtka kgtowa jest za-
pisana korzystnie przez przylozenie, wytworzonego
za pomoca odpowiadajgcych sobie wzajemnie zna-
koéw, impulsu zapisujgcego do glowicy magnetycz-
riej generatora impuls6w przy réwnoczesnej, wy-
wolanej przez sprzezenie nadajnika wielkosci mie-
rzonej z silnikiem napedowym albo wirnikiem
i zmieniajgcej sie¢ przy kazdym obrocie wirnika
w zadany sposob, warto$ci mierzonej.

Wirnik jest zaopatrzony w cewke indukcyjna
stanowigca jeden znak, przy czym cewka ta wsp6i-
dziala z magnesem pretowym umieszczonym na
organie ruchomym mechanizmu pomiarowego, za
pomocg wysiegnika, stanowigcego drugi znak.
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Wspomniana cewka indukcyjna jest polaczona
elektrycznie z uzwojeniem pierwotnym transfor-
matora obrotowego, przy czym uzwojenie pierwot-
ne jest umieszczone takze na wirniku, natomiast
uzwojenie wtérne jest umocowane nieruchomo na
osi wirnika i jest polaczone elektirycznie ze stop-
niem czasowym, na przyklad za poSrednictwem
wzmacniacza impulséw.

Wspomniana wyzej cewka indukcyjna jest wy-
posazona w rdzen, ktéry ma ksztalt litery U,
przy czym odstep pomiedzy obu ramionami rdzenia
jest wiekszy od dlugoSci magnesu pretowego. Za-
rowno oba konce magnesu pretowego stanowigce
jego bieguny jak tez i oba ramiona rdzenia
o ksztalcie litery U cewki indukcyjnej, sa zwezZone.
Nadajnik wielko$ci mierzonej jest przy tym wy-
konany jako potencjometr spiralny i jest sprzezony
z silnikiem napedowym.

Najwieksza korzy$§¢ plynaca z wynalazku polega

na tym, ze niezaleznie od indywidualnego przebie-

gu skali zastosowanego mechanizmu pomiarowego,
mozna uzyskaé dowolny zwigzek funkcjonalny po-
miedz? wielkoScia mierzong doprowadzona do
mechanizmu pomiarowego a liczbg zliczonych im-
puls6w. Rozwigzanie konstrukcyjne, wediug wyna-
lazku, jest korzystne takze dlatego, Zze opr6cz wpro-
wadzenia wysiegnika z malym magnesem do orga-
nu ruchomego mechanizmu pomiarowego, nie sa
potrzebne .zZadne inne przerébki w tym mechaniz-
mie w celu odczytywania cyfrowego jego wskazan.

'Urzadzenie to nie wymaga takze silnika synchro-
nicznego do napedu, tak ze szybko$¢ odczytu moze
byé zmieniana w szerokich granicach przez zmiane
szybko$Sci obrotowej silnika napedowego. Przez
zastosowanje indukcyjnego §rodka odczytujacego,
urzadzenie, wedlug wynalazku, nie wymaga zadne-
go nadzoru, tak Ze moze by¢é korzystnie stosowane
w przemystowych instalacjach do okre§lania da-
nych. Urzadzenie to przedstawia zatem soba tani
element konstrukcyjny nadajacy sie do wszech-
stronnego stosowania, zwlaszcza w automatyzacji
zakladow energetycznych i wytworezych.

Wynalazek zostanie blizej objasniony na przy-
kladzie wykonania uwidocznionym na rysunku, na
ktorym fig. 1 przedstawia schemat blokowy urza-
dzenia za$§ fig..2 przedstawia w rzucie perspekty-

_ wicznym $rodek do wytwarzania impulsu start-
stop.

Organ ruchomy 1, nie przedstawionego bliZej na
rysunku mechanizmu pomiarowego, jest wyposa-
zony w wysiegnik 2, na ktérego wolnym Kkofcu
jest umocowany magnes pretowy 3. Magnes preto-
wy zweza sie znacznie w kierunku swych obu kon-
céw, ktore stanowig jego bieguny. O§ obrotu orga-
nu ruchomego 1 stanowi dokladnie przediuzenie
osi obrotu wirnika 4 indukcyjnego generatora im-
pulsé6w. Na gérnej powierzchni wirnika jest zmon-
towana na stale cewka indukcyjna 5. Cewka ta
jest nawinieta na rdzeniu 6, ktéry ma ksztalt li-
tery U. Zar6wno uksztaltowanie rdzenia 6 jak tez
i jego umieszczenie, razem z cewksg indukecyjnag
5, na wirniku 4 jest tak dobrane, ze przy kazdym
obrocie wirnika 4, magnes pretowy 3 znajdzie sie
jeden raz, na krétko, pomiedzy ramionami rdze-
nia o ksztalcie litery U. Powstaje przy tym ma-
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lerika szczelina powietrzna pomiedzy biegunami
magnesu pretowege 3 i obu ramionami rdzenia.

Ramiona rdzenia zwezajg sie takZe w kierunku
magnesu pretowego 3. Cewka indukéyjna 5 jest
polaczona elektrycznie z uzwojeniem pierwotnym
7 transformatora obrotowego, przy czym uzwojenie
pierwotne 7 jest umocowane na state na wirniku
4. Uzwojenie wtoérne 8 tego transformatora obro-
towego jest przyporzadkowane osi wirnika 4

.i pozostaje nieruchome. Na obwodzie wirnika 4

znajduje sie¢ warstwa pamigeci magnetycznej 26,
ktéra pokrywaé musi przynajmniej taka cze§é ob-
wodu wirnika, jaka odpowiada odchyleniu kato-
wemu organu ruchomego L

Do odbioru impulséw liczacych zapisanych na
warstwie pamieci magnetycznej 20 jest przewidzia-
na glowica magnetyczna 11, ktéra jest tak umiesz-
czona, ze warstwa pamieci 20 wiruje tuz przed nia.
Do glowicy magnetycznej 11 sg dolgczone kaska-
dowo: wzmacniacz impulséw 12, bramka 15, licz-
nik impulsé6w 16 i urzadzenie wskazujace 17. Umo-

- cowane na osi wirnika 4 uzwojenie wtérne 8 jest

polaczone ze wzmacniaczem -impulséw 13. Do
wzmacniacza impulséw jest za§ dolaczony stepien
czasowy 14. Stopien ten ma polgczenie elektryczne,
za pomocg osobnych $ciezek elektrycznych, zaréw-
no z bramka 15 jak tez i z licznikiem impulséw
16 i urzadzeniem wskazujacym 17. Wirnik 4 jest
napedzany przez silnik elektryczny 9 za ‘poSrednic-
twem sprzegta 10.

Na fig. 2 zostaly przedstawione, w rzucie per-
spektywicznym, $rodki do wytwarzania impulsu
stopowego. Magnes pretowy 3 jest umocowany na
wysiegniku 2. Wysiegnik ten jest wykonany w taki
sposGb, aby mial jak najmniejszy cigzar. Magnes
pretowy 3 ma tak samo bardzo nieznaczng mase,
a na koncach, stanowigcych jego bieguny, jest
zwezony na ksztalt krawedzi dachu. RdzehA z na-
biegunnikami 6 cewki indukcyjnej 5 jest wykona-
ny z blachy ferromagnetycznej o bardzo wysokiej
przenikalno§ci magnetycznej. Rdzeh ten ma ksztalt
litery U, przy czym na jego czeSci podstawowej
jest nawinieta cewka indukcyjna 5.

Odstep miedzy ramionami rdzenia (ramionami
litery U) jest nieco wiekszy od dlugo§ci magnesu
pretowego 3. Krawedzie ramion rdzenia 6 usy-
tuowane na przeciw biegunéw magnesu, sg takze
zwezone na ksztalt krawedzi dachu. Przez takie
uksztaltowanie magnesu pretowego 3 i rdzenia
o ksztalcie litery U 6 uzyskuje sie to, ze ampli-
tuda i stromo$¢ wytwarzanego impulsu stopowego
jest niezalezna od polozenia magnesu pretowego 3
wzgledem cewki indukeyjnej 5.

Przy kazdym obrocie wirnika 4, glowica magne-
tyczna 11 wytwarza serie impuls6w. Impulsy te
zostaja wzmocnione i uksztaltowane we wzmacnia-
czu impulséw 12 i nastepnie doprowadzone‘przez
bramke 15 do licznika impulséw 16. Bramka 15
jest otwierana w chwili gdy cewka indukcyjna 5
z rdzeniem w ksztalcie litery U mija magnes pre-
towy 3. Bramka ta jest natomiast zamykana przez
impuls stopowy. Impuls stopowy, wytworzony
w cewce indukcyjnej 5, zostaje doprowadzony do
wzmacniacza impulséw 13 za posrednictwem uzwo-
jenia pierwotnego 7 i uzwojenia wtérnego 8 trans-
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formatora obrotowego. Przy tym, jest bardzo ko-
rzystne to, Zze transformator obrotowy stuzy do-
datkowo do dopasowania impedancji pomiedzy
cewky indukcyjng 5 i wzmacniaczem impulséw 13.

Impuls stopowy dociera, po odpowiednim wzmoc-
nieniu, do stopnia czasowego 14, w ktérym zostaje
uformowarny na impuls prostokatny i nastepnie zo-
staje doprowadzony do bramki 15, ktérg zamyka
w momencie doprowadzania. Czas trwania impul-
su prostokatnego jest tak obliczony, ze impuls ten
zamyka bramke 15 najwcze$niej przy koncu serii
impulséw, najp6zniej za§ przed rozpoczeciem nowej
serii impuls6w. Impuls prostokatny steruje row-
nocze$nie urzadzenie wskazujace 17 w taki sposob,
Ze przednie zbocze impulsu prostokatnego powodu-
je wilaczenie urzadzenia wskazujgcego, za§ tylne
zbocze impulsu prostokatnego -powoduje wylaczenie
tego urzadzenia. .

W ten sposéb, pédczas trwania impulsu prosto-
katnego, wynik liczenia licznika impulséw 16

dochodzi do wskazania. Tylne zbocze impulsu pro- _

stokatnego stuzy réwnocze$nie, takze do kasowania
zliczonych impulsé6w w liczniku impulséw 16,
w wyniku czego, ten ostatni zostaje przygotowany
do nowego liczenia.

Ponizej zostanie wyczerpujaco wyjasniony spo-
s6b dzialania urzadzenia podczas zapisywania zna-
kéw impulsowych na warstwie pamieci 20 wirnika
4, to jest podczas cechowania urzgdzenia. Najpierw
dolgcza sie do silnika 9, na ‘czas trwania cechowa-
nia, dowolnie sprzezong z tym silnikiem przeklad-
nie ko6t zebatych 18 i sprzeZzony z tg przekladnig
nadajnik wielko$§ci mierzonych 19, w danym przy-
padku potencjometr Srubowy. Nadajnik wielko$ci
mierzonych 19 jest polgczony elektirycznie z wej$-
ciem mechanizmu pomiarowego 22. W czeSci pota-
czeniowej urzadzenia musi przy tym zostaé przer-
wane polgczenie pomiedzy wzmacniaczem impul-
s6w 13 i czlonem czasowym 14 jak roéwniez pomie-
dzy glowica magnetyczna 11 i dolaczonym do niej
wzmachiaczem impulséw 12, natomiast musi zostaé
wykonane polgczenie pomiedzy wzmacniaczem
impulsé6w 13 i glowicg magnetyczna 11, co czyni
sie po$rednio przez wzmacniacz zapisu 21. Celowe
jest wykonanie poszczegblnych paneli z wigczaniem
wtykowym.

Przy takim wykonaniu wystarczy wyciagnaé
tylko wzmacniacz impulséw 12 i stopiefi czasowy
14 a zamiast nich wsadzié wzmacniacz zapisu 21.
Mozna przewidzie¢ naturalnie takze dodatkowo
oprawke wtykowag dla wzmacniacza zapisu 21, na-
lezy jednakze w tym przypadku uwzglednié fakt,
ze przy wetknieciu wzmacniacza zapisu 21, stopien
czasowy 14 i wzmacniacz impuls6w 12 muszg by¢é
elektrycznie odlaczone od poprzednio doigczonych
paneli. Impuls stopowy, wytworzony przez wspo6i-
dziatanie magnesu pretowego 3 i cewki indukeyj-
nej 4 przy kazdym obrocie wirnika 4, zostaje do-
prowadzony przez uzwojenie pierwotne 7 i uzwoje-
nie wtérne 8 do wzmacniacza impulséw 13, zas po
wzmocnieniu dochodzi do wzmacniacza zapisu 21,
w ktérym zostaje uformowany na silny impuls
szpill%owy.

‘Impuls ten, w tej ostatecznej formie zostaje nastep-

8
nie doprowadzony do glowicy magnetycznej 11 i za-
pisany na warstwie pamieci magnetycznej 20 wir-
nika 4. Z kazdym obrotem wirnika 4 zosiaje jed-
nakze przestawiony nadajnik warto§ci mierzonych

5 #19 o warto§é okre§lona przez przeloZenie przeklad-
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ni ko6l zebatych 18, tak Ze przez zmieniong war-
to§¢ mierzong na wejSciu mechanizmu pomiaro-
wego 22, organ ruchomy 1 a tym samym i magnes
pretowy 3, po kazdym obrocie wirnika 4, zmienia
swoje polozenie katowe o okre§long warto§é kato-
wa w zgodnym kierunku.

Polozenie katowe, przyjmowane kazdorazowo
przez organ ruchomy 1 w chwili wytwarzania im-
pulsu stopowego, zostaje zatem zapisane bardzo
precyzyjnie w formie znakéw impulsowych na
warstwie pamieci magnetycznej 20 znajdujacej sie
na obwodzie wirnika 4, przy czym zapis ten od-
twarza wiernie wielko§é mierzonego kata. Przez
polaczenie mechaniczne pomiedzy silnikiem 9 i na-
dajnikiem wielko$ci mierzonej 19, przez przeklad-
nie ko6l zebatych 18, mozna uzyskaé jednoznaczny
dowolnie wybrany funkcjonalny zwigzek pomiedzy
calkowitym katem obrotu wirnika 4 i wielkoS§cig
mierzong M: M = £ (a), gdzie ¢ = 0...2 N.

Podczas przebiegu cechowania, ta zmieniajaca
sie przymusowo, wielko§é mierzona zostaje dolg-
czona do wejScia 22 mechanizmu pomiarowego,
a tym samym zostaje odtworzona na warstwie pa-
mieci 20 jako znak impulsowy, dyskretna warto$é
polozenia organu ruchomego odpowiednio do przy-
tozonej wlaSciwej wielkoSci mierzonej M, = f
(2 # n) = F(n), gdzien = 0, 1, 2,...N. Przez wtas-
ciwy wyboér tej charakterystycznej funkcji F (n)
nadajnika wielko§ci mierzonej mozna zatem zapi-
saé na obwodzie wirnika kazdg dowolng zalezno$é
funkcjonalng pomiedzy wielkoScia mierzona i zna-
kami impulsowymi. Tak wiec mozna zrealizowaé
na przyklad funkcje liniowe, kwadratowe, szescien-
ne lub trygonometryczne pomiedzy liczbg impulséw
zliczong do chwili nadej$cia impulsu stopowego
a wielko$cia mierzong przylozong do mechanizmu
pomiarowego.

~Zastrzezenia patentowe

1." Urzadzenie do cyfrowego okreéla_nia odchylenia
katowego lozyskowanego na czopach organu ru-
chomego mechanizmu pomiarowego z wirnikiem
umieszczonym na osi stanowigcej przediuzenie
osi mechanizmu pomiarowego, ktéry to wirnik
wchodzi w skiad generatora impulséw i jest na-.
pedzany za pomocg silnika i przy kazdym
obrocie, wysyta do licznika serie impulséw -
przez sektor odpowiadajgcy pelnemu odchyleniu
organu ruchomego mechanizmu pomiarowego,
przy czym wysylanie tych impulséw trwa do
chwili wytworzenia impuls_u stopowego przez
odpowiadajace sobie wzajemnie znaki umiesz-
czone na organie ruchomym i na wirniku, a wy-
tworzony impuls stopowy wstrzymuje zliczanie
impulséw uzyskiwanych z licznika, do korica
serii impulséw, znamienne {ym, Ze zapis serii
impulséw na wirniku (4) ma podzialke katowsa
identyczng do przebiegu skali mechanizmu po-
miarowego, przy czym podzialka katowa jest
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zapisana korzystnie przez przylozenie, wytwo-
rzonego za pomocg odpowiadajacych sobie wza-
jemnie znakéw, impulsu zapisujgcego do glowi-
cy magnetycznej (11) generatora impulséw przy

réwnoczesnej, wywolanej przez sprzezenie na-

dajnika wielkoS§ci mierzonej (19) z silnikiem na-
pedowym (9) albo wirnikiem (4) i zmieniajacej
sie przy kazdym obrocie wirnika w zadany spo-
s6b, warto$ci mierzonej.

. Urzadzenie, wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze wirnik (4) jest zaopatrzony w cewke induk-
cyjng (5) stanowiacg jeden znak, przy czym
cewka ta wspébldziala z magnesem pretowym
(3) umieszczonym na organie ruchomym (1) me-
chanizmu pomiarowego, za pomocg wysiegnika
(2) stanowigcym drugi znak.

. Urzadzenie, wedlug zastrz. 2, znamienne tym,
ze cewka indukcyjna (5) jest polaczona elek-
trycznie z uzwojeniem pierwotnym (7) transfor-
matora obrotowego, przy czym uzwojenie pier-
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wotne (7) jest umieszczone na wirniku (4), na-
tomiast uzwojenie wtérne (8) jest umocowane’
nieruchomo na osi wirnika (4) i jest polaczone
elektrycznie ze stopniem czasowym (14), na
przyklad za posrednictwem wzmacniacza im-
pulséw (13).

. Urzadzenie, wedlug zastrz. 2 i 3, znamienne tym,

ze cewka indukcyjna (5) jest wyposazona
w rdzen (6), ktory ma ksztalt litery U, przy
czym odstep pomiedzy obu ramionami rdzenia
jest wiekszy od dlugosci magnesu pretowego (3).

. Urzadzenie, wedlug zastrz. 4, znamienne tym,

ze zaré6wno bieguny magnesu pretowego (3), jak
i ramiona (6) rdzenia o ksztalcie litery U cew-
ki indukcyjnej (5) posiadajg kofce zweZone.

. Urzadzenie, wedlug zastrz. 5, znamienne tym,

ze nadajnik wielko§ci mierzonej (19) stanowi
potencjometr spiralny sprzezony z silnikiem na-
pedowym (9).
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