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(57) Anotace:
Stanice (2) pojezdovych kladek (3) pro sklopné pohyblivé,
axidlné posuvné, otoéné podepieni otoné pohanéné rotatni
trubky (1) obsahuje dvé pojezdové kladky (3) umisténé
symetricky na obou stranach svislé podéIné centralni roviny
(1b) rotadni trubky (1), na jejichZ vnéjsi obvodové plochy (3a)
otoén& doseda b&zna plocha (4) rotagni trubky (1), a z nichz
kazda je volng oto¢né uloZena prostfednictvim své osy (3b) ve
dvou rotatnich loziskach (5), ktera jsou upevnéna na
zakladové desce (6), ktera sklopné pohyblivé doseda na
staciondrni zaklad (7, 8). Kazd4 zékladova deska (6) nesouci
jednu pojezdovou kladku (3) doseda na zaklad (7, 8)
prostfednictvim dvou kloubovych uloZeni (9, 10)
usporadanych napfi€ k podélné ose rotacni trubky (1) ve
vzajemném pii¢ném odstupu (QA). Vnitini kloubové uloZeni
(9) lezici blize ke svislé podélné centralni rovin€ (1b) rotacni
trubky (1) je vytvofeno ve formé kulového kloubového
uloZeni a pFitom jako pevné loZisko dosed4 stacionarné na
zéklad (7, 8). Vnéjsi kloubové uloZeni (10) leZici vice
vzdalené od této svislé podélné centralni roviny (1b) tvori
volné uloZeni a doseda na zaklad (7, 8) kluzn€ pohyblivé na
draze ve tvaru kruhového oblouku kolem kloubového
centralniho bodu (9a) vnitiniho kloubového uloZeni (9).
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Stanice pojezdovych kladek pro sklopné pohyblivé, axidlné posuvné, otoné podepreni
oto¢né pohanéné rotacni trubky

5 Oblast techniky

Vynalez se tyka stanice pojezdovych kladek pro sklopné pohyblivé, axialné posuvné, otocné
podepieni otocné pohanéné rotacni trubky, jako rotacni trubkové pece, rotacni bubnové susicky,
obsahujici dvé pojezdové kladky umisténé symetricky na obou stranach svislé podélné centralni
10 roviny rotacni trubky, na jejichZ vnéjsi obvodové plochy otocné doseda bézna plocha rotacni
trubky, a z nichZ kazda je voln€ uloZena prostfednictvim své osy ve dvou rotacnich loziskach,
ktera jsou upevnéna na zakladové desce, ktera sklopn€ pohyblivé doseda na stacionarni zaklad.

15 Dosavadni stav techniky

Aby bylo mozné rotaéni trubky s relativné velkymi rozméry, a to jak z hlediska jejich priméru,
tak také z hlediska jejich délky, spolehlivé rotaéné podepfit, popfipadé ulozit, vyuzivaji se, jak je
to obecné znamé, nejméné dve stanice pojezdovych kladek, které jsou uspfadany v odpovidajicim
20 axialnim odstupu od sebe navzdjem. U takovych rotacnich trubek s velkymi rozméry, jako napfi-
klad rota¢nich trubkovych peci, bubnovych suSaren a podobné, nelze zabranit, aby nedochazelo
k ur¢itym montaznim nepfesnostem a jednak k vét§imu nebo mensimu deformovani a zakfiveni
pfislusnych trubkovych plastt, coz se projevuje zvlast vyrazné u rota€nich trubek s vysokym
tepelnym ucinkem, jako napiiklad u rota¢nich trubkovych peci. To vede v praktickém provozu ke
25 kmitavym pohyblim v oblasti ob&znych ploch podeptenych, popfipadé ulozenych, u takové
rotaéni trubky na odpovidajicich pojezdovych kladkach, které jsou vytvoreny prostiednictvim
odpovidajiciho vytvoreni na vnéjSim obvodu rotaéni trubky, poptipadé na nakruzcich upravenych
na odpovidajicich trubkovych tsecich. Pro vyrovnani takovych kmitavych pohybli obé&Znych
ploch rotaCnich trubek, které zplisobuji zhorSené nosné chovani a z toho vyplyvajici opotiebeni
30 zplsobené otérem a poskozeni na navzajem v zabéru upravenych obvodovych plochach, pfipadné
obéznych plochach, pfi kterém je snaha tyto nevyhodné G¢inky sniZit, je jiZ znama fada rtznych
provedeni stanic pojezdovych kladek, u kterych jsou pojezdové kladky a/nebo je unasejici zakla-
dové desky podepteny sklopné pohyblivé a/nebo axialné posuvné proti polohové pevnému zakla-
du.
35
Pfitom je tieba v zasad¢ dbat na tu skute¢nost, ze uvedené nerovnomérné nosné chovani v doty-
kové€ ploSe mezi dvéma navzajem se dotykajicimi se vélci muze byt zplisobeno prostiednictvim
tak zvaného zeSikmeni a/nebo prostfednictvim tak zvaného unaseni hran. Pod pojmem zesikmeni
se rozumi ta skutenost, Ze rovnob&ézné centralni osy dvou navzajem se dotykajicich valct jsou
40 kolem jejich spole¢né spojujici normaly vzhledem k sobé navzajem pootoleny, pfi¢emZ pootode-
né centralni osy nemaji zadny spole¢ny prisecik. Pfi takovém zeSikmeni se vytvafi nerovnomeér-
n€ rozdélovani tlaku do kontaktnich ploch s maximem v centru kontaktnich ploch pfi pohledu po
délce valce a pridavné se prostrednictvim zeSikmeni vytvafeji pfi odvalovacim procesu mezi
obvodovymi plochami valc, napiiklad mezi obéznym krouzkem rotaéni trubice a mezi pojezdo-
45 vou kladkou, axialni sily, to znamena sily ve sméru valcovych os, a to v kontaktnich plochach,
pokud jsou k dispozici odpovidajici protilehlé sily, naptiklad axialn& pasobici tak zvana spadova
otérna sila rota¢ni trubkové pece. Pod pojmem unaSeni hran se rozumi ta skute¢nost, Ze se rovno-
béZné centrélni osy dvou navzajem se dotykajicich valci ve své spole&né roving vzhledem k sobg
navzajem pootoci, pfitom tyto pootoené centralni osy maji spole¢ny priise¢ik. P¥i tomto unaseni
50 hran se rozd€luji tak zvané Hertzovy tlaky nerovnomérné prostiednictvim kontaktnich ploch po
délce valce, to znamen4, ze vysledna tlakova sila z integrace plosného tlaku, to je Hertzova tlaku,
plsobi jednostranné radialné na dotykajici se valce.

V praxi byly nyni u€inény pokusy zabranit zeSikmeni a unaseni hran prostiednictvim samonasta-
55 vitelnych pojezdovych kladek, pfipadné systémem pojezdovych kladek a tak pokud moZno
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dosahnout ptiznivého nosného obrazu, to znamena konstantnich Hertzovych tlaki, mezi ob&zny-
mi plochami rotaéni trubce a mezi vnéjSimi obvodovymi plochami pojezdovych kladek, a to
pokud mozno pii vSech provoznich podminkach. Aby bylo mozné sledovat vSechny pohyby
obéznych ploch, to znamena také kyvadlové hazeni atd., musela by byt napiiklad zakladova

5 deska pojezdové kladky uloZena tak, Ze by méla nejméné dva stupné volnosti otaCeni kolem teo-
retickych os zeSikmeni a unaSeni hran. Sférické uloZeni by tento pozadavek samoziejmé splilo-
valo. U takového ulozeni se vSak vytvaii nestabilni mechanicky systém, to znamena, ze pojezdo-
va kladka se mize nekontrolované pohybovat vzhledem k ob&zné plose rota¢ni trubice. Kriticky
stupeti volnosti tohoto samonastaveni je otaCeni kolem teoretické osy zeSikmeni, pficemz toto

10 zeSikmeni pojezdové klady je zplsobeno prostfednictvim vnéjsich centralnich obvodovych sil, to
je taznych sil pfi nepohanénych pojezdovych kladkach a pohanécich sil pii pohanénych pojezdo-
vych kladkach, ¢imzZ jsou tyto obvodové sily vyvolavany. S naristajicim otaenim, pfipadné
zeSikmenim, se nevytvareji zadné vratné sily na pojezdové kladce, ¢imz se dostava tato pojezdo-
va kladka mimo kontrolu. Takovy systém neni funkéné schopny.

Aby se zabranilo popsané nestabilité, je z praxe znamé ulozit zadkladovou desku samonastavitelné
pojezdové kladky tak, Ze nemlZe vzniknout Zddné nekontrolovatelné zeSikmeni, to znamena, ze
Jje od obou poZadovanych stupiit volnosti samonastavitelného uloZeni zakladni desky rezignova-
no na stupei volnosti zeSikmeni. Zbyvajici stupeii volnosti zabrariuje unaseni hran mezi obéznou
20 plochou rotaéni trubice a mezi pojezdovou kladkou. Takto ulozena zakladova deska s pevné spo-
jenou pojezdovou kladkou sleduje ob&€znou plochu rotaéni trubky, to je zpravidla rotaéni krouzek,
prostednictvim sklopnych pohybi jen v jednom sméru a zabratiuje tak vzniku zminéného unase-
ni hran. Poloha teoretické osy otaceni, kolem které se uskute¢nuji sklopné pohyby, hraje podstat-
nou roli pro citlivost samostatného nastavovani proti axialnim silam ze strany rota¢ni trubky.
25
V provedeni, které je znamé z A 0 019 136 a které odpovida zhruba stanici pojezdovych kladek
uvedené v predvyznakové Casti patentového naroku 1, je pojezdova kladka se svoji osou unasena
prostiednictvim dvou rotaénich loZisek z obou konctli sklopn€ pohyblivé zakladové desky. Tato
zékladova deska je uloZena prostiednictvim centralniho, v podstaté ve tvaru mezikruhové sou-
30 Casti uspofddaného vykyvného loziska, které je vnitini stranou loziskového krouzku ve tvaru
prstencového valcového segmentu v posuvném styku, pfi¢emz jeho vnéjsi strana je podepiena na
vodorovném zékladu. Ve tvaru mezikruhové ¢asti usporadané kyvné lozisko a loziskovy krouzek,
pfipadné valcovy segment vytvareji jako jednotka vlastni kyvné loZisko pro zékladovou desku.
ProtoZe vnitini strana valcového segmentu je opatfena kluznou plocho, mize se kyvné loZisko
35 unaSejici zdkladovou desku posouvat kolem vnitini kluzné plochy valcového segmentu a
v pribéhu tohoto posouvani vykonava valcovy segment kyvny pohyb na zikladu. Aby mohla
zékladova deska a ji unasena pojezdova kladka vykonavat axialni posuv odpovidajici axiadlnimu
pohybu obé&Zného krouzku rotaéni trubky jsou upraveny mechanické nebo hydraulické pohanéci
prostiedky, které jsou loziskovym krouzkem pfislusné ovladatelné. Obé pojezdové kladky jedné
40 stanice pojezdovych kladek mohou byt unaseny spole¢nou zakladovou deskou, pfi¢emz pod kaz-
dou pojezdovou kladkou je uspofadano samostatné kyvné lozisko. Je viak také mozné podeptit
ob& pojezdové kladky vzdy na samostatné zakladové desce a tyto obé zakladové desky potom
navzajem spojit pro zachycovani rozpérnych sil prostfednictvim upinaciho kabelu, piipadné pro-
strednictvim upinacich ty¢i.
45
Pokud by u naposled popsaného provedeni, které je znamé z EP-A—0 019 136, mé&lo byt nastave-
no v pfedchazejicim popsané zesikmeni, tak je to zfejm& mozné jen prostiednictvim posunuti
rotatniho loZiska unasejiciho osu pojezdové kladky na zakladové desce. Takové posunuti rotag-
niho loZiska osy pojezdové kladky na zékladové desce vyzaduje relativné vysoké konstrukéni
50 naklady a pfitom je mozné jen specialnimi téZkymi néstroji a s relativné vysokymi naroky na
dobu. Pokud jsou u tohoto znamého provedeni upraveny dvé samostatné zékladové desky pro obé
pojezdove kladky, tak museji byt upinaci tyce nebo podobné vytvofeny pro zachycovani relativné
vysokych rozpinacich sil a torznich sil.
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Podstata vynalezu

Vynalez si klade za kol vytvorit stanici pojezdovych kladek podle predvyznakové ¢asti patento-
vého naroku 1, ktera by pfi zabranéni unaSeni hran a nejméné do zna¢né miry zabranéni kiiZeni,
jakoz i pti relativné jednoduché konstrukcei a spolehlivém provozu zabezpecovala optimalni snad-
né samocinné nastavovani kazdé pojezdové kladky.

Uvedeny kol je vyfeSen stanici pojezdovych kladek pro sklopné pohyblivé, axialn€ posuvné,
otocné podepieni otocné pohanéné rotacni trubky, jako rotani trubkové pece, rotacni bubnové
susicky, obsahujici dvé pojezdové kladky umisténé symetricky na obou stranach svislé podélné
centralni roviny rotacni trubky, na jejichz vnéj$i obvodové plochy oto¢né doseda b&ézna plocha
rotacni trubky, a z nichz kazda je volné oto€né uloZena prostfednictvim své osy ve dvou rotac-
nich loziskach, kterd jsou upevnéna na zékladové desce, ktera sklopné pohyblivé dosedd na
stacionarni zaklad, podle vynalezu, jehoZ podstatou je, ze kazda zakladova deska nesouci jednu
pojezdovou kladku doseda na zaklad prostiednictvim dvou kloubovych uloZeni usporadanych
napfi¢ k podélné ose rotacni trubky ve vzajemném pticném odstupu, z nichz vnitfni kloubové
ulozenti lezici blize ke svislé podélné centralni roviné rotacni trubky je vytvofeno ve form¢ kulo-
vého kloubového ulozeni a ptitom jako pevné loZisko doseda stacionarné na zaklad, zatimco
vngjsi kloubové uloZeni lezici vice vzdalené od této svislé podéIné centralni roviny tvoii volné
uloZeni a doseda na zaklad kluzné pohyblivé na draze ve tvaru kruhového oblouku kolem klou-
bového centralniho bodu vnitfniho kloubového ulozeni.

Vynélez si klade za zaklad poznatek, Ze samonastavitelna pojezdova kladka stanice pojezdovych
kladek musi kromé stabilniho chodu spliiovat nejméné v dal$im uvedené pozadavky.

Ulozeni sklopné pohyblivé zakladové desky musi byt snadno pristupné, aby mohla pojezdova
kladka sledovat kymacivé hazeni ob&zné plochy, piipadné ob&zného prstence podpirané rotaéni
trubky, bez velkych nastavovacich momentli, pfiCemZ zistavajici unaseni hran je dano potieb-
nymi nastavovacimi momenty ulozeni zakladové desky.

Kazda samonastavitelna pojezdova kladka by neméla reagovat na sily ve sméru osy pojezdové
kladky, to znamena na axiélni sily, takze ty axialni sily, které jsou k dispozici, by nemély ovliv-
flovat nosné chovani.

Neodstranitelné vlastni kmitani, pfi¢emz kazda konstrukéni soucast ma vlastni kmitani, samo-
nastavitelnych pojezdovych kladek by mélo zistat bez ovlivnéni silami, pf¥ipadné jejich ¢asovymi
zménami, v kontaktni plo$e mezi ob&znou plochou rotaéni trubky a pojezdovou kladkou, protoze
vytvéareni vlastnich kmitd prostiednictvim téchto sil by vedlo k nerovhomérnému otéru vn&jsi
obvodové plochy pojezdovych kladek.

U stanice pojezdovych kladek podle vynalezu je proto kazda, pojezdovou kladku unésejici zakla-
dova deska, pfi pohledu naptic k rotaéni trubce a k pojezdovym kladkam, podepiena na zakladu
prostiednictvim dvou ve vzajemném pficném odstupu od sebe navzajem uspofadanymi kloubo-
vymi uloZenimi, z nichZ blize ke svislé podélné centralni roving rotalni trubky upravené vnitini
kloubové ulozeni je vytvofeno ve tvaru kulového kloubového uloZeni a pfitom je jako pevné ulo-
Zeni podepreno polohové pevné na zakladu, zatimco od této svislé podélné centralni roviny déle
upravené vnéjsi kloubové ulozeni tvofi volné ulozeni a je podepfeno kolem kloubového central-
niho bodu vnitfniho kloubového uloZeni kluzné pohyblivé ve tvaru kruhového oblouku na zakla-
du.

Toto vytvoreni podle vynalezu umoziuje optimalni snadné samonastavovéani kazdé zakladové
desky a tak také tento zakladovou deskou unasené pojezdové kladky, pficemz tyto pojezdové
kladky a je unasejici zakladové desky jsou stabilizovany prostfednictvim na vn&j$ich obvodovych
plochach téchto pojezdovych kladek podeptenych ob&znych ploch, ptipadné obéznych krouzki
rotaéni trubky, pfi€emz je vSak prostfednictvim jejich snadné sklopné pohyblivosti prostrednic-
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tvim kloubovych uloZeni a prostfednictvim zhruba obloukového kluzn¢ pohyblivého podepieni

na zakladu vytvoren piedpoklad k tomu, Zze se zabrani nezadoucimu unaseni hran a mimoto lze

rychle odstranit pfipadné vznikajici nezadouci zeSikmeni kazdé pojezdové kladky prostrednic-

tvim odpovidajiciho kluzného pohybu vnéjsiho kloubového ulozeni na zékladu s relativné nepa-
5 trnymi pracovnimi néklady, a to velmi rychle.

Ptitom je zvlasté vyhodné, kdyz je v oblasti vnéjSiho kloubového ulozeni upraveno nastavovaci
Ustroji a zabira se zadkladovou deskou tak, ze tato zdkladova deska je ve sméru kruhového kluzné
pohyblivého podepieni vnéjsiho kloubového ulozeni premistitelna proti zdkladu a tim je ji unéSe-

10 na pojezdova kladka nastavitelna ve smyslu Sikmého pestaveni proti béZné plose rotacni trubky,
pfipadné je takto nastavitelna dodatecné.

Déle se poklada za vyhodné, kdyz jsou obé kloubova uloZeni zakladové desky, pfipadné kazdé

zékladové desky v podstaté provedena jako axialni kloubova ulozeni a v zdkladni poloze pojez-
15 dové kladky a zdkladové desky je centralni osa vnéjsiho kloubového ulozeni uspofadana v pod-

staté svisle a centralni osa vnitintho kloubového ulozeni je usporadano se sklonem k horizontéle,

piicemz tento sklon je uren smérem pisobeni na pfislusnou pojezdovou kladku pusobicich

vyslednych sil, to znamena, ze tento sklon, pfipadné §ikma poloha vnitiniho kulového kloubové-

ho ulozeni vyplyva z vektorového souctu obvodovych sil, naptiklad aloznych tfecich sil a
20  pohanécich sil, a z loznych sil ptsobicich na, pfipadné na kazdou pojezdovou kladku.

Ve srovnani s az dosud popsanou konstrukci podle vynalezu s naposledy popsanym znamym pro-
vedenim podle EP-A-0 019 136 se zjisti, Ze dochazi k velmi jednoduché a rychlé moznosti sefi-
zeni zeSikmeni jedné, pifipadné kazdé pojezdové kladky, takZe je napiiklad mozné velmi jed-

25 noduchym zplsobem a s nepatrnymi ¢asovymi a silovymi naroky odstranit zeSikmeni vyvolana
axidlnimi silami ze strany rota¢ni trubky. Mimoto mohou byt na rozdil od uvedeného znamého
provedeni prostfednictvim konstrukce podle vynalezu zachycovany rozpérné sily vytvofené jako
pevnym loziskem uspofadaného vnitiniho kulového kloubového uloZzeni, takZe nejsou potiebné
zadné zvlastni elementy pro zachycovani torznich sil.

30
Pokud se tyka nastavovaciho ustroji pro $ikmé prestavovani pojezdové kladky, tak jej lze zvlasté
jednoduchym a vyhodnym zpiisobem uspofadat tak, ze ma dva sefizovaci Srouby, které jsou
upraveny navzdjem protilehle v axialnim odstupu, které jsou relativné proti sob€ navzajem pies-
tavitelné a které pisobi v podstaté vodorovné, jakoZz i mezi proti sobé plisobicimi konei sefizova-

35 cich Sroubl uspofadany dosedaci organ, jehoz bocni plochy vytvafeji dosedaci plochy pro tyto
konce sefizovacich Sroubli. Nastavovani zeSikmeni, pfipadné sefizeni kazdé zakladové desky a
prostrednictvim ni unasené pojezdové kladky proti obézné plose rotaéni trubky, tak lze uskute¢nit
velmi jednoduchym zptisobem a prostiednictvim velmi jednoduchého ruéniho néstroje, napiiklad
Sroubového klice, jakoz i rychle a s jen nepatrnym nasazenim sily.

40

Piehled obrazki na vykresech

Vynalez je v dal3im podrobnéji vysvétlen na ptikladech provedeni ve spojeni s vykresovou &asti.
45

Na obr. 1 je zcela schematicky zndzornén podélny pohled na podéiny Gsek rotani trubky oto¢né
podeprené naptiklad na dvou podle vynalezu vytvofenych stanicich pojezdovych kladek.

Na obr. 2 je ve vétSim méfitku zndzornéna zhruba v pravé poloving roziiznuta stanice pojezdo-
50 vych kladek podle vynalezu, a to v pfi¢ném, piipadné Celnim pohledu, ktery zhruba odpovida
roviné podle Cary fezu Il —II na obr. 1.

Na obr. 3 je znazornén bokorys, ktery zhruba odpovida $ipce III na obr. 2, a to zakladové desky
stanice pojezdovych kladek podepiené prostiednictvim kloubového ulozeni na zakladu.
55
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Na obr. 4 je znazornén pudorys zakladové desky stanice pojezdovych kladek.

Na obr. 5 je ve véts§im mefitku znazornén detailni pohled odpovidajici vyfezu V na obr. 3 pro
vysvétleni nastavovaciho ustroji pro zakladovou desku.

Na obr. 6 je znazornén pohled na svisly fez vnitinim kloubovym ulozenim zakladové desky.
Na obr. 7 je znazornén pohled na svisly fez vnéjsim kloubovym ulozenim zakladové desky.
Na obr. 8, 9 a 10 jsou znazornény zhruba shodné bo¢ni podélné pohledy na tii riizné piiklady

provedeni stanice pojezdovych kladek podle vynalezu.

Piiklady provedeni vynalezu

V podélném pohledu podle obr. 1 je nejprve zcela obecné znazornéno, jak rotaéni trubka 1, pfi-
padné odpovidajic podélny usek rotacni trubky 1 je oto¢né podepten na napfiklad dvou podle
vynalezu provedenych stanicich 2 pojezdovych kladek 3. MiZe byt napiiklad vzato v uvahu, Ze
se u této rotacni trubky 1 jedna o rota¢ni trubkovou pec s pfislusné velkymi rozméry v priméru a
v délce, ktera mize byt o sobé znamym zptsobem a proto neznazornénym zpisobem rotatné
pohanéna kolem podélné osy la. Kazda stanice 2 pojezdovych kladek 3 pfitom miize byt prove-
dena v podstaté shodné, takze v dal$im je detailné tieba vysvétlit jen jednu.

Pridavny pohled na piicny, ptipadné Celni pohled podle obr. 2 zdiiraziiuje, ze kazda stanice 2
pojezdovych kladek 3 ma po dvojicich a pfitom soumérné k obéma stranam k podélné centralni
roviné 1b rota¢ni trubky 1, ktera prochézi skrz podélnou osu la pojezdové kladky 3, na jejichz
vnéjsi obvodové plose 3a, pfipadné obézné plose je otoéné podeptena vidy odpovidajici obézna
plocha rota¢ni trubky 1, pti¢emz tato ob&zna plocha rotaéni trubky 1 je generdlné tvofena pri-
slusné zesilenym plastovym tsekem rotacni trubky 1, s vyhodou v3ak, jak je to u tohoto piikladu,
prostiednictvim na vné&j$im obvodu rotaéni trubky 1 o sobé znamou obé&znou plochou 4 rotadni
trubky 1 ve tvaru krouzku, piipadné jeji vnéjsi obvodovou, piipadné obéznou plochou. V osovém
sméru upravené Sifky pojezdovych kladek 3 a béznych ploch 4 rotaéni trubky 1 jsou zndmym
zplisobem vzhledem k sob& navzajem odsouhlaseny. Kazda pojezdova kladka 3 je prostiednic-
tvim své osy 3b pojezdové kladky 3 volné oto¢né ulozena ve dvou rotaénich loziskach, a to
obvyklych kluznych loziskach nebo kyvnych valivych loziskach. Toto uloZeni os 3b pojezdové
kladky 3 v rotacnich loziskach 5 pfitom GEelné miZze byt znamym zpisobem plovouci, pficemz
neoto¢né osou 3b pojezdové kladky 3 unasena pojezdova kladka 3 miize byt ve svych axiélnich
pohybech vytvarenych v pribéhu provozu omezena rotaéni trubkou 1 a b&znymi plochami 4
rotacni trubky 1. Tato omezena plovouci axidlni pohyblivost pojezdovych kladek 3 a os 3b
pojezdovych kladek 3 miize byt obvyklym zpiisobem, napiiklad prostiednictvim dorazi vyuzita
pro vizualni kontrolu, pfi¢emz pti vzniku axialnich sil a z toho vyplyvajiciho zeSikmeni lze uvést
do Cinnosti odpovidajici nastavovaci Gstroji pro odstranéni zeSikmeni, coz bude pozdéji jesté
blize vysvétleno.

Kazda osa 3b pojezdové kladky 3 a ptislusna pojezdova kladka 3 je prostfednictvim svych obou
rotacnich lozisek 5 upevnéna na zakladové desce 6, ktera je sama o sob& sklopn& pohyblivé
podepiena na polohové pevném zakladu 7, pfipadné podlaze zakladu 7. U znazornéného ptikladu
provedeni je kazda pojezdova kladka 3 stanice 2 pojezdovych kladek 3 uspoiddana na oddélené
zékladové desce 6, pricemz ob& zakladové desky 6 stanice 2 pojezdovych kladek 3 jsou podepre-
ny na spole¢ném zékladu 8, pfipadné spole¢ném ramu zakladu 8, ktery je sam o sobé& polohové
pevné uspofadan na vlastnim zakladu 7, to znamen4, Ze spole¢ny ram zakladu 8 tvofi soudast
polohové pevného zékladu 7, na kterém se zakladové desky 6 pfimo opiraji, i kdyz by podlaha
zdkladu 7 mohla byt vytvofena také tak, Ze by se zakladové desky 6 mohly opirat piimo na ni.
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Podstatnou myslenku této kazdé stanice 2 pojezdovych kladek 3 je tfeba spatfovat v tom, Ze
kazda zakladova deska 6 a tim také ji unaSena pojezdova kladka 3 p#i pohledu napfi¢ k rotaéni
trubce 1 a k pojezdovym kladkam 3, tedy v souladu s pohledem podle obr. 2, je podepiena na
ramu zékladu 8 a tim také na polohové pevném zékladu 7 prostfednictvim dvou kloubovych ulo-
zeni 9, 10, ktera jsou usporadana od sebe navzajem v odpovidajicim pti¢ném odstupu QA, ktera
jsou na vyobrazeni podle obr. 2 patrna jen v oblasti pod pravou zakladovou deskou 6 v dil¢im
fezném pohledu, zatimco v levé poloving obr. 2, kde je patrny prosty ¢elni pohled, jsou prekryta.
Z téchto kloubovych ulozeni 9, 10 je kloubové ulozeni 9, které je upraveno blize k podélné cent-
ralni roviné 1b rota¢ni trubky 1, vytvofeno ve tvaru kulového kloubového uloZeni a pfitom je
usporadano jako pevné ulozeni, které je upraveno polohové pevné na ramu zékladu 8 a v ptipadé
potieby také pfimo na podlaze zakladu 7. Na rozdil od toho vytvati vnéjsi kloubové ulozeni 10,
které je vice vzdaleno od této podéIné centralni roviny upravené ve svislém smeéru volné ulozZeni
a toto vnéjsi kloubové ulozeni 10 je ptitom kluzné pohyblivé ve tvaru kruhového oblouku a takto
je podepieno na ramu zakladu 8 kolem kloubového centralniho bodu 9a vnitiniho kloubového
ulozeni 9, jak je to patrno z pohledu podle obr. 4 na zédkladovou desku 6 skrz kruhovou oblouko-
vou dvojitou Sipku 11.

Z pravé poloviny na obr. 2 je dale patrno, Ze pfimka, ktera spojuje kloubové centralni body 9a,
10a vnitniho kloubového ulozeni 9 a vnéj§iho kloubového ulozeni 10 vytvafi napti¢ upravenou
geometrickou vykyvnou osu, kterd sama o sobé vytvaFi spoleénou osu 12 sklapéni pro tato obé
kloubova ulozena 9, 10 a s vyhodou je upravena v podstaté zhruba vodorovné. Pfitom je potom
v souladu s tim piislusnd pojezdova kladka 3 vcetné ji unasejici zakladové desky 6 sklopné
pohyblivé podepiena kolem této osy 12 sklapéni, to znamena podle obr. 2 v pravé poloviné
kolmo k roviné vykresu a podle obr. 3 ve sméru dvojité Sipky 13.

Zvlastni vyznam ma dale nastavovaci ustroji 14, které je upraveno v oblasti vnéjsiho kloubového
ulozeni 10, jak je to patrno napiiklad z obr. 3 a obr. 5 a které zabira na zakladové desce 6, pii-
padné kazdé zakladové desce 6 tak, Ze tato zakladova deska 6 mize byt pfemisténa ve sméru jiz
uvedeného kruhového obloukového kluzné pohyblivého podepieni vnéjsiho kloubového ulozeni
10, jak je to znazornéno dvojitou Sipkou 11, proti polohové pevnému zakladu 7, pfipadné ramu
zékladu 8, ¢imZ mize byt ji unaSena pojezdova kladka 3 pfesné sefizena ve smyslu Sikmého pie-
stavovani proti bézné plose 4 rotaéni trubky 1, pfipadné obéznému krouzku rotadni trubky 1.

Jak je to patrno ze zvétSeného detailniho pohledu podle obr. 5, ma nastavovaci Gstroji 14 pro
Sikmé prestavovani pojezdové kladky 3 prostfednictvim prislusné zakladové desky 6 dva sefizo-
vaci Srouby 15, které jsou upraveny koaxialné protilehle, jsou ulozeny protilehle ve vzajemném
axialnim odstupu a jsou proti sob¢ navzajem relativné prestavitelné, jakoz i mezi témito proti
sob& sméfujicimi konci 15a téchto sefizovacich Sroubd 15 usporadany dosedaci organ 16, jehoz
bocni plochy 16a, 16b vytvareji dorazové, pfipadné kontaktni plochy pro tyto Sroubové konce
15a. Pfitom se povazuje za ucelné, kdyz jsou oba sefizovaci $rouby 15 zhruba v oblasti vng&jsiho
kloubového uloZeni 10 upevnény na spodni strané 6a zakladové desky 6, napiiklad ptivafeny,
zatimco dosedaci organ 16 je pevné upraven vzhiru stojici na ramu zakladu 8, jak je to znazor-
né€no na obr. 5, a pfitom svym hornim koncem 16¢ zasahuje dostatedn& daleko do oblasti mezi
obéma Sroubovymi konci 15a volng, pri¢emz si viak jests zachovava dostatedné velky odstup ke
spodni strané 6a zakladovych desek 6, aby nemohl pfijit do styku s touto spodni stranou 6a pfi
sklopném pohybu zakladové desky 6.

Zatimco vnitini kloubové uloZeni kazdé zakladové desky 6 je provedeno, jak jiz bylo zminéno,
ve tvaru kulového kloubového ulozeni, mize byt vnéjsi kloubové ulozeni 10 provedeno generél-
né kazdym vyhodnym zpiisobem, ktery umoziiuje vykyvnou pohyblivost ve vykyvné roving 10b,
ktera je upravena rovnobézné se svislou podélnou centralni rovinou 3¢ pojezdové kladky 3.
K tomu celu by mohlo byt vnéjsi kloubové ulozeni 10 provedeno ve tvaru jednoduchého klou-
bového uloZent, naptiklad vykyvného kloubového uloZeni. U znazornéného ptikladu provedeni je
vSak upfednostnéno, ze také vnéjsi kloubové ulozeni 10 zakladové desky 6 nebo kazdé zakladové
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desky 6 je provedeno ve tvaru kulového kloubového ulozeni, tedy v podstaté stejné jako vnitini
kloubové ulozeni 9. ‘

Pokud se tyka vytvofeni a uspofadani obou kloubovych uloZeni 9, 10 v oblasti mezi ptislusnou
zakladovou deskou 6 a mezi ramem zakladu 8, tak jsou obé kloubova ulozeni 9, 10 kazdé zakia-
dové desky 6 jednak vytvorena jako kulova kloubova uloZeni, jak jiz bylo uvedeno, a jednak
v podstaté jako axialni kloubova ulozeni. Tato skutenost je umoznéna tim, Ze na obrazcich
v podstaté znazornéna vychozi, pripadné zakladni poloha pojezdové kladky 3 a zakladové desky
6 je v podstaté svisle nasmérovana prostfednictvim skrz kloubovy centralni bod 10a prochazejici
centralni osou 10c¢ vnéjsiho kloubového ulozeni 10, jak je to patrno zejména z obr. 3 a obr. 7. Na
rozdil od toho je centralni osa 9¢ vnitiniho kloubového uloZeni 9 nasmérovana k horizontale H se
sklonem @, jak je to patrno z obr. 3 a obr. 6. Tato Sikma poloha, pfipadné sklon o je uréena smé-
rem pusobeni na piislusnou pojezdovou kladku 3 pasobicich vyslednych sil, to znamena z vekto-
rového souctu, naptiklad z Gloznych tfecich sil a pfipadnych pohanénich sil, jakoZz i z GloZnych
sil. Toto mozné vytvoreni obou kloubovych ulozeni 9, 10 kazdé zakladové desky 6 jako axialnich
trukci téchto kloubovych ulozeni 9, 10, coz je zejména zfetelné z toho, kdyz se vezme v livahu,
Ze tato kloubova ulozeni 9, 10 by pfi jiném nasmérovani a usporadani musela také zachycovat
pridavna radialni zatizeni, coz by zpisobovalo vytvoreni odpovidajici nakladné&jsi konstrukce
kloubovych ulozeni 9, 10. Je v§ak nutné uvést, Ze pouziti axialné a radialné zatizitelnych kloubo-
vych uloZeni neni u této konstrukce podle vynalezu v zdsad¢ vylouceno.

Z obr. 3 je dale patrno, Ze kloubovy centralni bod 9a vniténiho kloubového ulozeni 9 je usporadan
svisle pod kontaktni ¢arou 17 mezi vnéjs$i obvodovou plochou 3a pojezdové kladky 3 a mezi b&z-
nou plochou 4 rotacni trubky 1 ve tvaru krouzku rotaéni trubky 1. To ma tu vyhodu, Ze axialnim
pohybem rotacni trubky 1 vyvolavané axialni sily na pojezdové kladce 3 a odpovidajicim zpiso-
bem také na zakladové desce 6 nemohou puisobit Zddnym vlivem na nastavovaci ustroji 14 pro
kiizeni pojezdové kladky 3.

Konstrukéni uspofadani obou kloubovych ulozeni 9, 10 je blize znazornéno na obr. 6 a obr. 7.
Zde je nejprve vseobecné patrno, Ze obé kulova kloubova uloZeni 9, 10 maji v podstaté shodnou
konstrukei. Kazdé kulové kloubové ulozeni 9, 10 je v souladu s tim s vyhodou vytvofeno ve tvaru
kulového vrchlikového ulozeni.

Pti pohledu nejprve na konstrukéni stavbu vnitiniho kulového kloubového uloZeni 9 podle obr. 6
Jje patrno, Ze toto kulové kloubové ulozeni 9, tedy kulové vrchlikové kloubové uloZeni 9 ma prvni
kulovou vrchlikovou ¢ast 9.1, ktera je vypouklou a ve tvaru kulového vrchliku vytvofenou vné&jsi
plochou 9.2 kluzného loZiska uloZena na vSech stranach vykyvné pohyblivé ve vyduté, ve tvaru
kulového vrchliku vytvofené a ve tvaru kloubové misky uspofadané vnitini plochy 9.3 kluzného
loziska druhé kulové vrchlikové ¢asti 9.4. Obé tyto kulové vrchlikové €asti 9.1 a 9.4 jsou vytvo-
feny zhruba ve tvaru prstence, jak je to patrno z obr. 6, pti¢emz prvni kulova vrchlikova &ast 9.1
je upravena pevné na Cepu 18 htidele, ktery je sam o sob&€ upevnén na pfisluiné Sikmo dold
nasmérovaném ndastavci 6b zakladové desky 6. Druha kulova vrchlikova &ast 9.4 je na rozdil od
toho upravena, piipadné podepiena naptiklad prostfednictvim spojovaci ¢asti 9.5 polohové pevné
na pfislusné Sikmo vzhiiru nasmérovaném upeviiovacim nastavci 8a ramu zékladu 8.

Takeé vn¢jsi kloubové ulozeni 10, to jest kulové vrchlikové ulozeni, ma prvni kulovou vrchliko-
vou Cast 10.1, ktera je opét ulozena vypuklou, ve tvaru kulového vrchliku vytvofenou vnéjsi plo-
chou 10.2 kluzného loziska ve vyduté, kulové vrchlikové a kloubové panvové vnitini kluzné
plose 10.3 kluzného loZiska druhé kulové vrchlikové ¢asti 10.4. Také u tohoto vnéjSiho kulového
kloubového uloZeni 10 jsou obé vrchlikové ¢asti 10.1, 10.4, jak je to patrno z obr. 7, vytvoieny
ve tvaru kruhovych prstencti. Na rozdil od ptedchazejiciho provedeni neni druh4 kulova vrchli-
kova ¢ast 10.4 tohoto vnéjsiho kulového kloubového uloZeni 10 podeptena pevng, jako je tomu u
vnitiniho kulového kloubového uloZeni 9, ale je ve sméru dvojité Sipky 11 podepiena kluzné
pohyblivé na rdmu zakladu 8, jak je to patrno z obr. 4. Toto kluzné pohyblivé podepteni je mozné
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nejjednodussim zplisobem uskutecnit tak, Ze spojovaci ¢ast 10.5, ve které je pevné uloZena druha
kulova vrchlikova cast 10.4, se opira svoji spodni kluznou plochou 10.5a pfimo o odpovidajici,
jako kluzna opéra vytvotené protilehlé plose na horni stran¢ ramu zakladu 8. Podle pfikladu pro-
vedeni, ktery je znazornén na obr. 7, se v3ak upfednostiiuje, Ze v oblasti pod spojovaci ¢asti 10.5
je na horni strané ramu zakladu 8 upevnéna, a to ptipadné vyménitelné, rovna, zhruba ve tvaru
desky vytvorena kluznd podpéra 20, na jejiz jako kluzna plocha vytvofené horni strané 20a se
kluzné pohyblivé podpira také jako kluzna plocha vytvorena spodni strana, to je spodni kluzna
plocha 10.5a spojovaci ¢asti 10.5 a tak je kluzn€ pohyblivé také podeptena druha kulova vrchli-
kova cast 10.4. Kazda kluzna podpéra 20 je tak v podstaté vytvofena ve tvaru ploché kluzné
tlozné desky. Tato kluzna podpéra 20 je vyrobena uéelné z kluzného materialu s relativné niz-
kymi tfecimi hodnotami, napfiklad ze $edé litiny nebo z odpovidajiciho materidlu z plastické
hmoty.

U aZ dosud popsané stanice 2 pojezdovych kladek 3 podle vynalezu je kazda pojezdova kladka 3
provedena a uspofaddna optimalnim zplisobem samonastavitelné proti pfislusné bézné plose 4
rotacni trubky 1. Protoze tyto samonastavitelné pojezdové kladky 3 reaguji negativné na axialni
sily, nemély by mit Zddné zeSikmeni. Z tohoto divodu je G¢elné polohu pojezdovych kladek 3 a
jejich os 3b pojezdovych kladek 3, jak jiz bylo uvedeno, nejméné vizualné kontrolovat, takze
v pfipad€ vzniku zeSikmeni pojezdové kladky 3 je mozné toto zeSikmeni za pomoci nastavovaci-
ho ustroji 14 rychle odstranit, aby se mohla odpovidajici pojezdova kladka 3 pokud mozno bez
zeSikmeni nastavovat. Pfitom miZe byt opakované sefizovani zeSikmeni potfebné vzhledem ke
zménénym provoznim podminkdm rotaéni trubky 1, jakoz i vzhledem k jinym vlivim. Ovladani
popsaného nastavovaciho Gstroji 14 pro piestavovani zeSikmeni pojezdovych kladek 3 je relativ-
n¢ snadno dostupné a jednoduché. Pokud se k tomu vezme jesté jednou v ivahu vyobrazeni zna-
zornéné na obr. 5, potom mohou byt sefizovaci Srouby 15 vytvofeny jako jednoduché Sestihranné
Srouby a jejich sefizena poloha miize byt zajisténa odpovidajicimi pojistnymi maticemi, jak je to
znazornéno. Ovladani téchto sefizovacich Sroubl 15 lze tak uskuteénit rychle a bez zvlastnich
nakladid za pomoci pfislu§ného Sroubového klice.

Jak je to z praxe samo o sob& znamé, mohou byt pojezdové kladky 3 stanic 2 pojezdovych kladek
3 pro rotacni trubku 1 provedeny jako prosté nosné, piipadné podpérné pojezdové kladky nebo
také jako pohanitelné pojezdové kladky. Piiklady k tomu jsou v nasledujicim blize vysvétleny na
prikladech stanice 2 pojezdovych kladek 3 v provedeni, ktera jsou znazornéna na obr. 8, obr. 9 a
obr. 10.

Z ptedchazejicich vysvétleni provedeni podle vynalezu kazdé stanice 2 pojezdovych kladek 3,
JjakoZ i z odpovidajicich pfedchazejicich obrazki v podstaté jiz vyplyva, Ze centralni osy 9¢c, 10c,
pfipadné jejich odpovidajici horni centralni aseky, spole¢né s odpovidajici zidkladovou deskou 6
sklopné pohyblivé horni kloubové tlozné &asti, tedy prvni kulové vrchlikové &asti 9.1, 10.1 obou
kloubovych ulozeni 9, 10 jsou upraveny ve spoleéné, k zakladové desce 6 upravené zikladni
roving, ktera je nasmérovana v pravém thlu ke svislé podélné centralni roving 3¢ prislusné pojez-
dové kladky 3, viz obr. 2.

Pokud je pfitom kazda pojezdova kladka 3 v souladu s vyobrazenim na orb. 8 vytvotena jako
prosta op&€ma ulozna kladka, potom je pfislusna osa 3b pojezdové kladky 3 svymi ob&éma konci
uloZena v obou rotacnich loziskach 5, ktera jsou uspofadana po obou stranach k ptiéné centralni
roviné 3d pojezdové kladky 3. U tohoto vytvofeni pojezdové kladky 3, viz obr. 8, je zminéna
zékladni rovina 21 pro obé horni kulové vrchlikové ¢asti 9.1, 10.1 kloubovych uloZeni 9, 10
shodna se soumérnou svislou pfi¢nou centralni rovinou 3d pojezdové kladky 3, protoze pojez-
dova kladka 3 s osou 3b pojezdové kladky 3, obé rotaéni loziska 5, zakladova deska 6 a kloubova
uloZeni 9, 10 vytvéieji shodny hmotnostni systém ve vztahu k p¥i¢né centralni roviné 3d.

V principu shodné se chova priklad provedeni znazornény na obr. 9, u kterého je jedna pojezdova
kladka 3 provedena pohanitelna, a to tim, Ze na obou koncich 3b;, 3b, této pojezdové kiadky 3 je
pripojen pohanéci motor 22, 23 s pfevodem dopomala, u kterého se s vyhodou jednd vzdy o hyd-
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raulicky motor, av$ak v zasadé¢ mize byt také upraven odpovidajici elektromotor. Rozdil tohoto
ptikladu provedeni podle obr. 9 k pfikladu provedeni podle obr. 8 spociva tedy jen v tom, Ze na
oba konce pojezdovych kladek 3 je pfipojen shodny pohanéci motor 22, 23, takze se také zde
vytvari shodny hmotnostni systém po obou stranach symetrické svislé pticné centralni roviny 3d
pojezdové kladky 3. Tak miiZe opét dfive uvedena zakladni rovina 21 byt shodna s dfive uvede-
nou pfi¢nou centralni rovinou 3d pojezdové kladky 3. Jak u piikladu provedeni podle obr. 8, tak
také u ptikladu provedeni podle obr. 9 se proto vytvareji konstrukéné soumérnd provedeni, ktera
Ize z hlediska vznikajicich rotacnich a sklopnych momenti snadno ovladat.

Priklad provedeni podle obr. 10 se lisi od ptikladu provedeni podle obr. 8 a obr. 9 tim, Ze pti
jinak shodné konstrukci je pfipojen pohanéci motor 22 s pfevodem dopomala jen na jednom
konci 3b, pojezdové kladky 3. Z tohoto diivodu je pojezdova kladka 3 vytvorena také pohanitel-
né. ProtoZe se u tohoto prikladu provedeni podle obr. 10 ve vztahu k symetrické svislé pricné
centralni roviné 3d pojezdové kladky 3 na podkladé jednostranného motorového pohonu vytvari
do ur¢ité miry nerovnomérna hmotnost, je tfeba z hlediska sklopné pohyblivého podepteni zakla-
dové desky 6 prostednictvim kloubovych ulozeni 9, 10 na ramu zakladu 8 zabezpecit odpovida-
jici vyrovnani. Z tohoto divodu je u tohoto tretiho pfikladu provedeni podle obr. 10 zakladni
rovina 21 obsahujici centralni osy hornich kloubovych iloznych ¢asti obou kloubovych ulozeni
9, 10 pfesazena o odpovidajici vyrovnavaci rozmér A paraleiné vzhledem k symetrické svislé
priéné centralni roviné 3d pojezdové kladky 3.

PATENTOVE NAROKY

1. Stanice pojezdovych kladek pro sklopné pohyblivé, axialné posuvné, otoéné podepieni
oto¢né pohanéné rotacni trubky (1), jako rotacni trubkové pece, rotaéni bubnové susicky, obsa-
hujici dvé pojezdové kladky (3) umisténé symetricky na obou stranach svislé podéIné centralni
roviny (1b) rotaéni trubky (1), na jejichz vnéjsi obvodové plochy (3a) otoéné doseda bézna plo-
cha (4) rota¢ni trubky (1), a z nichz kazda je volné otoné ulozena prostiednictvim své osy (3b)
ve dvou rotacnich loZiskach (5), ktera jsou upevnéna na zakladové desce (6), ktera sklopné
pohyblivé doseda na stacionarni zaklad (7, 8), vyznadujici se tim, Ze kazda zikladova
deska (6) nesouci jednu pojezdovou kladku (3) doseda na zéklad (7, 8) prostiednictvim dvou
kloubovych ulozeni (9, 10) uspofadanych napii¢ k podélné ose rota¢ni trubky (1) ve vzajemném
pticném odstupu (QA), z nichz vnitini kloubové uloZeni (9) lezici blize ke svislé podélné cent-
ralni roviné (1b) rotacni trubky (1) je vytvofeno ve formé kulového kloubového ulozeni a pfitom
jako pevné lozisko doseda stacionarné na zaklad (7, 8), zatimco vné&jsi kloubové uloZeni (10)
lezici vice vzdalené od této svislé podélné centralni roviny (1b) tvofi volné uloZeni a doseda na
zaklad (7, 8) kluzn¢ pohyblivé na draze ve tvaru kruhového oblouku kolem kloubového central-
niho bodu (9a) vnitiniho kloubového uloZeni (9).

2. Stanice pojezdovych kladek podle naroku 1,vyznaéujici se tim,Zev oblasti vngj-
Stho kloubového uloZeni (10) je uspofadano nastavovaci ustroji (14), které je se zakladovou
deskou (6) v zabéru tak, ze zakladova deska (6) je pfemistitelna vici zakladu (7, 8) na draze kru-
hového kluzné pohyblivého podepieni vngjsiho kloubového uloZeni (10) a pojezdova kladka (3)
zakladovou deskou (6) nesend je tim nastavitelna ve smyslu §ikmého prestavovani vigi b&zné
plose (4) rota¢ni trubky (1).

3. Stanice pojezdovych kladek podle naroku I, vyznadujici se tim, Ze pfimka spoju-
Jici kloubové centralni body (9a, 10a) vnitiniho kloubového ulozeni (9) a vn&jiiho kloubového
ulozZeni (10) tvofi geometrickou osu (12) sklapéni téchto kloubovych ulozeni (9, 10), pficemz
pfislusnd pojezdovéa kiadka (3) je spolené se zakladovou deskou (6), ktera ji nese, sklopné
pohybliva kolem této osy (12) sklapéni.
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4. Stanice pojezdovych kladek podle naroku 3, vyznadujici se tim, Ze osa (12) skla-
péni probiha v podstaté vodorovné.

5 5. Stanice pojezdovych kladek podie naroku 1 nebo 3, vyznacujici se tim, Ze vngjsi
kloubové ulozeni (10) zakladové desky (6) je provedeno ve tvaru kulového kloubového ulozeni.

6. Stanice pojezdovych kladek podle naroku 1 nebo 3, vyznacujici se tim, Ze vn&jsi
kloubové uloZeni (10) zakladové desky (6) je provedeno ve tvaru kloubového ulozeni vykyvné

10 pohyblivého ve vykyvné roviné (10b) probihajici rovnob&zné se svislou podélnou centralni rovi-
nou (3¢) pojezdové kiadky (3).

7. Stanice pojezdovych kladek podle naroki 3 a 5, vyznacdujici se tim, Ze kazdé
kloubové ulozeni (9, 10) je vytvoreno jako ulozeni ve tvaru kulového vrchliku a obsahuje prvni

15 kulovou vrchlikovou €4st (9.1, 10.1), ktera je svou vypouklou vnéjsi plochou (9.2, 10.2) ve tvaru
kulového vrchliku vykyvné pohyblivé do viech stran kluzné uloZena ve vyduté vnitini plose (9.3,
10.3), provedené ve tvaru kulového vrchliku a tvofici panev kluzného ulozeni, druhé kulové
vrchlikové Casti (9.4, 10.4).

20 8. Stanice pojezdovych kladek podle naroku 7, vyznacéujici se tim,Ze kulové vrchli-
kové ¢&asti (9.1, 9.4, 10.1, 10.4) kazdého kloubového ulozeni (9, 10) jsou provedeny ve tvaru
mezikruzi, pfi¢emz vzdy jedna kulova vrchlikova ¢ast (9.1, 10.1) je pevné spojena s pohyblivou
zakladovou deskou (6) a druha kulova vrchlikova ¢ast (9.4, 10.4) doseda na zaklad (7, 8).

25 9. Stanice pojezdovych kladek podle naroku 8, vyznacujici se tim, ze druhd kulova
vrchlikova €ast (9.4) vnitiniho kloubového ulozeni (9) je pevné spojena se zdkladem (7, 8), pfi-
¢emz druha kulova vrchlikova ¢ast (10.4) vnéjsiho kloubového ulozeni (10) je na rovné kluzné
podpéie (20), ktera je pevné spojena se zakladem (7, 8), kluzné pohyblivé uloZena prostrednic-
tvim kluzné plochy (10.5a).

30
10. Stanice pojezdovych kladek podle alespoit jednoho z narokd 1 az 7, vyznacujici se
tim, Ze obé kloubova ulozeni (9, 10) zakladové desky (6) jsou v podstaté vytvorena jako axialni
kloubova ulozeni, a Ze v zékladni poloze pojezdové kladky (3) a zakladové desky (6) je centralni
osa (10c) vnéjsiho kloubového uloZeni (10) usporadana v podstaté svisle a centralni osa (9c)

35 vnitiniho kloubového ulozeni (9) je usporadana se sklonem (o) viéi horizontale (H), pfi¢emz
tento sklon (o) je uréen smérem pisobeni vyslednych sil plsobicich na pfislusnou pojezdovou
kladku (3).

11. Stanice pojezdovych kladek podle naroku 10, vyznaéujici se tim, Ze kloubovy

40 centralni bod (9a) vnitfniho kloubového ulozeni (9) je uspofadan v podstaté svisle pod kontaktni
carou (17) mezi vn&jsi obvodovou plochou (3a) pojezdové kladky (3) a béznou plochou (4)
rotacni trubky (1).

12. Stanice pojezdovych kladek podle narokd 2 a/nebo 11, vyznaéujici se tim, Ze
45 nastavovaci ustroji (14) pro nastavovani zeSikmeni pojezdové kladky (3) obsahuje dva sefizovaci
Srouby (15) usporadané navzajem protilehle v axialnim odstupu, relativné viéi sobé navzajem
prestavitelné, piisobici v podstaté vodorovné, jakoz i dosedaci organ (16), uspofadany mezi proti
sobé pisobicimi konci (15a) setfizovacich Sroubti (15), jehoz boéni plochy (16a, 16b) tvofi dora-
zov¢ plochy pro konce (15a) sefizovacich Sroubd (15).
50
13. Stanice pojezdovych kladek podle naroku 12, vyznaéujici se tim, Ze sefizovaci
Srouby (15) jsou upevnény na spodni strané (6a) zékladové desky (6) zhruba v oblasti vné&jsiho
kloubového ulozeni (10), pfi¢emz dorazovy organ (16) je na zakladu (7, 8) pevné umistén
v podstaté vzpiimen€ a svym hornim koncem (16¢) volné zasahuje do oblasti mezi obéma konci
55 (15a) setizovacich Sroubt (15).
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14. Stanice pojezdovych kladek podle alespoit jednoho z piedchézejicich naroki, vyznaéu-
jiei se tim, Ze centralni osy (9c, 10c) kulovych vrchlikovych ¢asti (9.1, 10.1) obou kloubo-
vych ulozeni (9, 10) pohyblivych sklopné spole¢né se zakladovou deskou (6) jsou uspofadany ve
spole¢né zékladni roviné (21), probihajici kolmo k zakladové desce (6), ktera je usporadana
kolmo ke svislé podélné centralni roving (3¢) prislusné pojezdové kladky (3).

15. Stanice pojezdovych kladek podle naroku 14, vyznadujici se tim, Ze u kazdé
pojezdové kladky (3), vytvorené jako prosta podpérna Glozna kladka, je zékladni rovina (21)
shodna se symetrickou pfi¢nou centralni rovinou (3d) pojezdové kladky (3).

16. Stanice pojezdovych kladek podle naroku 14, vyznadujici se tim, Ze alespori
jedna pojezdova kladka (3) je vytvorena jako pohanitelnd, na obou koncich (3by, 3b,) této pojez-
dové kladky (3) je prostfednictvim pfiruby pfipojen pohanéci motor (22, 23) s pfevodem dopo-
mala, pfi¢emz zdkladni rovina (21) je usporadana shodné se symetrickou pfi¢nou centralni rovi-
nou (3d) této pojezdové kladky (3).

17. Stanice pojezdovych kladek podle naroku 14, vyznaéujici se tim, Ze alespofi
Jjedna pojezdova kladka (3) je vytvofena jako pohanitelna a pouze na jednom konci (3b;) osy (3b)
této pojezdové kladky (3) je prostiednictvim pFiruby pfipojen pohanéci motor (22) s prevodem
dopomala, pri¢emZ zakladni rovina (21) je rovnobézné se symetrickou pii¢nou centralni rovinou
(3d) této pojezdové kladky (3) premisténa o vyrovnavaci rozmér (A).

18. Stanice pojezdovych kladek podle alespori jednoho z pfedchazejicich narokd, vyzna éu -
jici se tim, Ze kazda zakladové deska (6) je ptimo uloZena na ramu zakladu (8) uspofada-
ném pevné na vlastnim zakladu (7).

19. Stanice pojezdovych kladek podle naroku 18,vyznaéujici se tim, Ze ramu zikladu
(8) jsou pevné umistény kluzné podpéry (20) pro vnéjsi kloubova ulozeni (10), které maji v pods-
tat€¢ tvar plochych kluznych tloznych desek, provedenych z kluzného materialu s relativné niz-
kymi sou€initeli tfeni.

20. Stanice pojezdovych kladek podle naroku 18, vyznacdujici se tim, Ze kazda pojez-
dova kladka (3) stanice (2) pojezdovych kladek (3) je uspofadana na oddé&lené zakladové desce
(6) a obé zakladové desky (6) jsou ulozeny na spole¢ném ramu zakladu (8).

5 vykresi
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