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Utelem zafizeni je zajistit spojité zaddni

zrychleni spolupracujicich elektrickych po-
hont v zavislosti na okamZitych zméndch
nap¥. tahu, rychlosti,
druhu materiglu, apod. Uvedeného Ucelu se
dosdhne =zapojenim tohoto zafizeni, které
sestdvd ze ¢tyf zadavacich blokil, ovlddaci-
ho bloku, dvou hradel, fidiciho bloku a sou-

zékladnich veli€in,

¢tového bloku.
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Vyndlez se tykd zalizeni pro Fizeni sta-
vové veli€iny zrychleni spolupracujicich e-
lektrickych pohonfi, zejména pohont vélco-
vaci traté, apod.

Vedouci mechanismus wélcovaci tratg,
nap¥. vdlcovaci stolice atd., je prevdzné za-
Fizeni, opatfené reguldtorem rychlosti a
proudu. U tohoto mechanismu se pak vy-
skytuje potfeba Fidit w prdb&hu regulaéni-
ho pochodu dileZité technologické welifiny
pohénéciho motoru, map¥. rychlost, proud
kotvy, resp. polohu.

Zdakladnim reguladnim obvodem byva aZ
dosud vétSinou proudovy reguladni obvod,
jehoZ Fizeni je odvozeno od vystupu nadra-
zeného rychlostniho reguladniho obvodu.
Na vstup regulovaného systému je zavadé-
na skokem, pFipadné pfes omezoval naris-
tu strmosti rychlosti, poZadovand troveii
nejvysSe nadiazené weli¢iny, nap¥. rychlosti.
'V pFipad® pouZiti tzv. reguldtoru stavu se
zadani stavové welidiny zrychleni provéadi
bud rucnég, tj. z ovlddaciho pultu pomoci
ru¢niho ovlddaée v nékolika stupnich, nebo
automaticky, a to nespojité po stupnich.

Nevyhody prvého FeSeni plynou prede-
v8§im ze zplsobu Fizeni celé regulani sou-
stavy, nebot na jeji vstup je zavedena pou-
ze poZadovand uroveil jediné stavové veli-
¢iny, a to v daném prfpadé rychlosti.

Ostatni Fidici velifiny, mnap¥. zrychleni,
doba pratahu, proud, jsou vytvafeny z vy-
stupdl nadfazenych reguldtorfi nebo fidicich
obvodd.

Dalsi nevyhodou je Uplnd zdvislost Fizeni
podrizeného reguldtoru na dynamickych
vlastnostech nadfazeného regulatniho ob-
vodu a zavislost regulaéniho pochodu na
zZatézi.

Nevyhody ru€niho zaddani stavové veliéi-
ny zrychleni pfi pouZiti stavového reguléd-
toru jsou =zFejmé. Subjekt obsluhy se zde
projevuje v malé presnosti, takZe pouZiti
pfesného reguldtoru stavu je problematické,
nebot jeho kladné vlastnosti se neguji chy-
bami obsluhy nebo hrubym zadédnim stavo-
vé velitiny zrychleni, nerespektujicim me-
zistavy, tj. zmény, které se odehraly v re-
gulatnich a Fidicich obvodech mezi jednot-
livymi stupni pFepindni. P¥i automatickém
nespojitém zaddni stavové veli€iny zrychle-
ni se sice odstrani nedostatky subjektu rué-
ni obsluhy, ale hrubé zadané zrychleni ne-
respektuje pozadavek okamZité reakce na
jakoukoliv vn8j§i zménu, pokud menastala
v nastaveni mezi reguldtorem obvodu.

Disledkem je sniZeni produkce védlcova-
ného materidlu, nebot v8echny p¥echodové
dé&je, napFk. rozbs&hy, brzdéni, pferuseni roz-
béhu, atd., se d&ji pomaleji z divodi pone-
chédni urditych bezpetnostnich rezerv, aby
nap¥. nenastalo pretrzeni pésu, havarie,
apod.

Uvedené nevyhody odstraiiuje =zafizeni
pro Fizeni stavové veli€iny zrychleni spolu-
pracujicich elektrickych pohondi podle wy-
ndlezu, které sestivd ze &tyF zadavacich
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blokdi, dvou vyhodnocovacich hlokii, ovlé-
daciho bloku, dwou hradel, ¥idiciho bloku
a souttového bloku.

Podstatou zafizeni podle vynédlezu je to,
Ze s Fidicimi vstupy prvniho vyhodnocova-
ciho bloku jsou spojeny odpovidajici prvé
dva zadéavaci wvystupy zaddvacich blokd, je-
jichZ tfeti zadavaci vystupy jsou pripojeny
na korespondujici p¥imé vstupy prvniho vy-
hodnocovaciho bloku, na jehoZ ovlddaci
vstupy jsou zapojeny pFisluSné prvé t¥i o-
vladaci vystupy a mna korekéni vstupy pii-
sluSné druhé t¥i ovlddaci v§stupy ovlddaci-
ho bloku.

Blokovaci vystup ovlddaciho bloku je pak
paraleln& spojen s blokovacim vstupem prv-
niho hradla a's blokovacim wvstupem druhé-
ho hradla, na jehoZ pFimy vstup je zapojen
vystup ¢tvrtého zadavaciho bloku.

Vystup prvniho vyhodnocovaciho bloku
je pripojen k pfimému vstupu prvaniho hrad-
la, jehoZ v¥stup je spojen s prvaim p¥imym
vstupem souttového bloku, na jehoZ druhy
primy vstup je zapojen vystup druhého
thradla. Vystup druhého sou&tového bloku
je spojen s druhym primym vstupem dru-
hého vyhodnocovaciho bloku, k jehoZ pr-
vému prfimému vstupu je pfipojen prvni za-
dévaci vystup a k t¥etimu pfimému vstupu
druhy zaddvaci vystup Fidictho bloku.

Pfinosem zafFizeni podle vyndlezu je to,
Ze spojité zadédni zrychleni se d&je v zéwis-
losti na wokamZitych =zméndch zdkladnich
veli€in, napf. tahu a technologickych reZi-
mech valcovani. Obsluha zaddvd pouze ty
hodnoty, které zaddva vidy, tj. tah, rych-
lost, druh materidlu, apod.

ZaFizeni pro Fizeni stavové veli€iny zrych-
leni spolupracujicich elektrickych pohonid
podle vynélezu je prikladn& schematicky
zndzornéno blokovym schématem ma p¥ipo-
jeném vykresu.

ZaFizeni podle vyndlezu sestdvd ze &Gtyf
zaddvacich blokd 1, 2, 3, 8, realizovanych
nap¥. tladitky, pfrepinafi, potenciometrem,
prvniho vyhodnocovaciho bloku 5, tvoFené-
ho analogovymi obvody, nebo mikropodita-
dem, druhého vyhodnocovaciho bloku 11,
sestdvajiciho z operafnich a integra&nich
zesilova&ll a ovliddaciho bloku 4, coZ mohou
byt reléové a logické obvody, nebo progra-
movatelny automat.

Déle zafizeni podle vynédlezu sestava ze
dvou hradel 6, 7, realizovanych v daném
pFfipad& pomoci relé, Fidictho bloku 9, tvo-
Feného opera¢nim zesilovatem, relé a pa-
stvnimi prvky a souttového bloku 10, co¥
je op8t napf. operadni zesilovad.

Jednotlivé bloky 1 aZ 11 jsou pak zapo-
jeny tak, Ze s Fidicimi vstupy 5.1, 5.2, 5.6,
5.7, 5.11, 5.12 prvniho vyhodnocovaciho blo-
ku 5 jsou spojeny wodpovidajici prvé dva
zadavaci wstupy 1.1, 1.2, 3.1, 3.2 zad4dvacich
blokl 1, 2, 3, jejichZ ti¥eti zaddvaci vystupy
1.3, 2.3, 3.3 jsou pfipojeny na korespondu-
jici pfimé vstupy 5.3, 5.8, 5.13 prvniho vy-
hodnocovaciho bloku 5.
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Na ovladaci vstupy 5.4, 5.9, 5.14 prvniho
vvhodnocovactho bloku 5 jsou pak zapoje-
ny piislusné t¥i ovladaci vystupy 4.1, 4.2,
4.3 a na korekéni vstupy 5.5, 5.10, 5.15, pii-
slu$né druhé t¥i ovladaci vystupy 4.4, 4.9,
4.6 ovlddaciho bloku 4.

Blokovaci vystup 4.7 ovlddaciho bloku 4
je paralelné spojen s blokovacim vstupem
6.2 prvniho hradla 6 a s blokovacim vstu-
pem 7.2 druhého hradla 7, na jehoZ pFimy
vstup 7.1 je zapojen wystup &tvrtého zada-
wvaciho bloku 8.

Vystup prvintho vyhodnocovaciho bloku 5
je pripojen k p¥fimému vstupu 6.1 prvniho
hradla 8, jehoZ vystup fje spojen s prvinim
pF¥imym vstupem 10.1 souftového bloku 10,
na jehoZz druhy primy vstup 10.2 je zapojen
vystup druhého hradla 7.

Vystup druhého souttového Dbloku 10 je
spojen s druhym p¥imym wvstupem 11.2 dru-
hého vyhodnocovaciho bloku 11, k jehoZ
prvému primému wstupu 11.1 je pripojen
prvni zaddvaci vystup 9.1 a k tfetimu p¥i-
mému vstupu 11.3 druhy zaddvaci vystup
9.2 ¥idiciho bloku 9.

Vy'stup druhého vyhodnocovaciho bloku
11 je pak zapojen na vstupy jednotlivych
nezakreslenych regulovanych blokfi, zahr-
nujicich vZdy tyristorovy méni¢ s regulaci
a prisludny pohénéci motor.

Funkce zaiizeni podle vyndlezu je nésle-
dujici:

Ovladaci blok 4 uréuje svymi vystupnimi
signdly zplsob regulace zrychleni, které je
timérné vystupnimu, resp. vystupnim napé-
tim na wystupu druhého vyhodnocovaciho
bloku 11. Tento druhy vyhodnocovaci blok
11 je ve funkci jen v pFipadé, jsou-li pri-
vedeny na jeho prvni pFimy vstup 11.1 a
tieti vstup 11.3 pi¥islusné signdly z ¥idiciho
bloku 8.

Signdl, privedeny na prvani pfimy vstup
11.1 druhého vyhodnocovaciho bloku 11 je
imérny stavové veliiné rychlosti a signal,
pfivedeny na jeho tfeti prfimy vstup 11.3 je
timérny stavové velidingé doby pritahu.

Je-li hodnota signdlu, pfivedeného na
prvni pFimy vstup 11.1 druhého vyhodnoco-
vaciho bloku 11, imé&rnd manipulaéni rych-
losti a souasné je na treti pFfimy vstup 11.3
tohoto bloku 11 pFiveden signdl, jehoZ hod-
mota je Umérnd dob& pritahu a nejsou-li
piivedeny na ovlddaci wstupy 5.4, 5.9, 5.14
prvniho vyhodnocovaciho bloku 5 Zadané
signdly, tzn., Ze na tahcvych mechanismech
traté neni nastaven tah.

Vystupnl signal =z blokovaciho vystupu
4.7 ovlddaciho bloku 4 zajisti pak préchod-
nost napéti, zaddvaného ¢tvrtym zaddvacim
blokem 8, druhym hradlem 7 na druhy p¥i-
my wstup 10.2 souttového bloku 10 a za-
blokovani napéti z vystupu prvniho vyhod-
nocovaciho bloku 5 prvnim hradlem 6. Tim
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je zajisténo, Ze na prvni pfimy wvstup 10.1
souctového bloku 10 neni pfiveden Zadny
signal.

Napéti pfivedené na druhy pfimy vstup
10.2 souttového bloku 10 a déile na druhy
primy: vstup 11.2 druhého vyhodnocovaciho
pleku 11 je w tomto bloku 11 dasové upra-
wveno a v této formé z jeho vystupu je p¥i-
vddéno na vstupy nezakreslenych regulo-
vanych blokd.

Je-li hodnota signalu, pFivedeného na prv-
ni p¥imy wstup 11.1 druhého vyhodnocova-
ctho bloku 11, dmérnd zavadéci nebo pra-
covni rychlosti a soutasné je na tfeti pfimy
vstup 11.3 tohoto bloku 11 pfiveden signél,
jehoZ hodnota je umé&rnd dob& pritahu a
je-1i alespoii na jeden z ovlddacich wstupt
5.4, 5.9, 5.14 prvniho vyhodnocovaciho blo-
ku 5 pFiveden signdl, pak vystupni signal z
blokovaciho vystupu 4.7 ovlddaciho bloku 4
zajisti zablokovani napéti, zaddvané &tvrtym
zadqvacim blokem 8 a odblokovdni napéti,
privadéného z wystupu prvniho vyhodnoco-
vaciho bloku 5 pfes prvni hradlo 6 na prv-
ni vstup 10.1 souctového hloku 10.

Zrychleni je pak vyhodnocovdno prvnim
vyhodnocovacim blokem 5. V piipadé, Ze
hodnota napéti, imérnd zadanému tahu a
privedend na primé wstupy 5.3, 5.8, 5.13
prvniho vyhodnocovactho bloku 5 je mensi,
neZ nastavend komparacéni hladina prvniho
vyhodneccovaciho bloku 5, vyhodnocuje ten-
to blok 5 konstantni zrychleni, pFivadéné
z jeho wv{stupu pifes prvni hradlo 6 na prvni
pFfimy wvstup 10.1 soudtového bloku 10.
¢ W pripadé, kdy alespoil na prvni a tfeti
oviddaci vstup 5.4, 5.14, nebo na druhy a
tfeti ovlddaci vstup 5.9, 5.14 prvniho vyhod-
nocovaciho bloku 5 jsou privddény signdly
a napéti, imérné zadanému tahu a pfive-
‘dené na p¥imé vstupy 5.3, 5.8, 5.13 je vétsi,
neZ nastavend komparacni hladina prvniho
wyhodnocovaciho bloku 5, vyhodnocuje ten-
to prvni vyhodnocovaci blok 5 optimélni
gzrychleni, které se z jeho vystupu pfFivadi
na pfimy vstup 6.1 prvniho hradla 6.

1 Toto optimélni zrychleni je vyhodnoco-
wvano na zakladé informaci, privedenych z
prvniho zaddvaciho bloku 1 na prvni a dru-
hy Fidici vstup 5.1, 5.2, z druhého zadava-
ctho bloku 2 na treti a &tvrty ridici wstup
5.6, 5.7 a z t¥etitho zaddvactho bloku 3 na
paty a Sesty Fidici vstup 5.11, 5.12 prvniho
wvyhodnocovaciho bloku 5.

i Zplisob vyhodnoceni je pak korigovan
signdly, pFivedenymi z ovladaciho bloku 4
ma korekéni wstupy 5.5, 5.10, 5.15 tohoto
prvniho vyhodnocovaciho bloku 5. Ve vdech
reZimech je pak vZdy wystupni signdl ze
souttového bloku 16 pFivddén na druhy
pF¥imy vstup 11.2 druhého vyhodnocovaciho
ploku 11.
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PREDMET VYNALEZU

+ Zafizeni pro Fizeni stavové welifiny zrych-
leni spolupracujicich elektrickych pohond,
vyznalBujici se tim, Ze s Fidicimi wstupy
(5.1, 5.2, 5.6, 5.7, 5.11, 5.12) prvnifho vyhod-
nocovaciho bloku (5) jsou spojeny odpovi-
dajici prvé dva zadavaci vystupy (1.1, 1.2,
2.1, 2.2, 3.1, 3.2) zadéavacich blokl (1, 2, 3},
jejichZ tfeti zaddvaci vystupy (1.3, 2.3, 3.3}
jsou pripojeny na korespondujici p¥imé
vstupy (5.3, 5.8, 5.13) prvniho vyhodnoco-
vactho bloku (5), na jehoZ ovlddaci vstupy
(5.4, 5.9, 5.14) jsou zapojeny piislusné prvé
tFi ovladaci vystupy (4.1, 4.2, 4.3) a na ko-
rekéni vstupy (5.5, 5.10, 5.15) piislugné
druhé t¥i ovlddaci vystupy (4.4, 4.5, 4.6)
ovlddaciho bloku (4), jehoZ blokovaci vy-
stup (4.7) je paralelng spojen s blokovacim
vstupem (6.2) prvnitho hradla (6) a s blo-

kovacim wstupem (7.2) druhého hradla (7),
na jehoZ p¥imy vstup (7.1} je zapojen vy-
stup &tvrtého zaddvaciho bloku (8), p¥Fi-
temZ vystup prvniho vyhodnocovaciho blo-
ku (5] je pfipojen k pFimému wstupu (6.1}
prvniho vyhodnocovaciho hradla (6], je-
hoZ vystup je spojen s prvnim pFimym vstu-
pem (10.1) souttového bloku (10}, na jehoZ
idruhy pFimy vstup (10.2) je zapojen vystup
idruhého hradla (7) a vystup druhého sou-
itového bloku (10) je spojen s druhym pii-
mym vstupem (11.2) druhého vyhodnoco-
tvactho bloku (11), k jehoZ prvému pFimé-
mu vstupu (11.1) je pFipojen prvni zadiva-
ici vystup (9.1) a k tf¥etimu pFfimému vstupu
I(11.3) druhy zaddvaci vystup (9.2} Fidiciho
bloku (9].

}

1 list vykresit
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