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(54) Zatizeni na ptevedeni elektronického signélu na mechanicky pohyb &inné
casti .

za¥izen!{ se tyka pfevedeni elektronic-
kého signdlu z elektrenické paméti na
mechanicky pohyb &inné C4sti. Podstata
za¥izeni spolivd v tom, Ze elektronicka
pamét vySle signdl do elektromagnetu, ten
pfesune planZetu do polohy, ve které zakryije
otvor v rameni dvouramenné pdky. Zakrytim
tohoto otvoru planZetou se kolik opfe pres
planZetu o rameno dvouramenné pdky a vy-
chyli ji. Druhé rameno posune ¢innou &&st.
Vhodnou konstrukef mechanické C4sti a volbou
vhodnych p¥evodl lze dosdhnout libovolné
sily na &inné &4sti.
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Vyndlez se tykd zaFizeni{ na p¥evedenf elektronického signdlu na mechanicky pohyb &inné
¢édsti, kterou lze provadét libovolné operace, jako nap¥. dérovat, znadkovat barvou, posunovat,
razit apod. Jednd se o takové operace, u nichZ je t¥eba signdl mechanicky p¥evést ze stéle
se otélejiciho h¥idele v dany okamZik na p¥{molary pracovni zdvih.

Popsany postup je aplikovatelny nap¥. na vyrobu znadkovacich Sablon. B&%n& pouZivané
ptistroje maji zdsobniky raznikd se v3emi pot¥ebnymi pismeny, &islicemi a znaky. Obsluha
vidy vyhled& pot¥ebny raznik, zaloZi jej &i pootoli do pfislu¥né pracovni polohy a pohybem
pdky vydéruje znak a Sablonu posune o jednu rozte&. Dalif pracovnik cyklus zadind opét
vyhleddnim potfebného razniku. VSechna za¥izeni pracujic{ na tomto principu jsou pomé&rné&
robusni konstrukce, rozmérné a na obsluhu kladou fyzické n&roky, nebot pot¥ebnou sflu k pro-
vedeni pracovniho zdvihu vyvozuje obsluha.

Tyto nedostatky odstranuje zaZizenf{ na pfevedeni elektronického signdlu na mechanicky
pohyb &inné &&sti podle vyndlezu. Zafizeni je tvofeno h¥fdeli s valkami, kterd je pohéndna
elektromotorem, Driha valek dosedid na loZisko sani. Sané jsou opatfeny kolfiky, které zasahuji
do otvorll v jednom rameni dvou ramennych pédk, jejichZ druhd ramena leZ{ na raznicich, pod
kterymi jsou raznice, rameno miZe byt p¥ipojeno i k mechanickému posuvu. Nad otvory v ramenech
dvouramennych pdk jsou planZety, které jsou zav&Seny na vahadlech elektromagnetl, a ty
jsou p¥ipojeny k elektronické paméti s kldvesnici.

PouZitim elektronické pamdti s kldvesnici se &innost obsluhy zjednodu$i na pouhé stisknuti

.

tladitka klavesnice.

V8echny dal3f{ operace zajisti bez zd&sahu obsluhy popsané za¥izeni automaticky. Vydéruje

znak, posune 3ablonu o jednu roztel a &ekd na dalS$i stisk kl&vesnice s ndsledujicim znakem.

P¥iklad provedeni je zndzornén na p¥ipojenych vykresech
- na obr. 1 je zndzorndn b&h naprdzdno, na obr. 2 je okamZik, kdy elektronicka pamét

ddva signdl elektromagnetu a na obr. 3 je zndzornén moment, kdy do$lo k propojeni sani.

za¥izeni na pfevedeni elektronického signdlu na mechanicky pohyb &inné &4sti podle
vyndlezu je tvofeno h¥ideli s vadkami 1, které umoZfiuji pohyb sanémi 2 vp¥ed a vzad. Dréha
vadek dosedd na loZisko sani 2, které jsou opat¥eny koliky 3. Ty zasahuji do otvorld v jednom
rameni dvouramennych pdk 4, jejichZ druhd ramena leZ?{ na raznicich 5, pod kterymi jsou
raznice 9. Nad otvory v ramenech dvouramennych pdk 4, jsou planZfety 8, které jsou zavéSeny

na vahadlech elektromagnetl 6, a ty jsou p¥ipojeny k elektronické pam&ti 10 s kldvesnici.

Provedeni podle vyndlezu pfevadd{ elektronicky signdl z elektronické paméti 10 na mechanic-~
ky primo&ary pohyb &inné &&sti razniku 5 tak, Ze spusténim elektromotoru se zadne otdlet
h¥fdel s vadkami 1, a ty pohybujf sanémi 2 vp¥ed a vzad. Tento pohyb je stdly a% do doby,
kdy po ukon&eni préce vypneme elektromotor. V daném okamZiku stisknutim tladitka kl&vesnice
elektronické paméti 10 je ddn signdl elektromagnetlm 6, které sepnou a p¥itdhnou vahadla
7, na jejich? konci jsou zav&Seny pruZiny s planZetami 8. Timto pohybem planieta 8 piekryje
otvory v ramenech dvouramennych pdk 4, kterymi a¥ doposud volné& prochdzely koliky 3. Pfekrytim
otvord planfetou se koliky 3 opfou p¥es planZetu 8 o ramena dvouramennych pdk 4, a ty druhymi

rameny vyvodi p¥imodary pohyb raznikd 5 do raznic 9, a tim prost¥iZeni $ablony.

Popsany postup podle vyndlezu zcela odstranuje fyzickou ndmahu obsluhy, je
aplikovatelny pro viechna za¥izeni, kde se pfevddéji operace z elektronické paméti na p¥imo-
&ary pohyb s pot¥ebou v&t¥ich sil. Konstrukéni provedeni je rozm&€rov€ nendroéné,pracuje

plynule bez rdzt, rozb&hh a zastavovani motoru.
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Zat{zen{ na pFfevedeni elektronického signdlu na mechanicky pohyb &inné &4sti vyznaleny
tim, %e je tvofeno h¥f{dell s valkami /1/, jejichZ drdha dosedd na lo?isko sani /2/, které
jsou opat¥eny koliky /3/ zasahujicimi do otvorl v jednom rameni dvouramennych pdk /4/,
jejichZ druh& ramena leZi na raznicich /5/, pod kterymi jsou umistény raznice /9/, p¥ilemZ
nad otvory v ramenech dvouramennych pdk /4/ jsou umistény planZety /8/, které jsou zavéSeny
na vahadlech /7/ elektromagnet /6/, a ty jsou p¥ipojeny k elektronické paméti /10/ s kldves-

nict.

3 vykresy
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