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(64) Zatizeni pro mechanickou zménu polohy té2i§té vyvazovaciho zavazi

ReSeni se tyk& zatizeni pro mechanic-
kou zménu polohy t&Zist& vyvaZovaciho
z4va%i pF¥i vodorovném vysuvu smykadel,
pinol a vieten obrdbé&cich strojl. Vodorovné
vysouvané &4sti, nap¥iklad pinola a s ni
souvisejfc{ mechanismy, jsou podepfeny
nebo zavéZeny ve dvou mistech kladkami,
uloZenymi oto&n& ve svisle pohyblivych
zdvésnych t¥meneeh, je? jsou zdvésy spojeny
s voln& sklopnou traverzou na niZ je pohyb-
1iv&, nap¥fklad pomoci kladek umisté&no
zadvaZi, zavéiené nad svym t&Zistém, p¥i-
tem¥ sklopnd traverza je vedena v dalSim
z4vazi nap¥iklad pomoci kladek s moZnosti
volného nakldp&n{ a druhé zdvaifi je v prv-
nim z&vafi ve svislé rovin& svisle posuvné.
Na sklopné traverze je umisténo odméfovaci
zatizeni signalizujici okamZitou polohu
t&2i%té druhého zévaii.
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Pfedm&tem vyndlezu je za¥fizeni pro mechanickou zménu polohy t&Zist& vyvaZovaciho zédvaZi

p¥i vodorovném vysouvani sm§kadel, pinol a vieten obrébécich stroju.

7
Za¥izeni umoZni dpln& vyloudit nakldpéni smykadel a pinol p¥i jejich vodorovném vysuvu
z vieteniku.

U vodorovnych vyvrtdvadek, urdenych pro vyvrtdvdni a frézovdni byv4 pracovni vF¥eteno
ulo%eno ve vysuvné pinole nebo sm§kadle. p¥i vodorovném vysuvu pinoly nebo smykadla se
nep¥{znivé projevuje posuv jejich té&Zisté& tak, Ze se vlivem deformaci{ vedeni mé&ni neZddoucim
zpGisobem poloha vysouvaného ndstroje, coZ mé& nep¥iznivy vliv na p¥esnost prédce stroje. Ke
sni¥eni vlivu té&chto deformaci se pouZivd bud vyvaZovéni pinoly &i sm;kadla nebo jejich
vedeni v prostoru p¥i vysuvu tak, aby konec vFetena nem&nil neZddoucim zplsobem svoji polohu.
Dosud zndmé vyva¥ovaci systémy pracuji na principech zavaZ{, hydraulického vyvaZovaciho
za¥{zeni nebo korek&niho elektrického servomechanismu. Je-li pGsobidt& vyvaZovac{i s{ly pisobici
na pinolu &i smfkadlo v jediném mist&, nemlZe toto vyvaZovdni reagovat na zm&nu t&Zisté
pinoly &i sm%kadla p¥i jejich vysuvu nebo na zménu t&%i¥t& vlivem upinéni t&%Zkych technologic-

kych za¥izeni na konec pinoly, sm§kadla nebo pracovniho v¥etena.

Pfes vyvaZovaci zafizeni pak ve vedeni vysuvného pohybu zustdvajl zna&né sily, které
deformujf vedeni tak, Ze poloha néstroje v prostoru se pfes vyvaZovdni neZddoucim zplisobem
méni.

Uvedené nedostatky podstatn& odstranuje za¥fzeni pro mechanickou zménu polohy t&Zisté
vyva¥ovaciho zdvaZi pri vodorovném vysuvuvsmikadel, pinol a v¥eten obrédb&cich strojd, jehof
podstata: spofivd v tom, %e vodorovn& vysouvané hmoty, nap¥iklad pinola a s ni souvisejici
mechanismy, jsou podepfeny nebo zavé&Seny ve dvou mistech kladkami uloZenymi oto&né ve svisle
pohyblivych zavé&snych t¥menech, jeZ jsou zdvésy spojeny s volné sklopnou traverzoq,na niz
je pohyblivé&, nap¥iklad pomoci kladek umisténo zdvaZi zavé¥ené nad svym t&Zi¥tém, prilemi
sklopnd traverza je vedena v dal¥im z&vaiZi napfiklad pomoci kladek s moZnosti volného naklépg-
ni a druhé zdva%i{ je v prvém .zdvaz{ ve svislé rovin& svisle posuvné.

Na sklopné traverze je umist&no odmé&fovaci za¥izeni signalizujic{ okamZitou polohu

t8%i%t& druhého zé4vazi.

7
Navrfené ¥e$eni lze vyu¥%{t nejen u obrédb&cich strojl s vodorovné vysouvanymi smykadly
a pinolami, ale i u proméfovacich stroji, primyslovych robotll a podobné&.

Praktické provedeni pYedm&tu vyndlezu je zndzornéno na p¥ipojenych vykresech, kde obr. 1
ukazuje schéma uspof&déni vyrovnévaclfho za¥izeni s vyznalenim zékladnich silovych ui&inkt,
obr. 2 &leni pohled na vodorovnou vyvrtdvadku a schéma vzdjemné polohy z&va%f, obr. 3 schema-
tick§ fez stojanem stroje s uspo¥dddnim z4vésh pinoly, vieteniku a obou zdvaZi, obr. 4 princip
¥izendho presouvéni a vedeni obou z&va%i a obr. 5 schéma podepfeni pinoly zdvésnym tfmenem
s oto¢nymi kladkami.

Z obr. 1 je zfejmé, %e p¥i zcela zasunuté pinole 5 a pracovnim vietenu 12, zatim bez
upnutého p¥idavného technologického za¥izeni 10, je t&%i%tém Tp pinoly 5, v n&mZ pusobi
tiha pinoly silou Qp, v zadni poloze. Sila Qp se rozloZi ve vedenich 17 pinoly 5 ve vieteniku
4 ve dvé sfly Fa a Fb. T&m odpovidaji reakce Ra a Rb stejné velikosti opa&ného smyslu, které
lze vypolitat pro ka¥dou obecnou polohu pinoly 5 (a rlznou kombinaci vysuvu pinoly 5 a pracov-
niho vietena 12 z v¥eteniku 4), p¥i ni% spoledné t&2ist& Tpx pinoly 5, vFfeteniku 4 a pridavné-
ho technologického za¥izeni 10 je mezi op&rami a kdy p¥idavné zafizenf o tizeA)QN je vy=-

vaZovdno n p¥idavnymi zavaZimi o tize D . pri tom mus{ byt splnéna podminka, Ze té?i¥td

Tpx nesmi pfekro¢it pfedni z&vés 20 pinoly 5, tedy 1 % :E 19' I p¥i pouhém upnuti p¥idavné-

ho technologického za¥izeni 10, upnutého na &ele pinoly 5 se t&%iSt& celku v zékladni zasunuté
poloze posune z bodu Tp do Tp, sily Fa a Fb pusobic{ na vedeni 17 vyvolavaji jeho deformaci,
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vietenik 4 méd vzhledem k vnéj$imu zat{Zeni snahu se naklép&t, deformuje se vedeni 13, 14
stojanu 1 a tim se vyvoladv4d jeho ohybovad deformace. Dtsledkem nerovnom@rného zati¥eni vedeni
17 pinoly 5 je tedy ndslednd deformace uvedenych &lenl aZ po stojan 1 a nefddouci poklesnuti

konce pracovniho v¥etena 12.

Principem &innosti navrZendho zafizenf je samo&inné vaozovéni sil stejné velikosti,
ale opatné orientace v zdvésech 20 a 21 predniho a zadniho zdvésného t¥menu 16 pinoly 5
¥izené p¥esouvdnim polohy t&Zisté Top zdvazi 7 zavéSeného na voln& sklopné traverze 9. Pinola
5 pak nepusobi silou na své vedeni 17, které je odlehleno od statického zatifeni a jeho
nosnost miiZe byt vyuZita jen pro zachycovadni Feznych sil p#i obrébéni.

Detailni princip &¢innosti navrZeného za¥izeni je patrny z obr. 2, 3, 4 a 5. Na obr. 2
je Celni pohled na stroj s umistdnim z4vésli a zdvaZi vyvaZujicich v¥etenfk a pinolu. V¥etenik
4, svisle posuvny po vedeni 13, 14 stojanu 1, je zav&8en ve svém t€ZiSti Tv na zavésu 19.
P¥es kladky 22 je spojen se zdvaZim 6, vertikdln& posuvnym na vedenich 15 na stojanu 1.
7 obr. 5 je patrné, Ze vodorovné vysouvané hmoty jsou podep¥eny nebo zavéSeny ve dvou vhodnych
mistech kladkami 18 uloZenymi otoén& ve svisle pohyblivych z4v&snych t¥menech 16. T¥meny
16 jsou spojeny z4v&sy 20, 21 (obr. 4) s volné sklopnou traverzou 9, po které pojfZdi pomoci
kladek 23 z&vaZ{ 7 zavé&3ené nad svym téZidtém.

Sklopnd traverza je vedena v zdvaZi 9 (obr. 2) nap¥iklad pomoci kladek 24 tak, aby se
mohla voln& nakldp&t. ProtoZe zméndm sil v zdvésech 20 a 21 odpovidd i zm&na jejich délky,
musi byt zévaZf 6 ve svislé rovind voln& posuvné. To umoZnuje bodni kladky 25 s li¥tami
34 (obr. 4). Proti neZddoucimu, ale moZnému kyvéni zdvazZi 7 v roviné zdvéslh 20, 21 je toto
vybaveno nezndzorn&nym stabilizadnim zafizenim. Hmotnost z&vaZi 7 je mo%Zno automatizované
po zvolenych, n~ krocich m&nit tak, aby pinola 5 i s p¥idavnym technologickym zafizenim
10 byla prakticky vZdy Uplné& vyvdZena.

Na sklopné traverze 9 je upevnén pfesouvaci mechanismus, tvo¥eny v tomto p¥ipad€ regulal-
nim motorem 32, p¥evodovou sk¥ini 31 s aretaci, kulifkovym Eroubem 26 s matici 27 upevnénou
na z&va?i 7. Na vhodném misté, nap¥. na traverze 9 je umisteno odméfovaci zafizeni 28
signalizujfci ¥idicimu systému skutelnou okamZitou polohu osy kladky 23, tj. pfesnou polohu
t&2i%té z4vazi{ 7 vzhledem k z&vésim 20, 21 pinoly 5. Uvedeny pfesouvaci{ servomechanismus
t82i$t& 7 se zp&tnou vazbou v zdvislosti na vysuvu vietena 12, pinoly 5 a pouZitého technologic-
kého zatizeni 10 automaticky provddi pfestaveni t&%Zi&t& zdvaZi 7 do takové polohy na traverze
9, aby byly splnény rovnice rovnovdhy na stran& zdvaif 7, které jsou analogické rovnicim

rovnovdhy na stran& zavéSené pinoly 5.

PREDMET VYNALEZU

1. za¥izeni pro mechanickou zménu polohy t&Zisté vyvaZovaciho zévaZi pfl vodorovném
vysouvani sm§kadel, pinol a v¥eten obrdb&cich stroju, vyznadujici se tim, Ze vodorovn& vysouva-
telné hmoty, nap¥. pinola (5) a s ni souvisejici mechanismy, jsou podepfeny nebo zavé&Seny
ve dvou mistech kladkami (18), uloZenymi oto&n& ve svisle pohyblivych zdv&snych t¥menech
(16), je% jsou z&vEsy (20, 21) spojeny s volné& sklopnou traverzou (9), na niZ je pohyblivé,
nap¥. pomoci kladek (23), umisténo z&vazi (7) zav&Zené nad svym t&ZiStém, pfifemZ volné
sklopnéd traverza (9) je vedena v dal3im z4vaZi (6), napf. pomoci kladek (24) a druhé zdvaii

(6) je v prvém zévaZi (7) ve svislé roviné svisle posuvné.

2.Za¥izen{ podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze na volné& sklopné traverze (9) je umisté&no

odmdtovaci za¥izeni (28) pro signalizaci okamZité polohy t&Zi3¥té druhého zavazi (6).

3 vykresy
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