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DESCRIPCION

Dispositivo de recogida de residuos con equipo de carril.

La presente invencién se refiere a una parte de mueble incluyendo un dispositivo de recogida de residuos con
equipo de carril, un cajon deslizante en el que se puede depositar un contenedor de residuos y que se puede mover
en o sobre el equipo de carril en una primera y una segunda direccién, un primer motor para accionamiento del cajén
deslizante en o sobre el carril en la primera y/o la segunda direccién y un dispositivo de seguridad para parar el
movimiento del cajon deslizante.

Tal parte de mueble se conoce por EP 1 155 639 Al.

Los dispositivos de recogida de residuos estdn frecuentemente incorporados en el mobiliario de cocina. Uno o mas
contenedores de residuos estan dispuestos en los dispositivos de recogida de residuos o centros de residuos. Para usar
el contenedor de residuos, se sacan del mueble de cocina respectivo. Esto se puede llevar a cabo por un movimiento
rotacional o un movimiento lineal.

Otra parte de mueble con un dispositivo de recogida de residuos se conoce por el documento DE 198 24 941 Al,
donde se describe un sistema mdévil de desechos, que incluye varios contenedores y que estd provisto de un control
eléctrico y, para cada depdsito, de un dispositivo separado de apertura y cierre de la tapa accionable eléctricamente.
Cada contenedor se puede abrir y cerrar dependiendo del recorrido. La posicién operativa mds favorable para abrir el
contenedor preseleccionado se conoce automaticamente.

Ademds, un dispositivo para mover un cajon para contenedores de residuos u otros articulos se conoce por la
memoria descriptiva de la Patente DE 697 13 454 T2. Una corredera para cestas de residuos es movida conjuntamente
por el movimiento de la puerta de un mueble. El sistema de movimiento incluye cremalleras y una transmisién de
traslacién de velocidad de modo que las cestas de residuos puedan ser desplazadas hacia fuera ademads de lo usual con
la ayuda del movimiento de la puerta.

A este respecto, el documento DE 43 13 764 A1 describe equipo para recoger residuos domésticos con un disposi-
tivo de compactacién. Para poder compactar con grandes fuerzas de presién sin dafiar el entorno de un contenedor, el
contenedor se soporta en una posicién vertical por una construccion de soporte estacionaria. El contenedor se soporta
elasticamente en direccién vertical en la construccién de soporte y hay medios para limitar el recorrido del muelle en
el caso de carga vertical del contenedor.

Ademds, se conoce un aparato para cerrar un agujero de contenedor por el documento JP 54016861. La tapa de
contenedor se cierra automaticamente con la ayuda de un sistema de cable de traccion y lastres.

La tarea de la presente invencion consiste en mejorar la parte de mueble de este tipo.

Segtn la invencion, esta tarea se logra con una parte de mueble en la que el dispositivo de seguridad incluye una
seccién de la parte de mueble, que estd montada eldsticamente en el cajon deslizante de modo que un interruptor de
limite para apagar el primer motor pueda ser accionado por la seccion.

Para cumplir algunos aspectos de seguridad se ha previsto el dispositivo de seguridad para parar el movimiento del
cajon deslizante. Se puede evitar asi que un usuario meta la mano durante el movimiento del cajén deslizante o que se
produzcan lesiones en ese caso.

El dispositivo de recogida de residuos puede incluir un dispositivo de muelle para sacar el cajon deslizante en la
primera direccién, mientras que el cajon deslizante es sacado en la segunda direccién por el motor. De esta manera, el
cajon deslizante se puede mover automaticamente en ambas direcciones. Ventajosamente el dispositivo de muelle se
tensa durante el movimiento movido por el primer motor.

Ademds, se puede disponer un segundo motor en el dispositivo de recogida de residuos con el fin de disparar
el movimiento de avance activado por muelle. Por ejemplo, para esta finalidad el segundo motor puede accionar un
rodillo excéntrico por el que un dispositivo de bloqueo para bloquear el cajon deslizante pueda ser movido por medio
de una cuerda, una articulacion o una cremallera.

Ventajosamente, un interruptor de pie con el que se puede disparar el movimiento hacia fuera del cajon deslizante,
estd dispuesto cerca de la parte inferior del elemento de mobiliario en el que se aloja el dispositivo de recogida de
residuos. Asi, el dispositivo de recogida de residuos no se tiene que abrir con la mano y los residuos en la abertura del
contenedor de residuos no se tienen que quitar con la mano.

El cajén deslizante, ademds del accionamiento por muelle o motor, deberd ser manualmente mévil en ambas
direcciones. Esto se puede asegurar, por ejemplo, con una rueda libre y es util por razones de seguridad y en el caso
de fallo de potencia.
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Igualmente, se puede disponer un dispositivo sensor para detectar una posicion final o una posicién para avance
lento en el contenedor de recogida de residuos. El movimiento motorizado del cajon deslizante se puede realizar por
ello, después de disparo, de forma completamente automatica.

Preferiblemente el dispositivo de recogida de residuos también incluye un dispositivo de compactacion con el fin de
compactar los residuos en el contenedor o contenedores de residuos. Esto es ventajoso en particular cuando el material
residual consta principalmente, por ejemplo, de materiales ligeros de envasado. Se puede prever un accionamiento
adicional para el par de una aleta de compactacién. Sin embargo, el par también puede ser producido por el movimiento
hacia dentro o de cierre del cajon deslizante.

La presente invencidon se explica ahora con més detalle en base a los dibujos acompaiantes, en los que:

La figura 1 representa un esbozo en seccidn transversal a través de un dispositivo de recogida de residuos que tiene
un motor de apertura con mecanismos articulados.

La figura 2 representa un esbozo en seccién transversal de un dispositivo de recogida de residuos, donde el motor
de apertura tiene un mecanismo de cremallera.

La figura 3 representa un esbozo de un dispositivo tensor de cuerda.

La figura 4 representa una seccion transversal a través de un dispositivo de recogida de residuos con proteccion
contra atrapamiento.

La figura 5 representa una vista en planta de un bastidor para proteccién contra atrapamiento.
Y la figura 6 representa una vista de detalle de la sujecion de un bastidor para proteccidn contra atrapamiento.

Los ejemplos de realizacién descritos a continuacién representan formas de realizacidn preferidas de la presente
invencion.

La figura 1 representa un dispositivo de recogida de residuos que estd instalado en un armario de cocina 1. El
dispositivo de recogida de residuos incluye un cajon deslizante 2 en el que se deposita un contenedor de residuos 3.
Una puerta delantera 4 estd montada en el extremo del cajon deslizante 2 que mira al lado delantero del armario de
cocina 1. El cajon deslizante estd montado con la ayuda de rodillos, que no se ilustran, en un carril, que por razones
de claridad tampoco se ilustra. Asi es posible la salida del cajén deslizante 2 en la direccidn hacia la izquierda con
referencia a la figura 1.

El cajon deslizante 2 es movido por un primer motor. Como sistema de accionamiento se ha seleccionado aqui,
a modo de ejemplo, un tramo de correa simplificado 6 que se pone en movimiento por el motor 5. La correa tiene
arrastradores 7. El cajon deslizante 2 también tiene, como contraelemento, un arrastrador 8. Mediante la interaccién
de los arrastradores 7 y 8, el motor eléctrico 5, que por razones de costo, solamente puede girar en una direccién, puede
mover el cajon deslizante 2 hacia atrés, es decir hacia la pared del armario. Un dispositivo de muelle 9 es tensado por
este movimiento motorizado con la ayuda de una cuerda 10, que estd fijada al arrastrador 8. Tan pronto como el cajén
deslizante 2 es completamente movido en él, se detiene en esta posicioén. Para esta finalidad se bloquea en el lado
delantero en un interruptor de pie 12 por una lengiieta metdlica 11.

La salida del cajon deslizante 2 es disparada porque el interruptor de pie 12 es accionado por presion del pie y asi
se libera la lengiieta 11. El cajon deslizante 2 es sacado asi por el dispositivo de muelle 9, por lo que el usuario no
tiene que esperar para echar residuos al contenedor de residuos 3.

Sin embargo, el disparo del movimiento hacia fuera puede también ser realizado por medio de un interruptor de
accionamiento montado en un panel de control, que, a su vez, estd fijado al armario de cocina 1. Un motor de apertura
13, es decir un segundo motor, en este caso arrastra el interruptor de pie 12 hacia atras y libera la lengiieta 11. El motor
de apertura 13 para esta finalidad enrolla una cuerda (no ilustrada en la figura) que est4 conectada con el interruptor de
pie 12, sobre un rodillo en el eje motor. La conexién entre el motor de apertura 13 y el interruptor de pie 12 también
se puede llevar a la prictica por medio de un rodillo excéntrico 14 y una articulacién 15, como se ilustra en la figura 1.
En este caso el interruptor de pie 12 es sacado hacia atrds con la ayuda de la articulacién 15 de modo que la lengiieta
11 se libere.

Segtin una forma de realizacién alternativa ilustrada en la figura 2, el interruptor de pie o botén de pie 12 también
puede ser movido por medio de una cremallera 16. Esta es movida a su vez por un pifién 17 montado en el eje motor.

El movimiento hacia dentro del cajén deslizante 2 (no ilustrado en la figura 2) se puede llevar a cabo manualmente
o con el motor. Se bloquea cada vez de manera adecuada en la posicién final.

Si el cajon deslizante 2 es introducido por el motor, el primer motor 5 (véase la figura 1) estd equipado preferible-
mente con una transmision de traslacion de velocidad y una rueda libre.
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Alternativamente, en el sistema ilustrado en la figura 1 y en el que el cajén deslizante 2 es movido por el motor
5, la conexién entre el primer motor 5 y el cajon deslizante 2 también puede ser realizada por medio de una cuerda y,
en un caso dado, independientemente de la posicién de sujecién del motor mediante la utilizaciéon de deflexiones. A
la introduccién manual del carro 2, la cuerda se ha de tensar para lo que se precisa un dispositivo tensor. En el caso
mads simple este dispositivo tensor consta de un rodillo del que cuelga un lastre. En un desarrollo segtn la figura 3 se
utilizan tres rodillos deflectores 20, 21 y 22, sobre los que se extiende la cuerda 23. Un lastre 24, que cuelga de la
cuerda 23, sube y baja en una guia 25. Sin embargo, alternativamente, el dispositivo tensor puede también constar de
un brazo tensor accionado por muelle.

Para la deteccion de una posicion final del cajon deslizante 2, es decir una posicién completamente sacada o
metida, se ha dispuesto un microinterruptor (no ilustrado) en una posicién apropiada. Si éste es accionado por el cajon
deslizante 2, el motor de accionamiento 5 se apaga. Otro interruptor de limite, que tampoco se ilustra y que suministra
una sefial de control para el inicio de un recorrido lento, estd dispuesto estrechamente en la parte delantera de la
respectiva posicién de extremo. Alternativamente, el apagado del motor de accionamiento también se puede llevar a
cabo midiendo la corriente del motor, con un sensor dptico y andlogos.

El motor de apertura 13 también es apagado por un interruptor de limite 18 como se ilustra en las figuras 1 y 2. El
movimiento del interruptor de pie 12 se detiene asi cuando la articulacién 15 o la cremallera 16 llega al interruptor de
limite 18.

Para evitar el riesgo de accidente que emana del movimiento del cajon deslizante 2, en el que estd montada la
puerta de mueble 4, hacia el bastidor del mueble, se ha previsto un dispositivo de seguridad apropiado para parar e
invertir el proceso de movimiento hacia dentro. El motor de accionamiento se puede parar asi en el caso de contacto.

Se ilustra un dispositivo de apagado en las figuras 4 a 6. El esbozo en seccién transversal de la figura 4 representa
el cajon deslizante 2 en el que se ha dispuesto el contenedor de residuos 3. Un bastidor 30 para proteger contra
atrapamiento estd montado verticalmente en el cajon deslizante 2. Este bastidor para proteccién contra atrapamiento
se ilustra en la figura 5 en vista en planta. El bastidor 30 para proteccién contra atrapamiento tiene tres puntos de
soporte 31. La chapa delantera 4 del armario de cocina est4 fijada a ellos.

La figura 6 representa esta sujecion con detalle. La chapa delantera 4 esta fijada por medio de un pasador empujado
por muelle 32 al bastidor 30 para proteccién contra atrapamiento. Tan pronto como la chapa delantera se saca del
bastidor 30 para proteccioén contra atrapamiento por atasco de un cuerpo extraflo entre la chapa delantera 4 y bastidor
del mueble, se dispara un interruptor de limite 33. El motor de introduccién 5 se conmuta por ello de manera que
quede sin corriente y, a través de la rueda libre instalada, el cajon deslizante 2 sale de nuevo accionado por muelle.
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REIVINDICACIONES
1. Parte de mueble incluyendo un dispositivo de recogida de residuos con:
- equipo de carril

- un cajén deslizante (2) en el que se puede depositar un contenedor de residuos (3) y que se puede mover en
o sobre el equipo de carril en una primera y una segunda direccion;

- un primer motor (5) para accionamiento del cajon deslizante (2) en o sobre el carril en la primera y/o la
segunda direccidn; y

- un dispositivo de seguridad para parar el movimiento del cajon deslizante (2);
caracterizado porque

- el dispositivo de seguridad incluye una seccién (4) de la parte de mueble que estd montada eldsticamente
en el cajén deslizante (2) de modo que un interruptor de limite (33) para apagar el primer motor (5) pueda
ser accionado por la seccion (4).

2. Parte de mueble segun la reivindicacién 1, que incluye un dispositivo de muelle (9) con el fin de sacar el cajon
deslizante (2) en la primera direccién cuando el cajon deslizante (2) pueda ser arrastrado por el motor (5) en la segunda
direccion.

3. Parte de mueble segin la reivindicacién 2, que incluye un segundo motor (13) con el fin de disparar un movi-
miento de avance activado por muelle del cajon deslizante (2).

4. Parte de mueble segiin la reivindicacién 3, donde el segundo motor (13) para el disparo mueve un rodillo
excéntrico por el que un dispositivo de bloqueo (11) para bloquear el cajon deslizante (2) puede ser movido por medio
de una cuerda, una articulacion (15) o una cremallera (16).

5. Parte de mueble segtin una de las reivindicaciones precedentes, que incluye un interruptor de pie (12) por el que
puede ser disparado un movimiento hacia fuera del cajon deslizante (2).

6. Parte de mueble segtin una de las reivindicaciones 2 a 5, donde el dispositivo de muelle (9) puede ser tensado en
el caso de movimiento movido por el primer motor (5).

7. Parte de mueble segtin una de las reivindicaciones precedentes, donde el cajon deslizante (2) también se puede
mover manualmente en ambas direcciones.

8. Parte de mueble segtin una de las reivindicaciones precedentes, que incluye un dispositivo sensor para detectar
una posicién final o una posicién para un recorrido lento.

9. Parte de mueble segin una de las reivindicaciones precedentes, que incluye un dispositivo de compactacion para
compactar residuos en el contenedor de residuos.

10. Parte de mueble segin una de las reivindicaciones precedentes, donde una rueda libre estd instalada en el
primer motor (5) de modo que el cajén deslizante (2) se pueda mover en las direcciones primera y segunda cuando el
dispositivo de seguridad haya apagado el primer motor (5).

11. Parte de mueble segtin una de las reivindicaciones precedentes, en el que la seccidn (4) es una chapa delantera
(4) que esté fijada por medio de tres puntos de soporte (31) a un bastidor (30) para proteccién contra atrapamiento, y
el interruptor de limite (33) estd fijado igualmente al bastidor (30) para proteccion contra atrapamiento.
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