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(54) Ulo%enie meracieho ramena v meracom zariadeni -

Vyndlez sa t¥ka ulo¥enia meracieho ramena v meracom zariadeni, urdeného hlavne pre me-

ranie geometrickyoh velidin,

Podstata zndmeho sp8sobu uloZenia meracieho ramena a rie¥enia kompenzéole priehybu
meracieho ramena v zAvislosti na jeho vysunuti{ z meracieho zariadenia spodiva vo zvySeni
ohybového modulu,pozostévajiiceho z poufitia troch napnutfch 1l4n, umiestnenfch v dutine me-
racieho ramena, Vfhodou takého riefenia je zv¥¥enie ohybového modulu, a tym aj tmerné znf-
%enie priehybu vysiivanédho meracieho ramena. Nevfhodou je to, #Ze priehyb meracieho ramena
pri jeho vysunut{ nie je celkom odstréneny a bfva rézny podl'a druhu - hmotnosti pou#itého

snimada na jeho konoi.

Vys%ie uvedené nedostatky s odstrénené uloZenim meracieho ramena v meracom zariadeni
podla vyndlezu, ktorédho podstata spodiva v tom, ¥e meracie rameno je uloZené nﬁ prednom
a zadnom lo¥isku., Jedno je podopreté Slemml v¥strednfkového mechanizmu, uloZenymi excent-
riocky na nosnom hriadeli, Nosny hriadel’ je excentricky uloZeny v prestavovacich ptizdrach
spriahnutyoh spojovacimi pédkami a spojovacim Japom v jeden celok, Polohovacie tiahlo Jje
uloZené na spojovacom Sape vybavenym staviacim tiahlom. Na nosnom hriadeli je upevnené
snimacia phka oplerajioa sa o vadku kompenza¥nej prevodovky, ktorej pastorok zaberd do hre-
beiia meracieho ramena., Kompenzadnid prevodovke je v telese meracieho zariadenia uloZenid

prostrednictvom strediaceho Sapu, ktory je svosove ulo¥enfy s valkou kompenzadne] prevodovky.
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Tento systém ulofenia meracieho ramenes v meracom zariadeni umo¥iiuje vhodnou vol’bou
vadky a excentriocity v¥strednikového zariadenia kompenzovat’ celd radu priehybbv meracieho
ramena od jeho vlastnej hmotnosti a hmotnosti pouZivanyoh snima¥ov na celom rozsahu vysu-

nutia.

Na pripojenych vykresoch je znézorneny priklad uloZenia meracieho ramena v mr@oom
zariadeni podl'a vynélezu, kde na obr. 1 je znhzormen§y nérys uloZenia meracieho remene Vv me-
racom zariaden{, na obr. 2 priedny rez rovinou A.A z obr. 1, na obr, 3 pozdi!ny Tz rojrinou
B-B z obr, 1, na obr., 4 rez rovinou C-C z obr, 2 a na obr. 5 rez rovinou D.D z obr. 1.

Na obr, 6 je rez rovinou E-E z obr, 1,

V telese meracieho zariadenia 1 (obr. 1) je meracie rameno 2 uloZené na prednom lo¥is-
ku 3 a zadnom loZXisku 4, Meraoie rameno 2 je k zadnému lo¥isku 4 pritlddané zadnou vidliocou
§_ prostrednfictvom kladidky 7. K prednému loZisku 3 je meracie ramemno 2 pritldSané posuvo-
vym hriadelom 8 posuvového mechanizmu 9, sli¥iaceho k prestavovaniu meracieho ramena 2
(obr. 1, 2). Pritlak zadnej vidlice § a posuvového hriadel'a 8 posuvového mechanigmu 9 vy-
vodzuje tlaind prufina 10 cez tla¥ny ‘6ap 11, ktory Je vlo¥en§ vo valocovom pizdre 12, Zad~
né lo%isko _‘t, je pevne ulo¥ené v telese meracieho zariadenia 1. Predné loZ%isko 3 ako celok
Je oto¥ne ulo%end v telese meracieho zariadeniea 1 pomocou prufinového kibu 5 a je podopre-
té Slenmi 13 vistrednikového mechanizmu uloZenfui na nosnom hriadeli 1l {(obr. 2, 3). Nosny
hriadel 14 (obr. 2) je uloZenfy v prestavovaocich ptézdrach 15, Prestavovacie pdzdra 15 sd
ulo¥ené v telese meracieho zariadenia 1, UloZenie nosného hriadela 14 v prestavovacich
phzdrach 15 je s rovnakou excentricitou e voSi osi otédania prestavovacioch pizdier 13
v telese meracieho zariadenia 1, aki majdi Sleny 13 v¥strednikového mechanizmu vosi nosnému
hriadelu 14, Prestavovacie plzdra 1% st navzéd jom pevne spriahnuté spojovacimi pékami 16_
cez spojovaci Sap 17 (obr. 3). Prestavovanie - natdlanie prestavovacioch pizdier 15 sa robi
staviacim tiahlom 18, ulofenym na spojovacom Sape 17 (obr. 5). Opormé skrutke 19 oplera~
Jica sa o spojovaci Zap 17 zabezpeluje nastavend polohu prestavovacich pdzdier 13, Né. nos=
nom hriadeli ik » Je pomocou zverného spoja ovihddaného skrutkou 20 Vlo¥end snimacia péka 21
vystredni{kového mechanizmu (obr. 1, 2, 3), ktord je prostredniotvom t’a;ino.j prufiny 22
pritliddand k valke 23 (obr., 1). Obdobne na nosnom hriadeli ll_t_ Je tieZ pomocou zverného
spoja ovlddeného skrutkou g& (obr. 5) uloZené polohovacie tiahlo 25, ktoré Je svojou dru.
hou stranou ulofené oto¥ne na spojovacom Sape 17 (obr. 3, 5). Meracie rameno 2 je v spod- .
nej Zasti opatrené ozubenjm hrebeiiom 26, ktory ziroveil sli¥i na vedenie meraoieho ramena 2
v smere jeho vystdvania (obr., 1). Do osubeného hrebeiia _2:_6_ zaberd pastorok 27 tvoriaci vstup
kompenzadne J prevofiovky 28, Vystupom kompenmaine) prevodovky 28 Je valka 23, Kompenzadnk
prevodovka 28 transformuje vysunutie meracieho ramena 2 na ot&Savy pohyb vadky 23. Kompen-
zadnd prevodovka 28 je v telese meraoieho zariadenia 1 upevnené prostredniotvom ntrod_iaoo-
ho Sapu 29, ktory je stos¥ s vadkou 23, V danej pololie Je prevodovka 28 upevnenid pomocou
skrutiek 30 (obr, 1, 3). Posuvovy moha.nizmﬁ 9 na ﬁrestnvon:le meracieho ramena, 2 jJe upev-
neny v prednej vidlici 39, ktord je sdSast'ou plévajlceho paralelogramu 31 (obr. 1, 2, 6),

Aretéoia posuvového hriadel'a 8, a tym aj meracieho ramena 2 sa prevédza zvernym spojenim
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posuvového hriadela 8 so zvierkou 32 pomocou areta¥nej paky 33 (obr. 4). Zadn4 vidlica 6
Je k telesu meracieho zariadenia 1 upevnend pomocou planZiet 34 (obr., 1). Meracie rameno 2
po odaretovani posuvového hriadela 8 sa d4 prestavovat’ bud kotiuXom 38 posuvového mechaniz-
m 9 cez ‘posuvwf' hriadel’ 8 alebo !cotﬁéom 37 spojenym s pastorkom 27, zaberajicim do ozu-
beného hrebeiia 26 (obr, 1, 3). Pastorok 27, ktory je vstupom kompenza¥nej prevodovky 28
cez vhodne volend sdGstavu ozubenjych kolies, natdda vadku 23, o ktord sa oplera pédka 21,
Tym je prevedend transformlocia vystvania meraciseho ramena 2 na ot&favy pohyb vedky 23,
NatéSanim vadky 23 je vyohylovanid snimacia péka 21, a tdto natéda nosnfy hriadel 14, na kto-
rom je zverne uchytend., Cleny 13 vystrednikového mechanizmu, uloZené s excentricitou e
na nosnom hriadeli -1_11 » Plynule zdvihaji v zlvislosti na velkosti vysunutia ramena 2 pred-
né lo¥isko 3 uloZené pomocou pri¥inového kibu 5 (obr, 1, 2, 3). Predné lo¥isko 3 zdviha
meracie rameno 2 vodi pevnému zadnému loZisku 4 o #iadand hodnotu potrebni na kompenzovanie
priehybu meracieho ramena 2 od Jeho %rlastnej hmotnosti a hmotnosti snimada na jeho konci.
Pri tejto dinnosti je zverny spoj polohovacieho tiahla 25 uvol’penf, aby sa excentricky
hriadel 14 mohol natéSat’ (obr. 2, 3, 5). Pri vybaveni meracieho ramena 2 snimalmi rézne
hmotnosti bude aj priehyb meracieho ramena 2 rézny. Z toho dbévodu je nutné menit’ loZisko 3
pri konStantnom natoSeni ~ zdvihu vadky 23, 'l;o sa dA docielit' prestavenim v§strednikového
mechanizmu, Meracle rameno 2 zasunieme do telesa meracieho zariadenia 1, V tejto polohe
weracie rameno 2 zabezpedime zaaretovanim posivacieho hriadel’a 8 pomocou aretadnej paky 33
a zvierky 32 (obr. k). Skrutkou 24 dotiahneme zverny spoj polohovacieho tiahla 25 (obr. 5),
Sfm vytvorime peval sistavu, pozostévajiou z prestavovacich plzdier 15, spojovacich pak 16,
spo jovacieho dapu 17, nosného hriadela _1_1_4' a polohovacieho tiahla 25 (obr. 3). Skrutkou 20
(obr. 1) uvolnime zverny spoj snimacej péky 21 ulo%enéj na nosnom hriadeli 14, &im sa snf-
macia pdka 21 stdva oto¥nou, Snimacia péka 21 po uvolneni na nosnom hriadeli 14 je pritlé.
Sand k vadke 23 t'aZnou pruzinou 2. Prestavenie -~ natodenie v¥strednikového mechanizmu sa
previdza staviacim tiahlom _1_§, ulo¥enym na spojovacom Sape _1_2 pomocou matice 35 (obr. 5).
" Tomu musi predohédzat’ uvolmenie oporne] skrutky 19, ktoré podopiera spojovaci &ap, 17. Na-
tédanim matice 35 sa prostrednictvom staviaceho tiahla 18 spojovacieho Sapu 17 a spojova-
ofoh pék 16 natd¥aji spojovacie ptizdra 15 o #iadany uhol (obr. 2, 3, 5) a zdrovei sa ném
natédSajé zhodne s prestavovacimi pizdraml 15 Sleny 13 v§strednikového mechanizmu, ktoré
sd & nimi sdGosé, pri¥om poloha predného loZiska 3 sa tym nemenf, Meracie rameno 2 leidi
v tej 1stej rovine, ako pred prestavenim v¥strednikového mechanizmu. Je to dané stiosovos-
tou prestavovacioch pizdier 15 a Slemov 13 vistrednikového mechanizmu, ktorymi je predné
loZ%isko 3 podopreté (obr. 2). Pri prestavova.nirmen.{ sa len poloha Sapov nosného hriadela
14, ktorymi je ulofeny v prestavovacich pazdrach 1%, ktoré waji rovnakd excentricitu vodi
Slenom 13 vystrednikového mechanizmu aj prestavovacim pizdram 15, Poloha Japov nosného
hriadela .1_1L sa prestavovanim meni vo¥i smeru zdvihania predného lo¥iska 3, a tym sa zmeni
aj zdvih ox(;entriokf uloZenfoch $lenov 13 v¥strednikového mechanizmu pri kon¥tantnom nato-
Sen{ va¥ky 23. Po tomto prestaven{ dotiahneme zvernf spoJ] snimacej péky 21 skrutkou 20
a opornd skrutku 19 presunieme tak, aby podopierala spojovaci Sap 17. Potom uvolnime zverny

spoj spojovacieho tiahla 235 skrutkou 24 (obr, 5). Tymto bolo prevedené prestavenie vfstred-
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nikového mechanizmu za t¥elom zmeny zdvihu predného loZiska pri kon¥tantnom natoSeni vas-
ky 23. Nastavend velkost' zdvihu predného loZiska ] je tmernd vel'kosti kompenzovanim prie-
hybu meracieho ramena 2 od hmotnosti jeho vysunutej Sasti a od hmotnosti pouZitého snina~

%a na jeho konei.,

Popisany spdsob ulofenia meracieho ramena v meracom zariadeni sa s vfhodou mb¥e pou-
#it’ u meracich strojov a zariaden{, kde priehyb meracieho ramena by znadne zhori#oval para-

metre,

PREDMET VYVYNALEZU

1, UloZenie meracieho ramena v meracom zariadeni, vyznalujloce sa tfm, %e meracie rameno
. (2) je uloZené na prednom lo%isku (3) a zadnom lo¥isku (4), = ktorfoh jedno je podopre~
té Slenmi (13) vystrednikového mechanizmu, ulofenfmi excentricky na nosnom hriadeli (14),
ktory je excentricky ulofeny v .prestavovaoioh pdzdrach (15), spriahnutfch spojovaocimi
phkami (16) a spojovacim Sapom (17) v jeden celok, pri¥om polohovacie tishlo (2%) je
uloZené na spojovacom Sape (17), vybavenom stavieocim tishlo (18), a dalej na nosnom
hriadeli (14), na ktorom je upevnent snfmacia pika (21), opierajdéos sa o va¥ku(23)
kompenzadnej prevodovky (28), ktorej pastorok (27) zaberid do hrebeiin (26) meracieho

ramena (2),

2, Ulo¥enie meracieho ramena podlla bodu 1, vyznalujfoce sa tym, %e kompenzaini prevodovka
(28) je v telese merwcieho mariadenia (1) ulofieni pouocou stredimceho Sapu (29), ktory

Je sdosove uloZeny s valkou (23).

3. UloZenie mersacieho ramena podla bodu 1, vyznaSujhce sa tym, %e posuvovy hriadel (8) Je
stdast'ou posuvového mechanizmu (9), ktory je uloSieny v plévajicom paralelograme (31).

6 vykresld
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