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{54) Zariadenie na automatické regulovanie brzdného momentu

hydrodynamickej brzdy

2

RieSenie rie$i automatickt reguléciu brzd-
ného momentu hydrodynamickej brzdy na
poZadovand hodnotu pomocou mikropotita-
tového systému. Zariadenie na automatické
regulovanie brzdného momentu hydrodyna-
mickej brzdy napojenej na prvy ovladaci
mechanizmus mnoZstva kvapaliny a na dru-
hy ovladaci mechanizmus mechanického
dobrzdovacieho p&su je vytvorené tak, Ze
prvy ovlddaci mechanizmus mnoZstva kva-
paliny je cez prvy krokovy elektromotor
napojeny na mikropotitatovy riadiaci sy-
stém. Obdobne na mikropoéitafovy riadiaci
systém je cez druhy krokovy elektromotor

napojeny tie¥ druhy ovlddaci mechanizmus -

mechanického dobrzdovacieho pésa. Dalej
j¢ na mikropoditatovy riadiaci systém na-
pojeny aj prvy snimaf otd€ok hydrodyna-
mickej brzdy a druhy snima& poZadovaného
brzdného momentu. Takto vytvorené zaria-
denie umoZiiuje plynule ovlddanie ovldda-
cich mechanizmov hydrodynamickej brzdy
tak, aby zataZovaci brzdny moment nebol
zdvisly od otd€ok brzdy.
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Vynélez riesi automatickd reguldciu brzd-
ného momentu hydrodynamickej brzdy na
poZadovani hodnotu pomocou mikropotita-
€ového systému.

V siadasnej dobe sa ovlddanie brzdného
momentu hydrodynamickej brzdy prevédza
ruénym nastavovanim mechanizmu ur&ené-
ho na ovlddanie brzdného momentu kvapa-
linou a ovlddacieho mechanizmu mechanic-
kého dobrzdovacieho pésa. Nevyhodou ta-
kéhoto rieSenia je, Ze umoZiiuje dosiahnut
len brzdny moment z4visly od otd€ok hyd-
rodynamickej brzdy a neumoZiiuje genero-
vat kon3tantny brzdn¢ moment, ktory by
bol nezévisly od otd&ok brzdy.

Uvedeniti nevfhodu odstraiiuje zariadenie
na automatické regulovanie brzdného mo-
mentu hydrodynamickej brzdy napojenej na
prvy ovlddaci mechanizmus mnoZstva kva-
paliny a na druhy ovlddaci mechanizmus
mechanického dobrzdovacieho pédsa podla
vynélezu, ktorého podstata spodiva v tom,
Ze prvy ovlddaci ‘mechanizmus mnoZstva
kvapaliny je cez prvy krokovy elektromotor
napojeny na mikropodéitatovy riadiaci sy-
stém, na ktory je cez druhy krokovy elek-
tromotor napojeny tieZ druhy ovlddaci me-
chanizmus mechanického dobrzdovacieho
pésa ako aj prvy snimad otdfok hydrodyna-
mickej brzdy a druhy snimal poZadovaného
brzdného momentu.

Vyhodou zariadenia podla vyndlezu je, Ze
umoziiuje prostrednictvom krokovych elek-
tromotorov ovlddanych elektrickymi signél-
mi z mikropoé&itafového riadiaceho systému,
plynulé ovlddanie ovlddacich mechanizmov
hydrodynamickej brzdy tak, aby zataZovaci
brzdny moment nebol =z4visly od ot4fok

i
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brzdy. Tym sa dosiahne to, Ze brzdny mo-
ment je kon3tantny a rovny hodnote predom
nastaveného brzdného momentu.

Na pripojenom vykrese je znédzorneny
priklad vytvorenia zariadenia na automatic-
ké regulovanie brzdného momentu hydrody-
namickej brzdy, kde je na obr. blokové
schéma zariadenia.

Zariadenie na automatické regulovanie
brzdného momentu pozostdva z hydrodyna-
mickej brzdy 1 spojenej jednak s prvym o-
vlddacim mechanizmom 2 prietoku kvapa-
liny, ktory je prepojeny s prvym krokovym
elektromgotorom 3 a jednak s druhym ovl4-
dacim mechanizmom 4 mechanického do-
brzdovacieho pé&sa, ktory je prepojeny s
druhym krokovym elektromotcrom 5. Prvy
obdobne ako aj druhy krokovy elektromotor
3, 5 je napojeny na mikropoditadovy riadia-
ci systém 8, na ktory je napojeny tieZ prvy

snima& 8 ot4&ok hydrodynamickej brzdy 1,

ako aj druhy snimaé 7 poZadovaného brzd-
ného momentu.

Potas prevddzky, na zdklade informécii
ziskanych z prvého snimala 6 otddok hyd-
rodynamickej brzdy 1 a z druhého snimata
7 poZadovaného brzdného momentu, ovldda
mikropo&itatovy riadiaci systém 8 pomocou
prvého a druhého krokového elektromotora
3,-8 prvy a druh§ ovlddaci mechanizmus 2,
4. V zévislosti od polohy prvého oviddacie-

_ho mechanizmu 2 prietoku kvapaliny a dru-

hého ovladdacieho mechanizmu 4 mechanic-
kého dobrzdovacieho pésa je potom brzdny
moment hydrodynamickej brzdy 1 genero-
vany tak, aby bol kon$tantny a rovny hod-
notc poZadovaného brzdného momentu da-
ného druhym snimatom 7.

PREDMET VYNALEZU:

Zariadenie na automatické regulovanie
brzdného momentu hydrodynamickej brzdy
napojenej na prvy ovlddaci mechanizmus
mnoZstva kvapaliny a na druhy ovlddaci
mechanizmus mechanického dobrzdovacie-
ho pésa vyznatujice sa tym, Ze prvy ovla-
daci mechanizmus (2) mnoZstva kvapaliny
je cez prvy krokovy elektromotor (3) na-

pojeny na mikropoéitatovy riadiaci systém
(8), na ktory je cez druhy krokovy elektro-
motor (5) napojeny tieZ druhy ovlddaci me-
chanizmus {4} mechanického dobrzdovacie-
ho pésa, ako aj prvy snimac (6) otdaok hyd-
rodynamickej brzdy (1) a druhy snimad
(7) poZadovaného brzdného momentu.

1 list vkresov. -
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