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néstroje
ReSenf p¥islud{ do oboru konstrukce na- ’

strojt a fe3{ zpisob upnuti vyménitelného

fezného elementu v t&lese néstroje umoZnujici
automatizaci jeho vym&ny. Podstata FeSeni 2
spotivd ve vyuZiti samosvorného klinu, umis-

t&ného v té&le ndstroje. P¥imofarym pohybem

klinu (1) dojde k posunuti dflu (2) a k vy- 3
chyleni vykyvného &epu (3), ktery vyvodi na

¥fezny element, b¥itovou destilku s otvorem,

s{lu, kterd ji vtladuje do liZka. Velikost

upinaci sily je zA4visld na dhlu klinu, drédze

jeho posunuti{ v ndvaznosti na velikost sily
plsobici na klin a na pom&ru ramen vykyvného

&epu.
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Vyndlez fe¥f{ za¥fzeni{ pro upnuti vyménitelného ¥ezného elementu do t&la obrib&ciho né-
stroje.

Modernf ndstroje pro obrdbé&ni jsou vyrdb&ny jako d&lené ndstroje, které jsou sestavoviny

z t&la ndstroje a fezného elementu. T&lo néstroje slou?if p¥itom jako dridk Fezného elementu
obvykle vym&nitelné b¥itové destidky. Je pouifvéna ¥ada konstruk&nich zplsobt zajidtujicich
tuhé mechanické upnuti Yezného elementu na t&lo néstroje. Nejvice v3ak jsou rozSi¥eny systé-
my, u kterych se pro upnutf{ pouZije Zroubu, ktery bud p¥imo upind Ffezny element, nebo jej
vtladuje do 1ldZka pomoci upinky, p¥ipadné pomoci vykyvného depu. Upindni pomoci Sroubu md
vyhodu v tom, Ze dotahovdnim Sroubu se eliminuji tolerance souddsti upfnacfho mechanismu a
b¥itové destidky, ale nevyhodou t&chto zplisobd je nutnost ruéniho uvolhovdni a upindni Fez-

ného elementu.

Tendence vyvoje sm&Fujici{ k automatizaci vSech obrédb&cich operaci pomoci obrébécich 1i-
nek, integrovanych vyrobnich dsekl, NC stroju, robotl atd., vyZaduje i automatizaci vymény
otupenych feznych elementd. Z tohoto divodu jiZ dosavadnf, vySe uvedené zplsoby jejich upi-
nani plné nevyhovuji.

Za¥{izen{ pro upnutf{ vym&nitelného Yezného elementu do té&la ndstroje podle vyndlezu Jje
vyhodné zejména tim, Ze umoZnuje p¥imofarym pohybem souldstf{ upinaciho mechanismu (samosvor-
ny klin, p¥evodni element), dosihnout upnuti, p¥i{padn& uvoln¥ni Fezného elementu a tim vytvi-
¥{ nezbytny p¥edpoklad pro plnou automatizaci jeho vymé&ny.

P¥iklad provedeni za¥izenl pro upnutl vym&nitelného ¥ezného elementu podle vyndlezu je
zobrazen na pripojenych vykresech, kde na obr. 1 je svisly Fez &4stf d&leného obrdb&ciho nd-
stroje se samosvornym klfnem a na obr. 2 je vodorovny ¥ez A-A &4st{ néstroje z obr. 1.

Samosvorny jednostranny klin 1 je suvn& uloZen v té&le nédstroje a svoji klinovou plochou
je orientovdn k p¥evodnimu elementu 2, ktery md tvar vdlefku se zaoblenymi Sely. Pfevodni
element 2 je suvné uloZen v t&le drZdku a sméfuje ke spodni &4sti vykyvného Cepu 3. PEimo-
smérné posunuti samosvorného klinu 1 vyvold posunuti p¥evodniho elementu 2 a vychyleni vykyv-~
ného Sepu 3, ktery vyvozuje upinac{ sfilu na otvor b¥itové destifky 4. Posunuti klinu opaénym
smérem mid za nédsledek uvoln&ni b¥itové destidlky.

PREDMET VYNALEZGZU

'Zafizeni pro upnuti vymdnitelného fezného elementu v t&lese obrdb&ciho ndstroje, tvofené
ptesuvnym prvkem spolupracujicim s pfevodovymi prvky pro vyvozeni upinaci{ sily na fezny ele-
ment, z nich¥ upfnaci prvek je uloZen svou horni &4stf{ v otvoru upinaného elementu vyzna&ujici
se tim, %e pYesuvny prvek (1) je opat¥en samosvornou klinovou plochou, s kterou je v dotyku
jeden konec posuvného p¥evodniho elementu (2), nap¥. tvaru vdlce, uloZeného kolmo ke klinové
ploSe, pfidemf jeho druhy konec je v dotyku se spodni C&stf{ vykyvného upinaciho Zepu (3).
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