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Vynélez se tfkd za¥fzeni pro &istén{ pros-
toru pod pdsovym dopravnikem od pFepsdaného
‘doprevoveného materidlu a jeho vréceni nea
dopravni pés, zejména na povrchovych dolech,

Zafizeni pro &istén{ prostoru pod pésovym
dopravnfkem je tvo¥ené nosnym rédmem, na ném%
Jje épraveln lopata s nddadou, ovlddand silo-
vymi prostredky tek, Ze ndseda je wykyvn¥® uloZens na
Jednom konci remene vysuvu uloZeného svym
druhym koncem vykyvné na nosném rému a spoje-
ném vysouvacim silovym'prost¥edkem.

' Podstatou vynélezu je, Ze nésads lopaty
Jje mezi koncovymi body prikloubena k vdlci
zdvihu hornim Gepem a vdlec zdvihu Jje svym
spodnim Zepem pFiklouben k pdce, kterd je
svym druhym Xoncem prikloubena k rému s

opat¥ene nardZkou.
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Vynélez se tyka zabfzeni pro &i¥t¥ni prostoru pod pésovym dopravnikem od prepadaného dopré-

vovaného meteridlu s jeho vréceni na dopravani pés.
Ppo ¥i¥tdnf prostoru pod pésovymi dopravaniky od prepadeného dopravovaného materlélu, zeaména

na povrchovych dolechyse pouiivéd fady mechanismi, které bud jeou velmi komplikovené, &imZ do-
chéz{ k melé provozanf spolehlivosti, nebo maji pouze omezené pouZiti. PouZivanéd zarizeni maji
nfzkou produktivitu préce p¥i &i¥ténf. Jsou zndme zeF{zeni, kterd spliiuji poZadavek v podstat®
v jedné operaci pracovni - nebrat, zvednout a vyloZit nabrany materiéi zp¥t na pésovy doprav-
nik, ale ve avém konstrukinim provedeni jsou nédro&nd ne prostor, popfipadé maji velké obrysové
rozméry. ’ ' | v
Vyse uvedené nedostatky v podstatd odstranuje zerizeni pro gistént prostoru pod pésovym
dopravnikem tvo¥ené nosnym rémem, na n&mZ je uprevene lopata 8 nddadou, vikyvnEé uloZeneu na
jednom konci rémene~vyslvu uloZeného svym druhym koncem vykyvn&é na nosném rému & spojenéno s
vysouvacim silovym prost¥edkem, podle vynélezu,‘jehoz podstatou je,vie ndsads lopaty je mezi
koncovymi bédy ptikloubens k vdleci zdvihu hornim Zepem & vélce zdvihu je svym spodnim Eepem
ptiklouben k péce, kterd je avym druhym koncem pflkloubena k rému a opat¥ena zaréikou. .
Vyhodou zeiizeni: pro uléténi proetoru pod pésovym dopravnikem podle vyndlezu je sniZeni poétu'
mechenickyeh prvkd zdkledniho mechanismu, moZnost uchyceni kloubﬁ mechan:amp v kompaktnim celku,
ktery pri konstruk&nim propracovédni sniZuje obrysové rozméry zatfizeni pro sisténi a umozﬁuje‘ ;
tak snedndj31 umisténi zsiizeni, zejméns na kolovych traktorech pP*i otodném provedbni. Kromé&
toho odstranénim vykyvného remene v predni ¥ésti zeifzeni, to znemené ve sméru k lopatd, umoi-
Auje v&t¥{ pribliZeni tohoto zarfzeni k &iSt&nému pésovému doprevniku a z toho vyplyvé men3i
mo%né vzddlenost dvou pareleln¥ postevenych dopravaiki. _
Na pripojeném obrézku je schematicky znézorné&no zarfzenf pro éiéténi prostoru pod pdsovym
dopravnikem'ﬁodle vyndlezu. . ;
Zae¥{zeni pro 3i¥t¥ni prostoru pod pésovym dopravnikem podle vyndlezu sestdvé z rému 1, kterﬁ
Jje bud oto%n&, nebo pevn& upevn&n k nosi¥i, nap¥iklad kolovému traktoru apod, K rému 1 je/
dolnim Zepem 10 pfikloubeno rameno‘vyauvu 2 ovlédané prostiednictvim'stiedniho gepu 1l vélce
vysuvu 3. Hornim &epem 12 je p¥ikloubene k remenu vysuvu 2 nésade 4, ne jejimZ druhém konci
je dolnim &epem 16 pFikloubena lopata 21 Lopate 5 je ovlédéna prostfednlctvim horniho tepu 17
védlcem 8 pflkloubenym k ndsad® 4 Zepem 18. Zdvih ndsady 4 lopaty 3 je provédén vélcem zdviha
1 prostrednlctvim hornfho &epu 15.V dolnf ¥dsti je vdlec zdvihu 7 priklouben apodnim Sepem 14
k péc; 6. Pdka 6 je prikloubene k rému 1 Zepem 19 a ve své spodni %4sti je opatilena nerédikou 9.
Na obrdzku jsou schemeticky zakresleny srodni v&tev 20 a horni v&tev 21 pésového dopgavq{k&{
Pracovni cyklus zerizeni pro %ist&ni prostoru pod pédsovym dopravnikemﬂvychézi z postaveni
hornfho &epu 12  ramene vysuvu 2. Spudténim ndsedy 2. Spusténim nésady 4 vélcem zdvihu 7 ao‘
polohy, pFi které se lopata 5 opfe o terén 22 po postaveni lopsty 2_ Pohybem védlce vysuvu 3
je postupn& néseda i 8 lopatou 2_ posouvéna pod spodni v&tev 20 pédsového. dopravniku. Pracovn{
‘cyklua nebirén{ je ukonZen postavenim lopaty 5°°. Plnd lopata 5 je smfkdne zpdtnym pohybem
po terénu 22 op&t do vychozi polohy lopaty 5 a proetrédnictvim vdlce zdvihu 7 vyzdviZena do
hornf polohy. V horni poloze je‘lopata 5 remenem vysuvu 2 vysunuta ned hornf vétev 21 pésového
dopravaniku & prostrednictvim horniho &epu ll:lopaty'j a vdlece 8 lopety 5 sklopena do polohy
lopety 2::;. Vratnym pohybem nésady 4 do posteveni norafho &epu 12 ramene vysuvu 2 a ndelednym
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spudténim lopaty 5 do postavent lopaty 2; Jje cyklus ukonéed. Vy8ku sypéni, tzn. postaveni lopaty
5777, je moZné regulovat vdlcem zdvihu Lo

‘ Z vyobrazeni je pestrno, Ze rém 1 spole¥n& s remenem vysuvu 2, ndsadou 4 a vélcem zdvihua 1

8 prisludnymi Cepy ;Q,;g,li,li, vytvér{ systém ¥tyFkloubového mechanismu s nekone&nou variact
riznych trajektorif, ohraniengych jejich obdlkou. Posteveni gepl 10,12,15,14 dévé vhodné tre-
Jektorie jek ve spodni &ésti pohybu lopsty 5°e% 5°°, tek i v hornf &4sti pohybu lopaty 577
Sniiuje tedy ndroky na obsluhu. Pro je3td snaf3f ovlddsn{ Je védlec zdvihu 1 svym spodnim &Eepem
14 priklouben k péce 6, cof umoZiuje v dolni &dsti pohybu lopaty 5°e% 5°°, tj. v piipedé& opFent
lopaty v terénu 22 volbu trajektorie zdvisle na pohybu po terénu 22. V deném pifipedé remeno
v¥suvu 2 spole&n® s nédsadou 4 vytvér{i systém klikového mechanismu a vélec I spoleZn& s pdkou 6
se stévé pflpngenjm bindérnim pérem, jehoZ funkce se rusf pfi ztrédt& kontaktu lopaty 2 8 terénem
22, . a to tak, 2e se péke 6, prikloubend Eepen 19 k rému }, opte zardZkou 9 o teato rém la
pfechézi tek automaticky do systému &ty¥kloubového mechenismu.

PREDMET VYNALEZU

Zefizeni pro &i3té&nf prostoru pod pésovym dopravanikem, tvoiené nosnym rémem, ne némf je
upravena lopata s nédssdou, vykyvn& uloZenou na Jednom konci reamene vy¥suvu, uloZeného svym
drunym koncem vykyvné na nosném rému a spojeného s vysouvacim silovym prost¥edkem, vyznelené
tim, Ze ndseda (4) lopaty (5) je mezi koncovymi body p¥ikloubens k vélci zdvihu (7) hornim
éepem (15) & vélec zdvihu (7) Je sv¥m spodnim Sepem (14) pF¥iklouben k pdce (6), kterd Je svym
drunym koncem prikloubene k rému (1) a opatfena zardikou (9).

1 vy¥kres
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