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(57) Tyké se zaffzen{ snimale pneumalické u-
tahovacf jednotky pro utahovénf Sroubd, matic a
podobnéd, s moZnosif nastaven! sfly utahovactho
momentu a vypnulf pohéndc{ jednotky pii dosa-
Zen{ nastavené sfly utahovacfho momentu, P#i-
nédsf zlepienf koordinace préce jednotlivych
vielen u vicevietenovych utahovacich zaifzenf,
Jeho podstata spo&fvd v lom, Ze snimac{ rame-
no je na volném konci stupXovité zakonZené
dvéma rovnob¥Znymi plochami, které slouZf jako
snimac{ plochy, a driék snimald je opatfen pri-
chozf dré¥kou pro ustavenf snimaZs.

_ Zar{zenf snimale pneumatlické utahovacf jednotiy
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Vynélez se tyk4d zaPfzenf{ snfmale pneumatické utahovac! Jednotky pro utahovén(:Zroubl, ma-
tic a podobn¥, s moZnost nastaven{ sfty utahovactho momentu a vypnulf pohdnéc{ Jednotky pF¥i
dosaZenl nastavené sfly utahovactho momentu,

Sroubové spoje strojnich souZdslf, popiHpadé montdZnfch podskupin a celkd jsou dolahové-
ny riznymi zplsoby, Tam, kde je poYfadavek rovnom¥mého a piesného dotaZenf, jsou spoje do—
tahovény bud pomocl momentového klf¥e ru¥n®, nebo pFl sériové vyrobd pouZitim | vicevietenovych
utahovacich jednotek se zaffzenim pro jejich automatickou obsluhu,

Jsou zndmé strojnf{ utahovac! zafzen{ s mechanismy pro nastavovén!{ utahovacf sflly, zsloZe-~
né na principu 'pn'eumatlckém nebo hydraulickém nebo | mechanickém, U pneumatického zpisobu
se vyuZfvéd pro' pohon utahovac! jednotky redukovaného tlaku vzduchu, ktery po dosaZen{ zpétné
reakce uzavie Soupétko oviddané momentovym vélcem, Jeho nevyhodou je, Ze utahovac! jednotka
se to&{ pomaleji v zévislosti na tlaku vzduchu a vyZaduje presné regulain( prvky na regulaci
ttaku vzduchu, Jiny zpdsob vyuZfvd zpdtné reakce utahovac( Jednotky, kter& pFes spirdlové pero,
jehoZ predpdlf se nafizuje Broubem, uzavie pfFfvod vzduchu a zastav{ motor. Dalifm zndmym FeSe~
nim utahovac{ jednotky je zar{zen{ popsané patentem US &, 3,494.430. Slou¥{ k utahovén{ matic a
za Hm GZelem je opatfeno rota&n{m néstrojem, kde pifi otdfenf{ vzduchového motoru a préci néstro-
je vznikd reakinf moment, kiery je zachycovén torznimi tyfemi. To zapii&iSuje kyvavy pohyb t&-
lesa utahovac( jednotky, spojeného ozubenym prevodem 8 torznimi tylemi. Na tilese utahovac(
jednolky je upevn&no rameno, které vykondvd soulasny kyvavy pohyb, um&rny reeknimu momen~
tu. Kyvavy pohyb ramene je vyuZit kontaktnim zplisobem pro obsluhu spinaZl, Fizen{ reverzace
a vypinénf vzduchového motoru,

Nevyhodou téchto viie uvedenych za¥zen! je, Ze spoj je vidy ulahovén na piedepsanou
hodnotu v jediné fizi, cof zvidil negalivnd plsobfl u vicevietenovych utahovacich jednotek, préva
v koordinaci jednotiivich vieten, P¥ skutelnost, Ze polédtky zd&vith u vice Eroub® nebo matic ne-
jsou stejné a tedy prvn{ nadiroubovén{ matic nebo &roubll nen{ nikdy ve slejné vzdélenosti od do-
sedac plochy spoje, dochéz{ nuind k tomu, Ze pfl jednostupXovém utahovénf je spoj dotahovén
nerovnomérnd, | kdyZ konelny utahovacf{ moment miZe byt u vZech Sroubd nebo matic stejny. Ne-
nf zde vSak moZnost vyrovnénf napét{ ve spojl, které se u modernich a zvlAit& naméhanych spo-

j&, vyZaduje.

Tyto nevyhody deosavadnich provedenf v podstaté odstiraNuje a daldf{ zdokonalen{ p¥nd¥{ za-
F{zen{ snimaZe pneumatické utahovac( jednotky podle tohoto vynélezu, sestdvajlcf ze snfmactho
ramene, upevniného na tilese utahovacl jednotky a drZdku se snimall, jehoZ podstata spolfvd v
tom, Ze snimac{ rameno je na volném konci stupffovit¥ zakonleno dvéma paralelnimi plochami a
dr2dk snfmaZdl Je opatfen prichoz{ dréfkou, ve kleré jsou prestavitelnd woZeny snimale.

Vyhodou tohoto provedenf podle vynélezu je moZnost dvoustupfového utahovéanf spoje, a tim
postupné vyrovnévén{ napdi v pfedmitném spojl. Soulasnd je tim zajistdna lepsf koordinace pré-
ce jednoulvy’rch' vieten a vicevietenovych utahovacfch zarfzenf, Dali{ vyhoda spolfvéd ve snadném
nastaven{ velikosti ultahovacftho momentu, rychlost pfemény jeho hodnoty i pom&ru utahovacfich mo-
mentd v obou stupnich utahovénl,

P¥Hklad proveden{ sestavy snimafe je vyobrazen na ptfipojeném vykrese, na kterém je znéd-
zorn&na jeho sestava v perspektivnim pohledu, ’

Zatfzenf snimaZe utahovac! jednotky tvoff snimacf{ rameno 1 a sestava dvou snfmali 2, 3,
umfsténych v dridku 4. Snimac{ ramenoc 1 je upevniéno na prodloufeném konci t&lesa 5 utahova-
cf jednotky, které je otodn¥ ulofeno v nezobrazené skifinl utahovac! jednotky. Na svém volném
konci Je snimacl rameno 1 opatfeno dv&ma Ghelnfky, kolmo na sebe uloZenymi, &fmZ vytvaFl dvé
odstupfiované snimacf plochy 6, 7. Na skiini utahovac! jJednotky je upevn¥n dr¥ék 4, ktery nese
pro kaZdé vieleno utahovacfho za¥fzen( dva bezdotykové induktivni pfiblifovaci snima¥e 2, 3.
Snimale 2, 3 jsou ulofeny v dréice 8, je)f¥ polom¥r zak¥iven[ mé sifed v ose t¥lesa 5 utahova-
cf jednotky a délka drédZky 8 tvoif vyse alespoil 60°. V dréice 8 jsou snimaZe 2, 3 uloZeny
suvnd a pro stanovenou polohu jacu zajiilovény b&¥nymi upevXovacimi prostredky, nap¥fklad ma-
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ticemi, Vertik&Ini ustavenf snimai’ 2, 3 je provedeno ve vazbd na polohu snimacfch ploch 6, 7,
a to tak, Ze pil kyvavém pohybu snfmactho ramene 1 prochéz( snfmacf plocha 6, respektlive
plocha 7 t&sn& pod snfmalem 2, respektive snimaem 3.

Pti otdZenf rotoru pneumatického motoru a sou¥asnd pracovnifho vietene utahovac( jednotky
vzniké utahovaci moment, ktery je pFendien do apoje. Soulasnd v opalném smdru pisobf reaki-
nf moment, Reak¥n{ moment js prendfen ozubenym pfevodem na nezobrazenou torzn{ ty&, kters je
tak spojena s t¥lesem 5 utahovacf jednolky., Snimacf rameno 1 upevndné na tdlese 5 utahovacf
Jednotky, vykondvAd kyvavy pohyb, tmérny reakinimu momentu, natdlejictho torznf ty&., V prvnim
stupni utahovén{ vyk$vne snimaci{ rameno 1 do polohy urfené vstupem snimaci plochy 6 do ak-
tivn{ zény induktivnfho pibliZovactho snimale 2, ktery dé& povel k zastavenf motoru, Nésleduje
mald Zasové prodlevas, cca 0,5 8, pii které se zastavi prdce vietena, piilem% velikost utahova-
cfho momentu dosahuje 3o % momentu jmenovitého. Po této prodlevé se automaticky spusti op&t
vieteno utahovaci jednotky a probdhne utaZen{ na predepsany utahovacf{ moment, PFi této fdzl vy=-
kyvne snimacl rameno 1 a%¥ do polohy, pii kieré se snimac( plocha ? dostane do akivnf zény
snimale 3., Ten d& povel k zastaven{ motoru, to znamend k pFeruSenf dalitho utahovéni a sou-
Zasnd k odvzdﬁtnén( utahovacf jednotky, Pfitom se snimacf{ rameno 1 pisobenim torznf tyle
vrétl do vychozf polohy,

Utahovac! jednovielenové jednotky lze sdruZovat do blokd se ziskem préce nikolika vieten
najednou a i zde je vynédlez platny v plném rozsahu,

PREDMET VYNALEZU

Zatfzen! snimafe pneumatické utahovacf jednotky, sestivajlc{ ze snimactho ramene, upevné-
ného na télese utahovac! jednotky a drZédku se snimali, vyznalujicf se tim, Ze snimacf{ rameno
(1) je na volném konci stupfovitd¥ zakonZené dvdma rovnobé&inymi plochaml (6, 7) a drisk (4)
je opatfen priichoz{ dré¥kou (8), ve které jsou prestavitelnd uloZeny dva snimae (2, 3).

1 vykres
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