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{54} Zapojeni méfice odebraného vykonu

: -1 2
Zapojeni m&#ife odebraného vykonu je pro
sledovdni odebraného vykonu z elektrické
sit&, a to vykonu okamZitého a vykonu za
tasovy interval. Zapojeni mé&fFife odsbrané-
ho vykonu se sestdva z jednadvaceti bloki.
. Zapojen{ mé&fife odebraného vykonu je ur-
¢eno pro sledovédni odebraného vykonu z
elektrické sitd, a to zejména v ]JZD, STS, o s
malych vyrobnich provozovndch, druZstvech, .
- na rliznych stavbach a vSude tam, kde je po- i
tfeba -m&Fit odebrany okamiZity vykon a vy- . ) : L, —i
kon za fasovy normél se signalizaci o jeho ‘ T
pFekrofeni. ‘ .
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~Vynédlez se tfk4 zapojeni méfi€e odebra-
ného vykonu z elektrické sitd, a to vykonu
okamZitého a vfkonu za Casovy interval,
Dosud zndmé zplsoby md&Feni odebraného
vykonu z elektrické sit& vyuZivaji specidl-
niho mé&Fidla typu Maxprint, ktery m#fi

odebirany vykon za 15 minut a zaznamendvéa

jej na specidlni pasku, Ktera se potom vy-
hodnocuje ve specidlnim pFistroji. Dalsi
moZnosti je pouZiti pFistroje ET 401 se spi-
nacimi hodinami H3DM. Existuje jiZ velky
systém napojeny na poé&itat, ktery sdm pii-
mo fidi odb8r. V literatufe jiZ byl popséan
jednodussi m8Fi¢ s elektronikou, kterd zpra-
covdvd impulsy ze specidlniho imulsniho
elektroméru.

Nevyhodou dosud zndmych zplsobd mé-
feni je, Ze méfidla jsou zaloZena na mecha-
nickych dilech, a tim jsou i poruchaové. Vy-
uZiti p¥istroje Maxprint pfindsi nutnost po-
uZiti specidlniho papiru pro zdznam a spe-
cidlniho pfistroje pro jeho vyhodnoceni.
PouZiti pFistroje ET 401 vyZaduje pouZitl
spinacich hodin H3DM, ¢imZ se zv&tSuje po-
tfeba v&titho mista a navic tyto pFistroje
jsou elektromechanické, a tim i poruchové.
PouZit! pobitade je vyhodné zejména pro
velké koncerny ale ne pro malé provozy, pro
které je velmi drdhy. PouZiti vySe zmin&né

elektroniky -~ vyZaduje ‘pouZiti impulsniho ™

elektromé&ru, coZ je velmi nevyhodné. Navic
tento elektromar je t8%ko dostupny a jeho
vyroba amatérsky je v rozporu s pifedpisy
pro elektrickd zafizeni a navic ]e elektro-
mér zapefetén.

Uvedené nev?hody v podstats odstranu]e
pouziti zapojeni méfife odebranéha vfkonu
podle tohoto vynédlezu, jehoZ podstata spo-
¢iva v tom, Ze vystup pro prvni proud prvni-
ho proudového snimade je spojen s vstupem
prvniho pFevodniku proud — nap#ti, jehoZ
vystup pro prvnf napétl je spojen s vstupem
prvniho linedrntho usmériiovade, jehoZ vy-
stup pro prvni usmérnsné napéti je spojen
s prvnim vstupem sou&tového obvodu, pii-
em# vystup pro druhy proud druhého prou-

dového snimade je spojen se vstupem dru-’

hého pfevodniku proud-napéti, jehoZ vystup
pro druhé-napéti{ je spojen se vstupem dru-
hého linedrniho usm¥riiovade, jehoZ vystup
pro druhé usmdrnéné napétl je spojen s dru-
hym vstupem soudtového obvodu, pFiemZ
vystup pro t¥eti proud t¥etfho proudového
snimate je spojen se vstupem tfetiho pfe-
vodniku proud-napsti, jehoZ vystup pro tie-
ti nap&ii je spojen s vstupem tFetiho line&r-
ntho usmériiovade, jehoZ prvni vystup pro
t¥et! usmérn&né napéti je spojen s t¥etim
vstupem sou&tového obvodu, pFitemZ vystup
pro soudtové napéti soutového obvodu je
spojen s vstupem pievodniku napé&ti-kmito-
get, jehoZ vystup pro kmitofet je spojen s
prvnim vstupem prviafho piFedvolitelného
¢itate s displejem a s prvnim vstupem dru-
hého predvolitelného titafe, pFitemZ druhy
vstup pro druhy nulovaci signdl prvniho
predvalitelného &itade s displejem je spojen
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s prvnim vstupem klopného obvodu a s v§-
stupem obvodu nulovani, jehoZ vstup pro
tasovy signél je spojen s vystupem &asového
spinade, pFi¢emZ vystup pro prvni spinact
signél prvniho pfedvolitelného &itae s dis-
plejem je spojen s druhym vstupem klopné-
ného obvodu, jehoZ prvnf vystup pro starto-
vaci signal je spojen se vstupem prvniho
spinaciho obvodu, jehoZ vystup pro prvni
Fidici signdl je pfipojen na prvni{ vystup za-
pojen{, p¥iemZ vystup pro odvozeny kmito-
Cet kmitoftového snimace je spojen se vstu-
pem tvarovale, jehoZ vystup pro tvarovany
kmito&et je spojen-se vstupem délice, jehoZ
vystup pro prvni nulovaci signédl je spojen
s druhym vstupem druhého piedvolitelného
titafe, jehoZ vystup pro spinaci{ signél je
spojen s prvnim vstupem druhého spinactha
obvodu, jehoZ druhy vstup pro ruéni nulo-
vani je p¥ipojen na jeden kontakt tlatitka,
jehoZ druhy kontakt je pfipojen na nulovy-
potencidl, p¥i€emZ vystup pro druhy Fidict
signdl druhého spinaciho obvodu je p¥Fipo-
jen na druhy vystup zapojeni.

Vyhodou zapojen{ m&Fife odebraného vy-
konu podle tohoto vynélezu je, Ze konstruk-
ce je elektronick4d, a to ze souddstek dostup-
nych v maloobchodni siti. PouZité snimade
proudu jsou b&Zn¥ uZivané typy v automati-
zacl a proto sériové vyrabsné. Celou &innost
1ze sledovat na displeji. M&ri¢ m&¥i i oka-
mZity vykon, coZ usnadiiuje kontrolu sledo-
vaného objektu. Vyrobni cena je relativné
nizkd. K tomu pFistupuje snadnd opravitel-
nost primérng vzdélanym udribafem. Nenf
nutnd st4l4 pfitomnost obsluhy. Je moZné

pFednastaveni okamZitého odb&ru a odbéru - -

ve sledovaném ¢ase. Mechanika je -realizo-
vdna v typizované skffni, kterd se op#t sé-
riové vyr&bi Neni nutné poumi speciélnich
papiril. ani prxstrojﬁ pro vyhodnocovani Ta-
ké neni nutné pouZiti specidlnich impuls-
nich elektroméri. ' S
Priklad blokového zapojeni mé&Fite odebra-
ného vykonu je na pfipojeném vykresu. '
Vystup 01 pro prvni proud I1 prvniho
proudového snimae PS1 je spojen se vstu-
pem prvniho pFevodniku proud-napéti. P1,
Vystup pro prvni nap#t{ Ul prvntho p¥evod-
niku P1 proud-napé&ti je spojen se.vstupem
prvniho linedrniho usmériiovade LU1, jehoZ -
vystup pro prvni usmdrnéné napdtf ULL je
spojen s prvnim vstupem 1 soudtového ob-
vodu 80. Vystup pro druhy proud 12 druhé-
ho proudového snimafe PS2 je spojen se
vstupem druhého pitevodniku P2 proud-na-
péti, jehoZ vystup pro druhé napdti U2 je
spojen se vstupem druhého linedrnfho usmér-
fiovade LUZ2, Vystup pro druhé usmé&rnéné
napét! UL2 druh8ho linedrniho pF¥evodniku
LU2 je spojen s druhym vstupem 2 souito-
vého obvodu 80. V¢stup pro t¥et! proud I3
tfetiho proudového snimade PS3 je spojen
se vstupem tfettho prevodniku P3 proud-
-napéti. Vystup pro t¥eti napét! U3 tFetiho
pfevodniku proud-napéti P3 je spojen se
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vstupem tfetiho linedrnfho usmériovace LU3,
jehoZ vystup pro tfetl usmérnéné napéti UL3
je spojen s tfetim vstupem 3 souftového ob-
vodu SO. Vystup pro soudtové napéti US sou-
¢tového obvodu SO je spojen se vstupem
pfevodniku PF napéti — kmito€et, jehoZ v§-
stup pro kmitofet K€ je spojen s prvnim
vstupem 5 prvniho pfedvolitelného &itaCe
CPD1 s displejem a s prvnim vstupem 8 dru-
hého predvoliteiného ¢itate CP2. Vystup pro
odvozeny kmitofet OK kmitoétového snima-
¢e KS je spojen se vstupem tvarovace TV,
jehoZ vystup pro tvarovany kmitocet je
spojen se vstupem déli¢e DE. V§stup pro prv-
nu nulovaci signédl NU1 dg€lite DE je spojen
s druhym vstupem 9 druhého prfedvolitelné-
ho gitate CP2, jehoZ vystup 10 pro druhy
spinaci signal §P2 je spojen s prvnim vstu-
pem 14 druhého spinaciho obvoduy SO2.
Druhy vstup 15 pro ru¢ni nulovdni RN dru-
hého spinaciho obvodu S02 je p¥ipojen na
jeden kontakt tla¢itka TL, jehoZ druhy kon-
takt je pfipojen na nulovy potenciél.

Vystup pro ?Fidici signal RS2 je pFipojen
na druhy vystup VY2 zapojeni. Druhy vstup
7 pro druhy nulovaci signdl NU2 prvniho
pFedvolitelného &itae CPD1 s displejem je
spojen s prvnim vstupem 12 klopného ob-
vodu KO a s vystupem obvodu ON nulovéni,
jehoZ vstup pro Casovy signdl €S je spojen
s vystupem ¢asového spinade CSP.

Vystup prvniho predvolitelného ¢gitade
CPD1 s displejem je spojen s druhym vstu-
pem 11 pro prvni spinaci signdl SP1 klop-
ného obvodu KO, jehoZ -vystup pro starto-
vaci signdl ST je spojen s vstupem prvniho
spinaciho obvodu SOi. Vystup pro prvni Ii-
dici signdl RS1 prvniho spinaciho obvodu
S01 je pfipojeno na prvni vystup VY1 za-
pojeni. M&Fi¢ odebranéhe v§konu pracuje
tak, Ze na vystupu prvniho proudového sni-
mace PS1 je prvni proud I1, ktery je pfFive-
den na vstup prvniho pfevodniku P1 proud
— napéti, ve kterém je pfeveden na prvanf
napéti U1, které je na vystupu tohoto pie-
vodniku P1. Napéti Ul je pFivedeno na vstup
prvaniho linedrniho usmériiovace LU1 ve kte-
rém je usmérnéno a jako prvni usmérngné
napéti ULl je na vystupu tohoto linedrniho
usmériiovate LU1, odkud je pfivedeno na
prvni vstup 1 soudtového obvodu SO. Na vy-
stupu druhého proudového snimacée PS2 je
druhy proud 12, ktery je pfiveden na vstup
druhého pfevodniku P2 proud — napétf, ve
kterém je priveden na druhé napéti U2, kte-
ré je na vystupu tohoto pfevodniku P2. Na-
péti U2 je pfivedeno na prvni vstup druhé-
ho linedrntho usmériiovage LU2, ve kterém
je .usmérn&no a jako druhé usmérné&né na-
pétf UL2 je na vystupu tohoto linedrniho
usmériiovade LU2, odkud je pfivedeno na
druhy vstup 2 souétového obvodu SO. Na vy-
stupu tfetiho proudového snimade PS3 je
tfeti proud I3, ktery je pfFiveden na vstup
tretiho pfevodniku P3 proud — napétf, ve
kterém je pfeveden na tieti nap8ti U3, kte-
ré je na vystupu tohoto pfevodniku P3. Na-
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p8étf U3 je pfivedeno na vstup tfetfho line-
arniho usmeériiovate LU3, ve kterém je u-
smérnéno a jako tfeti usmérn¥né nap&ti UL3
je na vystupu tohoto linedrnfho usmériio-
vate LU3, odkud je pfivedeno na tifeti vstup
3 souttového obvodu S0. V souttovém obvo-
du SO se vSechna usmé&rnsnd napé&ti UL1,
UL2, UL3 seftou a na vystupu soudtového
obvodu SO je sou¢tové napéti US, které je
pfivedeno na vstup pfevodniku PF napé&ti —
— kmito¢et, ve kterém se pfevede na ¢&itaci
kmitotet CK, podle jeho velikosti. Tento &i-
taci kmitofet CK je pfiveden na prvni vstup
5 prvniho pfedvolitelného ¢&itae CPD1 s
displejem. Tento prvni pfednastaviteiny ¢&i-
tat CPD1 s displejem &itd tento kmitodet KC
aZ do doby, kdy jeho obsah bude shodny s
pfednastavenou hodnotou. Pfitom plnéni to-
hoto prvniho pfednastavitelného &itate CPD1
s displejem je zobrazovdno na jeho displeji.
Jakmile nastane shoda obsahu tohoto  pied-
nastavitelného ¢itate CPD1 s displejem s
pfednastavenou hodnotou je vysldn z jeho
vystupu 6 prvni spinaci signdl SP1, ktery
je pfiveden na druhy vstup 11 klopného ob-
vodu KO, ktery preklopi do stavy, kdy na
jeho prvnfm vystupu 12 bude startovaci sig-
ndl S8T. Tento startovaci signédl ST je pfive-
den na vstup prvniho spinae SO1, ktery
sepne a na jeho vystupu bude prvn{ Fidic{
signdl RS1, ktery je pfiveden na prvni vy-
stup VY1 zapojeni, kde je i k dispozici pro
dalsi vyuZiti, napfiklad pro akustickou sig-
nalizaci. Prvni pfednastavitelny &itac CPD1
s displejem je v pravidelnych ¢asovych in-
tervalech nulovén pfes druhy vstup 7 dru-
hym nulovacim signdlem NU2, kterym je

nulovdn pfes prvnf vstup 1 i klopny obvod .

KO. Tento druby nulovaci signdl NU2 je vy-
silén z vystupu obvodu ON nulovéni, ktery
je ovldddn pres vstup Sasovym signilem CS
vysilanym z vystupu &asového spinae GSP.
Vysildni &asového signdlu €S lze nastavit
podle poZadavku v dasovém spina&i CSP. Bu-
de-1i druhy nulovaci signdl NU2 vysldn dii-
ve neZ dojde k zaplnéni pfednastavitelného
¢itade CPD1 s displejem, bude tento pfedna-

stavitelny ¢itaé CPD1 s displejem vynulovén,

aniZ by doSlo k vysldni prvniho spinaciho

signdlu SP1 z jeho vystupu 6. Tim nedojde
- ani k pFeklopeni klopného obvodu KO a pro-

to nebude na prvnim vystupu VY1 zapojeni
prvni Fidici signél RS1. V opacném pfipads,
to je kdyZ uZ do3lo k pFeklopeni klopného
obvodu KO a na prvnim vystupu VY1 zapoje-
ni je prvni Fidici signéal RS1, dojde vyslanim
druhého nulovaciho signdlu z vystupu obhvo-
du nulovani ON k vynulovén{ prvniho p¥ed-
nastavitelného &itafe CPD1 s displejem a k
preklopeni klopného obvodu KO zp&t do vy-
choziho stavu. To znamen§, Ze na jeho v§-
stupu zanikne startovaci signdl ST, a tim za-
nikne 1 prvni fidici signdl RS1. Vynulovéani
prvniho pfednastavitelného ¢itate CPD1 s
displejem ve vSech pfipadech znameni, Ze
tento prednastavitelny &itat CPD1 za&ne zno-
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vu &itat kmitodet KC a a# do daldtho vynu-
lovani druhym nulovacim signdlem NU2.
Tento cyklus se neustdle opakuje. Kmitocet
KC je soutasn& priveden i na prvni vstup 8
druhého pfFednastavitelného Sitate CP2, kte-
ry jej €itd aZ do doby, kdy dojde k jeho vy-
nulovdni pfes jeho druhy vstup 9 prvnim
nulovacim signdlem NU1, ktery je vysildn z
vystupu d#lite DE. D&li& DE d8li tvarovany
kmitocet TK, ktery je pF¥iveden na jeho vstup
z vystupu tvarovaée TV. Do tvarovace TV je
pFivadén odvozeny kmitofet OK, a to na je-
ho vstup V tvarovaci TV je tento vytvarovén
pro dalsi zpracovédni. Odvozeny kmitodet OK
je vysildn z vystupu kmitodtového snimacde
KS, kterym se snimé kmitofet elektrické si-
t8, kterd se pravé méii. Vynulovdnim druhé-
ho prednastavitelného &itafe CP2 zafne ten-
to pfednastavitelny &ital CP2 opét &itat od
nuly. Ve druhém pfipadg, kdy dojde ke kom-
paraci Citaného kmito¢tu KC s prednasta-

venou hodnoton v tomto druhém piednasta-’

vitelném &itati CP2 je z jeho vystupu 10 vy-
sldn druhy spinaci signdl SP2, ktery pPes
prvni vstup 14 sepne druhy spinaé S$02 na
jehoZ vystupu bude druhy Fidici signédl RS2,

ktery je pfiveden na druhy vystup VY2 za-
pojeni, kde je k dispozici pro dals$i poufZitl.
ZruSeni tohoto stavu je moZné pouze ruég-
né, a to tladitkem TL, kterym se na druhy
vstup 15 druhého spinafe 802 privede sig-
nél ruéniho nulovdni RN, jenZ mé droveil
nulového potencidlu. Vynulovdnim druhého
prednastavitelného &itate CP2 se stav dru-
hého spinate SO2 nezméni. Pfitom druhy
prednastavitelny ¢ita& CP2 je ur&en pro sle-
dovéni okamZitého vykonu, odebraného z e-

lektrické sité, prifemZ hlidand velikost o-

kamZitého vykonu se v tomto druhém pied-
nastavitelném &itadi CP2 d4 piedvolit. Nao-
pak prvni pfednastavitelny &itaé CPD1 s dis-
lejem je urten pro sledovéani vykonu za &a-
sovy interval a tato hodnota vykonu se opét
da v n&m prednastavit, pfitemZ vykon je in-
dikovén na jeho displeji.

Zapojeni mé¥Fie odebraného vykonu je ur-
¢eno pro sledovani odebraného vfkonu z e-
lektrické sit® a to zejména v JZD, STS, ma-
lych vyrobnich provozovnéch, druZstvech,
stavbdch a viude tam, kde je potifeba mdFit
odebrany okamfZity vykon a vykon za &aso-
vy interval.

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni mé¥ife odebraného vykonu, vy-
znaujici se tim, Ze vystup pro prvni proud
prvniho proudového snimace (PS1) je spo-
jen s vstupem prvniho pfFevodniku (P1)
proud—napéti, jehoZ vystup pro prvni napé-
ti je spojen se vstupem prvniho linedrniho
usmériiovade (LU1), jehoZ vystup pro prv-
ni usmérnéné napéti je spojen-s prvnim
vstupem (1) souétového obvodu (SO), pfi-
gemZ vystup pro druhy proud druhého prou-
dového snimade (PS2) je spojen se vstu-
pem druhého pfevodniku (P2) proud-—napé-
tf, jehoZ vystup pro druhé napéti je spojen
se vstupem druhého linedrniho usmeériiova-
de [LU2), jehoZ vystup pro druhé usmérng-
né napéti je spojen s druhym vstupem (2)
soultového obvodu (S0O), pFiemZ vystup
pro tfetl usmérnéné napéti je spojen s tie-
(PS3) je spojen se vstupem tfetiho pfevod-
niku (P3) proud—napéti, jehoZ vystup pro
tfetf napéti je spcjen se vstupem t¥etiho li-
nedrniho usmériiovate (LU3), jehoZ vystup
pro tfetf usmérnéné napéti je spojen s tfe-
tim vstupem (3) soudtového obvodu (SO},
pfifemZ vystup pro soudtové napéti soudto-
vého obvodu (SO) je spojen se vstupem pie-
vodniku (PF) napéti—kmitodet, jehoZ vy-
stup pro. kmitoet je spojen s prvnim vstu-
pem (5) prvniho pPedvolitelného &itade
{CPD1}) s displejem a s prvnim vstupem (8)
druhého predvolitelného &itage (CP2), pii-

temZ druh¢ vstup [7) pro druhy nulovaci
signél prvniho pfedvolitelného &itade (CPD1)
s displejem je spojen s prvanim vstupem (12)
klopného obvodu (KO) a s vystupem obvo-
du (ON) nulovéni, jehoZ vstup pro &asovy
signdl je spojen s vystupem Casového spina-
¢e (CSP), pritemZ vystup (6) pro prvni spi-
naci signdl prvniho p#edvolitelného &itaCe
(CPD1) s displejem je spojen s druhym vstu-
pem (11) klopného obvodu (KO}, jehoZ vy-
stup (13) pro startovaci signédl je spojen se
vstupem prvniho spinaciho obvedu (SO1),
jehoZ vystup pro prvni Fidici signdl je pFi-
pojen na prvani vystup (VY1) zapojeni, pFi-
CemZ vystup pro odvozeny kmitoCet kmitog-
tového snimade (KS) je spojen s vstupem
tvarovafe (TV), jehoZ vystup pro tvarovany
kmitodet je spojen se vstupem délite (DE]),
jehoZ vystup pro prvni nulovaci signédl je
spojen s druhym vstupem (9) druhého pi¥ed-
nastavitelného &itade (CP2), jehoZ vystup
pro druhy spinaci signdl je spojen s prvnim
vstupem {14) druhého spinacfho obvodu
(S0O2}, jehoZ druhy vstup (15} pro ruéni nu-
lovani je pripojen na jeden kontakt tlaéitka
(TL), jehoZ druhy kontakt je pfipojen na
nulovy potencidl, pfiéemZ v§stup pro druhy
Fidici signél druhého spinaciho obvodi
{SO2) je ptipojen na druhy vystup (VY2)
zapojeni. ‘
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