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APPAREIL DE CUISSON SOUS PRESSION A ORGANE DE COMMANDE DEBRAYABLE.

@ Linvention concerne un appareil de cuisson
comprenant:

- une cuve et un couvercle,

- un organe de commande (6) du verrouillage/déver-
rouillage du couvercle, mobile entre une premiére et une
deuxieéme position,

- et un moyen de sécurité a ouverture (7), susceptible
d’occuper une position active dans laquelle il empéche le
déverrouillage,

ledit appareil étant congu pour que lorsque le moyen de
sécurité (7) a Fouverture n’occupe pas sa position active, le
passage dudit organe de commande (6) de sa premiére a
sa deuxieme position entraine le déverrouillage, ledit appa-
reil étant caractérisé en ce que lorgane de commande (6)
est débrayable, de fagon que lorsque le moyen de sécurité
a louverture (7) occupe sa position active, I'organe de com-
mande (6) peut passer de sa premiere a sa deuxiéme posi-
tion sans entrainer le déverrouillage.

Appareils de cuisson sous pression.
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APPAREIL DE CUISSON SOUS PRESSION A ORGANE DE COMMANDE
DEBRAYABLE

La présente invention se rapporte au domaine technique général des appareils de
cuisson sous pression, et en particulier des appareils domestiques du genre
autocuiseurs, comprenant une cuve et un couvercie destiné a étre verrouillé sur [a cuve
pour former une enceinte de cuisson sensiblement étanche, lesdits appareils étant
destinés a assurer la cuisson sous pression de vapeur d'aliments contenus dans la

cuve.

La présente invention concerne plus particuliérement un appareil de cuisson d’aliments

sous pression comprenant :
- une cuve et un couvercle,

- un organe de commande du verrouillage/déverrouillage du couvercle relativement

a la cuve, mobile entre une premiére et une deuxiéme position,

- et un moyen de sécurité a l'ouveriure, susceptible d'occuper une position active

dans laquelle il empéche le déverrouillage du couvercle,

ledit appareil étant congu pour que lorsque le moyen de sécurité noccupe pas sa
position active, le passage dudit organe de commande de sa premiére a sa deuxieme

position entraine le déverrouillage du couvercle.

On connait déja des appareils de cuisson sous pression comprenant une cuve et un
couvercle destiné & étre verrouillé sur la cuve par lintermédiaire d’'un moyen de
verrouillage / déverrouillage susceptible d’évoluer entre une position de verrouillage du
couvercle et une position de déverrouilage. Un tel moyen de
verrouillage / déverrouillage met par exemple en ceuvre une pluralité de machoires de
verrouillage solidaires de bras entraineurs disposés radialement sur le couvercle et
dont le déplacement est commandé par un organe de commande monté sur le
couvercle entre une premiére position correspondant au verrouillage et une deuxieme

position correspondant au déverrouillage.
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L'utilisateur peut ainsi actionner lorgane de commande pour assurer, par
Fintermédiaire d’'un mécanisme de transmission interposé entre I'organe de commande
et le moyen de verrouillage/déverrouillage, le déplacement radial des méchoires soit en
direction centrifuge, soit en direction centripéte, pour positionner les machoires
respectivement en position de déverrouillage ou en position de verrouillage. L’organe
de commande du verrouillage / déverrouillage peut prendre différentes formes, et étre
par exemple constitué par un pommeau central monté & rotation sur le couvercle selon
un axe de rotation perpendiculaire au plan moyen d’extension du couvercle, ou encore
par une poignée de type anse ou levier monté a rotation sur le couvercle selon un axe
de rotation sensiblement paralléle au plan moyen dextension du couvercle. Le
mecanisme de transmission interposé entre {'organe de commande et le moyen de
verrouillage / déverrouillage peut assurer une simple transmission directe, au moyen de
verrouillage -/ déverrouillage, de I'effort imparti par I'utilisateur & I'organe de commande
pour déplacer ce demier. Il existe egalement des appareils dont le mécanisme de
transmission est congu pour procurer une démultiplication de l'effort exercé par
I'utilisateur sur 'organe de commande, afin de faciliter la tdche de [utilisateur. Dans ce
dernier cas, le mécanisme de transmission permet ainsi & la fois d'amplifier I'effort
fourni par l'utilisateur pour déplacer 'organe de commande et de transformer cet effort

en un effort de déplacement du moyen de verrouillage / déverrouitlage.

Il est par ailleurs connu d’équiper de tels appareils de cuisson sous pression d’'un
moyen de sécurité a 'ouverture, susceptible d’occuper une position active dans laquelle
il empéche le déverrouillage du couvercle tant que la pression régnant au sein de
appareil égale ou excéde un niveau prédéterminé de sécurité. Un tel moyen de
sécurité a l'ouverture est classiquement constitué d’une tige manométrique de sécurité
montée a coulissement vertical sur le couvercle enire une position basse de rappel et
une position haute gu'elle atieint sous l'effet de lafteinte du niveau de pression
prédéterminé de sécurité. Cette tige manométrique est congue pour interagir avec
forgane de commande afin d’empécher tout deplacement de ce dernier vers sa
deuxiéme position correspondant au déverrouillage. La tige manométrique de sécurité
des autocuiseurs connus bloque ainsi mécaniquement 'organe de commande dans sa
premiére position tant que le niveau de pression n’est pas redescendu a un niveau

acceptable pour la sécurité de l'utilisateur.
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De tels autocuiseurs de l'art antérieur, s'ils donnent globalement satisfaction, n'en

présentent pas moins certains inconvénients.

En effet, rien r'interdit & lutilisateur de tenter d'ouvrir de force lautocuiseur en
exergant, par inconscience, ignorance ou inadvertance, un effort qui peut étre trés
important sur Forgane de commande, alors que le déplacement de ce demier est
blogué par la tige de sécurité en position haute. Un tel effort intempestif et excessif
pourrait conduire a la casse de piéces formant le mécanisme de transmission ou a celle
de la tige manométrigue de sécurité, voire a une ouverture intempestive de 'appareil
accompagné d'un échappement brutal du couvercle extrémement dangereux pour

I'utilisateur.

Afin de prévenir un tel risque, il est donc nécessaire (surtout pour les appareils
procurant une démultiplication d’effort), de surdimensionner les piéces formant 'organe
de commande, le mécanisme de fransmission et le moyen de sécurité a I'ouverture,
voire méme de recourir & des matériaux métalliques pour fabriquer certaines de ces
pieces, alors qu'une matiére plastigue conviendrait par ailleurs parfaitement. Ces
contraintes de sécurité compliquent donc la conception des autocuiseurs de lart

antérieur, et en augmentent le colt de fabrication ainsi que le poids.

De plus, en dépit de toutes ces précautions de conception, il subsiste toujours un
risque, certes marginal, que l'utilisateur provoque malgré tout la casse d'une pigce en
exercant un effort excessif d’ouverture sur I'organe de commande, alors que ce dernier

est blogue dans sa premiere position par la tige de sécurite.

Les objets assignés a 'invention visent par conséquent a porter reméde aux différents
inconvénients énumérés précédemment et & proposer un nouvel appareil de cuisson
d'aliments sous pression qui, tout en étant particulierement slr a utiliser, est de

construction extrémement simple, Iégere et bon marché.

Un autre objet de l'invention vise & proposer un nouvel appareil de cuisson d’aliments

sous pression particuliérement pratique a utiliser.
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Un autre objet de l'invention vise a proposer un nouvel appareil de cuisson d’aliments
sous pression dont la conception autorise une démultiplication importante de I'effort
que doit exercer ['utilisateur pour verrouiller et/ou déverrouiller le couvercle, sans pour

autant dégrader la fiabilité, la sécurité, le poids et le colt de revient de Yappareil.

Un autre objet de l'invention vise a proposer un nouvel appareil de cuisson d'aliments
sous pression dont la construction, tout en e&tant particulierement simple, fait
sensiblement disparaitre tout risque de rupture d’'une piéce par suite d’'une mauvaise

manipulation d'ouverture de ['utilisateur.

Un autre objet de l'invention vise a proposer un nouvel appareil de cuisson d’aliments
sous pression dont I'organe de commande du verrouillage / déverrouillage et les
moyens de sécurité a 'ouverture peuvent étre réalisés dans des matériaux standards et

bons marchés.

Un autre objet de l'invention vise & proposer un nouvel appareil de cuisson d'aliments
sous pression dont la conception permet a l'utilisateur de percevoir, lorsqu'il force
intempestivement sur I'organe de commande afin de déverrouiller le couvercle alors
gue le moyen de sécurité a I'ouverture interdit un tel déverrouillage, quiil est en train

d’effectuer une mauvaise manipulation.

Un autre objet de l'invention vise a proposer un nouvel appareil de cuisson d'aliments

sous pression dont la fiabilité et la sécurité d’utilisation sont optimisées.

Les objets assignés a linvention sont atteints & l'aide d'un appareil de cuisson

d’aliments sous pression comprenant :
- une cuve et un couvercle,

- un organe de commande du verrouillage/déverrouillage du couvercle relativement

a la cuve, mobile entre une premiére et une deuxiéme position,

- et un moyen de sécurité a I'ouverture, susceptible d'occuper une position active

dans laquelle i empéche le déverrouillage du couvercle,
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ledit appareil étant congu pour que lorsque le moyen de sécurité a louverture n‘occupe
pas sa position active, le passage dudit organe de commande de sa premiére a sa
deuxieme position entraine le déverrouillage du couvercle, ledit appareil étant
caractérisé en ce que Forgane de commande est débrayable, de facon que lorsque le
moyen de sécurité a l'ouverture occupe sa position active, I'organe de commande peut
passer de sa premiére a sa deuxiéme position sans entrainer le déverrouillage du

couvercle.

Dautres particularités et avantages de l'invention apparaitront et ressortiront plus en
détails a la lecture de la description faite ci-aprés, en référence aux dessins annexés,

donnés a titre d’exemple illustratif et non limitatif, dans lesquels :

- La figure 1 illustre, selon une vue générale en perspective, un appareil de cuisson
d’aliments sous pression conforme a l'invention avec son organe de commande dans

sa premiere position.

- La figure 2 illustre, selon une vue en perspective, un détail de réalisation du couvercle

de ['appareil de la figure 1.

- La figure 3 illustre, selon une vue générale en perspective, lappareil de cuisson de la

figure 1 avec son organe de commande dans sa deuxiéme position.

- La figure 4 illustre, selon une vue partielle en coupe, un détail de réalisation de
'organe de commande 6 alors qu’il se trouve dans sa premiére position et que son

moyen de sécurité a I'ouverture occupe sa position active.

- La figure 5 est identique a Ia figure 4 a la différence prés gue le moyen de sécurité a

l'ouverture n‘occupe pas sa position active.

- La figure 6 illustre, selon une vue en perspective, un détail de réalisation de Forgane
de commande du verrouillage / déverrouillage alors que ce dernier occupe sa deuxiéme

position et que le moyen de sécurité a Fouverture n’occupe pas sa position active.

- La figure 7 est une vue de détail agrandie de la figure 6.
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- La figure 8 est identique a la figure 6 a la différence prés que le moyen de sécurité a

Fouverture occupe cette fois sa position active.

- La figure 9 est une vue de détail agrandie de la figure 8.

- La figure 10 illustre, selon une vue en coupe, un détail de la figure 8.
- La figure 11 est une vue agrandie d’'un détail de la figure 10.

- La figure 12 illustre, selon une vue générale en perspective, un détail de realisation de
lorgane de commande 6 constitué en loccurrence par une premiére piéce de
transmission mobile et une deuxieme piece de transmission mobile entre lesquelles est

interposée une piéce élastique, constituée en I'espéce par un ressort.

L'appareil 1 de cuisson d’aliments sous pression conforme a l'invention est destiné a
assurer la cuisson de différents aliments a un niveau de pression supérieur & la
pression atmosphérique, de préférence dans un contexte do‘mestique, étant entendu
que linvention peut également concerner des appareils professionnels ou semi-
professionnels. L'appareil 1 conforme & linvention est donc avantageusement un
ustensile de cuisine présentant un caractére portatif (c’est-a-dire qu'il peut étre déplacé
manuellement) et indépendant. De fagon classique, 'appareil 1 conforme a l'invention
est avaniageusement congu pour monter en pression exclusivement sous I'effet d'une
source de chauffe (embarqué ou exterme), sans apport de pression externe. De fagon
particulierement préférentielle, appareil 1 de cuisson conforme & linvention est un

autocuiseur.

De fagon classique, 'appareil 1 de cuisson sous pression conforme & linvention
comprend une cuve 2 formant récipient de cuisson et présentant avantageusement
sensiblement une symétrie de révolution selon un axe X-X. Par la suite, I'adjectif
« axial » se référera a la direction de cet axe de symétrie X-X', direction qui s'apparente
a la direction verticale lorsque I'appareil 1 est en fonctionnement normal, c'est-a-dire
repose sur un plan horizontal. La cuve 2 est de maniére classique fabriquée a partir

d’un matériau métallique tel que l'acier inoxydable, et est par exemple pourvu d’un fond
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thermo-conducteur 2A solidarisé & la cuve par toute technique appropriée (par exemple

par frappe a chaud).

La cuve 2 peut comporter également des organes de préhension, tel que des
poignées 2B, 2C préférentiellement au nombre de deux, et fixées sur la paroi

latérale 2D de la cuve de facon diamétralement opposée par exemple.

L'appareil 1 conforme a linvention comprend également un couvercle 3 destiné a étre
associé a la cuve 2 pour former avec cette derniére une enceinte de cuisson
sensiblement étanche, c'est-a-dire suffisamment hermétique pour permettre une
montée en pression de l'appareil 1. Le couvercle 3 est avantageusement de forme
générale discoide, et s'étend avantageusement dans un plan moyen sensiblement
paralléle au plan moyen d’extension du fond 2A de la cuve 2 lorsqu’il est rapporté et
verrouillé sur cette demniere. Le couvercle 3 est destiné a étre verrouillé (pour permettre
la montée en pression de Penceinte, un joint d’étanchéité étant interposé entre le
couvercle 3 et la cuve 2) ou déverrouillé (pour accéder a l'intérieur de la cuve 2). A cet
effet, le couvercle 3 comprend avantageusement un moyen de
verrouillage / déverrouillage 4 du couvercle 3 relativement a la cuve 2. Le moyen de
verrouillage / déverrouillage 4 peut éire de tout type connu de ’homme du métier, et est
de facon classique susceptible d'évoluer entre une position de verrouillage du
couvercle 3 relativement a la cuve 2, dans laguelle le couvercle 3 est solidarisé a la
cuve 2 (figure 1), et une position de déverrouillage du couvercle 3 relativement a la
cuve 2, dans laquelle le couvercle 3 peut étre librement séparé de la cuve 2 (figure 3).
De préférence et comme illustré aux figures, le moyen de verrouillage/déverrouillage 4
est monté mobile, de préférence en translation, sur le couvercle 3 entre sa position de
verrouillage du couvercle 3 relativement a la cuve 2 et sa position de déverrouillage du
couvercle 3 relativement & la cuve 2. A flitre d'exemple d'un tel moyen de
verrouillage / déverrouillage 4 utilisable dans le cadre de l'invention, on peut citer un
moyen de verrouillage / déverrouillage 4 a méachoires ou a segments, étant entendu
que linvention n'est nullement limitée a un type particulier de moyen de
verrouillage / déverrouillage. Dans la variante préférentielle illustrée aux figures, le
moyen de verrouillage / déverrouillage 4 du couvercle 3 relativement a la cuve 2
comprend deux méachoires 4A, 4B montées mobiles en translation radiale sur et

relativement au couvercle 3 par lintermédiaire de bras entraineurs
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correspondants 4C, 4D s'étendant de fagon diamétralement opposée en regard de
l'axe de symétrie général X-X' de l'appareil 1. Les machoires 4A, 4B sont ainsi
montées, par l'intermédiaire des bras entraineurs 4C, 4D, entre d’une part une position
de verrouillage (illustrée a la figure 1) dans laquelie chague méachoire 4A, 4B enserre le
couvercle 3 et le bord supérieur roulé de la cuve 2 et d'autre part une position de
déverrouillage (illustrée a la figure 3), obtenue par déplacement centrifuge des
méchoires 4A, 4B & partir de leur position de verrouillage, et dans laquelle les
méchoires 4A, 4B ne sont pius en prise avec le bord roulé de |a cuve 2, ce qui permet &
I'utilisateur de désolidariser librement le couvercle 3 de la cuve 2. De préférence, la
position de verrouillage est une position de rappel, un tel effet de rappel étant obtenu
par exemple grace a linterposition d’un ressort 4E reliant les bras entraineurs 4C, 4D et
rappelant ces derniers 'un vers l'autre (cf. figure 2). Chaque bras entraineur 4C, 4D
s'étend plus précisément entre une extrémité intérieure destinée a coopérer avec un
organe de commande 6 du verrouillage / déverrouillage (qui sera décrit plus en détails
ci-aprés) et une exirémité extérieure qui porie la méachoire correspondante 4A, 4B.
Chaque méchoire 4A, 4B se présente quant a elle avantageusement sous la forme
d’une plague métallique profilée en U, tel que cela est bien connu de 'homme du
métier. |l est cependant tout a fait envisageable que extrémité extérieure de chaque
segment 4C, 4D ne porte pas de méchoire et soit simplement destinée a pénétrer dans
des lumieres correspondantes ménagées dans la cuve, a2 la maniére d’'un systéme
péne/gache. Un tel systeme de verrouillage de type péne/gache (non illustré),
habituellement désigné sous I'appellation « systeme de verrouillage a segments », est

bien connu en tant que tel, de sorte qu'il n’est pas nécessaire de le décrire plus avant.

L'appareil 1 de cuisson d’'aliments sous pression conforme a l'invention comprend par
ailleurs avantageusement un moyen de regulation de pression 5 (telle qu'une soupape
a poids ou a ressort) monté en communication étanche avec un pergage 5A
correspondant ménagé dans le couvercle 3 et agencé pour maintenir la pression
relative (C’est-a-dire la pression mesurée au-dessus de la pression atmosphérique)
régnant dans l'enceinte a une valeur prédéterminée sensiblement constante, dite
pression de fonctionnement et par exemple comprise dans une plage sétendant
sensiblement entre 10 et 90 kPa. Le principe de fonctionnement-général d’'un tel moyen
de regulation est bien connu de 'homme du métier, de sorte qu’il nest pas nécessaire

de le décrire plus avant ici.
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Comme évoqué précédemment, lappareil de cuisson d’aliments 1 conforme a
linvention comprend également un organe de commande 6 du
verrouillage / déverrouillage du couvercle 3 relativement 2 la cuve 2. L'organe de
commande 6 est avantageusement concu pour &ire manipulé, de préférence
directement, par [lutilisateur de fagon & permettre & ce demier de contrdler
manuellement le moyen de verrouillage / déverrouillage 4, et de préférence le
déplacement radial des bras entraineurs 4C, 4D et des machoires
correspondantes 4A,4B. A cette fin, [organe de commande 6 du
verrouillage / déverrouillage du couvercle 3 relativement a la cuve 2 est mobile entre
une premiere position (illustrée aux figures 1, 4 et 5) et une deuxieme position (illustrée

aux figures 3 et6 a 11).

Dans l'exemple illustré aux figures, lorgane de commande 6 de
verrouillage/déverrouillage du couvercle 3 relativement a la cuve 2 comprend une
poignée BA, présentant en I'espéce avantageusement une forme d’anse hémicirculaire,
congue pour étre saisie et manipulée a la main par l'utilisateur. Dans ce mode de
réalisation préférentiel, la premiére position correspond a une position rétraciée, dans
laquelle [a poignée BA est rabattue sur le couvercle 3, tandis que la deuxiéme position
est une position déployée dans laguelle la poignée 6A fait saillie du couvercle 3. La
poignée 6A est ainsi déplagable manuellement entre lesdites premiére et deuxiéme
positions. A cet effet, la poignée 6A est avantageusement montée mobile a rotation sur
le couvercle 3, selon un axe de pivotement Y-Y' qui est de préférence sensiblement
perpendiculaire a 'axe vertical X-X. La poignée 6A est dans ce cas avantageusement
Congue pour parcourir une course angulaire d’environ 90° entre une position rabattue,
correspondant a la premiére position de Forgane de commande 6 et une position
déployée, correspondant a la deuxiéme position de lforgane de commande 6.
Avantageusement, afin de permettre une manipulation équilibrée du couvercle 3 et
simplifier la conception globale de 'appareil 1, 'organe de commande 6 est centre sur
le couvercle 3, de sorte que dans ce cas, [axe de pivotement Y-Y' est

avantageusement sécant avec I'axe X-X' correspondant & la direction verticale.

Comme illustré aux figures, F'appareil 1 de cuisson d’aliments sous pression comprend
par ailleurs un moyen de sécurité & 'ouverture 7, c’'est & dire un moyen congu pour

autoriser le déverrouillage du couvercle 2 relativement & la cuve 1 uniquement lorsque
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10

le niveau de pression et / ou de température régnant dans ['enceinte de cuisson formée
par la cuve 2 et le couvercle 3 atteint un niveau acceptable du point de vue de la
sécurite de l'utilisateur, de maniére a prévenir tout risque d’échappement brutal du
couvercle et/ ou de soumission de I'utilisateur & des projections brillantes de vapeur ou
daliments. Le moyen de sécurité a l'ouverture 7 est ainsi susceptible d’occuper une
position active (visible notamment aux figures 4 et 8 & 11) dans laquelle il empéche le
déverrouillage du couvercle 3. De préférence, le moyen de sécurité & 'ouverture 7 est
congu pour répondre au niveau de pression régnant dans I'enceinte formée par la
cuve 2 et le couvercle 3, C'est a dire que le moyen de sécurité & Fouverture 7 est
sensible a la pression. Bien entendu, de fagon altemative ou cumulative, le moyen de
sécurité a l'ouverture pourrait également é&tre sensible & un autre paramétre physique
relié a la sécurité de I'utilisateur, comme par exemple la température. En définitive, le
moyen de sécurité a 'ouverture 7 est avantageusement sensible a la pression et/ou a
la température. Dans le cas illustré aux figures, la position instantanée du moyen de
sécurité a I'ouverture 7 dépend du niveau de pression régnant dans I'enceinte, de sorte
que le moyen de sécurité & I'ouverture 7 occupe sa position active lorsque la pression
dans I'enceinte excéde un niveau prédéterminé de sécurité. Le niveau prédéterminé de
sécurité peut par exemple étre compris dans une plage s'étendant entre 1 et 4 kPa au-
dessus de fa pression atmosphérique, tel que cela est bien connu dans le domaine. De
préférence, et conformément au mode de réalisation illustré aux figures, le moyen de
sécurité a 'ouverture 7 est mobile, sous leffet de la pression régnant dans I'enceinte,
entre sa position active (qui est avantageusement une position haute de butée) dans
laquelle i empéche le déverrouillage du couvercle 3 et une position inactive (illustrée
aux figures 5 a 10), qui forme avaniageusement une position basse de butée dans
laquelle le moyen de sécurité a I'ouverture 7 autorise le déverrouillage du couvercle 3
relativement a la cuve 2, c'est & dire permet le déplacement en translation radiale des
bras entraineurs 4C, 4D des méachoires correspondantes 4A, 4B vers leur position de
deverrouillage a partir de leur position de verrouillage. Un tel moyen de sécurité a
l'ouverture est bien connu en tant que tel, de sorte qu’il n'est pas utile d'en décrire le

principe général plus avant.

De préférence, le moyen de sécurité a I'ouverture 7 comprend un doigt de sécurité 7A
monté a coulissement vertical, selon un axe de coulissement sensiblement paralléle a

I'axe vertical X-X relativement au couvercle 3.
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Le doigt de sécurité 7A est monté en communication étanche avec un orifice 7B
correspondant ménageé a travers le couvercle 3, de fagon a ce que la pression régnant
dans l'enceinte formée par la cuve 2 et le couvercle 3 vienne exercer un effort de
poussée verticale sur le doigt de sécurité 7A et le maintienne dans sa position active
dés que le niveau de pression dans l'enceinte excéde le niveau prédéterminé de

sécurité susvisé.

Ainsi, le moyen de sécurité a 'ouverture 7 comprend avantageusement un doigt de
sécurité 7A monté mobile sur le couvercle 3 entre une position haute correspondant a
la position active et une position basse de rappel (par exemple sous l'effet du poids du
doigt 7A ou d’'une force de rappel extérieure, exercée par exemple par un ressort), ledit
doit 7A étant congu pour rester dans sa position haute dés que la pression régnant au
sein de l'appareil 1 atteint un niveau prédétermine, et pour retomber dans sa position
basse dés que le niveau de pression chute au-dessous du niveau de sécurité
prédéterminé. Avantageusement, le doigt de sécurité 7A est réalisé en un matériau
relativement léger, de préférence une matiére plastique, afin de pouvoir regagner sa
position active dés que la pression excéde un niveau prédéterminé relativement bas

(n'excédant de préférence pas 4 kPa).

L’'appareil 1 est par ailleurs congu pour que lorsque le moyen de sécurité 7 n'occupe
pas sa position active, le passage de l'organe de commande 6 de sa premiére a sa
deuxiéme position entraine le déverrouillage du couvercle 3. En d'autres termes, le
moyen de sécurité 7 autorise, lorsqu'il n'occupe pas sa position active (et qu'il se trouve
par exemple dans sa position basse inactive illustrée notamment & la figure 5),
Iutilisateur a déverrouiller le couvercle 3 en déplacant (en f'espéce manueilement)
Porgane de commande 6 de sa premiere vers sa deuxiéme position. Bien entendu,
Forgane de commande 6 du verrouillage / déverrouillage comprend lui-méme un
mécanisme de transmission pour transformer le mouvement de la poignée 6A en
mouvement du moyen de verrouillage / déverrouillage 4. Le mécanisme de
transmission peut étre de tout type connu. De préférence, conformément a 'exemple
illustré aux figures, le mécanisme de transmission est congu pour transformer le
mouvement rotatif de la poignée 6A selon I'axe de pivotement Y-Y' en mouvement de

translation radiale des bras entraineurs 4C, 4D et des méachoires
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correspondantes 4A, 4B qui leurs sont attachés selon Taxe Z-Z', lequel est

avantageusement paralléle & Faxe Y-Y’ et sécant lui aussi avec 'axe X-X.

L'organe de commande 6 est en outre débrayable, de fagon & ce que lorsque le moyen
de sécurité a l'ouverture 7 occupe sa position active, organe de commande 6 peut

passer de sa premiére a sa deuxiéme position sans entrainer le déverrouillage du

couvercle 3.

Dans le mode de réalisation illustré aux figures, le caractére débrayable de I'organe de
commande 6 autorise ainsi l'utilisateur, alors méme que le moyen de sécurité a
louverture 7 occupe sa position active interdisant le déverrouillage du couvercle 3, a
deplacer la poignée GA de sa position rabattue a sa position déployée sans pour autant
entrainer le déverrouillage du couvercle 3 relativement a la cuve, alors gu'un tel
déplacement de la poignée 6A lorsque le moyen de sécurité 7 n'occupe pas sa position
active commande le déverrouillage du couvercle 3. Grace a cette mesure technique,
Futilisateur pourra emmener lorgane de commande 6 jusque dans sa deuxiéme
position correspondant normalement au déverrouillage, méme lorsque le niveau de
pression régnant dans I'enceinte de cuisson interdit, par lintermédiaire du moyen de
sécurité a louverture 7, un tel déverrouillage. Dans l'art antérieur, I'organe de
commande 6 €tait au contraire bloqué dans sa premiére position par le moyen de
securité a Fouverture lorsque ce demier occupait sa position active, de sorte que toute
fentative de l'utilisateur d’'emmener de force I'organe de commande dans sa deuxiéme
position géneérait I'exercice d’un effort meécanique conséquent (surtout en présence d’un
effet de levier, lorsque l'organe de commande est rotatif) sur le moyen de sécurité a

'ouverture susceptible d’entrainer la rupture de ce dernier.

Au contraire, Finvention permet, du fait du caractére débrayable de l'organe de
commande 8, que ce dernier puisse passer librement de sa premiére 3 sa deuxiéme
position méme lorsque le moyen de sécurité 7 occupe sa position active, ce qui
empéche d’exercer des efforts mécaniques intempestifs sur le moyen de sécurité a

l'ouverture 7.

De préférence, I'organe de commande 6 est débrayable automatiquement, c'est a dire

sans intervention distincte et positive de I'utilisateur, autre qu'une tentative intempestive
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de déverrouillage du couvercle 3 alors que le niveau de pression dans l'appareil est

encore trop elevé (i.e supérieur au niveau prédéterminé de sécurité).

Avantageusement, le mécanisme de transmission destiné a transformer le mouvement
de la poignée 6A en mouvement du moyen de verrouillage / déverrouillage 4 comprend
une premiére piéce de transmission 8 mobile congue pour commander le déplacement
du moyen de verrouillage / déverrouillage 4. Avantageusement, la premiére piece de
transmission 8 est mobile entre des positions de fermeture (illustréees aux figures 4, 5
et 8 a 11) et d'ouverture (illustrées aux figures 6 et 7) correspondant respectivement
aux positions de verrouillage et de déverrouillage du moyen de verrouillage /
déverrouillage 4. De préférence, conformément a l'exemple illustré aux figures, la
premiére piéce de transmission 8 est montée mobile a franslation sur le couvercle 3,
avantageusement selon un axe de translation W-W’ perpendiculaire a la fois a l'axe
central vertical X-X' et a I'axe de pivotement Y-Y' et avantageusement sécant avec ledit
axe X-X.

Le déplacement de la premiére piéce de transmission 8 est avantageusement régi par
le déplacement de l'organe de commande 6, et en I'espéce par le déplacement de la
poignée 6A. De préférence, la position douverture de la premiére piéce de
transmission 8 est une position de rappel, dans laquelle la premiére piéce de
fransmission 8 est rappelée en permanence, sous l'effet par exemple d'un ressort
monté entre le couvercle 3 et la premiére prise de transmission 8. La premiére piéce de
transmission 8 est par ailleurs congue pour étre automatiquement immobilisée dans sa
position d’'ouverture, de sorte que la premiere pieéce de transmission 8 demeure
maintenue dans sa position d’ouverture, a 'encontre de la force de rappel tendant & la
ramener dans sa position de fermeture. La premiére piece de transmission 8 est par
ailleurs avantageusement pourvue d'une gacheite formée de deux nervures
arrondie 8A et 8B. Cette géchette coopére avec la poignée BA de la maniére suivante :
dés que la poignée 6A approche de sa position rabatiue a partir de sa position
déployée, elle vient appuyer sur ladite gachette (c'est-a-dire sur les nervures 8A, 8B) ce
qui a pour effet de repousser, par un effet de came, la premiére piéce de
transmission 8 hors de sa position d’ouverture vers sa position de fermeture selon 'axe
de translation W-W’. La premiére piece de transmission 8 quitte alors sa position de

fermeture (qui est une position d’équilibre instable) de sorte que sous l'effet de I'action
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de la force de rappel elle est ramenée automatiquement jusque dans sa position de

fermeture.

La premiere piéce dé tfansmission 8 coopére par ailleurs avec le moyen de
verrouillage / déverrouillage 4 pour en commander le déplacement. A cette fin, la
premiére piéce de transmission 8 est par exemple avantageusement pourvue de
lumiéres 8C, 8D qui s’étendent de fagon oblique et symétrique par rapport a 'axe de
translation W-W’. Lesdites lumiéres obliques 8C, 8D coopérent avec des ergots 9, 10
reliés respectivement aux bras entraineurs 4C, 4D vers les extrémités intérieures de
ces derniers. Ainsi, le déplacement en translation de la premiére piéce de
transmisSion 8 entraine, par lintermédiaire deé lumiéres 8C, 8D, le déplacement radial
des ergots 9, 10 et donc des bras entraineurs 4C, 4D auxquels ces derniers sont
respectivement attachés. Un tel principe de commande du déplacement radial des bras
entraineurs 4C, 4D est bien connu en tant que tel, et est par exemple décrit dans le
document FR-2863849A1. D'ailleurs, la force de rappel qui sollicite en permanence la
premiéré piéce de transmission 8 pour la ramener dans sa position de fermeture est
avantageusement exercée par le ressort 4E, par l'intermédiaire des ergots 9, 10. Ceci
n'exclut pas de recourir & des moyens alternatifs ou complémentaires, se présentant
par exemple sous la forme de ressorts exergant directement leur action de rappel selon
Faxe W-W'.

La premiere pieéce de transmission 8 coopére par ailleurs avantageusement avec le
moyen de sécurité a l'ouverture 7 de fagon a ce que dernier s'oppose, lorsqu'il occupe
sa position active, a l'atteinte par la premiére piéce de transmission 8 de sa position
d’ouverture a partir de sa pdsition de fermeture. A cette fin, le doigt de sécurité 7A est
avantageusement pourvu d'une collerette 70 tandis que la premiére piéce de
transmission 8 présente une échancrure 80 dont le bord 80A est destinée a venir en
butee contre le bord latéral de la collerette 70 lorsque le doigt de sécurité se trouve en
position haute (correspondant & la position active). Dans ce cas, la course en
translation de la premiére piéce de transmission 8 est bloquée par la collerette 70 qui
se trouve sur la trajectoire du bord 80A. A l'inverse, lorsque le doigt de sécurité 7A se
trouve dans sa position basse (illustré aux figures 5 a 7), la collerette 70 n’interfére plus
avec la trajectoire du bord 80A et la premiére piéce de transmission 8 peut coulisser

librement jusqu’a sa position d’ouverture.
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Avantageusement, le mécanisme de transmission pour transformer le mouvement de la
poignée 6A en mouvement du moyen de verrouillage / déverrouillage 4 comprend
également une deuxiéme piéce de transmission 11 mobile dont le déplacement est
commandé, de préférence directement, par le déplacement de la poignée 6A. La
deuxiéme piéce de transmission 11 est avantageusement distincte et indépendante de
la premiere pigce de transmission 8, méme si elle interagit avec cette derniére comme
cela va étre décrit plus en détails dans ce qui suit. Avantageusement, comme illustré
aux figures, la deuxiéme piéce de transmission 11 est montée mobile & translation sur
le couvercle 3, de préférence selon le méme axe de translation W-W’ que la premiére
piéce de transmission 8. Il est cependant tout a fait envisageable que seule la premiére
piece de transmission 8 soit montée mobile a translation, ou a linverse que seule la
deuxiéme piece de transmission 11 soit montée mobile & translation sur le couvercle 3.
Par conséquent, linvention conceme un appareil 1 dans lequel, selon un mode
avantageux, la premiére et/ou la deuxieme piéce de transmission 8, 11 est (sont)
monté{es) mobile(s) & translation sur le couvercle 3. Par ailleurs, la deuxiéme piéce de
transmission 11 coopére avantageusement avec [a poignée 6A et la premiére piéce de
transmission 8 de fagon que lorsque le moyen de sécurité a l'ouverture 7 occupe sa
position active, le déplacement de la poignée 6A de sa premiére vers sa deuxiéme
position entraine un déplacement de la deuxiéme piéce de transmission 11
relativement a la premiere piece de ftransmission 8, cette derniére restant
avantageusement sensiblement immobile relativement au couvercle 3. A cet effet, la
poignée 6A est avantageusement pourvue de cames 12, 13 disposées respectivement
a chacune des extrémités 60, 61 des extremités de la poignée 6A, lesdites cames
tournant ainsi avec la poignée 6A autour de l'axe de pivotement Y-Y'. La deuxieme
piéce de transmission 11 comprend quant a elle avantageusement des suiveurs de
came 14, 15 se présentant sous la forme de pans inclinés qui viennent en appui simple
contre la came correspondante 12, 13. Ainsi, lorsque [a poignée 6A pivote autour de
'axe Y-Y’ de sa premiére vers sa deuxiéme position, elle repousse, grace a linteraction
entre les cames 12, 13 et les suiveurs de came correspondants 14, 15, la deuxiéme
piéce de transmission 11 qui coulisse alors selon 'axe W-W’' relativement au
couvercle 3 et a la premiére piéce de transmission 8 (laquelle reste immobile), jusqu'a

les bloquer par le moyen de sécurité 7 qui occupe sa position active.
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Avantageusement, l'appareil 1 est également congu pour que lorsque le moyen de
sécurité 7 n‘occupe pas sa position active, le déplacement de la poignée 6A de sa
premiére vers sa deuxiéme position entraine un déplacement de la deuxiéme piéce de
transmission 11 relativement au couvercle 3, ladite premiére piéce de transmission 11
entrainant quant a elle en déplacement la premiere piéce de transmission 8 (¢'est-a-
dire que dans ce cas il n'existe sensiblement pas de deéplacement relatif entre la
premiére et la deuxiéme piéce de transmission 8, 11, qui se déplacent ensemble
comme si elles étaient formées par une seule et méme piéce dont le déplacement est

commandé par le déplacement de la poignée 6A).

Avantageusement, le mécanisme de transmission pour transformer le mouvement de la
poignée 6A en mouvement du moyen de verrouillage / déverrouillage 4 comprend au
moins une piéce élastique 16 interposée entre les premiére et deuxiéme piéces de

transmission 8, 11, la raideur de ladite piéce élastique 16 étant choisie pour que :

- lorsque le moyen de sécurité a 'ouverture 7 n‘'occupe pas sa position active et que
la poignée BA est déplacée manuellement de sa premiére a sa deuxiéme position,
la deuxiéme piéce de transmission 11 se déplace en entrainant, par l'intermédiaire -
de la piéce élastique 16 qui ne se déforme sensiblement pas (et assure donc une
transmission sensiblement intégrale d’effort, & la maniére d’'une piéce rigide), la

premiére piece de transmission 8 en mouvement,

- lorsque le moyen de sécurité a I'ouverture 7 occupe sa position active et que la
poignée 6A est déplacée manuellement de sa premiére a sa deuxieme position, la
deuxiéme piéce de fransmission 11 se déplace en entrainant la déformation de la
piece élastique 16, de sorte que l'effort transmis par la deuxiéme piéce de
transmission 11 sur la premiére piéce de transmission 8, laquelle est immobilisée
par le moyen de sécurité a 'ouverture 7, est limitée mécaniquement par la raideur

de la piéce élastique 16.

De ce point de vue, le mécanisme de transmission comprend un limiteur d’effort
mécanique, qui permet de limiter ['effort pergu par la premiére piéce de transmission 8
(et donc par le moyen de sécurité a Fouverture 7 contre lequel vient presser la premiere
pieéce de transmission 8) a la force minimale qu'il faut appliquer pour déformer la piéce

élastique 16.
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Dans le cas illustré aux figures, la piece élastique 16 est avantageusement constituée
de deux ressorts hélicoidaux distincts 16A, 16B disposés de telle sorte que leur axe

d’extension longitudinale soit sensiblement paralléle a I'axe de translation W-W'.

L'invention n'est cependant absolument pas limitée & la mise en ceuvre d’un débrayage
réalisé a l'aide d'une piece élastique, bien qu'une telle solution présente en outre
avantage de procurer une limitation d'effort comme exposé dans ce qui précéde, tout
en étant extrémement simple, fiable et bon marché. Il est par exemple envisageable, a
titre alternatif, de recourir 2 un systéme mécanique non souple, basé par exemple sur
des systémes d’articulation, et congu pour permetire une transmission d’effort entre la
deuxieme piéce de fransmission 11 et la premiére piece de transmission 8 lorsque le
moyen de securité 7 n‘occupe pas sa position active, de telle sorte que les premiére et
deuxiéme piéces de transmission 8, 11 se comportent alors comme un sous-ensemble
unitaire (sans déplacement relatif) et supprimer cette transmission d'effort lorsque le
moyen de sécurité 7 se trouve en dehors de sa position active, de telle sorte que le
déplacement de l'organe de commande 6 entraine le déplacement de la deuxiéme
piéce de transmission 11 sans que cette derniére n’eniraine cette fois en déplacement

la premiere piece de transmission 8.

Le fonctionnement de la variante illustrée aux figures va maintenant étre briévement

décrit.

Tout d’'abord, l'appareil 1 est en configuration de cuisson, c'est-a-dire que son
couvercle 3 est rapporté et verrouillé, grice aux moyens de verrouillage /
déverrouillage 4, sur la cuve 2. Dans cette configuration illustrée aux figures 1, 4 et 5,

Forgane de commande 6 se trouve dans sa premiére position.

Pendant la cuisson, le doigt de sécurité 7 se trouve en position haute comme illustré a
la figure 3. A la fin du cycle de cuisson, une fois que I'appareil 1 est dépressurisé par
tout moyen connu, le doigt de securité 7A retombe, sous l'effet de son propre poids,
dans sa position basse inactive. Il est alors possible a l'utilisaleur de ramener la
poignée 6A dans sa deuxiéme position (correspondant au déverrouillage du couvercle)
par pivotement selon une course angulaire de 90 degrés autour de laxe de

pivotement Y-Y'.
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La rotation de la poignée BA entraine la rotation concomitante de la paire de
cames 12, 13. Chaque came 12, 13 vient ainsi pousser simuitanément, par
Fintermédiaire des suiveurs de came 14, 15, sur la deuxiéme piéce de transmission 11.
Cefte derniére entraine elle-méme en déplacement, par [lintermédiaire des
ressorts 16A, 16B qui ne se déforment pas (car leur raideur est suffisamment
importante par rapport aux frottements s'opposant au glissement de la premiére piéce
de transmission 8), la premiere piéce de transmission 8, laquelle est libre de coulisser

puisque le moyen de sécurité 7 n‘occupe pas sa position active.

Si toutefois I'utilisateur tentait de déverrouiller le couvercle 3 alors que la pression
régnant dans I'appareil est encore trop élevée, de sorte que le doigt de sécurité 7A se
trouve dans sa position haute (correspondant & la position active), alors luiilisateur
parviendrait, au prix d’'un effort important, qui est ressenti comme supérieur a celui qu'il
faut exercer pour un déverrouillage dans des conditions normales {i.e. lorsque la
pression est en dessous du niveau prédéterminé de sécurité), a repousser la deuxiéme
piéce de transmission 11 en comprimant les ressorts 16A, 16B, la premiére piéce de
transmission 8 étant immobilisée contre le doigt de sécurité 7A en position haute.
Grace a cette caractéristique, I'utilisateur ne risque pas de briser des piéces en
exer¢ant un effort intempestif, il est au contraire autorisé a opérer un déplacement de la
poignée 6A tout a fait semblable a celui qu’il est possible d’opérer pour déverrouiller
'appareil, a la différence prés gue ce déplacement conduit simplement a déformer les
ressorts 16A, 16B, lesquels absorbent ainsi d'une certaine maniére I'effort intempestif
et ne le transmettent pas a la premiére piece de transmission 8. De cette facon, la
premiére piéce de transmission 8 et le moyen de sécurité 7 ne pergoivent qu'un effort
minimal correspondant a I'effort nécessaire a la déformation des ressorts 16A, 16B. Le
doigt de sécurité 7A n’est donc soumis qu'a une valeur de contrainte définie par le
tarage des ressorts 16A, 16B, valeur qui est largement inférieure & celle que pourrait

développer l'utilisateur.

Ce principe d’organe de commande débrayable permet de calibrer I'effort subi par le
mécanisme de transmission lors d’une tentative de déverrouillage de l'appareil 1 alors
qgue ce dernier est sous pression. Ceci apporie deux avantages principaux, savoir
lutilisation de matériaux standard pour la réalisation des différentes piéces, et en

particulier du doigt de sécurité 7A, et la possibilité de metire en ceuvre un organe de
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commande du verrouillage / déverrouillage qui procure une démultiplication importante
de leffort pratiquée par [l'utilisateur, de sorte que 'appareil 1 est plus ergonomique,
sans pour autant que les efforts exercés sur les dispositifs de sécurité soient

augmentés.
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REVENDICATIONS

Appareil (1) de cuisson d’aliments sous pression comprenant :
- une cuve (2) et un couvercle (3),

- un organe de commande (6) du verrouillage/déverrouillage du couvercle (3)
relativement a la cuve (2), mobile entre une premiére et une deuxiéme

position,

- et un moyen de sécurité a l'ouverture (7), susceptible d’'occuper une position

active dans laquelle il empéche le déverrouillage du couvercle (3),

ledit appareil (1) étant concu pour que lorsque le moyen de sécurité (7) a
louverture n'occupe pas sa position active, le passage dudit organe de
commande (6) de sa premiére a sa deuxiéme position entraine le déverrouillage du
couvercle (3), ledit appareil (1) étant caractérisé en ce que lorgane de
commande (6) est débrayable, de fagon que lorsque le moyen de sécurité a
F'ouverture (7} occupe sa position active, I'organe de commande (6) peut passer de
sa premiere a sa deuxiéme position sans entrainer le déverrouillage du

couvercle (3).

2 - Appareil (1) selon la revendication 1 caractérisé en ce qu’il comprend un moyen de

3.

verrouillage / déverrouillage (4) monté mobile sur le couvercle {3) entre une position
de verrouillage du couvercle (3) relativement a la cuve (2) et une position de

déverrouillage du couvercle (3) relativement a la cuve (2).

Appareil (1) selon la revendication 2 caractérisé en ce que le moyen de

verrouillage / déverrouillage (4) est monté mobile en translation sur le couvercle (3).

Appareil (1) selon I'une des revendications 1 a 3 caractérisé en ce que I'organe de
commande du verrouillage / déverrouillage (6) comprend une poignée (6A)

déplagable manuellement entre lesdites premiére et deuxiéme positions.
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Appareil (1) selon la revendication 4 caractérisé en ce que ladite poignée (6A) est

montée mobile a rotation sur le couvercle (3).

Appareil (1) selon les revendications 2 et 4 caractérisé en ce que lorgane de
commande (6) du verrouillage / déverrouillage comprend un mécanisme de
transmission pour transformer le mouvement de la poignée (6A) en mouvement du

moyen de verrouillage / déverrouillage (4).

Appareil (1) selon la revendication 6 caractérisé en ce que le mécanisme de
transmission comprend d’une part une premiére piéce de transmission (8) mobile
congue pour commander le déplacement du moyen de verrouillage /
déverrouillage (4), et d'autre part une deuxiéme piéce de transmission (11) mobile
dont le déplacement est commandé par le déplacement de la poignée (6A), ladite
deuxiéme piéce de transmission (11) coopérant avec la poignée (6A) et la premiére
piéce de transmission (8) de fagon que lorsque le moyen de sécurité a
I'ouverture (7) occupe sa position active, le déplacement de la poignée (6A) de sa
premiére vers sa deuxiéme position entraine un déplacement de la deuxieme piece
de transmission (11) relativement a la premiére piéce de transmission (8), cette

demiére restant sensiblement immobile relativement au couvercle (3).

Appareil (1) selon la revendication 7 caractérisé en ce que ladite premiére piéce de
transmission (8) est mobile entre des positions de fermeture et d'ouverture
correspondant respectivement aux positions de verrouillage et de déverrouillage du
moyen de verrouillage / déverrouillage (4), ladite premiére piéce de transmission (8)
coopérant avec le moyen de sécurité a l'ouverture (7) de fagon que ce dernier
s'oppose, lorsqu'il occupe sa position active, a l'atteinte par la premiere piece de

transmission (8) de sa position d’ouverture & partir de sa position de fermeture.

Appareil selon la revendication 7 ou 8 caractérisé en ce que le mécanisme de
transmission comprend au moins une piéce élastique (16) interposée entre les
premiére et deuxiéme piéces de transmission, la raideur de ladite piece

élastique (16) étant choisie pour que :

- lorsque le moyen de sécurité a I'ouverture (7) n'occupe pas sa position active

et que la poignée (6A) est déplacée manuellement de sa premiere a sa
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deuxiéme position, la deuxiéme piéce de transmission (11) se déplace en

entrainant, par l'intermédiaire de la piece élastique (16) qui ne se déforme

sensiblement pas, la premiére piéce de transmission (8) en mouvement,

- lorsque le moyen de sécurité & I'ouverture (7) occupe sa position active et que
la poignée (6A) est déplacée manuellement de sa premiére & sa deuxiéme
position, la deuxieme piéce de transmission (11} se déplace en entrainant la

déformation de la piéce élastique (16).

10 -Appareil selon 'une des revendications 6 a 9 caractérisé en ce que le mécanisme

de transmission comprend un limiteur d'effort mécanique.

11 -Appareil selon l'une des revendications 7 a 9 caractérisé en ce que la premiére
et/ou la deuxieme piece de transmission (8, 11) est (sont) monté(es) mobile(s) &

translation sur le couvercle (3).

12 -Appareil selon I'une des revendications 1 & 11 caractérisé en ce que le moyen de

sécurité a 'ouverture (7) est sensible & la pression et/ou a la température.

13 -Appareil (1) selon la revendication 12 caractérisé en ce que le moyen de sécurité 3
louverture (7) comprend un doigt de sécurité (7A) monté mobile sur le
couvercle (3) entre une position haute correspondant a la position active et une
position basse de rappel, ledit doigt (7A) étant congu pour atteindre sa position
haute dés que la pression régnant au sein de lappareil atteint un niveau

prédéterming.

B10610/FR
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