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Przedmiotem wynalazku jest uklad pneumatycz-
ny deo sterowania wrzeciona obrabiarki ruchem po-
suwisto-zwrotnym zwlaszcza posuwu Wwrzeciona
obrabiarki na przyklad wiertarki umozliwiajgcy
przelgczanie szybkiego ruchu dobiegowego na po-
suw roboczy i odwrotnie. '

Znane uklady do zmiany szybkiego ruchu dobie-
gowego na posuw roboczy sg wyposaZone w osobny
zesp6t cylindréw pneumatycznych wilgczajacych
mechanizm posuwu roboczego wrzeciona obrabiar-
ki. Rozwigzania te maja te niedogodnosé, ze wy-
magajg stosowania dwoéch cylindréow — jednego
cylindra do ruchu dohiegowego drugiego do posu-
wu roboczego.\Komplikuje to i powieksza kon-

strykcje i wymaga uzycia niezaleznych zderzakow -

do sterowania ukladem pneumatycznym zasilajg-
cym obydwa cylindry. Poza tym zderzaki te sg na-
stawiane indywidualnie, co niewatpliwie utrudnia
obslugiwanie ukladu.

Wad tych nie ma rozwigzanie wedlug wynalazku
w ktéorym do zamiany ruchu dobiegowego na po-
suw roboczy zastosowano zderzak i krzywke za-
mocowane w lukowych wycieciach tarczy obroto-
wej polaczonej z uzebionym walkiem napedzajg-
jacym wrzeciono obrabiarki. Na skutek obrotu tar-
czy krzywka uruchamia dlawik, polgczony z prze-
wodem wylotowym cylindra pneumatycznego, po-
wodujgc wytracanie predko$ci dobiegu, oraz
dzwignie, ktéra wlgcza posuw roboczy i jednocze-
$nie zamyka zawor pneumatyczny i przerywa w ten
sposéb ruch dobiegowy.
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Rozwigzanie wedlug wynalazku umozliwia ste-
rowanie ruchem posuwisto-zwrotnym i zamiane
szybkiego ruchu dobiegowego na posuw roboczy
przy uzyciu tylko jednego cylindra pneumatyczne-
go, a dlugosé ruchu dobiegowego i posuwu robo-.
czego moze by¢é nastawiana przez zmiane polozenia
zderzaka i krzywki na tarczy.

Rozwigzanie wedlug wynalazku jest pokazime
na przykladzie wykonania na rysunku, na ktérym
fig. 1 przedstawia uklad w widoku z boku, a fig 2

ukiad w widoku z przodu.

Tloczysko cylindra pneumatycznego 1 jest po-
laczone z zebatkg 2 wspoélpracujgca z uzebiong tu-
lejg 3 ktéra napedza walek wrzeciennika nie po-
kazany na rysunku. Na koncu uzebionej tulei 3
jest umieszczona tarcza 4, w ktérej wykonano lu-
kowe wyciecia 5 do zamocowania zderzaka 6
i krzywki 7. Z krzywkg 7 wspoélpracuje rolka 8
dzwigni 9 zaworu dlawigcego 10 polgczonego
z przewodem wylotowym 11 cylindra 1 i rolka 12
dzwigni lamanej 13, ktéra jest polaczona za po-
srednictwem dzwigni katowej 14 i lgcznika 15 u-

" mieszczonego w uzebionej tulei 3, z mechanizmem

do wigczania posuwu roboczego Wwrzeciona obra-
biarki, ktéry na rysunku nie jest pokazany.
Dzialanie ukladu jest nastepujgce:

Cylinder pneumatyczny 1 za pomocag listwy ze-
batej 2 i uzebipnej tulei 3 wprawia w ruch wa-
lek wrzeciennika nie pokazany na rysunku. Wraz
z uzebiong tulejg 3 obraca sie tarcza 4 ze zderza-
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kiem 6 i krzywka 7, z ktérg wspoélpracuje rolka 8
dzwigni 9 zaworu dlawigcego 19. Zarys krzywki 7
jest tak dobrany, ze jej obrot w kierunku prze-
ciwnym do ruchu wskazéwek zegara powoduje
stopniowe zamykanie zaworu dlawigcego 10 dzie-
ki czemu nastepuje zmniejszenie predko$ci przesu-
wania sie listwy zebatej 2 a wiec zmniejszenie
predkosci wrzeciona obrabiarki, nie pokazanego na
rysunku. Podczas dalszego obrotu tarczy 4 rozpo-
czyna sie wspolpraca czesci a krzywki 7 z rolkg 12
dZzwigni 'amanej 13. Na skutek tego ramie b dzwig-
ni 14 obniza sie i naciska przycisk zaworu 16, kt6-
ry przerywa doplyw powietrza sterujgcego do cy-
lindra 1, a lgcznik 15 przesuwa sie w 'lewo i wig-
cza sprzeglo posuwu mechanicznego nie pokazane
na rysunku. Nastepuje wylaczenie ruchu dobiego-
wego i rozpoczyna sie posuw roboczy. Obroét tar-
czy 4 w kierunku zaznaczonym strzalkg trwa w
dalszym ciagu. Wylaczenie posuwu roboczego po-
woduje znany zderzak wrzeciennika obrabiarki nie
pokazany na rysunku.

W chwili wylaczenia posuwu roboczego laczhik
15 przesuwa sie w prawo i obraca ramie b dzwigni
katowej 14 do géry. Zawér 16 zwolniony przez
dzwignie b otwiera zasilanie cylindra 1. Jednoczes$-
nie zderzak 6 uruchamia zawér 1%, ktéry Kieruje

Fig. 1

Zakl. Graf. ,,Tamka’”.
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powizrze zasilajgce do przestrzeni po lewej stro-
nie tioka cylindra 1 powodujgc ruch listwy zeba-
tej w prawo. Nastepuje wycofanie wrzeciona obra-
biarki i zmiana kierunku obrotu tarczy 4. Krzyw-
ka 7 w drodze powrotnej natrafia na dzwignie la-
mang 13 ktora odchyla sie nie powodujge wlacze-
nia posuwu mechanicznego.

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad pneumatyczny do sterowania wrzeciona
obrabiarki ruchem posuwisto-zwrotnym zwlaszcza
posuwu wrzeciona obrabiarki, na przyklad wiertar-
ki, skladajacy sie z cylindra pneumatycznego kto-
rego tloczysko jest polgczone z zebatksg wspolpra-
cujagcy z tuleja uzebiong, znamienny tym, ze jest
wyposazony w diwignie lamana (13) polgczong po-
przez dzwignie katowg (14) z lacznikiem (15) umie-
szczonym w tulei uzebionej (3), z ktora jest polg-
czona- tarcza (4) z przesuwnym zderzakiem (6) i z
przesuwng Kkrzywka (7).

2. Uklad pneumatyczny wedlug zastrz. 1, zna-
mienny tym, ze przewdéd wylotowy (11) cylindra
pneumatycznego (1) jest polaczony z zaworem dla-
wigcym (10) wyposazonym w dzwignie (9) z rolkg
(8) styvkajgcg sie z krzywka (7).
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