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(64)  spojka, zejména d&leného vietena armatury

Vyndlez se tykd spojky, zejména déleného vietena armatury.

P¥i uzavirdnf armatur vznik&ji dosednutim uzé&éru do té&snicich sedel rdzy, které zejména
u Soupdtek majf za nésledek potiZe s jejich otevirdnim. Tento stav je zv14¥¥ nep¥fznivy u mo-
toricky ovlddanych armatur, zejména pak v nep¥fstupnych nebo nebezpednych mistech, jakd se
vyskytujf{ napfiklad v jadernych elektrdrndch.

Z4vady jsou zplsobeny znadnym ndristem sil a momentd v pohybové soustavé armatury vlivem
setrvadnosti souddstl pohybového dstrojf, pfidemZ je zFfejmé, Ze tyto jevy majl rozhodujici
vliv na spolehlivost a funk&ni schopnost rychlodinnych armatur a pro zabezpedeni provozu-
schopnosti ovl4dacfho systé armatury s vysokym koeficientem spolehlivosti je tedy bezpodmi-~
ne&n& nutné ddinky dob&hu po vypnutf elektropohonu sniZit,

Znémym YeSenfm této problematiky je konstrukce, ve které se nad vietenovou matici vkig=~
dajf pruZné desky. Toto fefenf vSak nenf{ v n&kterych p¥ipadech upotfebitelné, nebot se ned4
realizovat na ovlddac{ mechanismus s elektrickym servomotorem, pfevodovkou a viude, kde neni
ukon&enf armatury pro ovlddac{ prvek provedeno letmo.

Jiné zndmé FeSenf s odprufenou hlavou t¥menu se funk&né& neosv&d¥ilo, navic je toto fe~
Zeni sloZité, ndro&né na detnost souldstek a ndrtst rozmérd v partii hlavy t¥menu zvyZuje
hmotnost zaffzenif, Klopny moment od ovlidacfho prvku uloZeného mimo osu se pfends{ do vodi=-
cich ploch, kde dochdzf ke kifZenf a tim k funk&nf nezplsobitelnosti. Uvedené konstrukce jen
nepatrné sniZujf tuhost soustavy a v druhém p¥ipad& vedou dokonce. k t&8Zkostem p¥i zabezpe&eni
odolnosti armatury vidi seismickym vlivim. '
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Dalsf moZnostf snifeni vlivu dob&hu je pfestavba hnacfho agregdtu nap¥{klad zvygenim
intenzity brzdného &inku na rotoru elektrického servomotoru, zm&nou jeho prim&ru a délky a
zpisobu vypfnidnf na polohomomentové. Toto FeZenf{ m4 nevyhodu v tom, %e pfedstavuje zaveden{
nové ¥ady speciflnich motord. S tim navic dzce souvisf ndvrh poddajné, dynamicky zat&Zované
konstrukce armatury. Toto Fefen{ tedy pfedpokldd4 dlouhodoby a ndkladny vyvoj elektrickych
servomotord a rychlodinnych armatur, jeho# rentabilita by byla p¥i uvaZovanych vyrobnich
sérifch vysoce ztrdtovd.

Nedostatky a nevyhody zndmfch Fe¥en{ odstraduje v podstat& vyndlez, kterym je spojka,
zejména d&leného vietena armatury, sestdvajfcf ze dvou protilehlych Sepl uloZenych ve spond
opatfené objimkou a dile vystupky uloZenymi v dr&Zkich upravenych na obvod& &epl, p¥icem?
spona je alespon v jedné dréice ulofena posuvné, a jeho podstatou je, Ze objimka spony je
tvo¥ena pruZnym &lenem um{sténym mezi deskami uloZenymi na gepech, p¥iemZ mezi &epy je
upravena axidlnf vile.

Dpal¥f podstatou je, %e &epy jsou opatfeny zdmkem pro p¥enos krouticfho momentu.

Vygéiho ddinku vyndlezu se dosahuje univerzdlnostf provedenf umoZifiujicf vyuZit{ u v3ech
typd armatur, u kterych je poZadovdno snifenf ovlidacfch Zasd na hodnoty do 10 sec. Ke¥enf
podle vyndlezu, dovoluje velké stladenf pruZiny a tim spliuje poZadavek na zm&nu tuhosti
soustavy ovlddajic{ uzdvér. Spliiuje d4le podminku spolehlivosti a p¥edeviim se d4 pouZit
u stdvajfcich armatur bez v&t%fch ndrokd na dpravu. P¥fpadny ndrist t¥fmenu eliminuje udspora
materidlu vietena, jeho¥ hornf &4st se miZ¥e vyrobit z oceli mén¥& hodnotné, Lze pouZit b&%-
nych typt servomgtorﬁ, rovn&% nen{ nutné p¥ijfmat zvlg¥tnf opatfeni k zajidt&n{ seilsmické

odolnosti armatury.

za¥fzen{ sestdvd z malého podtu souddstek, co¥ umoZfiuje nizké rozmdry a hmotnost vlast~
ni rychlodinné armatury. Vile, kterd vznikne stladenfm pruZiny p¥i uzavirdni armatury,
umo¥fiuje elektrickému motoru nab&hnutf na nominilnf otd¥ky v ne pln& zatf¥eném stavu a tim
k vyuZitf kinetické energie rotoru k otevienf armatury.

Neméné& dfileZitou vyhodou navrZeného Fefen{ je velmi snadnd montd% a demontd%, kterou
lze provést na armatufe separdtnd bez ohledu na ostatnf dflce. To znamend podstatné zjedno=-
dusien{ a zkrdcen{ montd¥nich praci p¥i vym&n& ucpdvky, kdy neni nutné odstrariovat t¥men
z armatury.

P¥fklad konkrétniho provedeni vyndlezu je schematicky zndzornén na p¥ipojeném vykrese,
pfedstavujfcim osovy ndrysny ¥ez spojkou d&leného vietena armatury s uplatnénym vyndlezem.

Spojka podle vyndlezu, sestdvd ze dvou protilehlych desek 1, 2 uloZenych na zdvit na
koncich hornfho a dolnfho dflu 3, 4 dé€leného vietena 5. Desky 1, 2 jsou na svych p¥ilehlych
¢elech opatf¥eny jednak osazenimi 6, 7, na nich#? je uloZen svymi konci duty pruZny &len 8 a
jednak st¥edovymi Zepy 9, 10, mezi nimi#¥ je upravena axidln{ vile a. Cepy 9, 10 jsou uloZe~
ny v dvoudflné, podéln& délené spon& 11 opatfené na svém vnit¥nim obvod® vystupky 12, 13
ulo¥enymi v drdZkdch 14, 15 upravenych na vné&j&im obvod& Zepd 9, 10, a to v drd¥ce 14 hor-
ntho epu 9 posuvné. Spona 11 je svym vn&j3im obvodem uloZena v pruZném &lenu 8. Cepy 9, 10
jsou na svych Celech opatfeny zdmkem 16 pro pfenos krouticfiho momentu, tvofenym nap¥iklad
pf{&nou drdZkou 17 upra@enou na &ele hornfho &epu 9, v niZ je uloZen zub 18 upraveny na
¢ele dolntho ¥epu 10. Hornf dil 3 vEetena 5 je oﬁatfen maticf 19 s pojistnou podloZkou 20
pro zajisténi horni desky 1 proti uvolnéni a otd8enf.

P¥i uzavirdni armatury se ot4lenim nezndzorn&né vietenové matice zalne hornf dfl 3 vie=-
tena 5 posouvat smérem dolll. Vlivem tuhosti pruZného &lenu 8 se tento pohyb p¥end8f prost¥ed-
nictvim desek 1, 2 na dolnf dfl 4 v¥etena 5 a tifm i na nezndzorné&ny uzdvér. Jakmile uzdvér
dosedne do své spodni polohy, pohyb dolniho dflu 4 vEetena 5 se zastavi a nezngzorné&né za-

¥izen{ p¥erudf pi¥ivod elektrické energie pohonu matice.
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Vliivem setrva&nosti rotujfcfch dilct se horni df1 3 vfetena 5 pohybuje d4l a% do jejich
dplného zastavenf. B&hem tohoto dob&hu dojde pohybem horniho dflu 3 vifetena 5 k p¥{slu¥nému
zmen¥en{ axilni vile a mezi Zely &eph 2, 10 a mezi sponou 11 a horni deskou 1 a ke zmenseni
délky pruZného &lenu 8. Deformadni sfla pru¥ného &lenu 8 odpovidajfci jeho zkricené délce
pak je wzavirac{ silou uzdv&ru. V uzav¥ené poloze uzdvéru pruiny &len 8 vyrovndvd i pfipadné

‘teplotni dilatace.

| V pfipadé otevirdni armatury se vietenovd matice zadne otidet obrdcen& a servopohon se
zatne opét rozbfhat, tentokrdt v¥ak opadnym sm&rem. B&hem jeho rozb&hu se hornf dfl 3 vie-
tena-5 zadne zvedat, pY¥ifemZ se pruZny &len 8 prodlu¥uje do plvodni délky, které dosdhne

v okamZiku, kdy osazeni 21 hornfho &epu 9 dosedne na p¥ilehld &ela hornich vystupkd 12 spony
11, V tomto okamZiku je ji¥ rozb&h servopohonu ukon&en a kinetickd setrvadni energie, akumu=
lovand v rotujficich &4stech servopohonu, uvolni uzdvér ze spodni polohy, a to i v t&ch p¥i-
padech, kdy doZlo k jeho sevieni a dal3fm posuvnym pohybem vietena 5 se uzdvér zvedne do
horni oteviené polohy, do které jiZ uzdvér dobihd.po vypnutl servopohonu plynule.

Za¥izeni podle vyndlezu zaji¥fuje uzavirdnf uzdvEru armatury bez rdzu a jeho uvolnéni
naopak vyuZitim rdzu. Alternativn& lze pouZft Eroubovych pruZin v rdzném provedeni, eventudl-
n& talifovych pruZin a podobn&, Rovn&% zajiiténf hornf desky lze provést rliznymi zndmymi
zplsoby, nebo je lze upln& vynechat. MoZnosti vyuZitf{ jsou viude tam, kde je t¥eba pru¥ného
spoje u bezrizového dopadQ h¥f{dele nebo tdhla s posuvnym &i todivym pohybem nap¥fklad v do=-
pravé, ve stavebnictvi a podobné&.

PKEDMET VYNALEZU

1. Spojka, zejména d&leného vietena armatury, sestdvajfcf{ ze dvou protilehlych &ep&, ulo=-
%¥enych ve sponé opatfené objimkou a ddle vystupky uloZenymi v drdZkdch upravenych na obvod#
&epdl, pfifem? spona je alespodl v jedné drd¥ce ulo¥ena posuvn&, vyznadujfcf se tim, %e Sepy
/9, 10/ jsou vné& drdZek /14, 15/ opat¥eny deskami /1, 2/, mezi nimi% je ulo¥ena objimka spony
/11/ tvofend pru¥nym &lenem /8/, pridemZ mezi &epy /9, 10/ je upravena axidlni vile /a/.

2. Spojka podle bodu 1, vyznadujic{ se tim, Ze Cepy /9, 10/ jsou opat¥eny zdmkem /16/
pro pfenos krouticfiho momentu.

1 vykres
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