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Vynslez se tykd zalizeni pro manipulaci s ma-
teriglem kruhového profilu, zejména trubkami
a Yedi mo¥nost nastaveni kteréhokoliv bodu vnéj-
¥ho povrchu profilu od urditého bhodu v roviné
po vriky profilu.

Dosud zndm4 zafizeni pro manipulaci s materid-
lem kruhového profilu zajidtuji jeho axiilni pohyb
nebo- rotaéni pohyb. Axidlni pohyb materidlu je
zpravidla zajistovdn véletkovym dopravnikem.
Kruhovy pohyb materidlu je zajistovén véletky
s osou ot4deni rovnobéZnou s podélnou osou ma-
teridlu, &elistovym nebo jinym mechanismem.
Pii zajisténi jak axidlntho, tak rotaéniho pohybu
materidlu je nutno pou#it dvou samostatnych
vyskové prestavitelych zaffzeni, z nichZz vidy
jen jeden plni svou funkei. Nevyhodou takového
fefeni je sloZitost, a tim ndkladnost zafizeni, delsi
das nutny pro nastaveni materidlu do Zddané
polohy a sloZité obsluha.

Uvedené nevyhody odstraiiuje zatizeni pro ma-
nipulaci s materidlem kruhového profilu podle
vynélezu, opatiené hnanymi véletky. Podstata
vynélezu spolivé v tom, Ze hnané vélecky, jejichz
osa otéteni je ve vodorovné roviné, jsou uloZeny
ve vidlicich, otoénych kolem svislé osy a spojenych
pékovym pfevodem se silovym mechanismem.
Podstata vynélezu déle spociva v tom, Ze vidlice
“jsou ve vertikdlnim sméru odpruZené. Déle podsta-
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ta vynalezu spolivd v tom, Ze jednotlivé pdky
pékového pievodu jsou navzijem spojeny klouby.

Vyhodou zafizeni podle vyndlezu je moZnost
plynulé manipulace s materidlem, a to jak ve sméru .
axidlnfm, tak ve sméru radidlnim, popifpadé Srou-
bovicovym, a to vlivem plynule ménitelného uhlu
natoteni vidlic. Daldi vyhodou je to, Ze pro mani-
pulaci s materidlem v jakémkoliv sméru stati pouze
jeden systém, &im?% se znaéné zjednodusi obsluha
a zkrati éas potfebny na manipulaci. Odpruzenym

. uloZenim vidlic lze zaf{zeni pouzit pro manipulaci

u raznicové rovnalky, pfi¢emz ohyb materidlu se
neuskuteéiiuje na vdleéeich, ale na pevnych pod-
pérach, &m% véletky nejsou vystaveny tlakové
sile od raznice, nybrz jen sile potiebné pro pieko-
néni odporu odpruZeni vidlie.

Za¥izen{ pro manipulaci s materidlem kruhového
profilu je v prikladném provedeni schematicky
znazornéné na pripojeném vykresu, kde obr. 1 je
nérys jedné vidlice s hnanym véletkem a na obr. 2
jeji padorys. -

Za¥izeni podle vynalezu sestivd z hnanych
valetkt 1, kde ka¥dy hnany vdletek 1 je uloZen
ve vidlici 2, kterd je otoénd kolem svislé osy v lo-
yisku 8. K vidlici 2 je déle upevnén hnaci mecha-
nismus 4 hnaného véledku -1 a pdkovy pievod 5.
Pikovy prevod 5 spojuje vidlice 2 se silovym
mechanismem 6, pfitem? jednotlivé paky pakového



pfevodu 5 jsou navzdjem spojeny klouby 7. Silo-
vym mechanismem 6 je napfiklad servomotor,

ktery pékovym prevodem 5 natddi vidlice 2 s hna- -

nymi viletky 1 od jedné krajni polohy a% do druhé
krajni polohy, tj. v rozmezi od 0 do 90°. Podle
natodeni vidlic 2 s hnanymi vélecky 1 je zajistén
pohyb trubky # volné uloZené na hnanych valeé-
cich 1 a zajidténé proti sesunuti z nich bo&nimi

voditky 9 od axidlniho pohybu p¥es pohyb Srou-
bovicovy aZ po pohyb rotaéni. PH pouziti zatizeni
pro manipulaci s materidlem u raznicové rovnatky
jsou loziska 3 odpruZené uloZena ve svislém sméru,
a tak pii ohybu materidlu se vidlice 2 odpruzi
a ohyb se déje na pevnych podpordch, umisténych
mezi hnanymi vdledky 1.

PREDMET VYNALEZU

1. Zafizeni pro manipulaci s materidlem kruho-
vého profilu opatiené hnanymi véletky, vyznade-
né tim, Ze hnané véletky (1), jejichZ osa otddeni
je ve vodorovné roviné, jsou uloZeny ve vidlicich
(2), otolnych kolem svislé osy a spojenych pédko-
vym prevodem (5) se silovym mechanismem (6).

2. Za¥izeni podle bodu 1, vyznatené tim, Ze
vidlice (2) jsou ve vertikdlnim sméru odpruZené.

3. Zatizen{ podle bodi 1 a 2, vyznadené tim,
%e jednotlivé piky pdkového prevodu (5) jsou na-
vzéjem spojeny klouby (7).
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