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(54) VORRICHTUNG ZUM AUSGEBEN VON STUCKGUTERN AUS MAGAZINEN

(57) Vorrichtung (1) zum Ausgeben von gestapelten Stiick-
gitern (2a, 2b) aus Magazinen (3), die gegentber der Verti-
kalen geneigt angeordnet sind und an ihrer unteren
Stirnseite (4) eine Ausgebedffnung (5) mit einem Ausgeber
aufweisen, der einen vom Magazinboden (3a) in den Innen-
raum des Magazins (3) hinein- und herausbewegbaren
Anschlag (7a, 7b) besitzt. in der Nahe der Ausgebedffnung
(5) ist ein gegen Drehung arretierbarer Rotor (6) mit radialen
Flageln (6a, 6b, 6¢) angeordnet, wobei die Drehachse diese
Rotors (6) im oder unterhalb des Magazinbodens (3a) ver-
lauft. Die Flagel (6a, 6b, 6¢) durchlaufen im Zuge der Dre-
hung des Rotors (6) eine zum Teil durch das Magazin (3)
verlaufende Umlaufbahn; sie bewegen sich dabei in Rutsch-
richtung der Stiickguter (2a, 2b) im Magazin (3) und bilden
je einen Ausgeber und einen Anschlag fir die Stickgiter
(2a, 2b). Zum Drehen und zum Arretieren des Rotors (6) ist
ein Klinkenmechanismus mit einem mit dem Rotor (6) dreh-
fest verbundenen Klinkenrad (7) und einer auf einem
schwenkbaren Klinkenkdrper (9) angeordneten Klinke (9a)
vorgesehen.
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Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum Ausgeben von Stiickgltern aus Magazinen, die gegeniber
der Vertikalen geneigt angeordnet sind und an ihrer unteren Stirnseite eine Ausgebedifnung mit einem
Ausgeber aufweisen, welcher durch einen in der Ndhe der Ausgebedffnung und gegen Drehung arretierba-
rem Rotor mit radiaien Fliigeln gebildet ist, dessen Drehachse im oder unterhalb des Magazinbodens
verlduft, welche Fliigel im Zuge der Drehung des Rotors eine zum Teil durch das Magazin verlaufende’
Umlaufbahn durchlaufen, wo sich die Fliigel, weiche je einen Ausgeber fiir die Stilickgliter bilden, bei der
Drehung des Rotors in Rutschrichtung der Stickgiter im Magazin bzw. in Ausgeberichtung der Stlckguter
aus dem Magazin bewegen, sowie mit einem Antrieb flir den Rotor.

Eine Vorrichtung dieser Art ist durch die EP 165 918 A1 bekannt geworden. Bei dieser Vorrichtung ist
ein Rotor in Form eines Sternrades zwischen zwei Anschlagleisten flr das auszugebende Stlickgut frei
drehbar gelagert angeordnet und kann mittels eines beidseitig an den Z&hnen des Sternrades angreifenden
Kulissenschiebers in Drehung versetzt und blockiert werden. Bei der Vorwértsbewegung des Schiebers wird
das auszugebende Stiickgut durch eine Drehung des Sternrades zuerst Uber die Oberkante der Anschla-
gleisten angehoben. Bei der darauffolgenden Riickwirtsbewegung des Schiebers wird das Stiickgut dann
durch eine weitere Drehung des Sternrades weiter angehoben und ausgegeben.

Aus der DE 29 52 764 A1 ist ebenfalls eine Ausgabevorrichtung mit einem an der Ausgebedffnung
angeordneten Sternrad bekannt, dessen Welle steuerbar pneumatisch, hydraulisch oder elektrisch antreib-
bar ist.

Bei einer Ausgabevorrichtung gemaB dem DE 91 10 327 U wird bei einer ersten Ausflhrungsform der
Ausgeber und der Anschlag von einem senkrecht durch den Magazinboden in den Innenraum des Magazins
von einem Elektromagneten hinein- und wieder herausbewegbaren Hubstempel gebildet, der in der
Ruhestellung in den Innenraum des Magazins hineinragt, wahrend er in der Ausgebestellung mit seiner
Oberseite biindig mit dem Magazinboden abschiieBt. Da die Stlickgiiter hier Uber den versenkbaren
Anschlag rutschen, kann dessen Hohe in der Ruhestellung beliebig groB gewahlt werden. In derselben
Druckschrift ist als weitere AusflUhrungsform mit versenkbarem Anschlag eine Anschlagleiste offenbart, die
quer zur Stapelachse verlduft. Sie ist rechtwinklig am freien Ende einer einseitig eingespannten Federzunge
angeordnet und in den Innenraum des Magazins gerichtet. Diese Federzunge liegt unterhalb des unteren
Magazinbodens und verlduft in Ruhestellung paralie! zu diesem. Ihr freies Ende ist mit dem Anker eines
Elektromagneten verbunden. In der Ruhestellung ragt die Anschlagleiste in den Innenraum des Magazins,
wohingegen sie bei Erregung des Elektromagneten unter elastischer Verformung der Federzunge aus
dieser Ruhestellung nach unten in die Ausgebesteliung gezogen wird.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine Vorrichtung eingangs erwéhnter Art zu schaffen, mit
welcher Stlickgiiter auch unterschiedlicher Lange mit groBerer Ausgebegeschwindigkeit aus den Magazinen
gefordert werden kdnnen.

Diese Aufgabe wird erfindungsgemB durch eine Vorrichtung eingangs erwédhnter Art geldst, welche
dadurch gekennzeichnet ist, daB zum Drehen und zum Arretieren des Rotors ein Klinkenmechanismus aus
einem mit dem Rotor drehfest verbundenen Klinkenrad und einer Klinke, die auf einem schwenkbaren
Klinkenkdrper angeordnet ist, vorgesehen ist und die Fligel je einen Ausgeber und einen Anschlag fur die
Stlckgiter bilden.

Durch diese Ausbildung kann der Aufgabenstellung gut entsprochen werden. Es ergibt sich hinsichtlich
des Arretierens des Rotors gegen Drehen eine baulich einfache und funktionell rasch arbeitende Ausbil-
dung.

Von den Fliigeln des Rotors, der sich an seiner dem Magazin zugewandten Seite in Ausgeberichtung
bzw. in der Rutschrichtung der Stiickgiiter im Magazin dreht, wird jeweils sowohl der Ausgeber als auch der
Anschlag gebildet; da die Tangentenrichtung der Rotordrehung néherungsweise mit der Rutschrichtung der
Stiickgliter in der Ausgebephase zusammenfillt, ergibt sich schon am Beginn der Rotordrehung eine
Bewegung der Stlickgiiter, sodaB eine gréBere Ausgebegeschwindigkeit erzielt werden kann, als bei
bekannten Vorrichtungen.

Eine weitere deutliche ErhShung der Ausgebegeschwindigkeit kann erzielt werden, wenn man vorsieht,
daB der Klinkenmechanismus auBer der Klinke auch eine Kiinkennase aufweist und die Klinke und die
Klinkennase wechselweise in die Kreisbahn des Klinkenrades hinein- und wieder herausbewegbar sind und
abwechselnd das Klinkenrad arretieren, und die Klinkennase beim Hineinbewegen in die Kreisbahn des
Klinkenrades jeweils an einem Zahnriicken des Klinkenrades im Sinne eines Weiterdrehens des Klinkenra-
des angreift.

Es kann so zwangsweise ein: Drehbewegung des Rotors in Ausgeberichtung eingeleitet werden,
wodurch generell der Ausget=ablauf beschieunigt wird, da die Stiickgutsédule selbst dann nur einen kleinen
Beitrag zur Drehung des Rotors leisten muB. Dadurch kann die Ausgebegeschwindigkeit um mindestens 25
% erhdht werden. Beim Arretieren des Rotors mittels der Klinke bieibt ein Filigel des Rotors mit seinem
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freien Ende im Innenraum des Magazins oberhalb des Magazinbodens stehen und hindert die nachfolgen-
den Stlckgiiter an einem Weitergleiten. Nach der Entsperrung des Rotors Ubt dieser Filigel im Bezug auf
das betreffende Stiickgut eine Anhebe- und Weiterschubfunktion aus, da die Tangentenrichtung der
Rotordrehung in Rutsch- bzw. Ausgeberichtung der Stiickglter verlauft.

Man kann vorsehen, daB die Klinke und die Klinkennase in festen Positionen zueinander festlegt sind.
Eine bevorzugte Ausfilhrungsform ist dadurch gekennzeichnet, daB8 die Klinke und die Klinkennase am
Klinkenkdrper angeordnet sind. Hiebei ist es weiter vorteilhaft, wenn die Klinke und die Klinkennase bei
Betdtigung des Klinkenkdrpers in abwechselnder Weise auf das Klinkenrad und damit auf den Rotor
einwirken, und so eine Zwangssteuerung der Rotordrehbewegung um einen, dem Fligelwinkelversatz
entsprechenden Winkelbetrag erreicht wird.

Vorzugsweise ist der Klinkenkdrper mit einem mechanisch, elektromotorisch, elektromagnetisch oder
durch einen pneumatischen Druckmittelzylinder angetriebener Betdtigungsmechanismus verbunden. Hiebei
ist es weiter glinstig, wenn der Betdtigungsmechanismus mit einer die Klinke in Sperrstellung flihrenden
Rickstelifeder versehen ist. Hierdurch wird die Klinke selbstiandig in das Klinkenrad gedriickt, wodurch
auch bei Ausfall der Energieversorgung mechanisch die Sperrstellung fixiert bleibt. Bei AusiGsung einer
Ausgabe erfolgt nun gegen die Federkraft die Entriegelung und die Einleitung der Drehung des Rotors in
Ausgeberichtung durch die Krafteinwirkung der Klinkennase auf das Klinkenrad. Ein Wegfall der Betiti-
gungskraft bewirkt ein neuerliches Anliegen der Klinkenkontur am Klinkenrad, wodurch ebenfalls eine
Unterstiitzung der Drehbewegung des Rotors in Ausgebedrehrichtung erzielt wird.

Da dieser Klinkenmechanismus nur geringe Betdtigungswege erfordert, kdnnen auch die Sperrung und
die Entriegelung mit entsprechend gréBerer Geschwindigkeit als bei den herkdmmiichen Vorrichtungen
erfolgen. Da unabhingig von diesem Klinkenmechanismus der Rotor mit seinen Fligein in wihlbarer Hohe
in den Innenraum des Magazins hineinragen kann, k&nnen auch unterschiedlich hohe Stlickgliter mit
gréBerer Geschwindigkeit durch die erfindungsgemiBe Vorrichtung ausgegeben werden. In diesem Zusam-
menhang ist es auch flir die Steuerung des Betédtigungsmechanismus von besonderem Vorteil, wenn der
Klinkenkdrper mit einem zum Betdtigungsmechanismus gehdrenden Elektromagneten verbunden ist und
ein Sensor oder Schalter vorgesehen ist, der das Abheben des der Ausgebedffnung n#chstliegenden
Stlickgutes vom Magazinboden erfat und den Elektromagneten steuert, wobsei beim Abheben des Stlickgu-
tes der Elektromagnet, der beim Einschalten im Sinne eines Drehens des Rotors wirkt, abgeschaltet wird.

Nach einer vorteilhaften Weiterbildung der Erfindung ist jeder durch einen Fliigel des Rotors gebildete
Anschiag nach Entriegelung des Rotors von dem der Ausgebedffnung benachbarten Stiickgut in Ausgebe-
richtung drehbar und dabei neigbar, wobei er gemeinsam mit dem nachfolgenden Fligel, der auf seiner
Kreisbahn durch eine entsprechende Offnung im Magazinboden das dort befindliche Stiickgut vom
Magazinboden her beriihrt oder ein wenig anhebt, eine Rutschfliche fiir dieses Stlickgut bildet. Dabei ist
der Rotor vorteilhaft mit jeweils symmetrisch zueinander versetzten Fliigeln versehen, insbesondere mit drei
um jeweils 120° zueinander versetzten Fllgeln. Nach Entsperrung des Rotors durch ein Freigeben der
Klinke wird der den Anschlag bildende Fligel einerseits von den Stlickglitern und andererseits durch den
Druck der Klinkennase auf das Klinkenrad in Rutschrichtung der Stlickgliter gedreht und soweit geneigt,
daB er gemeinsam mit dem jeweils nachfolgenden Flligel das Stiickgut untergreift und nunmehr beide
Filigel Teil einer Rutsche bilden, die sich ein wenig oberhalb des Magazinbodens befindet. Infolge der
Drehung der Fliigel durch den Rotor fiihrt dabei das Stlickgut in der Seitenansicht eine Wellenbewegung in
Rutschrichtung aus. Sobald das Stlickgut die beiden eine Teil-Rutschfliche bildenden Fligel verlassen hat,
greift der nachfolgende Fligel weiter in den Innenraum des Magazins ein und sperrt das nachfolgende
Stiickgut gegen eine Weiterbewegung, sobald die Klinke den Rotor stoppt.

Vorteilhaft weisen die Fliigel des Rotors in tangentialer Ansicht eine Rechteckform auf und sind durch
eine dazu korrespondierende Ausnehmung am Ende des Magazinbodens hindurchbewegbar. Dadurch
kdnnen die Flligel mit einer relativ groBen Breite auf die Unterseite des Stiickgutes einwirken und es kann
die Fidchenpressung zwischen Fliigel und Stlickgut gering gehalten werden. Die Fliigel kénnen aber auch
anders geformt sein, beispielsweise Trapez- oder Dreieckform haben. Die Flligelenden k&nnen auch mit
kleinen Rollen versehen sein, damit das Stlickgut sich leichter Uber sie hinwegbewegt.

Es hat sich ferner als giinstig erwiesen, wenn zum Steuern des Klinkenmechanismus im Bereich der
Ausgebeenden der Magazine eine Lichtschranke angeordnet ist, deren Lichtstrahl in der Nihe der
Ausgebeéffnungen quer Uber die Magazinenden verlduft und von einem mehr als ein vorgewdhites Ma8
liber die seitlichen Magazinwdnde hinausragenden Stiickgut unterbrechbar ist. Wird ein Stlickgut um mehr
als ein vorgewdhites MaB Uber die seitlichen Magazinwidnde hinaus angehoben, erfolgt kurzzeitig die
Unterbrechung des Lichtstrahl der Lichtschranke, die ein entsprechendes Signal an einen Rechner abgibt.
Uber diesen elektronischen Rechner sind die Antriebsmittel zum Antrieb des Klinkenmechanismus bzw. des
Rotors sowoh! hinsichtlich ihrer Geschwindigkeit als auch hinsichtlich des Einschaltzeitpunktes zur Anpas-
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sung an unterschiedlich lange Stlickguter einstelibar bzw. regelbar. Anstelle einer Lichtschranke kann auch
ein anderer Schalter, z. B. ein elektromechanischer Schalter vorgesehen werden.

Auch kann mit Vorteil vorgesehen werden, daB zum Steuern des Klinkenmechanismus Sensoren bzw.
Schalter einerseits an der Ausgebedffnung, um das Gleiten eines Stlickgutes hin zur Ausgebedffnung zu
erfassen, andererseits im Bereich des vordersten festgehaltenen Stlickgutes im Magazin, um das allfallige
Nichtvorhandensein eines Stlickgutes fUr einen Ausgebevorgang zu erfassen, und weiters an einer im
Drehbereich der Fligel liegenden Stelle, um die Drehbewegung des Rotors um den gewiinschten Winkel-
betrag zu erfassen, angeordnet sind und diese Sensoren bzw. Schalter mit einem elektronischen Rechner in
Verbindung stehen. Es kann so die Funktion des Ausgebers unter Verwendung eines elektronischen
Rechners auf einfache Weise iiberpriift werden. AuBerdem kann die optimale Steuerung des Klinkenmecha-
nismus beziglich unterschiedlicher Stickgliter bzw. Stlickgutabmessungen erfolgen. Ein leeres Magazin,
und damit die Notwendigkeit,dieses wieder aufzufillen, kann ebenfalis mit diesen Sensoren festgestelit
werden.

Die Erfindung wird nun unter Bezugnahme auf eine in der Zeichnung schematisch dargestelite
Ausfiihrungsform weiter erldutert. In der Zeichnung zeigt: Fig. 1 eine teilweise aufgeschnittene Seitenansicht
eines Teiles einer erfindungsgemiBen Vorrichtung mit zwei in einem Teil eines Magazins hintereinanderge-
stapelten Stiickglitern sowie einem unterhalb des Magazinbodens gelagerten Rotor und einem Klinkenme-
chanismus, der sich in Sperrsteliung befindet, Fig. 2 die Vorrichtung nach Fig. 1, bei Freigabe der Klinke
und Beriihrung der Klinkennase mit dem Klinkenrad, Fig. 3 die Vorrichtung nach Fig. 1 bei etwas
gedrehtem Rotor, wobei eine Krafteinwirkung der Klinkennase auf das Klinkenrad und eine Schubwirkung
durch die Stiickgutsdule im Sinne eines Weiterdrehens des Rotors wirken und wobei der Klinkenmechanis-
mus die Rotordrehbewegung in Ausgaberichtung unterstitzt, indem die Klinkennase federbelastet auf das
Klinkenrad driickt, Fig. 4 die Vorrichtung nach Fig. 1 bei weiter gedrehtem Rotor, wobei der zuvor in
Sperrstellung gewesene Filigel noch nicht unter der Gleitebene der Stiickgutausgabe ist, und der nachfol-
gende Fliigel das Stiickgut gerade noch nicht berihrt, Fig. 5 die Vorrichtung nach Fig. 1 bei wieder
weitergedrehtem Rotor, wobei der zuvor in Sperrstellung gewesene Fligel und der diesem nachfolgende
Fligel eine Rutschebene flir das im Ausgabevorgang befindliche Stiickgut bilden und das nachfolgende
Stiickgut bereits gesperrt wird, Fig. 6 die Vorrichtung nach Fig. 1 bei neuerlich weitergedrehtem Rotor,
wobei der zuvor in Sperrstellung gewesene Fliigel schon unter der Gleitebene ist und das im Ausgabevor-
gang befindliche Stiickgut bereits den nachfolgenden Fligel verlassen hat, und Fig. 7 die Ausgabeseite der
Vorrichtung nach Fig. 1 in Draufsicht.

Die in der Zeichnung dargestellte Ausfiihrungsform einer erfindungsgeméBen Vorrichtung 1 zum
Ausgeben von gestapelten Stiickglitern 2a, 2b hat Magazine 3, die gegeniiber der Vertikalen geneigt
angeordnet sind und an ihrer unteren Stirnseite 4 eine Ausgabedffnung 5 aufweisen. Die Magazine 3 haben
einen U-formigen Querschnitt, wobei der Steg 3a dieses Querschnittes den Magazinboden bildet, und die
Schenkel 3b, 3c die seitlichen Magazinwénde bilden.

In der Nihe der Ausgabedffnung 5 ist unmittelbar unter dem Magazinboden 3a ein Rotor 6 mit drei
Fliigeln 6a, Bb, 6c angeordnet, der zugleich den Ausgeber und Anschiag bildet. Dieser Rotor 6 ist um eine
Achse 8 drehbar, wobei die Tangentialrichtung des Rotors an der Seite des Magazins 3 entsprechend der
Rutschrichtung des Stiickgutes im Magazin, die durch den Pfeil 5a angedeutet ist, verlduft. Mit dem Rotor 6
ist ein Klinkenrad 7 verbunden, welches mit einer Klinke 9a und einer Klinkennase 9b, die sich auf einem
Klinkenk&rper 9 befinden, zusammenarbeitet. Der Klinkenk&rper 9 ist in beiden Richtungen des Doppelpfei-
les 10a um die Achse 10 schwenkbar. Durch Eingriff der Klinke 9a in die Zdhne des Klinkenrades 7 wird
der Rotor 6 gegen Drehung gesperrt. Nach Entriegelung des Rotors 6 durch Losen der Klinke 9a vom
Kiinkenrad 7 wird der den Anschlag bildende Fligel 6a durch den Schub der Stiickguter 2a, 2b in Ausgebe-
bzw. Rutschrichtung gedreht und soweit geneigt, da8 das vorderste Stiickgut 2a passieren kann. Dabei wird
gleichzeitig der nachfolgende Filigel 6b durch eine korrespondierende Offnung 13 im Magazinboden 3a
nach oben an die Unterseite des passierenden Stlickgutes 2a herangefiihrt. Sobald das Stlickgut 2a sich
iiber den zuvor gesperrt gewesenen, als Anschlag wirkenden Fliigel 6a neigt und diesen dabei noch stérker
nach unten driickt, dreht der nachfolgende Fiiigel 6b im gleichen MaB nach oben und kommt in Anschlag
gegen die Stirnseite des néchsten Stlickgutes 2b. Ist der Rotor gesperrt, halt dieser Fliigel das Stlickgut 2b
an. Vorteithaft kann der Rotor so angeordnet sein, daB jeder Fliigel 6a, 6b, 6¢ auf seiner Kreisbahn durch
eine entsprechende Offnung 13 (siehe Fig. 7) im Magazinboden hindurch, das ihm nichstgelegene
Stiickgut vom Magazinboden 3a her geringfligig anhebt, wobei der nachfolgende Fliigel, z. B. der Flugel
6b, gemeinsam mit dem Uber den Magazinboden 3a hinausragenden Teil 6d des Filgels 6a eine
Rutschflche 14 bildet und der nachfoigende Fligel zugleich das nachfolgende Stickgut 2b gegen eine
Weiterbewegung sperrt (siehe die Fig. 4 und 5).
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Der Klinkenmechanismus mit dem Klinkenk&rper 9 und dem mit dem Rotor 6 drehfest verbundenen
Klinkenrad 7 ist mit einem Betdtigungsmechanismus versehen, der einen Elektromagneten 12 als Antrieb
aufweist. Die Anordnung ist so getroffen, daB einerseits eine geringe Betdtigungskraft zur Entriegelung
ausreicht und andererseits eine Drehbewegung des Rotors um einen Winkel von 120 % bei einmaliger
Betitigung des Klinkenmechanismus sichergestellt ist. Dabei sind die beiden auf dem KlinkenkSrper 9
angeordneten Elemente, Klinke 9a und Klinkennase 9b, so aufeinander abgestimmt, da8 jeweils auf das

‘Klinkenrad 7 und damit auf den Rotor 6 eine die Ausgebebewegung unterstiitzende Drehbewegung

ausgelibt wird.

Der Rotor 6 kann auch mit Antriebsmitteln, z. B. einem Elektromotor, versehen sein. Ein solcher Antrieb
kann selbstindig zur Stellung des Rotors koordiniert arbeiten. Vorteilhaft ist es auch, einen Antrieb des
Rotors zusammen mit einem Klinkenmechanismus vorzusehen und diesen Antrieb mit dem Antrieb des
Klinkenmechanismus zu koordinieren. Hiezu kann man einen elektronischen Rechner vorsehen.

Einen elektronischen Rechner kann man auch zur Anpassung der Rotorbewegung an unterschiedlich
lange Stiickgliter 2a, 2b vorsehen.

Die erfindungsgemiB ausgebiidete Vorrichtung 1 arbeitet wie foigt:

Es sei von der Sperrstellung gema8 Fig. 1 ausgegangen; in dieser Position bildet der Fligel 6a des
Rotors 6 einen sperrenden Anschlag fir das Stlickgut 2a. Das Klinkenrad 7, und damit auch der gesamte
Rotor 6, wird in dieser Position von der Klinke 9a des Klinkenk&rpers 9 an einer Drehung gehindert.

In der Position gem4B Fig. 2 ist die Klinke 9a aus der Kreisbahn des Klinkenrades 7 durch Erregen des
Elektromagneten 12, wodurch sich das Verbindungsgelenk 11 zwischen Elektromagnet und Klinkenkdrper in
Anzugsrichtung 12a des Elektromagneten bewegt hat, herausgezogen worden. Dadurch ist eine Drehbewe-
gung des Rotors 6 in Richtung 5a des Ausgebens méglich.

In die Position gem#8 Fig. 3 kommt der Rotor 6 und der sperrenden Rotorfliigel 6a einerseits durch die
abwirtswirkende Komponente der Gewichtskrifte der Stlickgliter 2a, 2b und andererseits aufgrund der
Beriihrungskraft zwischen Klinkennase 9b und Klinkenrad 7, die die Ausgebebewegung durch Einleitung
einer Drehbewegung des Rotors 6 in Ausgeberichtung unterstlitzt. Die in Anzugsrichtung 12a wirkende Kraft
des Elektromagneten 12 wird dabei gem38 der Hebellibersetzung um die Achse 10 auf die Kiinkennase 9b
Ubertragen. : _

Zur Position gem#B Fig. 4 kommt es dadurch, daB der Elektromagnet 12 abgeschaltet wurde und die
riickstellende Kraft der Feder 15 in Pfeilrichtung 12b durch die oben erwdhnte Hebellibersetzung eine
Krafteinleitung iiber die Kiinke Sa auf das Klinkenrad 7 und damit auf den Rotor 6 derart bewirkt, daB der
Rotor 6 eine Unterstiitzung seiner Drehbewegung in Ausgaberichtung 5a erféhrt, die den Ausgebevorgang
beschleunigt. Das Stiickgut 2a liegt nachwievor am Fliigel 6a an.

In der Position gem#B Fig. 5 hat sich der Rotor 6 in Ausgeberichtung gegeniiber der Position, welche in
Fig. 4 dargestellt ist, so weitergedreht, daB der Fliigel 6a sich der Gleitfliche 5b des Magazinbodens vor
der Ausgebedffnung 5 ndhert. Dabei bildet der Flligel Bb zundchst zusammen mit dem Uber die Gleitfliche
5b hinausragenden Teil des Fliigels 6a eine Rutschfliche 14 flir das Stiickgut 2a, und dann, nachdem der
Filigel 6a im Zuge der Rotordrehung unter das Niveau der Gleitfliche S5b gekommen ist, rutscht das
Stiickgut 2a im Zuge der Ausgebebewegung auf dem Fligel 6b und auf der Gleitfliche 5b aufliegend
weiter. Fiir das nachfolgende Stiickgut 2b bildet der nachfolgende Fliigel 6b gleichzeitig eine Sperre in
Ausgeberichtung.

Zur Position gem3B Fig. 6 kommt es, wenn das Stlickgut 2a auf der Gleitfliche 5b soweit in
Ausgeberichtung gerutscht ist, daB es bereits aus der Ausgebedffnung 5 herausragt. Der Flugel 6b sperrt
weiterhin das nachfolgende Stilickgut 2b.

Ein kompletter Ausgebezyklus ist dann abgeschlossen, wenn das auszugebende Stiickgut 2a die
Ausgebedffnung 5 zur Génze passiert hat und der Rotor 6 mit dem Fliigel 6b fiir das Stiickgut 2b, analog
wie in Fig. 1 hinsichtlich des Stlickgutes 2a und des Fliigels 6a dargestellt, eine Sperre bildet. Dies ist dann
der Fall, wenn der Rotor 6, unterstiitzt durch die auf das Stiickgut 2b wirkende Schwerkraft und das vom
Klinkenmechanismus gelieferte Zusatzdrehmoment in die in Fig. 1 dargestelite Position gelangt ist. Das
Zusatzdrehmoment ergibt sich dabsi aus der von der Feder 15 des Elektromagneten 12 Uiber die bereits
erwidhnte Hebellibersetzung auf die Klinke 9a und weiter auf das Klinkenrad 7 einwirkende Kraft. Das
Stiickgut 2b, welches dann in jener Lage liegt, die in Fig. 1 vom Stiickgut 2a eingenommen wird, ist dann
fUr eine Ausgabe bereit.

In Fig. 1 sind Sensoren 16, 17 und 18 gezeigt, welche an der Ausgabedffnung 5, im Bereich des
vordersten festgehaltenen Stiickgutes 2a im Magazin 3 und an einer im Drehbereich der Flligel 6a, 6b, 6¢c
liegenden Stelle angeordnet sind und zur Steuerung des gesamten Ausgebevorganges derart verwendet
werden k&nnen, da8 ihre Signale in einer elektronischen Recheneinheit geeignet verkniipft oder einzein
verarbeitet werden, um den Antrieb des Rotors 6 zu steuern, z. B. indem die Einschaltzeitpunkte und die
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Einschaltzeitdauer des Elekiromagneten 12 festgelegt werden.

Eine Variante hiezu ergibt sich, wenn ein derartiger Sensor 17 vorgesehen wird, der das Abheben des
Stiickgutes 2a vom Magazinboden 3a, welches Abheben beim In-Bewegung-kommen des Stlickgutes 2a
auftritt, erfaBt. Hiezu eignet sich z. B. ein optischer Reflexsensor mit geringer Reichweite, dessen Lichtstrahl
von unten auf das Stilickgut 2a gerichtet wird, oder z. B. ein Mikroschalter, dessen Fiihler im Magazinboden
3a angeordnet ist. Beim Abheben des Stiickgutes 2a vom Magazinboden 3a, welches sich ergibt, wenn das
Stiickgut 2a auf die stirker als der Magazinboden 3a geneigte Gleitfliche 5b gelangt (siehe Fig. 4), fallt das
Reflexsignal des Sensors weg. Dies kann dahingehend zur Steuerung des Elektromagneten 12 benitzt
werden, daB der Elektromagnet 12, welcher zur Einleitung des Ausgebevorganges eingeschaltet worden ist,
solange eingeschaltet bleibt, bis das Refiexsignal wegféllt. Dann hat sich das Stlickgut 2a bereits zur
Ausgebedffnung 5 hin in Bewegung gesetzt.

Vorteilhaft kann auch, wie in Fig. 7 schematisch dargestellt ist, eine Lichtschranke 19 vorgesehen
werden, mit der der ordnungsgemiBe Ablauf des Ausgebevorgangs Uberwacht werden kann. Der von der
Lichtquelle 20a zum Sensor 20b dieser Lichtschranke gerichtete Lichtstrahl 21 verlduft im Bereich der
Ausgebedifnung 5 in einem vorgewahiten Abstand Uber dem durch die Oberkanten der seitlichen Magazin-
winde 3b, 3¢ gegebenen Niveau. Der Lichtstrahl 21 wird so von Stlickgiitern unterbrochen, welche im Zuge
des Ausgebevorganges um mehr als diesen, bei der Positionierung der Lichtschranke 20 gewéhiten
Abstand {iber die seitlichen Magazinwinde hinausragen.

Patentanspriiche

1. Vorrichtung zum Ausgeben von Stiickgltern aus Magazinen, die gegeniiber der Vertikalen geneigt
angeordnet sind und an ihrer unteren Stirnseite eine Ausgebed&ffnung mit einem Ausgeber aufweisen,
welcher durch einen in der Nihe der Ausgebedffnung und gegen Drehung arretierbarem Rotor mit
radialen Fliigeln gebildet ist, dessen Drehachse im oder unterhalb des Magazinbodens verlduft, welche
Flige! im Zuge der Drehung des Rotors eine zum Teil durch das Magazin verlaufende Umlaufbahn
durchlaufen, wo sich die Fligel, welche je einen Ausgeber fir die StiickgUter bilden, bei der Drehung
des Rotors in Rutschrichtung der Stiickglter im Magazin bzw. in Ausgeberichtung der Stiickglter aus
dem Magazin bewegen, sowie mit einem Antrieb flir den Rotor, dadurch gekennzeichnet, dag zum
Drehen und zum Arretieren des Rotors (6) ein Klinkenmechanismus aus einem mit dem Rotor (6)
drehfest verbundenen Klinkenrad (7) und einer Klinke (9a), die auf einem schwenkbaren Kiinkenkdrper
(9) angeordnet ist, vorgesehen ist und die Fliigel (6a, Bb, 6c) je einen Ausgeber und einen Anschlag flr
die Stuckgter (2a, 2b) bilden.

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, da8 der Klinkenmechanismus auBer der
Klinke (9a) auch eine Klinkennase (9b) aufweist und die Klinke (9a) und die Klinkennase (9b)
wechselweise in die Kreisbahn des Klinkenrades (7) hinein- und wieder herausbewegbar sind und
abwechselnd das Klinkenrad (7) arretieren und die Klinkennase (9b) beim Hineinbewegen in die
Kreisbahn des Klinkenrades (7) jeweils an einem Zahnriicken des Klinkenrades (7) im Sinne eines
Weiterdrehens des Klinkenrades (7) angreift.

3. Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, daB die Klinke (9a) und die Klinkennase (9b)
in festen Positionen zueinander festgelegt sind.

4. Vorrichtung nach Anspruch 2 oder 3, dadurch gekennzeichnet, da8 die Klinke (9a) und die
Klinkennase (8b) am Klinkenkdrper (9) angeordnet sind. '

5. Vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, daB die Kiinke (9a) und die Klinkennase (9b)
bei Betitigung des Klinkenkdrpers (9) in abwechselnder Weise auf das Klinkenrad (7) und damit auf
den Rotor (6) einwirken, und so eine Zwangssteuerung der Rotordrehbewegung um einen, dem
Fliigelwinkelversatz entsprechenden Winkelbetrag erreicht wird.

6. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, daB der Klinkenkdrper (9)
mit einem mechanisch, elektrisch, elektromagnetisch oder durch einen pneumatischen Druckmittelzylin-
der angetriebenen Betdtigungsmechanismus (12, 15) verbunden ist.

7. Vorrichtung nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, daB der Betétigungsmechanismus mit einer
die Klinke (9a) in Sperrstellung fuhrenden Riickstellfeder (15) versehen ist.
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Vorrichtung nach Anspruch 6 oder 7, dadurch gekennzeichnet, daB der Klinkenkdrper (9) mit einem
zum Betatigungsmechanismus gehdrenden Elektromagneten (12) verbunden ist und ein Sensor (17)
oder Schalter vorgesehen ist, der das Abheben des der Ausgebedffnung (5) nichstliegenden Stlickgu-
tes (2a) vom Magazinboden (3a) erfat und den Elektromagneten (12) steuert, wobei beim Abheben
des Stlickgutes (2a) der Elektromagnet (12), der beim Einschalten im Sinne eines Drehens des Rotors
(6) wirkt, abgeschaltet wird.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, da8 jeder durch einen
Fiigel (6a) des Rotors (6) gebildete Anschlag nach Entriegelung des Rotors (6) von dem der
Ausgebedffnung (5) benachbarten Stiickgut (2a) in Ausgeberichtung drehbar und dabei neigbar ist,
wobei er gemeinsam mit dem nachfolgenden Fligel (6b), der auf seiner Kreisbahn durch eine
entsprechende Offnung (13) im Magazinboden (3a) das dort befindliche Stiickgut (2a) vom Magazinbo-
den (3a) her berlihrt oder ein wenig anhebt, eine Rutschfldche fir dieses Stickgut (2a) bildet.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 9, dadurch gekennzeichnet, daB der Rotor (6) mit
jeweils symmetrisch zueinander versetzten Fligeln (6a, 8b, 6¢) versehen ist.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 10, dadurch gekennzeichnet, da8 die Filgel (6a, 6b,
6c) des Rotors (6) in tangentialer Ansicht eine Rechteck-, Trapez- oder Dreieckform aufweisen und
durch eine am Ende des Magazinbodens (3a) angeordnete korrespondierende Ausnehmung hindurch-
bewegbar sind.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 11, dadurch gekennzeichnet, da8 zum Steuern des
Kiinkenmechanismus im Bereich der Ausgebeenden der Magazine (3) eine Lichtschranke (19) angeord-
net ist, deren Lichtstrahl (21) in der Ndhe der Ausgebedffnungen (5) quer Uber die Magazinenden
verlduft und von einem mehr als ein vorgewihltes MaB Uber die seitlichen Magazinwidnde (3b, 3c¢)
hinausragenden Stlickgut (2a) unterbrechbar ist.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 12, dadurch gekennzeichnet, da8 zum Steuern des
Klinkenmechanismus Sensoren (16, 17, 18) bzw. Schalter einerseits an der Ausgebedffnung (5), um
das Gleiten eines Stlickgutes (2a) hin zur Ausgebedffnung (5) zu erfassen, andererseits im Bereich des
vordersten festgehaltenen Stlickgutes (2a) im Magazin (3), um das allfdllige Nichtvorhandensein eines
Stiickgutes (2a) fiir einen Ausgebevorgang zu erfassen, und weiters an einer im Drehbereich der Fligel
(6a, 6b, 6c) liegenden Stelle, um die Drehbewegung des Rotors (6) um den gewiinschten Winkelbetrag
zu erfassen, angeordnet sind und diese Sensoren (16, 17, 18) bzw. Schaiter mit einem elektronischen
Rechner in Verbindung stehen.

Hiezu 4 Blatt Zeichnungen
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FIG. 1
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