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Predmetom vynélezu je spOsob zistenia
polohy &iel vinuti transformétorov nasade-
nych sdoso na jadro, po ich konednom
stiahnuti samostatnym stlatenim. Poloha
jednotlivych &iel vinuti sa zist{ zmeranim ich 4 £ 4
vzdialenosti od vhodne zvolenej vztaZznej
roviny kolmej na pozdlZnu os vinuti, a to
cez vertikdlny chladiaci kan4dl u vinutia u-

loZeného bliZ8ie k jadru, a cez horizontélny < -z,;,f 7 S e
chladiaci kandl u vinutia vonkajSieho. Z J / 6
rozdielu vzdialenosti sa zisti vzdjomnd po- N __//4 =
loha ¢iel vinuti, ktord urtuje velkost pri- Lm_b,_@ (] SN 5.
davngch osovych sil od pripadnej zdvitovej ST NI N
nesymetrie vinuti. Velkost osovych sil je 1[] j \‘\4
rozhodujica pre postdenie skratuvzdornosti Il Ll

transformdtora v prevdadzke.

SpOsob podla wynélezu je mo%né vyuZivat '
pri vyrobe i revizidch tych transformétorov,
u ktorych si Celd vinuti zakryté izoladnymi
valcami, manZetami a stlatovacimi kruhmi. | | —
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Vynélez sa tyka spdsobu zistovania polo-
hy ¢&iel vinuti transformaétora, ktorého naj-
menej dve sistredené vinutia st samostatne
stlatované prostrednictvom stlatovacej kon-
Strukcie.

U transformétorov vyssich vykonov je do-
lezité aby pri skratoch nevznikali prili§ vel-
ké osové sily namahajtce jednak izoldciu
vinutia, jednak jeho stlafovaciu konStruk-
ciu. Na velkost osovych sil méd priamy vplyv
velkost zdavitovej nesymetrie oboch sastre-
dnych vinuti, &iZe rozdiel rovin ich ¢&iel. Pri
navrhu transformdtora, najméi u strojov s
predpokiladanym velkym poCtom skratov v
prevadzke, sa vinutia navrhujd tak, aby ich
geld boli w jednej rovine, kedy pridavné o-
sové sily od nesymetrie vinuti nevznikaja.
Po zhotoveniu stroja a jeho vystSani sa vi-
nutie definitivne stlata stanovenou silou,
prostrednictvom stlaovacej konStrukcie.

V pripade, Ze obe vinutia primérne i se-
kundérne su stlatované samostatne, docha-
dza k nerovnakému stlateniu oboch vinuti,
a k vzniku osovej nesymetrie, ktora potom
je pritinou zvy¥eného namdhania, a tym
ni#3ej odolnosti transformaétora.

Podobne k vzniku osovej nesymetrie do-
chadza po urditej dobe prevadzky, kedy né-
sledkom stlatenia izoldcie a vloZiek medzi
zavitmi sa meni diZzka oboch vinuti, a to
spravidla nerovnako, vzhladom na rozdiel-
ny podet zdvitov a spdsob technolégie vyro-
by jednotlivych vinuti. T§m sa pévodna po-
loha oboch &iel vinuti op#t zmeni, &im sa
zmeni i velkost osovych sil, a tym i nama-
hanie vinutia a stlatovacej konStrukcie. Je
zrejmé, Ze pre objektivne posidenie odol-
nosti stroja je potrebné poznat polohu
oboch &iel vinuti pred jeho uvedenim do
prevadzky, aby bolo moZné posidit jeho
vhodnost pre druh prevddzky pre ktord je
uréeny, a zaroveti stanovit cyklus revizii,
pripadne vinutie z transformatora demonto-
vat a upravit jeho dizku. Doteraz pouZiva-
ny spbsob pre zaistenie osovej symetrie vi-
nut{ je taky, Ze vinutia sa upravuji na sta-
noventu dl#ku mimo vlastny transformaétor,
pritom sa predpokladé, Ze po nasadeni na
jadro a stlatani stanovenou silou budid ich
rozmery v predpisanej tolerancii. Nie je
zndmy spdsob ako zistit dodrZanie tychto
tolerancii na stroji po vysuSeni a definitiv-
nom stlaani vinutia, pripadne pri revizidch
stroja, pretoZe koncovd stavba vinutia je
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spravidla zhotovend tak, Ze Celd vinutia sa
zakryté izolabnymi valcami, manZetami, a
stlatovacimi kruhmi.

Tento nedostatok odstraiiuje spdsob po-
dla vynalezu, ktory umoZiuje zistit skutoC-
na vzéjomnd polohu &iel stdstrednych vinu-
t{ po ich nasadeni na jadro a stla¢ani, pri-
padne i potas stlatovania. Jeho podstatou
je zmeranie vzdialenosti €iel vinuti od
vztaZnej roviny preloZenej nad vinutiami
rovnobe¥ne so zédkladovou doskou oboch vi-
nuti tak, ¥e vzdialenost ¢ela vinutia bliz3ie-
ho k jadru sa zmeria cez vertikdlny chla-
diaci kandl medzi jadrom-a vinutim, a vzdia-
lenost &ela druhého vinutia od tejto rovi-
ny cez horizontdlny chladiaci kanal. Preto-
7e tento kandl spravidla vedie medzi felom
kapacitného kruhu vinutia a izoladnou man-
Yetou, zmerand vzdialenost je mensia o vys-
ku kapacitného kruhu a podloZky medzi
nim a ¢elom vinutia, ¢o je tdaj znédmy. Ten-
to tdaj sa pre urfenie skutofnej vzdiale-
nosti Gela druhého vinutia k zmeranej
vzdialenosti pripo¢ita. Velkost osovej nesy-
metrie je potom rozdiel oboch vzdialenosti
giel vinuti od spolofnej vztaZnej roviny.
Hlavnou vyhodou tohoto spOsobu je moz-
nost jednoduchym spdsobom zistit dodrZa-
nie stanovenych tolerancii diZok vinuti,
pripadne z velkosti rozdielu urgit skratu-
vzdornost transformétora, vzhladom na vel-
kost osovych sil z nesymetrie vinutia. Tak-
tie} umoZiiuje dosiahnut rovnomerného
stlagenia vinutia tak, aby roviny ich &iel bo-
1i kolmé na zvisla os.

Na vykrese je v reze zndzornend horné
stavba dvojvinutového transformatora so
samostatne stladanym primédrnym aj se-
kundarnym vinutim a zékladovad doska vi-
nuti, Vzdialenost A od viaZnej roviny 1 ela
vinutia 2 bliZ$ieho k jadru sa zisti cez ver-
tikalny chladiaci kandl 3 medzi jadrom a
vinutim 2 a vzdialenost B ¢ela druhého vi-
nutia 4 od vztaznej roviny 1 sa zisti zmera-
nim vzdialenosti B* &ela jeho kapacitného
kruhu 5 cez horizontélny chladiaci kanal 6,
ku ktorej sa pripotita vySka kapacitného
kruhu 5 a podlo¥ky 7 medzi nim a Celom
vinutia. Velkost osovej nesymetrie je po-
tom dand rozdielom vzdialenosti A—B.
Vztaznd rovina 1 je rovnobeZnd so zéklado-
vou doskou 8 na ktorej st poloZené obe vi-
nutia. '

PREDMET VYNALEZU

Sposob zistovania polohy <&iel winuti
transforméatora s najmenej dvoma ststred-
nymi vinutiami na jadre, samostatne stlaca-
nymi, zmeranim vzdialenosti tychto ciel
od spoloénej vztaZnej roviny vyznateny tym,
%e u prvého vinutia (2) bliZz8ieho k jadru,
sa zmeria vzdialenost ¢ela vinutia cez verti-

kdlny chladiaci kanél (3) a u druhého vinu-
tia (4) sa zmeria vzdialenost ¢ela vinutia cez
horizontdlny chladiaci kanal (6), prifom
vztaynd rovina (1) je rovnobeZna so spo-
lodnou zdkladovou doskou (8) oboch vinu-
ti.
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