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Vynalez se tykd zapojeni jednotky kon-
troly signdlu laserového interferometru ur-
tené k posouzeni vztahu amplitudové a fa-
z0vé urovné dvou interferenénich signdld a
jejich hraniénich stavi.

Signdly, které vznikaji v laserovém inter-
ferometru p¥i pohybu koutového odraZede,
se zesiluji zesilovadi a upravuji pro zpraco-
vani reverzibilnim &itatem. Kontrolu signé-
la lze provad&t na osciloskopu tak, Ze sig-
nal prvniho zesilovate je pfiveden na svor-
ku X osciloskopu a signdl druhého zesilova-
Ce na svorku Y osciloskopu. Vysledné zo-
brazeni je pPi sprdvné &innosti u amplitu-
dové nelimitovanych signdlti kruZnice a u
amplitudové limitovanych signdlé &tverec.

Nedovoleny stav vznik4, zmen3uje-li se
polomér kruhu nebo se obrazec deformuje.
V tomto pFipad& nejsou splnény podminky
pro spravnou funkci reverzibilnfho &itade,
Osciloskop je piistroj, ktery nemiZe s ohle-
dem na své rozm&ry byt souddsti vyhodno-
covaci elektroniky laserovych interferomet-
ri.

Tyto dosavadni nevyhody odstratiuje za-
pojeni jednotky kontroly signdlu laserové-
ho interferometru uréené k posouzeni vzta-
hu amplitudové a fdzové trovn& dvou inter-
ferentnich signdl a jejich hraniénich sta-
v podle vyndlezu, jehoZ podstatou je, Ze
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svorka prvaniho interferentniho signdlu je
spojena se vstupem prvnfho komparétoru a
svorka druhého interferentnfho signélu je
Spojena se vstupem druhého komparé§toru,
pfitemZ oba vystupy kaZdého z obou kom-
paratordt jsou spojeny s vyhodnocovaci jed-
notkou tvo¥enou soustavou -hradel a spoje-
nou osmi vystupy p¥es osm spinadi a osmi
indikdtory signdlt povolené trovns, zatim-
co devaty indikdtor signédlu zakdzané drov- ,
né je spojen pres devaty spinaé, pam&t ma-
jici nulovaci vstup s devéatym vystupem jed-
notky logiky. Indikdtory signdlu dovolené
arovné jsou umistény po obvodu &tverco-
vé plochy, prfifemZ v rozich &tverce je u-
mistén prvni, tFeti, paty a sedmy indikédtor
signdlu povolené tdrovnd, ve stfedu kaZdé
Ze stran &tverce druhy, ttvrty, Sesty a osmy
indikator signdlu povolené trovns, zatimco
ve stfedu obou uahlopFitek &tverce je umis-
tén devdty indikator signdlu zakazané tdrov-
ne.

Prednosti vyndlezu je ve srovndni s osci-
loskopem Frddové mensi objem a obvodova
jednoduchost. Jednotka zobrazuje nézornd
amplitudové a fazové vztahy dvou vstup-
nich periodickych signdl@i pfi fazovém po-
suvu zdkladni harmonické sloZky o /2.
Soutasné pracuje kontroln{ jednotka tak, Ze
indikuje hrani¢ni stavy, které vznikaji pii-
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nedokonalém nastaveni a tim podstatn& u-
snadiiuje justd? laserového interferometru.
Zapojeni mfZe byt bez konstruk&nich obtiZi
soudésti vyhodnocovaci elektroniky interfe-
rometru. Zapojeni umoZiiuje trvale indiko-
vat priichody signdlu zakdzané Grovné po-
moci komparétord, systémi hradel a pamé-
{ového obvodu spojeného s indikdtorem po-
volené urovn&, coZ u servisniho oscilosko-
pu nelze prakticky splnit.

Vynédlez bliZe objasni pliloZeny vykres,
kde na obr. 1 je priklad blokového zapojeni,
na obr. 2 tabulka drovni vystupu v zavis-
losti na vstupnich tdrovnich logiky, na obr.
3 zavislost vstupni drovné& prvniho kompa-
ratoru vidi drovni druhého komparatoru.

Jak patrno z blokového schématu, na obr.
1 je hlavni souddsti zapojeni vyhodnoco-
vaci jednotka 2. Ke kaZ¥dé ze dvou dvojic
vstupit 5, 6 a 7, 8 jsou p¥ipojeny prvni a
druhy komparator 3 a 4 spojeny kazdy se
vstupni svorkou 1 a 2 interferentniho sig-
nélu. Prvnich osm vystupfi vyhodnocovact
jednotky 9 je spojeno pies osm spinadl 11,
12, 13, 14, 15, 16, 17, 18 s osmi indikatory
21, 22, 23, 24, 25, 26, 27, 28, usporddanymi
po obvodu &tvercové plochy, pfifemZ prv-
ni, tieti, paty a sedmy indikétor 21, 23, 25,
27 signédlu povolené frovn& jsou umistény
v rozich &tverce a druhy, &tvrty, Sesty a
osmy indikétor 22, 24, 26, 28 signalu povo-
lené drovnd jsou ve stiedu kaZdé ze stran
ttverce. Ve stfedu obou dhlopfidek Ctverce
je umistén devaty indikdtor 29 signélu za-
kézané urovng, ktery je spojen pres devaty
spinad 19, pamét 20 majici nulovaci vstup
10 s devatym vystupem vyhodnocovaci jed-
notky 9.

Prvni a druhy kompardtor 3 a 4 mohou
tvoFit emitorové sledovadle, jejichZ vystup
je pres nastavitelné odporové dgliCe spo-
jen se vstupy hradel. Vyhodnocovaci jednot-
ka 9 je tvofena systémem hradel integrova-
nych obvoddi. Pam&t 20 je v podstaté klop-
ny obvod typu RS. Spinate 11 aZ 19 indi-
kétort 21 aZ 29 sign4ld povolené'i zakdzané
drovnd signéld mohou byt realizovédny tran-
zistory. Indikédtory 21 aZ 28 dovolené trov-
ng tvori bud Zdrovky nebo luminiscenéni
diody nejlépe zelené barvy. Indikator 29
signélu zakédzané trovn& je Cervend Zarov-
ka nebo skupiny luminiscenénich diod Cer-
vené barvy.

Zapojeni pracuje za provozu néasledovné:
Na vstupni svorky 1 a 2 prvnfho a druhého
komparédtoru 3 a 4 jsou privedeny signdly
fazove posunuté o /2 ze zesilovacii lasero-
vého interferometru. Jejich tvar je obvyk-
le v poZadovaném stavu obdélnikovy. Kom-
pardtory 3 a 4 rozli§uji dGrovn& amplitud
signélé tak, Ze poskytuji na svgch vystu-
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pech 5, 6 a 7, 8 informace, zda amplitudy
jsou nad nebo pod nastavenymi trovn&mi.
U kaZ¥dého komparédtoru 3 a 4 jsou dvé u-
rovné a kaZdy z vystupd 5, 6, 7, 8 ddva pak
informaci L, rozumi se pfi logické ,0“ ne-
bo informaci H p¥i logické ,1%. Vyhodnoco-
vaci jednotka 9 ¥idi drovng svych deviti vy-
stupli v zdvislosti vyznaCené na obr. 3 a
podle tabulky uvedené na obr. 2.

Vstupni droveii, jak patrno z obr. 3 prv-
niho kompardtoru 3, je znazorné&na verti-
kalni k¥ivkou a v zévislosti na vstupni G-
rovni druhého kompardtoru 4 znédzornéné
k¥ivkou h. Uroveil H u v§stupl 5 a 7 obou
komparétor 3 a 4 znamend, Ze vstupni sig-
ndl je vy neZ horni mez komparace. U-
roveii H u v§stupil 6 a 8 obou komparétori
3 a 4 znamend, e vstupni signél je niZsi
ne? dolni mez komparace. Pak tedy Cést o-
hraniena &tvercem predstavuje oblast N
zakéazané trovné signalu.

7.4vislost drovni H vystupt 5, 6, 7, 8 obou
komparédtortt 3 a 4 naznafenych v horni
t4dce tabulky na obr. 2 na vystupnich u-
rovnich L deviti vystupd vyhodnocovaci
jednotky 9 je vyjddFena poslednim sloup-
cem H udévajicim &islo indikatoru 21 a 29
v dinnosti. Povolend tdroveil P signdlu je vy-
znatena v prvnich osmi Fadcich pod sebou
a devaty Fadek oznatuje oblast N zakéaza-
né drovng signédlu. Uroveil H u viech vystu-
pt 5, 7 a 6, 8 obou komparatort je totoZ-
né s popisem obr. 2.

Jak patrno z obr. 2 a 3, prvni aZ osmy
vystup vyhodnocovaci jednotky 9 ovladaji
prvni a¥ osmy spinad 11, 12, 13, 14, 15, 18,
17, 18, které po sepnuti rozsvécuji indikéto-
ry 21, 22, 23, 24, 25, 26, 27, 28 signélli povo-
lené trovné uspoFddané po obvod& Ctverco-
vé plochy vyhodn& vyuZite k znazornéni
Lissajousova obrazce dvou pravotihlych sig-
nélda fézovd posunutych o /2. Indikétor 23
signdlu zakdzané trovn& se rozsvécuje de-
vatym spinatem 19, ktery je ovldddn z pa-
méti 20 tak, e pam&t 20 trvale drZi devaty
spina& 19 aZ do zésahu obsluhy novym nu-
lovdanim. Rychlost obvoddi uvedeného zapo-
jeni je takov4, ¥e kontrolni jednotka zachy-
t{ i nedovolenou kombinaci trovni signélu
trvajici Fddové ndkolik desitek nanosekund.
B&¥ny osciloskop tuto funkci neplni.

PredloZené zapojeni je obzvlast® vhodné
pro laserové interferometry s jednofrek-
venénim laserem, pro méieni geometric-
k¢ch veli¢in, které pracuji s diferentnimi
optickymi soustavami pro méfeni pfimosti,
p¥imod&arosti, ddle u linedrnich interfero-
metrfi pracujicich za ztiZengch podminek a
u interferometrit pro bezkontaktni méfeni.

Popisované zapojeni je vghodné pro la-
serové interferometry &s. vyroby.
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PREDMET VYNALEZU

1. Zapojeni jednotky kontroly signdlu la-
serového interferometru urené k posouze-
ni vztahu amplitudové a fdzové trovné
dvou interferen¢nich signdl@i a jejich hra-
ni¢nich stavl vyznatené tim, Ze svorka (1)
prvniho interferenéniho signédlu je spojena
se vstupem prvniho komparatoru (3) a dru-
hé svorka (2) druhého interferenéniho sig-
nélu je spojena se vstupem druhého kompa-
ratoru (4), pFitemZ oba vystupy (5, 6 a 7,
8) kaZdého z obou kompardtortt (3 a 4)
jsou spojeny s vyhodnocovaci jednotkou (9)
tvofenou soustavou hradel a spojenou osmi
vystupy pfes osm spina¢ (11, 12, 13, 14, 15,
16, 17, 18) s osmi indikatory (21, 22, 23, 24,
25, 28, 27, 28) signalt povolené trovng, za-
timco devaty indikator (29) signdlu zakéaza-

né arovné je spojen pres devaty spinad
(19), pam&t (20), majici nulovact vstup
(10}, s devatym vystupem jednotky logiky
(9).

2. Zapojeni podle bodu 1, vyznadené tim,
Ze indikétory (21, 22, 23, 24, 25, 26, 27, 28)
signédlu povolené urovn& jsou umistény po
obvodu C&tvercové plochy, pritem# v rozich
¢tverce je umistén prvni, treti, paty a sed-
my indikator (21, 23, 25, 27) signédlu povo-
lené drovng, ve stfedu kaZdé ze stran &tver-
ce druhy, ¢tvrty, Sesty a osmy indikator (22,
24, 26, 28) signélu povolené arovné, zatim-
co ve stfedu obou thlop¥ifek &tverce je u-
mistén devaty indikator (29) signélu zaka-
zané urovné.

3 listy vfkrest

Severografia, n. p., zdvod 7, Most
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