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Zusammenfassung

Die Erfindung betrifft mobiles Rettungsgerét (2), insbesondere Spreizgerét,
Schneidgerat oder Kombigerat mit Schneid- sowie Spreizfunktion, umfassend:

- Einen Grundkdrper (4),

- Ein am Grundkérper (4) angeordnetes Arbeitsmittel (6).

Am mobilen Rettungsgerat (2) ist ein Deaktivierungsmittel (18) ausgebildet, wel-

ches zum Deaktivieren des Arbeitsmittels (6) im Diebstahlfall dient.

Fig. 1
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Die Erfindung betrifft ein mobiles Rettungsgerat, sowie ein computerimplementier-

tes Verfahren zur Diebstahlsicherung des mobilen Rettungsgerates.

Aus der AT 520046 A1 ist ein gattungsgemafes mobiles Rettungsgerat bekannt.
An derartige Rettungsgerate wird die Anforderung gestellt, dass sie einen robus-
ten und somit einfachen Aufbau aufweisen mussen, und hohe Krafte aufbringen
mussen, um diverse Materialien plastisch verformen zu kénnen. Dies fuhrt dazu,
dass das mobile Rettungsgerat nicht nur fur die vorgesehenen Rettungszwecke
verwendet wird, sondern immer 6fter auch fur kriminelle Zwecke verwendet wird.
Da derartige mobile Rettungsgerate fur Privatpersonen nicht oder nur erschwert
erwerblich sind, kommt es daher immer &fter vor, dass mobile Rettungsgerate von
Einsatzorganisationen, vor allem von Feuerwehren, gestohlen werden. Mit diesen
gestohlenen mobilen Rettungsgeraten werden anschlielRend oft Bankautomaten

oder Turen aufgebrochen.

Aufgabe der vorliegenden Erfindung war es, das Verwenden des mobilen Ret-

tungsgerates fur kriminelle Zwecke weitestgehend zu unterbinden.

Diese Aufgabe wird durch eine Vorrichtung und ein Verfahren gemaf den Anspru-

chen gel6st.

Erfindungsgeman ist ein mobiles Rettungsgerat, insbesondere Spreizgerét,
Schneidgerat oder Kombigerat mit Schneid- sowie Spreizfunktion, ausgebildet.
Das mobile Rettungsgerat umfasst:

- Einen Grundkérper,

- Ein am Grundkdrper angeordnetes Arbeitsmittel.
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Weiters ist am mobilen Rettungsgeréat ein Deaktivierungsmittel ausgebildet, wel-

ches zum Deaktivieren des Arbeitsmittels im Diebstahlfall dient.

Das erfindungsgemale Rettungsgerat bringt den Vorteil mit sich, dass durch das
Deaktivierungsmittel die Funktionalitat des mobilen Rettungsgerates aul3er Kraft
gesetzt werden kann, wodurch eine missbrauchliche Verwendung des mobilen

Rettungsgerates unterbunden werden kann.

Ferner kann vorgesehen sein, dass am mobilen Rettungsgerat ein Positionserfas-
sungsmittel ausgebildet ist. Dies bringt den Vorteil mit sich, dass mittels des Positi-
onserfassungsmittels die Position des Rettungsgerates erfasst werden kann,
wodurch entweder bei Verlassen eines vordefinierten Bewegungsradius eine be-
stimmte Aktion gesetzt werden kann und/oder der aktuelle Standort des mobilen
Rettungsgerates abgefragt werden kann. Somit kann im Falle eines Diebstahls
des mobilen Rettungsgerates ein missbrauchlicher Einsatz weitestgehend unter-

bunden werden.

Weiters kann es zweckmalig sein, wenn das Positionserfassungsmittel an eine
Positionssendeeinheit gekoppelt ist, welche zum Senden eines mittels des Positi-
onserfassungsmittels erfassten Positionssignals an ein Empfangsgerat ausgebil-
det ist. Durch diese MalRnahme kann das vom Positionserfassungsmittel erfasste
Positionssignal an das Empfangsgeréat ubermittelt werden, wodurch am Emp-
fangsgerat die aktuelle Position des mobilen Rettungsgerates angezeigt werden
kann und somit entsprechende Aktionen zur Wiederbeschaffung des mobilen Ret-
tungsgerates oder zum Aulerstand setzen des mobilen Rettungsgerates getroffen

werden kénnen.

Ferner kann vorgesehen sein, dass das Positionserfassungsmittel und/oder das
Deaktivierungsmittel und/oder die Positionssendeeinheit innerhalb des Grundkér-
pers verbaut ist und nicht ohne die Verwendung eines Werkzeuges zugéanglich ist.
Dies bringt den Vorteil mit sich, dass im Falle des Diebstahles des mobilen Ret-
tungsgerates das Positionserfassungsmittel und/oder das Deaktivierungsmittel

und/oder die Positionssendeeinheit nicht einfach aufgefunden werden kann und

3/25
N2020/05200-AT-00



darUber hinaus auch nicht einfach aus dem mobilen Rettungsgerat entfernt wer-
den kann. Somit kann insbesondere fur unerfahrene Diebe verhindert werden,
dass die Deaktivierungsfunktion oder die Ortungsfunktion fur das mobile Rettungs-

gerat aulRer Stand gesetzt werden kann.

Dartber hinaus kann vorgesehen sein, dass das Positionserfassungsmittel an ei-
nen Positionserfassungsmittelenergiespeicher gekoppelt ist, welcher mit einem
Hauptenergiespeicher, gekoppelt ist, wobei der Hauptenergiespeicher zur Bereit-
stellung der Antriebsenergie fur die Arbeitsmittel dient. Durch diese Malinahme
kann erreicht werden, dass das Positionserfassungsmittel standig mit ausreichend
Energie versorgt werden kann, wobei bei einem Laden des Hauptenergiespei-
chers auch der Positionserfassungsmittelenergiespeicher automatisch mit geladen
wird. Wird im Falle eines Diebstahls des mobilen Rettungsgerates der Hauptener-
giespeicher entfernt, so kann der Positionserfassungsmittelenergiespeicher dafur
sorgen, dass das Positionserfassungsmittel bzw. eine etwaige zugehdrige Sende-
einheit noch mit ausreichend Energie versorgt werden kann, um fur eine be-
stimmte Zeitdauer, vorzugsweise mehrere Tage, ein Positionssignal des mobilen

Rettungsgerates an ein Empfangsgerat zu Ubermitteln.

Vorteilhaft ist auch eine Auspragung, gemal welcher vorgesehen sein kann, dass
das Deaktivierungsmittel mit einem Freigabeempfanger gekoppelt ist, welcher von
einem zentralen Server ansteuerbar ist. Durch diese MaRnahme kann das mobile
Rettungsgerat von einem zentralen Alarmserver aus aktiviert werden, sodass die
Funktionalitat des mobilen Rettungsgerates nur dann zur Verfigung steht, wenn
tatséchlich ein Einsatz oder eine Ubung ausgegeben wird. Durch diese Mal3-
nahme kann auch eine missbrauchliche Verwendung des mobilen Rettungsgera-

tes innerhalb des regularen Einsatzgebietes unterbunden werden.

Weiters kann vorgesehen sein, dass das Deaktivierungsmittel mit einem Anzeige-
mittel, wie etwa einem Display, gekoppelt ist, sodass am Anzeigemittel die feh-
lende Funktionalitat der Arbeitsmittel angezeigt werden kann. Dies bringt zum ei-
nen den Vorteil mit sich, dass Diebe das mobile Rettungsgerét bei Erkennen die-
ser Anzeige zurucklassen und somit das mobile Rettungsgerat an dem Zurtcklas-

sungsort auffindbar und von den Einsatzkraften wieder verwendbar ist. Dartber
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hinaus kann das Anzeigemittel dazu dienen, um Rettungskraften zu signalisieren,
dass vor dem Durchfuhren eines Einsatzes zuerst die Funktionalitat der Arbeits-

mittel wieder freigeschalten werden muss.

Gemal einer besonderen Auspragung ist es méglich, dass ein Bewegungssensor
ausgebildet ist, mittels welchem das Positionserfassungsmittel und/oder die Sen-
deeinheit aktivierbar ist. Durch diese MalRnahme kann das Positionserfassungs-
mittel und/oder die Sendeeinheit in einen Ruhezustand versetzt werden, sodass
bei einer alltaglichen Aufbewahrung des mobilen Rettungsgerates in einem Ein-
satzfahrzeug oder in einer Einsatzzentrale der Stromverbrauch méglichst gering-
gehalten werden kann. Erst wenn das mobile Rettungsgerat bewegt wird, wird das
Positionserfassungsmittel und/oder die Sendeeinheit aktiviert, was zu einem er-

héhten Stromverbrauch fuhrt.

Erfindungsgemaln ist ein Verfahren zur Diebstahlsicherung eines mobilen Ret-
tungsgerates, insbesondere Spreizgerat, Schneidgerét oder Kombigerat mit
Schneid- sowie Spreizfunktion, mit einem Grundkdrper und einem am Grundkdr-
per angeordneten Arbeitsmittel vorgesehen.

In einem Verfahrensschritt eines Diebstahlszenarios kann die Funktionalitat des
Arbeitsmittels des mobilen Rettungsgerates mittels eines Deaktivierungsmittels

aulRer Kraft gesetzt werden.

Das erfindungsgemale Verfahren bringt den Vorteil mit sich, dass durch den Ver-
fahrensschritt eines Diebstahlszenarios in dem die Funktionalitat des Arbeitsmit-
tels des mobilen Rettungsgerates mittels eines Deaktivierungsmittels auller Kraft
gesetzt werden kann, eine missbrauchliche Verwendung des mobilen Rettungsge-

rates unterbunden werden kann.

DarUber hinaus kann vorgesehen sein, dass im Diebstahlszenario mittels eines
Positionserfassungsmittels Positionsdaten zum aktuellen Standort des mobilen
Rettungsgerates erfasst werden. Dies bringt den Vorteil mit sich, dass im Dieb-
stahlsszenario das mobile Rettungsgerat zumindest gerateintern seine Positions-
daten zur Verfugung hat, um beispielsweise auf Basis der Positionsdaten die

Funktionalitat des Arbeitsmittels auRer Kraft setzen zu kénnen. Dartber hinaus
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kann im Diebstahlszenario mittels des Positionserfassungsmittels das mobile Ret-
tungsgerat geortet werden, wodurch es vereinfacht wieder aufgefunden und zu-

rackgeholt werden kann.

Weiters kann vorgesehen sein, dass das Diebstahlszenario aktiviert wird, wenn
vom Positionserfassungsmittel erfasst wird, dass das mobile Rettungsgerat aul3er-
halb von vordefinierbaren Bewegungsgrenzen bewegt wird und die Funktionalitat
des Arbeitsmittels automatisiert auller Kraft gesetzt wird. Dies bringt den Vortell
mit sich, dass ohne zusatzlichen Eingriff einer Uberwachungsperson oder einer
Bedienperson die Funktionalitat des Arbeitsmittels und somit die Funktionalitat des
mobilen Rettungsgerates aulier Kraft gesetzt wird, um unmittelbar und ohne zeitli-
cher Verzégerung eine missbrauchliche Verwendung des mobilen Rettungsgera-

tes zu verhindern.

In einer Alternativvariante kann vorgesehen sein, dass mittels eines externen Zu-
satzeingabemittels ein Deaktivierungsbefehl an das Deaktivierungsmittel Gbermit-
telt wird, um die Funktionalitét des Arbeitsmittels im Diebstahlszenario aulier Kraft
zu setzen. Dies bringt den Vorteil mit sich, dass es einer bewussten Eingabe
durch eine Bedienperson bedarf, um die Funktionalitat des Arbeitsmittels auler
Kraft zu setzen, wodurch verhindert werden kann, dass durch einen Softwarefeh-
ler die Funktionalitat des Arbeitsmittels automatisiert aul3er Kraft gesetzt werden

wlrde.

Entsprechend einer vorteilhaften Weiterbildung kann vorgesehen sein, dass mit-
tels eines externen Zusatzeingabemittels ein Aktivierungsbefehl an das Deaktivie-
rungsmittel Gbermittelt wird, um die Funktionalitat des Arbeitsmittels nach dem Be-
enden des Diebstahlszenarios wieder zu reaktivieren. Durch diese Malinahme
kann das mobile Rettungsgerat nach dem Diebstahl wieder seiner bestimmungs-

gemalen Verwendung zugefuhrt werden.

Insbesondere kann es vorteilhaft sein, wenn zur Reaktivierung der Funktionalitat
des Arbeitsmittels ein elektronischer Schlussel, wie etwa die Eingabe eines
Codes, notwendig ist. Dies bringt den Vorteil mit sich, dass die Funktionalitat des

Arbeitsmittels nicht durch den Dieb selbst reaktiviert werden kann.
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Ferner kann vorgesehen sein, dass beim Aktivieren des Diebstahlszenarios auto-
matisiert eine Benachrichtigung an ein Empfangsgerat Ubermittelt wird. Dies bringt
den Vorteil mit sich, dass der Besitzer oder der Trager des Empfangsgerates,
etwa eine funktionstragende Person der Einsatzorganisation Uber den Diebstahl
informiert wird und somit beispielsweise den Diebstahl anzeigen kann und dartber
hinaus daruber informiert ist, dass das mobile Rettungsgerat fur etwaige Einsatze

nicht zur Verflgung steht.

DarUber hinaus kann vorgesehen sein, dass beim Aktivieren des Diebstahlszena-
rios automatisiert die Positionsdaten zum aktuellen Standort des mobilen Ret-
tungsgerates an ein Empfangsgerat tbermittelt werden. Durch diese MalRnahme
kann der genaue Standort des gestohlenen mobilen Rettungsgerates eruiert wer-

den.

Vorteilhaft ist auch eine Auspragung, gemal welcher vorgesehen sein kann, dass
beim Aktivieren des Diebstahlszenarios vom mobilen Rettungsgerat ein optisches
und/oder akustisches Signal abgegeben wird. Dies bringt den Vorteil mit sich,
dass ein etwaiger Dieb darUber informiert ist, dass das mobile Rettungsgerat mit
einem Diebstahlschutz ausgestattet ist, was im besten Fall dazu fuhrt, dass das
mobile Rettungsgerat noch am Ort des Diebstahls zurtickgelassen wird und somit
fur die Einsatzkrafte weiterhin zur Verfugung steht. Insbesondere ist es denkbar,
dass das akustische Signal so laut ist, dass dieses wie eine Alarmanlage wirkt und
es einem Dieb unmdglich macht, ohne die Aufmerksamkeit auf sich zu ziehen,

eine Straftat mit dem mobilen Rettungsgerét zu begehen.

Ein elektronischer Schllssel im Sinne dieses Dokumentes kann ein Code sein,

welcher in ein direkt am mobilen Rettungsgerat angeordnetes Eingabeterminal o-
der in ein am externen Zusatzeingabemittel angeordnetes Eingabeterminal einge-
geben wird. Ein elektronischer Schllssel kann driber hinaus in Form eines physi-
schen Objektes, wie etwa ein RFID-Chip oder ein Smartphone beispielsweise mit

NFC-Funktionalitat, ausgebildet sein.

Als Diebstahlsicherung im Sinne dieses Dokumentes kann nicht nur die Sicherung

des mobilen Rettungsgerates gegen Diebstahl, sondern auch die Sicherung des
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mobilen Rettungsgerates gegen Verwendung im Falle eines bereits erfolgten

Diebstahls verstanden werden.

Um die eingangs genannte Problematik des Diebstahls der mobilen Rettungsge-
rate bzw. der missbrauchlichen Verwendung der mobilen Rettungsgerate best-

moglich einzuddmmen, gibt es zusammenfassend folgende Lésungsansatze.

Ein erster Loésungsansatz ist eine fruhzeitige Erkennung des Diebstahls durch ein
am mobilen Rettungsgerat angeordnetes GPS, welches das GPS-Signal an ein

vordefinierbares Empfangsgerat Ubermittelt.

Ein weiterer Lésungsansatz ist das Ausstatten des mobilen Rettungsgerates mit
einer Uberwachung per WLAN. Somit kann ein in einer Feuerwehrzentrale vorhan-
denes WLAN Netz genutzt werden, mit welchem das mobile Rettungsgerat gekop-
pelt ist. Wenn das mobile Rettungsgeréat ohne dem vorherigen Auslésen eines Ein-
satzes oder ohne dem vorherigen Auslésen eines Ubungsszenarios aus dem
WLAN-Netz entnommen wird bzw. vorm WLAN-Netz entfernt wird, kann dies als
Diebstahlfall erkannt werden und somit ein Diebstahlszenario aktiviert werden. Auf
diesem Lésungsansatz basierend kann natUrlich auch ein sonstiges Mittel, wie
etwa ein RFID-Chip, ein Bewegungssensor oder ein speziell ausgebildetes Lade-
kabel dazu verwendet werden, um erkennen zu kénnen, wenn das mobile Ret-

tungsgerat aus seiner Aufbewahrungsposition entnommen wird.

Im Diebstahlfall kann das mobile Rettungsgerat, insbesondere das Arbeitsmittel
des mobilen Rettungsgerates mittels eines Deaktivierungsmittels deaktiviert wer-
den, sodass das mobile Rettungsgerat nicht zum Begehen einer strafbaren Hand-

lung zur Verfugung steht.

Zusatzlich kann durch eine fortlaufende Standortubermittlung des mobilen Ret-
tungsgerates, welches durch ein Positionssignal erfolgt, welches mit einem Positi-
onserfassungsmittel erfasst wird und an das Empfangsgerat ubermittelt wird. Dies

erleichtert eine Fahndung durch die Polizel.
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Die obig beschriebenen Merkmale und Funktionen des mobilen Rettungsgerates
kénnen bei einem neuen Rettungsgerat in dieses integriert sein und somit von Be-

ginn an zur Verflugung stehen.

Weiters ist es auch denkbar, dass die obig beschriebenen Merkmale und Funktio-
nen bei bereits ausgelieferten und am Markt befindlichen mobilen Rettungsgeraten
nachgerustet werden. Hierbei ist es denkbar, dass ein baulich eigenstandiges

Diebstahimodul ausgebildet ist, in welchem das Deaktivierungsmittel und/oder das

Positionserfassungsmittel und/oder die Sendeeinheit angeordnet ist.

Weiters ist es auch denkbar, dass das mobile Rettungsgeréat Uber eine Daten-
schnittstelle, wie etwa Mobilfunk oder WLAN, mit dem Internet verbunden ist, wo-
bei Uber ein Online-Portal diverse Einstellungen, wie etwa Festlegen des Ublichen
Bewegungsbereiches des mobilen Rettungsgerates, Aktivierung oder Deaktivie-
rung des Arbeitsmittels des mobilen Rettungsgeréates und dergleichen, vorgenom-

men werden kénnen.

Insbesondere kann vorgesehen sein, dass der Besitzer des mobilen Rettungsge-
rates dieses Uber ein Online-Portal registriert und dort autorisierte Nutzer angelegt
werden. Bei einem Diebstahl des mobilen Rettungsgerates kédnnen diese autori-
sierten Nutzer automatisiert eine Benachrichtigung an ein Empfangsgerat erhal-
ten. Dies kann beispielsweise eine Mail, eine Push-Nachricht, eine SMS, eine
Whatsapp-Nachricht, ein Anruf, eine Alarmierung auf einem Pager und derglei-

chen sein.

Wenn nun das mobile Rettungsgerat diesen vordefinierten Aktionsradius verlasst,
kann eine entsprechende Nachricht an die im Portal hinterlegten autorisierten Nut-
zer Ubermittelt werden. Zuséatzlich kann entweder automatisiert oder durch einen
der autorisierten Nutzer die Funktionalitat des Arbeitsmittels gesperrt werden. Wei-
ters kann die aktuelle Position des mobilen Rettungsgerates beispielsweise eben-

falls Gber das Online-Portal angezeigt bzw. verfolgt werden.

Zur zuséatzlichen Absicherung ist es auch denkbar, dass das Diebstahlszenario ak-

tiviert wird und somit die Funktionalitat des Arbeitsmittels deaktiviert wird, wenn
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versucht wird das Deaktivierungsmittel bzw. das Positionserfassungsmittel vom
mobilen Rettungsgerat zu entfernen. Dies kann beispielsweise beim Lésen einer
Kabelverbindung zur Stromversorgung dieser Gerate erfolgen. Weiters ist es auch
denkbar, dass das Diebstahlszenario aktiviert wird, wenn das mobile Rettungsge-

rat Uber einen voreinstellbaren Zeitraum keine Mobilfunkverbindung aufweist.

Ein mobiles Rettungsgerat im Sinne dieses Dokumentes ist ein elektromechani-
sches oder elektrohydraulisches Arbeitsgerat fur den portablen Rettungs-Einsatz
wie z.B. ein Spreizgerat, Schneidgerat oder Kombigeréat mit Schneid- sowie
Spreizfunktion oder ein Hebezylinder (bzw. Rettungszylinder). Derartige Rettungs-
gerate dienen vorzugsweise Rettungsorganisationen mit Bergetatigkeiten, wie
etwa der Feuerwehr zur Unterstitzung bei ihren Bergeeinsatzen, um etwa ver-
letzte Personen aus verunfallen Fahrzeugen zu bergen. Die Rettungsgerate kén-
nen natdrlich ebenso bei Bergeeinsatzen oder Sicherungseinsatzen in Gebauden

eingesetzt werden.

Weiters ist es auch denkbar, dass ein derartiges Rettungsgerat beispielsweise von
der Polizei oder von einem Sondereinsatzkommando oder auch dem Militar einge-

setzt wird, um etwa Wohnungsttren zu 6ffnen.

Zum besseren Verstandnis der Erfindung wird diese anhand der nachfolgenden

Figuren naher erlautert.
Es zeigen jewelils in stark vereinfachter, schematischer Darstellung:

Fig. 1 ein erstes Ausfihrungsbeispiel eines Rettungssystems mit einem mobi-

len Rettungsgerat;

Fig. 2 eine schematische Darstellung der einzelnen Bauteile des mobilen Ret-

tungsgeréates.

Einfuhrend sei festgehalten, dass in den unterschiedlich beschriebenen Ausfuh-
rungsformen gleiche Teile mit gleichen Bezugszeichen bzw. gleichen Bauteilbe-
zeichnungen versehen werden, wobei die in der gesamten Beschreibung enthalte-

nen Offenbarungen sinngeman auf gleiche Teile mit gleichen Bezugszeichen bzw.
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gleichen Bauteilbezeichnungen Ubertragen werden kénnen. Auch sind die in der
Beschreibung gewahlten Lageangaben, wie z.B. oben, unten, seitlich usw. auf die
unmittelbar beschriebene sowie dargestellte Figur bezogen und sind diese Lage-

angaben bei einer Lageanderung sinngemal} auf die neue Lage zu Ubertragen.

Fig. 1 zeigt ein erstes Ausfuhrungsbeispiel eines Rettungssystems 1 mit einem
mobilen Rettungsgerat 2 und einem externen Zusatzeingabemittel 3. Das mobile
Rettungsgerat 2 umfasst einen Grundkérper 4 an welchem ein Haltegriff 5 ange-
ordnet sein kann und an welchem Arbeitsmittel 6 angeordnet sind, die zur Manipu-
lation im Rettungseinsatz dienen. DarUber hinaus umfasst das mobile Rettungsge-
rat 2 eine Steuerung 7, welche mit einem Eingabemittel 8 gekoppelt ist. Mittels der
Steuerung 7 werden Steuerbefehle, welche durch einen Geratebediener mittels
des Eingabemittels 8 eingegeben werden, in entsprechende Signale umgewandelt

um die Arbeitsmittel 6 des mobilen Rettungsgerates 2 bewegen zu kénnen.

Das mobile Rettungsgerat 2 umfasst dartber hinaus einen Hauptenergiespeicher
15, beispielsweise in Form eines Akkus, und eine Antriebseinheit, beispielsweise

in Form eines Elektromotors.

Das mobile Rettungsgerat 2 des vorliegenden Ausfuhrungsbeispiels ist in Form ei-
nes mobilen mit Akku betriebenen Rettungsgerats ausgebildet. In einer weiteren,
nicht dargestellten Ausfihrungsvariante ist es nattrlich auch denkbar, dass das
mobile Rettungsgerat 2 einen Grundkdrper 4 aufweist, welcher beispielsweise mit-

tels eines Hydraulikschlauches mit einer externen Antriebseinheit gekoppelt ist.

Das Rettungssystem 1 umfasst dartber hinaus ein DatenUbertragungsmittel 9,
mittels welchem Daten vom externen Zusatzeingabegerat 3 auf die Steuerung 7
des mobilen Rettungsgerates 2 Ubertragen werden kénnen. Das DatenUbertra-
gungsmittel 9 kann wie im vorliegenden Ausfuhrungsbeispiel nach Fig. 1 ersicht-
lich, als drahtloses Datenubertragungsmittel 9 ausgebildet sein. In einer alternati-
ven, nicht dargestellten Ausfuhrungsvariante ist es naturlich auch denkbar, dass
das externe Zusatzeingabemittel 3 mittels eines kabelgebundenen Datenubertra-

gungsmittels 9 mit dem mobilen Rettungsgerat 2 gekoppelt ist.
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Wie aus Fig. 1 weiters ersichtlich, kann vorgesehen sein, dass das DatenuUbertra-
gungsmittel 9 eine erste Sendeeinheit 10 aufweist, welche mit dem externen Zu-
satzeingabemittel 3 gekoppelt ist. Weiters kann das DatenUbertragungsmittel 9
eine erste Empfangseinheit 11 aufweisen, welche mit der Steuerung 7 des mobi-
len Rettungsgerates 2 gekoppelt ist. Analog dazu kann eine zweite Sendeeinheit
12 ausgebildet sein, welche mit dem externen Zusatzeingabemittel 3 gekoppelt ist
und mit einer zweiten Empfangseinheit 13 zusammenwirkt, welche mit der Steue-

rung 7 des mobilen Rettungsgerates 2 gekoppelt ist.

Da die Datenubertragung nicht nur in eine Richtung, sondern bidirektional erfolgen
kann, ist es naturlich auch denkbar, dass die Sendeeinheiten 10, 12 Datenpakete
empfangen, welche von den Empfangseinheiten 11, 13 abgesandt werden. Dar-
Uber hinaus kann vorgesehen sein, dass das mobile Rettungsgerat 2 ein globales
Positionserfassungsmittel 14 aufweist, mittels welchem die geografische Position
des mobilen Rettungsgerates 2 erfasst werden kann. DarUber hinaus kann vorge-
sehen sein, dass das Positionserfassungsmittel 14 an einen Positionserfassungs-
mittelenergiespeicher 21 gekoppelt ist. Weiters kann Positionserfassungsmit-

telenergiespeicher 21 mit dem Hauptenergiespeicher 15 gekoppelt sein.

Weiters ist es auch denkbar, dass das mobile Rettungsgerat 2 eine Informations-
anzeige 16 aufweist. Die Informationsanzeige 16 kann beispielsweise am Grund-
kérper 4 des mobilen Rettungsgerates 2 angeordnet sein. Die Informationsanzeige
16 kann, wie aus Fig. 1 ersichtlich, in Form eines Displays ausgebildet sein, an
welchem ein frei wahlbarer Text angezeigt werden kann. Insbesondere ist es
denkbar, dass an der Informationsanzeige ein vordefinierbarer Text angezeigt

wird, wenn das mobile Rettungsgerat 2 gestohlen wird.

In einer alternativen Ausfuhrungsvariante ist es auch denkbar, dass die Informati-
onsanzeige 16 als einfaches Anzeigemittel ausgebildet ist, welches beispielsweise
in Form eines Lichtes ausgebildet ist. Insbesondere ist hierbei denkbar, dass mit-
tels des Lichtes ein optisches Signal gegeben wird, welches einen Dieb oder po-

tentiellen Dieb abschrecken soll.

12725
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Zusatzlich kann mittels der Informationsanzeige 16 dem Bediener des mobilen
Rettungsgerates 2 beispielsweise der Zustand des Akkus oder sonstige Informati-

onen angezeigt werden.

Wie aus der schematischen Darstellung nach Fig. 1 ersichtlich, kann vorgesehen
sein, dass das externe Zusatzeingabemittel 3 in Form eines Tablets oder in Form
eines Mobiltelefons ausgebildet ist. Bei einem eigens fur diesen Zweck als exter-
nes Zusatzeingabemittel 3 ausgebildeten Geréates ist es auch denkbar, dass die-
ses eigens ausgebildete Eingabetaster aufweist, welche zur Befehlseingabe in das

externe Zusatzeingabemittel 3 dienen.

Fig. 2 zeigt eine schematische Darstellung des mobilen Rettungsgerates 2 und
dessen Zusammenhang mit fur den Diebstahlschutz ausgebildeten Anbaugeraten.
Wie aus Fig. 2 ersichtlich, kann vorgesehen sein, dass ein Diebstahimodul 17 aus-
gebildet ist. Das Diebstahlmodul 17 kann als baulich eigensténdig ausgebildetes
Bauteil ausgebildet sein. In einer alternativen Ausfuhrungsvariante kann auch vor-
gesehen sein, dass das Diebstahimodul 17 beispielsweise in die Steuerung 7 des

mobilen Rettungsgerates 2 integriert ist.

Wie aus Fig. 2 weiters ersichtlich, kann vorgesehen sein, dass das Diebstahimo-
dul 17 ein Deaktivierungsmittel 18 umfasst, welches dazu ausgebildet ist, das Ar-
beitsmittel im Diebstahlfall zu deaktivieren. Weiters kann das Diebstahlmodul 17
eine Positionssendeeinheit 19 umfassen, welche zum Senden von Positionsdaten
an ein Empfangsgeréat 20 dient. Hierbei kann jegliche bekannte Datenubertra-
gungstechnologie verwendet werden. Weiters ist es auch denkbar, dass das Emp-
fangsgerat 20 kein mobiles Geréat, wie etwa ein Smartphone, Tablet, Laptop,
Stand-PC oder dergleichen ist, sondern dass das Empfangsgerat 20 ein Dienst in

einem Online-Portal ist.

Weiters kann vorgesehen sein, dass die Positionssendeeinheit 19 mit dem Positi-
onserfassungsmittel 14 gekoppelt ist. Die Positionssendeeinheit 19 kann hierbei

jede der dem Fachmann bekannten Sendetechnologien verwenden.

13725
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Weiters kann vorgesehen sein, dass das Positionserfassungsmittel 14 und/oder
die Positionssendeeinheit 19 mit einem Positionserfassungsmittelenergiespeicher
21 gekoppelt ist. Dartber hinaus kann vorgesehen sein, dass das Diebstahimodul
17 einen Bewegungssensor 22 umfasst, welcher zur Detektion einer Bewegung

des mobilen Rettungsgerates 2 dient.

Weiters kann vorgesehen sein, dass das Deaktivierungsmittel 18 mit einem Frei-
gabeempfanger 23 gekoppelt ist, welcher von einem zentralen Server ansteuerbar
ist. Mittels des Freigabeempfangers 23 kann das Deaktivierungsmittel 18 aktiv ge-
schalten werden. Somit ist es denkbar, dass das Deaktivierungsmittel 18 im Re-
gelfall aktiv ist und das Arbeitsmittel 6 somit nicht zur Verfugung steht. Im Einsatz-
fall kann beispielsweise direkt Uber den Alarmierungsserver das Deaktivierungs-
mittel 18 inaktiv geschalten werden, sodass die volle Funktionalitat des mobilen

Rettungsgerates 2 zur Verflgung steht.

Die Ausfuhrungsbeispiele zeigen mdgliche Ausfihrungsvarianten, wobei an dieser
Stelle bemerkt sei, dass die Erfindung nicht auf die speziell dargestellten Ausfuh-
rungsvarianten derselben eingeschréankt ist, sondern vielmehr auch diverse Kom-
binationen der einzelnen Ausfuhrungsvarianten untereinander mdglich sind und
diese Variationsmoglichkeit aufgrund der Lehre zum technischen Handeln durch
gegenstandliche Erfindung im Kénnen des auf diesem technischen Gebiet tatigen

Fachmannes liegt.

Der Schutzbereich ist durch die Anspriche bestimmt. Die Beschreibung und die
Zeichnungen sind jedoch zur Auslegung der Anspriche heranzuziehen. Einzel-
merkmale oder Merkmalskombinationen aus den gezeigten und beschriebenen
unterschiedlichen Ausfuhrungsbeispielen kénnen fur sich eigenstandige erfinderi-
sche L&sungen darstellen. Die den eigenstéandigen erfinderischen Lésungen zu-

grundeliegende Aufgabe kann der Beschreibung enthommen werden.

Samtliche Angaben zu Wertebereichen in gegenstandlicher Beschreibung sind so
zu verstehen, dass diese beliebige und alle Teilbereiche daraus mitumfassen, z.B.

ist die Angabe 1 bis 10 so zu verstehen, dass samtliche Teilbereiche, ausgehend

14725
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von der unteren Grenze 1 und der oberen Grenze 10 mit umfasst sind, d.h. séamtli-
che Teilbereiche beginnen mit einer unteren Grenze von 1 oder gré3er und enden
bei einer oberen Grenze von 10 oder weniger, z.B. 1 bis 1,7, oder 3,2 bis 8,1, oder
5,5 bis 10.

Der Ordnung halber sei abschlielend darauf hingewiesen, dass zum besseren
Verstandnis des Aufbaus Elemente teilweise unmalstablich und/oder vergrofRert

und/oder verkleinert dargestellt wurden.
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Bezugszeichenliste

Rettungssystem

mobiles Rettungsgerat
externes Zusatzeingabemittel
Grundkdérper

Haltegriff

Arbeitsmittel

Steuerung
Eingabemittel
Datenutbertragungsmittel
erste Sendeeinheit

erste Empfangseinheit
zweite Sendeeinheit
zweite Empfangseinheit
globales Positionserfassungs-
mittel
Hauptenergiespeicher
Informationsanzeige
Diebstahimodul
Deaktivierungsmittel
Positionssendeeinheit
Empfangsgerat
Positionserfassungsmit-
telenergiespeicher
Bewegungssensor

Freigabeempfanger
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Patentanspriiche

1. Mobiles Rettungsgerat (2), insbesondere Spreizgerat, Schneidgeréat o-
der Kombigeréat mit Schneid- sowie Spreizfunktion, umfassend:

- Einen Grundkdrper (4),

- Ein am Grundkérper (4) angeordnetes Arbeitsmittel (6);

dadurch gekennzeichnet, dass

am mobilen Rettungsgerat (2) ein Deaktivierungsmittel (18) ausgebildet ist, wel-

ches zum Deaktivieren des Arbeitsmittels (6) im Diebstahlfall dient.

2. Mobiles Rettungsgerat (2) nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass am mobilen Rettungsgeréat (2) ein Positionserfassungsmittel (14) ausgebildet

ist.

3. Mobiles Rettungsgerat (2) nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass das Positionserfassungsmittel (14) an eine Positionssendeeinheit (19) ge-
koppelt ist, welche zum Senden eines mittels des Positionserfassungsmittels (14)

erfassten Positionssignals an ein Empfangsgerat (20) ausgebildet ist.

4. Mobiles Rettungsgerat (2) nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Positionserfassungsmittel (14) und/oder das Deaktivierungs-
mittel (18) und/oder die Positionssendeeinheit (19) innerhalb des Grundkérpers (4)

verbaut ist und nicht ohne die Verwendung eines Werkzeuges zuganglich ist.

. Mobiles Rettungsgerat (2) nach einem der vorhergehenden Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass das Positionserfassungsmittel (14) an einen Positi-
onserfassungsmittelenergiespeicher (21) gekoppelt ist, welcher mit einem
Hauptenergiespeicher (15), gekoppelt ist, wobei der Hauptenergiespeicher (15)

zur Bereitstellung der Antriebsenergie fur die Arbeitsmittel (6) dient.

17725
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6. Mobiles Rettungsgerat (2) nach einem der vorhergehenden Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass das Deaktivierungsmittel (18) mit einem Freigabe-

empfanger (23) gekoppelt ist, welcher von einem zentralen Server ansteuerbar ist.

7. Mobiles Rettungsgerat (2) nach einem der vorhergehenden Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass ein Bewegungssensor (22) ausgebildet ist, mittels
welchem das Positionserfassungsmittel (14) und/oder die Sendeeinheit aktivierbar

ist.

8. Verfahren zur Diebstahlsicherung eines mobilen Rettungsgerates (2),
insbesondere Spreizgerat, Schneidgerat oder Kombigerat mit Schneid- sowie
Spreizfunktion, mit einem Grundkérper (4) und einem am Grundkdrper (4) ange-
ordneten Arbeitsmittel (6),

dadurch gekennzeichnet, dass in einem Verfahrensschritt eines Diebstahlszena-
rios die Funktionalitat des Arbeitsmittels (6) des mobilen Rettungsgerates (2) mit-

tels eines Deaktivierungsmittels (18) auller Kraft gesetzt werden kann.

9. Verfahren nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, dass im Dieb-
stahlszenario mittels eines Positionserfassungsmittels (14) Positionsdaten zum ak-

tuellen Standort des mobilen Rettungsgerates (2) erfasst werden.

10. Verfahren nach Anspruch 8 oder 9, dadurch gekennzeichnet, dass das
Diebstahlszenario aktiviert wird, wenn vom Positionserfassungsmittel (14) erfasst
wird, dass das mobile Rettungsgerat (2) aullerhalb von vordefinierbaren Bewe-

gungsgrenzen bewegt wird und die Funktionalitat des Arbeitsmittels (6) automati-

siert aulRer Kraft gesetzt wird.

11. Verfahren nach einem der Anspruche 8 bis 10, dadurch gekennzeich-
net, dass mittels eines externen Zusatzeingabemittels (3) ein Deaktivierungsbefehl
an das Deaktivierungsmittel (18) Ubermittelt wird, um die Funktionalitat des Ar-

beitsmittels (6) im Diebstahlszenario aul3er Kraft zu setzen.
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12. Verfahren nach einem der Anspruche 8 bis 11, dadurch gekennzeich-
net, dass mittels eines externen Zusatzeingabemittels (3) ein Aktivierungsbefehl
an das Deaktivierungsmittel (18) Ubermittelt wird, um die Funktionalitat des Ar-

beitsmittels (6) nach dem Beenden des Diebstahlszenarios wieder zu reaktivieren.

13. Verfahren nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet, dass zur Reak-
tivierung der Funktionalitat des Arbeitsmittels (6) ein elektronischer Schlussel, wie

etwa die Eingabe eines Codes, notwendig ist.

14. Verfahren nach einem der Anspruche 8 bis 13, dadurch gekennzeich-
net, dass beim Aktivieren des Diebstahlszenarios automatisiert eine Benachrichti-

gung an ein Empfangsgerat (20) Ubermittelt wird.

15. Verfahren nach einem der Anspruche 8 bis 14, dadurch gekennzeich-
net, dass beim Aktivieren des Diebstahlszenarios automatisiert die Positionsdaten
zum aktuellen Standort des mobilen Rettungsgerates (2) an ein Empfangsgerat

(20) Ubermittelt werden.

16. Verfahren nach einem der Anspruche 8 bis 15, dadurch gekennzeich-
net, dass beim Aktivieren des Diebstahlszenarios vom mobilen Rettungsgerat (2)

ein optisches und/oder akustisches Signal abgegeben wird.

19725
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Patentanspriche

1. Mobiles Rettungsgerat (2), insbesondere Spreizgerat, Schneidgerat o-
der Kombigerat mit Schneid- sowie Spreiziunkiion, umfassend:

- Einen Grundkdrper (4),

- Ein am Grundkérper (4) angeordnetes Arbeitsmittel (6);

wobei am mobilen Rettungsgerat (2} ein Deaklivierungsmitte! (18) ausgebildet ist,
welches zum Deaklivieren des Arbeitsmittels (6) im Diebstahlfall dient,

dadurch gekennzeichnet, dass ein externes Zusatzeingabemittel (3) ausgebildet
ist, mittels welchem externen Zusaizeingabemittel (3) ein Deakiivierungsbefeh! an
das Deaktivierungsmittel (18) Gbermittelbar ist, um die Funktionalitat des Arbeits-
mitiels {8) im Diebstahlszenario aufler Krall zu setzen.

2. Mobiles Rettungsgerat (2) nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass am mobilen Rettungsgerat (2) ein Positionserfassungsmittel (14) ausgebildet
ist.

3. Mobiles Rettungsgeratl (2) nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass das Positionserfassungsmittel (14) an eine Positionssendeeinheil (19} ge-
koppelt ist, welche zum Senden eines mitlels des Positionserfassungsmitiels (14)
erfassten Positionssignals an ein Empfangsgerét (20) ausgebildet ist.

4. Mobiles Rettungsgerat (2) nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Positionserfassungsmitie! (14) und/oder das Deaklivierungs-
mittel {18) und/oder die Positionssendesinheit (18) innerhalb des Grundkdrpers (4}
verbaut ist und nicht ohne die Verwendung eines Werkzeuges zuganglich ist.

5. Mobiles Rettungsgerat (2) nach einem der vorhergehenden Anspriiche,
dadurch gekennzeichnel, dass das Positionserfassungsmittel (14) an einen Posili-
onserfassungsmittelenergiespeicher (21) gekoppelt ist, welcher mit einem

ZULETZT YORGELEGTE ANSPRUCHE
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Hauptenergiespeicher (15}, gekoppelt ist, wobel der Hauptenergiespeicher (15)
zur Bereitstellung der Antriebsenergie flr die Arbeitsmittel (6) dient.

8. Mobiles Rettungsgerat (2) nach einem der vorhergehenden Anspriche,
dadurch gekennzeichnel, dass das Deaktivierungsmiitel (18) mit einem Freigabe-
empfanger (23} gekoppelt ist, welcher von einem zentralen Server ansteuerbar ist.

7. Mobiles Rettungsgeral (2) nach einem der vorhergehenden Anspriche,
dadurch gekennzeichnet, dass ein Bewegungssensor {22) ausgebildet ist, mitlels
welchem das Positionserfassungsmittel (14) und/oder die Sendeeinheil aklivierbar

ist.

8. Verfahren zur Diebstahisicherung eines mobilen Rettungsgeréles (23,
insbesondere Spreizgerdt, Schneidgeréi oder Kombigerat mit Schneid- sowie
Spreizfunktion, mit einem Grundkdrper (4) und einem am Grundkdrper {4) ange-
ordneten Arbeitsmittel (6),

wobei in einem Verfahrensschritt eines Diebstahlszenarios die Funklionalitat des
Arbeitsmitiels (8) des mobilen Retiungsgerates (2) mittels eines Deaktivierungs-
mittels (18) auBer Kraft gesetzt werden kann,

dadurch gekennzeichnel, dass mittels eines externen Zusatzeingabemitiels {3) ein
Deaklivierungsbelfehl an das Deakiivierungsmitiel (18) Gbermitielt wird, um die
Funklionalitdt des Arbeitsmittels (8} im Diebstahiszenario auer Krafl zu setzen.

9. Verfahren nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, dass im Dieb-
stahlszenario mitlels eines Positionserfassungsmitiels (14) Positionsdaten zum ak-
tuellen Standort des mobilen Rettungsgerates (2) erfasst werden.

10. Verfahren nach Anspruch 8 oder 8, dadurch gekennzeichnet, dass das

Diebstahlszenario akliviert wird, wenn vom Posilionserfassungsmittel (14) erfasst

ZULETZT VORGELEGTE ANSPRUCHE
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wird, dass das mobile Rettungsgeréi (2) auBerhalb von vordefinierbaren Bewe-
gungsgrenzen bewegt wird und die Funktionalitat des Arbeitsmittels (6) automati-
siert aufler Kraft gesetzt wird.

1. Verfahren nach einem der Anspriiche 8 bis 10, dadurch gekennzeich-
net, dass mittels eines externen Zusatzeingabemitiels (3) ein Aktivierungsbetehi
an das Deaktivierungsmittel (18) Gbermitteli wird, um die Funkiionalitat des Ar-

beitsmittels (6) nach dem Beenden des Diebstahlszenarios wieder zu reaklivieren.

12. Verfahren nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, dass zur Reakli-
vierung der Funktionalitdt des Arbeitsmittels (6) ein elektronischer Schitissel, wie
elwa die Eingabe eines Codes, notwendig ist.

13. Verfahren nach einem der Anspriche 8 bis 12, dadurch gekennzeich-
net, dass beim Aktivieren des Diebstahiszenarios automatisiert eine Benachrichii-
gung an ein Empfangsgerat (20) Gbermitielt wird.

14. Verfahren nach einem der Anspriiche 8 bis 13, dadurch gekennzeich-
net, dass beim Aktivieren des Diebsighlszenarios automatisiert die Positionsdaten
zum aktuellen Standort des mobilen Rettungsgerétes (2) an ein Empfangsgerat
(20) Gbermitielt werden.

15. Verfahren nach einem der Anspriiche 8 bis 14, dadurch gekennzeich-
net, dass beim Aklivieren des Diebstahiszenarios vom mobilen Retiungsgerat (2)
ein optisches und/oder akustisches Signal abgegeben wird.

FULETET VORGELEGTE ANSPROCHE §{
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