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) Zapojeni pro Fizeni otddek t¥ifdzovich agynchronnich motord s kotvou nakritko

1l .

Vyndlez se tyk4 zapojeni pro #izeni. otddek tF{fdzovych ssynchronnich motord 8 kotvou

skrdtko s pbuéitim t#ifdzového prevodoveho transformétoru. Je znamo, Ze jednoduchost a spole-

Livost t#ifdzovych motorﬂ 8 kotvou nakratko umoZnila jejich velké rozsiren1 vSude tam,
le nebylo nutno rldit Jejich otacky. Hizeni jejich otddek,
rovddéno nastavenlm napajeclho kmitodtu,

které mugi byt u t&chto motord

umoZnil a¥ rozvoj polovodiéové techniky. K tomu-

) idelu je vyvinute Fade dokonalfoh i ménd dokonalych nepsjedd, v&t3inou s tyristorovymi

'inadi. Jeden ze zplsobd je zaPizent nezyvené nezévisly ménié, ktery pracuje tak, %e t¥i~

{zové nap&ti jeo usmdrnsno tyristorovim usmdriovadenm e toto stejnosm¥rné nepdti Je pFevddsno
‘ifdzovim tyristorovim st¥{dadem ne novy Zddany kmitodet s napetim odpovzdajiclm poéadova—

m otaékém motoru., Tato ze¥fizeni jsou vsak velmi drahé, i kdy% v dokonalych verzich umo3-

Ji velmi p¥esnou regulaci a dovolugl zvysovat otacky motoru nad synchronnf ot4dky se siti.

* Daldim typem napa;jecﬂ jesou cyklokonvertory. Tato zae¥igzeni vytvdii Z4dany novy napdjec:. ,

itoéet motoru tyristorovymi spinali pFimo z t#{fdzového nep&ti{ 8ité 50 Hz bez meziusmdrnd-
« U dosud zndmfch zapojeni se to provddi tek, Ze z t¥ifdzové sit¥ se pPes tyristorové
upiny poudti do vinuti motoru vidy urditf podet pilvin kladnfch a pak zépornych ze sité,
mZ se vytvarL nové, priblizné obdélnikové nep&ti s kladnou nebo zdpornou polaritou.

ristorové skupiny Jsou pek jednotlivs Yizeny tek, aby do vinuti motoru méla teto nové

bvofend nep&ti vzdjemny posuv opet o 120 o Ve sloZit&jsd verzi Jeou jeSt& tyristory ka¥dé

'
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skupiny vzdjemnd fézové zpozdéné splnény, cimz se dogshuje soucasné i Pizeni vystupniho

nepéti, Tekovéto cyklokonvertory mivaj{ pek 18 a¥ 36 tyriatnrﬁ. Slo#it8j8i verze, se sou~
Sasnou regulaci vystupniho nep&ti musi mit pro kaZdy tyristor samostetny Fidici obvod a
pfisluéné sloZité i dels{ ovlédaci.obvody. Jednodud¥L verze bez zpofd&ného ¥izen{ ddvd ne
vystupu nepéti o émplitudé odpovidajici emplituds napﬁjecihq gitového nepdti. To znémené.

e toto zapojeni dovoluje regulacibqtééek motoru jen v pomdrn¥ melych mezich, nebo¥ sniZenim
kmitodtu dochdzi k p¥isludnému zvétSeni efektivniho proudu v jednotlivych vinutich motoru

a tedy k jeho pfetiéeni.:Navic obe typy uvedenych cyklokonvertord jsou pouZivdny pro ziaké~
ni kmitodtd znednd ni¥sich, nef je kmitodet sité; Dokonalé nezavislé méniée i dokonalé fédzo- -
vé ¥izené konvertory umo¥nujfi vytvo¥en{ pohonu s t¥ifdzovymi asynchronnimi motory. Jejich
‘vlegtnosti se bli#{ vfhodnym vlestnostem pohond se stejnosmérnymi motory. Jejich nevihbdou
Jsou vysoké po¥izovaci ndklady, které zebrannji jejich Sirsimu vyuZit{., V primyslové praxi

se aplikuje ¥ade poﬁonﬁ, u nichZ se nevyZeduje extrémnich vlastnosti, nepfikled konstantniho
ze¥izen{’, otdSek -§i momentu motoru, ale sém charskter spot¥ebife umo¥nuje ndroky na jejich
kvalitu sni#it. Jsou to nap¥ikled venti;étory, derpadla, turbokompresory a dalsi spdtfebiée.
Tyto spotPebide Jasto vy¥adujf p¥i provoze sni¥eni obrétek, co moZnd jednoduchymi prostFedky.
Tyto pFfedpokledy dosavaedni zndmé zepojeni nemsji e jek bylo jié shora uvedeno realizuji ge

s pomérné znadnymi nédkledy. | ' | |

Tyto dbsavadni"nevihody odstranuje zapojeni pro ¥izeni otddek ti{fdzovych motord s kot-
vou nekrdtko s poufitim t¥{fézového pF¥evodového transformdtoru se t¥emi sekunddrnimi vinutimi
se stfednimi vyvody. Podstatou zapojeni je, Ze stFedové vyvody t#i sekunddrnich vinuti
t#{fdzového trensformdtoru jsou spojeny p¥es t¥i vinuti t¥{fdzového motoru se stiedovymi vy-
vod& t%{ linedrnich tlumivek, z nichZ ka¥ké Jé spojena koncovymi vyvody pres dva péry gti{-
dev$ v protism¥ru zepojenymi tyristory s koncovymi vyvody sekunddrnich vinuti t#ifdzového
trensformdtoru, zetim co F{dici elektrody tyristord Jsou spojeny s Jednotlivymi vystupy
¥idieiho systému.

- Kidded systém Je vstup;i svorkou spojen Jednek p¥es volil nastaveni s prvanimi vstupy
Sestl pPevodnikd nep8t{ - Sas a jednsk pies pFevodnik nepdti - kmitoéét( 48118 kmitodtu Ses-
t1 opat¥enf vstupni svorkou pro reverzaci smdru d¥leni, s dokodérem spojenym jednak prvnimi
t¥emi vystupy s prvni trojici soudinovych hradel & s druhymi vstupy druhé trojlce pievodnikidl
nepdti - &as a jednek druhymi t¥eml vy¥stupy s drubou trojici soudinovych hradel & s druhymi
vetupy prvni tro:jice prevodnikl nap§t:t - 3as, pPfidem# druhé vstupy vSech ¥esti soudinovych
hradel jsou spojeny s vystupy po sobd néslednych pFevodnikd nep&ti - das, zatimoo v§stupy
véech soudinovyich hradel Jjeou spojeny se vsetupy po sob¥ nédslednych ¥fdicich obvodi, Jejichﬁ
vystupy jsou spojeny tek, Ze prvni ${dici obvod je spojen s Fidiei elektrodou prvniho a dru-
‘hého tyristoru, druhy Ffdicf obvod s ¥fdicf elektrodou jedendctého. e dvendotého tyristoru,
t¥eti ¥idiei obvod pﬁtéhn e Sestého tyristoru, 5tvrt ¥{dic{ obvod s ¥{dici elektrodou tie-
tiho a Etvrtého tyristoru, péti ridici obvod 8 Fidiedl elektrodou devétého & desdtého tyris-
toru, éesti.fidici,obvod 3 Fddiel elektrodou sedmého e osmého tyristoru.

Hlavn{ pfednbstf p¥edloZeného zepojeni je, Ze tvoFf pFim§ tyristorovy méﬁi&-kmitoétu,
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ctery umoZruje pomérnd jednoduchymi prost¥edky ziskat nepdjeci kmito¥et s plynulou volbou

’

cmitodtu od kmitodtu sitd smdrem dold, Zapojeni vytvdPi napdti, blifici se nesinusovému
bveru & soudasnd dosshuje prib&h nesinusovych proud}‘z ve vinuti motoru p¥i zechovdni sledu

£zt pdsunutich 0 120°,

Vyhélez bli% e objesni pi"iloienf vykres, I_cde ne obr. 1 je uvedeno zapojeni t¥ifdzového

notoru s kotvou nekrdtko pres t¥ifdzovy transformdtor, tyristory e ochreanné tlumivky s Fi-

dicim systémem, na obr, 2 je uvedeno zapojerii, ¥idiciho systému & nae obr, 3 grafické zndzor-

néni pribéhu nepdti,

Pro pfehlednost zaepojeni je na obr, 1 ti"ifégovi motor s kotvou nakr_é.tko naznaden je.n
ti’iemi vinutimi 16, 17, 18. T¥ifdzovy trensformétor 20 mé t¥i primdrni vinﬁt:’; 21, 22, 23
s f£ézovym oznadenim p¥ivodld RST. TFi sekunddrni vinuti 24, 25 26 jsou koncovymi vjvédy spoje=
ne vidy se dvime pé;ry stiidevd v pﬁotisméru zepojenymi tyristory 1, 2, 3, 4» 55 65 Is 8s 9» »
Lo, ‘1_;, 12, z nich¥ kaZdy pdr Je pFipojen ne I:jeden z vyvodd ke¥dé ze t¥{ linedrnich tlumi-
vek 13, 14, 15. .StPedni vivodyAti'-:’. tlumivek 13, 14, 15 jsou spo;jeny pres t¥1 vinuti 16, 17
18 t#ifdzového motoru se t¥emi st¥ednimi vyvody sekunddrnfch vinutd 24, 25, 26 tFifdzového
trensformitoru 20, Hidici slektrody tyristord 1, g,g; 4, 5, 6, Zs 8 9 10, 11, 12 jsou
spojeny keZdd se samostatnym vystupem Fidiciho systému 19. - o

Pi"ikladbpra;.ktického provedeni ridiciho systému 19 je petrny z obr. 2. Hlavn{ qujovaci
8ldnek tvoii déko'dér £5, JehoZ vstup je spojen se vstup:ii svorkou 61 ¥fdiciho signélu pies
pFevodnik 62 nep&ti - kmitodet a d81i& kmitoltu §3 Sestli do}plné’mf' svorkou 64 vstupu pro
reverzacl sméru d¥leni, Vstup_ni»svorka 8l je je3té& spojena pYes volié 51 na‘staven_.:’. 8 prvnimi
vatupy Sesti pFevodnfkd 31, 32, 33, 34, 35, 36 nepdti -~ Sas. Prvni t¥i vystupy dekodéru 65
jsou spojeny é prvnimi vystupy prvani trojice soﬁé’inovich hredel 41, 42, 43 & & druhyml '
vetupy druhé trojice p¥evodnikd 34, 35, 36 nepdti - des. Druhé t#1 vystupy dekodéru 63
jsou spojeny se druhou trojici soudinovyeh hradel 44, 45, 46 e s druhymi v;stupy prval troji-
ce pevodnikd 31, 32, 33 nepdti - Sas. Druhé vetupy vSech Zesti souinovjch hradel 41, 42,
43, 44, 45, 46 jsou spojeny s vystupy po sobd ndsledujfcich pFevodnikd 31, 32, 323, 34, 23,
36 nepd&ti - éa;. Vystupy Sesti soudinovych hradel 41, 42, 43, 44, 45, 46 Jsou spojeny sé
vetupy po sob& nédslednych ¥idicich obvodd 51, 52, 53, 54, 55, 56, p:‘éi&e;nﬁ Jejichﬁ vystupy
nejsou zapojqnﬁ’ ze sebou v %ad$, Prvnf #{dic{ obvod 51 Je spojen s Pidici eie_k’crodou prvoi~
ho & druhého tyristoru L a8 2. Drb.h&_ ¥{dici obvod 52 je spojen s ¥idici elektrodou :jedenécﬁé—
ho é dvandctého tyristoru.ll, 12, Treti Fidiel obvod 53 je spb;]en s Fidiei elektrodou pétého
a Sestého tyristoru 5 a 6. Jtvrty i":(_dici obvod 54 je spojen s ¥idici elektrodou t¥etiho
& Stvrtého tyristoru 3 a 4. PAt¥ Fidici obvod 35 Jje spojen s Fidiel elektrodou devdtého
a desdtého tyristoru 9 a 10. Sesty F{dici obvod 56 e #idici elektrodou sedmého & osmého ty~
ristoru 7 & 8.

Pro objasndni :Eunkénfpodstaty vyndlezu je pi¥ipojen graficky diegram n_apé%'ovjch pribs&hi
pro kmitofet 25 Hz na obr. 3. Ne prvnim $4dku shora jsou naznadeny pribdhy sifového nap&ti
ne vetupnfch svorkdch t#{fdzového trensformdtoru ve vstupnich fdzich R S T . Na druhém Fddku
vetupni fdze R pfevedend na vystupni fézi Y. Ne tF¥etim Fddku vstupni fdze S pfevedend na
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vystupnf £izi x ne Etvrtém Fddku vatupni Téze T prevedend ne vystupni fizi Z. Prinoip

spoéivé v tom, ¥e pivodni s:’.'Fovf kmitodet, jeZ v t¥ifdzovém zapojeni vstupnich f£4zf BST

tvo¥d tofiné pole 50 Hz a jeZ pri nepdjeni dvojéinného t#ifdzového transformdtoru 29

umo¥duje z:.ském nepéti jedtd i o 180° posunutyeh, je pFiipindno tyristory L, 2, 3 4 50 6
L & 2 29 11y 12 v zeldtcich period nového, nif¥fho kmitodtu bez ohledu ne okamZitou

F velikost, pfiéemé Jjeou vidy vybriny polarity sitového nepdtd odpovida:]:’.oi poZadované 6kam£:|.-
té polarit® nového kmitoStu, ktery m{ svoje vystupn{ fézovd nepéti XYZ op&t vzéjemné posunuta
o 120°, prilem3 efektivni proudy v jednotlivych, samostaind napé;)enyoh vinutich 16, 17, Lﬁ A
motoru jsou omezovény jednek linedrnimi tlumivkemi 13, 14, 15 v tEchto obvodech a jednek
délkou trvdni proudu - proudového impulsu slo¥eného z Jednotl:l,vjoh pilperiod éésteényoh

i celych pivodniho nepdjeciho sifového kmitodtu,

Funkce zapo_;j'eni t¥{f4zového motoru & #idicim systémem pracuje ze provozu takto. Zdrojem
¥idieiho kmito¥tu Je pFevodnik 62 nep&tf - kmit;;éet, JeZ p¥i exfrému, #fdiciho stejhbani&rného
nep&ti ne vstupu dédv4 kmitodet 6~ti ndsobn vétéi ne% jJe kmitodet sitd. P¥i mensich nap&tich
pek dévd kmitoéét im¥rnd ni%si. Vystupni kmitoZet z pFevodniku 62 nepdt{ - kmitodet je pek
délen d&lidem kmitoétb. 83 §eati, JjeZ miZe byt vybaven i vstupem £4 pro reverzeci smdru déleni,
" Po dekddovdni dekodérem 85 se ziskeji postupn§ se opskujici zdporné ¥fdieci{ impulsy ne jeho
vystupech, Tyto impulsy jsou p¥ivedeny ne druhé vestupy soudinovych hradel 4L, 42, 43, 44, 45,
46 jeko sled Sesti po sob¥ jdoucich impulsd v intervalech 1/6 nového kmitodtu, tek¥e na-
Jednotlivych vst‘upe‘ch ndsledujf po sob¥ impuiay‘ s kmitodtem 1/6 kmitodtu prevodniku §2
nep&t{ - kmitodet, Se zpoZdénim tF¥ech impuled vy’stupd Z ﬁekodéru J éou pi"ived_eny k prvnim
vatupim sou¥inovyjoh hradel pFes k nim p#isludné pFevodntky 31, 32, 33, 240 359 36 napéti -

-~ das, které spoustdné zépornou hranou impulsi z dekodérd 65 dévedi vidy impuls o délce
p¥imo mErné velikosti r:.diciho ste;) nosm¥rného nep¥ti ne ¥#{fdicf vstupn{ avorce 81 upraveného
voliSem nestaveni 67 pro nestevent velikosti kroutfcfho momentu motoru. Délky impulsd tSch-
to pFevodnikd 31, 32, 33, 34, 35, 36, nap&t{ - Ses urduje u viech spolednd a souhlasnd na-
péti pi‘ivedené ne jejich ovlddeci{ vstupy. Jejich nejkrat¥{ §asovj impuls je p¥i nejvys¥im
kmitodtu pFevodnfku 62 nep&ti - kmitodet & je to impuls délky 1/6 kmitodtu, P¥i nestevent
nejni#siho ¥{dicfho vstupnfho stejnosmérného nepdti e nasta’v_eni nejmend{ vlivnosti voli¥e
nastaveni £7 Jsou pek generovené impulsy t8chto prevodnikd 33, 32, 33, 34, 33, 36 souhlesns
nastaveny tek, aby doba ‘trvédni jejich impulsu nepFeséhle polovidn{ dobu nového kmitoStu -

- tedy tFech impulsd z dekodéru &5 s odedtenim doby trvéni plilperiody sifového kmitodtu,

céo¥ p¥i s:‘.fovém kmito&tu 50 Hz je 10 milisekund. Tim je zaj;éténo, fo nebude pres tyristory
Ao 20 20 4 20 60 10 8 2 100 1Ly 12 piipojena posledni pllperiods sifového nabétiﬁ. kterd
by mohle prejit p¥es Zddanou nulovou hodnotu nového kmitodtu, ve kterd Ji¥ p¥{eludny tyrie- '
tor je zapelovédn a ktery p¥Fivdd{ cio pFislusného vinuti nep&t{ & opadnou polaritou, tim "ne-
miZe dojit ke Zkratovim' obvodovym prouddm., Aby teto podmfnke byla zvl4&ts u ni%Sich kmitodtd
zajist¥ne, je na soudinovych hredlech 41, 42, 43, 44, 45, A6 provédddn logicky soulin, ktery
zajigti, Ze 1 po pFipadném prodloufeni impuleu z p¥evodnfku 31, 32, 33, 34, 35, 36 nepdt{ -
~ &as impuls z dekodéru €5 zpoidény o t#i 1mpu1ay zablokuje souéinové hradlo & vliv prodlou-
Zeného impulsu a eliminuje. Na vistupech soudinovyoh hredel 41, 42, 43, 44, 45, 46 se tedy

.



» o 198 ggg
postupng objevuji zdporné impulsy v rytmu nového kmitodtu, jejich¥ délka Je podle nestavent
nep8ti ne p¥evodnfcich 31, 32, 33, 34, 25, 36 nepdti - Eas maximilnd tekovd, Ze nemiZe

presdhnout délku trvdn{ Jedné pllperiody nového kmitodtu s odedtenim doby trvéni plilperiody

gitového nepdti, tj. 10 milisekund. V¥stupni impulsy soudinovgch hradel 41, 42, 43, 44,

43, 46 pek p¥imo ovlddaji pfipojené ¥idici obvody 2L, 22, 23, 54, 55, 56 je¥ po dobu

otevieni impulsu z piislusného soudinového hredla ne drovni "L" generuji stdlou ¥adu opa-.

kujicich se zepalovaecich impulsi s pom&rné vysokym vlastnim kmitodtem nékolika kHz do
fidicich elektrod vykonovych tyristort 1, 2,3, 4, 5, 6, 1, 8 2, 19, 11, 12 a to vidy

soudasnd do dvou, P¥itom vybér, kter§ z dvojice tyristori se md oteviit uréuje Jjes8t& okamZi-

t4 polerite nspdjeciho sitového nep8t{ ne sekunddrnich vinutich nepdjeciho transformédtoru
19. Riaicd obvedy 51, 52, 5},‘53, 525 56 pak spinaji vikonové tyristory 1, 2, j,ti, 5, &,
Is 8 2, 10, 11, 12, jek patrno z obr, 3, takie jde do prvniho vinut{ 16 motoru klednd
polerita nepdti sité Jako'vjsfupni fézelﬁ, v delSim kroku do t¥etiho vinuti 18 motoru

zdpornd polarita ze s{t& Jeko vystupni fdze Z, ddle do druhého vinuti 17 motoru kladng

polarite ze sitd jeko vystupni fize Y a op&t do prvnfho vinuti 16 motoru zdporng polarite

ze 8it& jako vystupni fdze X, ddle do t¥etfho vinuti 18 klednd polarite ze sit& jako v¥stup-

i fédze Z a nekonec do druhého vinuti 17 zépornd polarite sits I e stdle dokola. V p#ipeds,
e je na vstupni svorce 84 pro reverzaci smSru k d¥leni ¢itade zméndny smér, vyméni se i

mysl postupnych krokt opadnym smdrem., Co¥ znamend zmSnu smyslu otdfeni pohdn¥ného motoru,

Je zPejmé, ¥e p¥i sni¥eni kmitodtu motor se vyZeduje rovnd¥ snifeni nepdjeci nap&ti,

by nebyla jednotlivd vinuti motoru p¥iliSnymi proudy preti¥ena. Toto omezeni proudd z Sdsg-

i provddi omezoveci linedrni tlumivky 13, 14, 15. Dald{ omezens Jje pek provedeno nastevenim

olice 67 velikosti kroutieiho momentu, jim# se nastevi pomsr ovliv;ovéni ¥fdicich vstupld

Fevodnikd 31, 32, 33y 34y 35, 36 nepdti - 6as'fidicim vetupnim stejnosmérnym nep&tim na
stupni svorce 61. Nastevenim melé vlivnosti pek zlstdvd i p¥i sniéévéni #idiciho nepdti,

iy se uréuje novy kmitodet sledu krokd ne vystupech ¥fdicfch obvodd 2L, 22, 53, 34, 53, 56,
istdv4 Pidici nap8ti na pFevodnicich 2Ly 22, 33, 34, 35, 36 stile vysoké a tyto generﬁji
sdtké impulsy; V této délce jeou pak generovény i impulsy z *idicich obvodd 51, ﬁg, 23, 54,
L 56 & tedy i p¥fslusné tyristory 1 &% 12 jsou spindny & vinutim 16, 17, 18 motoru.i

lpovidajici krdtkou dobu., Motor se telkto nepFeti{Zi, i kdy? jeho Sinnost pek spiSe odpovie

{ &innosti krokového motoru, Neni viek nedmérnfmi efektivnimi proudy pret&Zovdna, Je-1i

'eba zvednout kroutici moment motoru v niZsich ot4dkdeh, prestavi se volild 87 nastaveni
Ji #idieil impulsy u Jednotlivych
» Ze vykonové tyristory p¥ipojuji v pfislusnych polaritdeh sitového nep&t{

celou pilperiodu nové frekvence Jednotlivé civky motoru k siti, A v tomto reZimu Jje mo-

likosti krouticiho momentu a¥ tek, Ze soulasnd zistiva
okt tek dlouhd

r z¥ejm¥ pYetien, co¥ viak miZe byt p¥i ndktergeh aplikacich Zddouci a nemusi byt ne

vadu, trvé-li Jen krédtce., Tekovy stev je vyhodny nep¥fkled p¥i rozbdhu ze¥izeni s velkyfm

Sdtednim momentem nebo & velkym momentem setrvednosti,

To napiiklad p#i pohonu pistovych
mpresord, " |

Z p¥{kledného zapojeni Je zFejmé, Ze novy zplisob Fizen{ otddek tfifékovjch asynchronnich
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motord je pomdrné vidi jinym zepojenim jednoduchy, nebot ke komuteci vykonovych tyristord

Je vyuZivéno nep&ti aité 8 proti znémym cyklokonvertorim mé je3t¥ moZnost regulovet otddky

motoru od synchronnich otddek se sit{ smérem doll,

1,

pEXEpMET? VvYNEKLEZU

Zepojeni pro Fizeni otdlek t¥ifdzovych asynchronnich motord s kotvou nekrdtko s pouZitim

. t¥ifdzového prevodového transformdtoru se tremi sekunddrnimi vinutimi se st¥edovyimi vyvo@y,b

2,

vyznadené tim, ¥e stiedové vyivody t¥{ sekunddrnich vimiti (24, 25, 26) t¥{fdzového
transformdtoru (20) jsou spojeny pfes vinuti (16, 17, 18) t¥ifdzového motoru se stiedo-.
vimi vyvody t#{ linedrnich tlumivek (13, 14, 15) z nich¥ ka¥dd je spojena koncovymi vy-
vody pies dve pdry st¥idavé vAprotisméru zepojenymi tyristory (1, 2,'3, 4, 5, 64 Ty 8, 9,
10, 11, 12) = koneovjmi vivody sekunddrnich vinuti (24, 25, 26) t¥ifdzového transformd=
toru (20), zatimeco ¥idici elektrody tyristord (1, 2, 3, 4, 5, 6, 7,v8, 9, 10, 11, 12)
Jeou spojenj keZd4d se semostetnym vystupem Fidiciho systému (19).

Zapojeni podle bodu 1, vyznadené tim, Ze ¥idici systém (19) je vstupni svorkou (61) spojen

Jednak piPes voli& (67) nasteveni s prvnimi vetupy Sesti pfevodnikd (31, 32, 33, 34, 35.

36) nepéti{ - 3as a jednsk pres pFevodnik (62) napéti - kmitolet, d&1il kmito&fﬁ (63) Sesti,
opatfeny vestupni svo’ﬁlcou (64) pro reverzaci sméru délem’... s dekodérem (65) spojenym |
jednak prvnimi t¥emi vystupy s prvnl trojici soudinovych hradel (41, 42, 43) a s druhymi
vetupy z druhé trojice prevodnikt (34, 35, 36) nep¥ti - ¥as a jednak druhymi tFemi vystupy
e 5 druhou trojici soudinovyoh hradel (44, 45, 46) a s druhymi vstupy prvni trojice prevod-
nfkd (31, 32, 33) nap¥ti - Sas, pFidemZ druhé vetupy vSech Sesti soudinovych hradel (41,
42, 43, 44, 45, 46) jsou spojeny s vystupy po pobd ndslednych prevodnikd (31, 32, 33,'34;
35, 36) napéti - das, zetimco vystupy viech souéinovjchvhradel (41, 42, 43, 44, 45, 46)
jsou spojeny se vetupy po sobd ndslednych Ffdieich obvodl (51, 52, 53, 54,>55, 56), jejich¥
#iatupy jsou spojeny.tek, %e prvni ¥{dici obvod (51) jJe spojen e fidigi elektrodou prvni-
ho a druhého tyristoru (1 a 2),-druhj #{dicl obved (52) s Fidiel elektrodou jedendotého

e dvendctého tyristoru (1l a 12), tReti Fidicf obvod (53) & Fidicl elektrodou p4tého

a Sestého tyristoru (5 e 6), Stvrty ¥idicl obvod (54) s ¥idiol elektrodou t¥etiho a dtvr-
tého tyristoru (3 a 4), péty $#{dief obvod (55) s Pldlci elektrodou devdtého a desdtého
tyristoru (9 a 10) a Sesty Fidici obvod (56) s fidici elektrodou sedmého a osmého ty-

- ristoru (7 a 8).

3 vykresy
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