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(54) Za¥izeni pro posuv pecnich vozit

(87) za¥izeni ¥eS{ reverzaci pohybu pec- g T "
nich vozd pomoci mechanickgch prvkd, vyuZi- <C
vajici stévajiciho provedeni lanovych vozi- ’ ’ - 5
ki, .

Lanovy vozik je opat¥fen kladkami a
Belistmi pro ovlddaci lanko, které ve spo-
jeni s ovlddaci vadkou a koncovym spinacem
iniciuje impuls pro zm&nu sméru pohybu.

za¥izeni je moZné pouZit pro p¥ibli-
%ovédni a manipulaci s uvedenymi p¥epravni-
mi prost¥edky.
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Predmétem vyndlezu je zatizeni pro posuv pecnich vozit v poZadovaném cyklu a délce
pojezdu.

K tomuto uU€elu je dosud pouZivén lanovy vozik se sklopnym palcem opat¥eny vysila-
Cem. P¥ijimaci aparatura je pfipojena na konci induk&ni smyCky uloZené v trubkdch mezi
kalejnicemi pecnich vozi. Trubky jsou v definované roztedi a hloubce pod drovni povrchu
zality betonem. Tento systém p¥ijimaS-vysila& slousf pro rezervaci pohonu lanového vozi-
ku. Zména polohy vysilafe vychylendho Zebrem pecniho vozu je pfes induk&ni smyku ini-
ciovdna ¥idicim blokem, ktery d4 pokyn pro zménu smyslu pohybu lanového voziku prostfed-
nictvim pohdnécfho dstroji.

Nedostatkem tohoto systému kromé& po¥izovacich nidkladd nejen elektronickych prvki,
ale i ndkladi spojenych se stavebnimi Gpravami, jsou i ndroky na p¥esné a citlivé se¥i-
zeni indukd&ni §azby vysila-pfijima&, cof Sasto znemoZfuje vyskyt ruSivych impulzi, kte-
ré nelze odstinit. Vysilad vyzaduje stdly zdroj napdti, co¥ vyZaduje jeho kontrolu a vy-
ménu. UloZen{ induk&ni smydky vyZaduje odborny dozor, jeho¥ absence mivé za nasledek po-
ruSeni technickych podminek s nédslednymi vadami funk&nfho charakteru. Opravy predstavuji
zdsahy nejen do elektronické struktury, ale i stavebnich struktur s vynucenymi Casovymi

prodlevami v diisledku nutnfch mokrych procesti.

Ddle jsou zndmy rizné mechanismy pro posun vozl, zejména v provozu kolejovych vo-
zidel. Vesm&s jsou tyto mechanismy ndroéné na stavebni tpravy a pfili% slo¥ité a pro
posuv pecnich vozi nejsou vhodné.

Uvedené nedostatky odstrafiuje za#fzeni pro posuv pecnich vozl podle vyndlezu, tvo-
fené lanovym vozikem se sklopnym palcem, jehoZ podstata spo&ivd v tom, Ze lanovy vozik
je opatfen kladkami pro ovlidac{ lanko, prochdzejici mezi Celistmi, umisténymi mezi otod-
nymi kladkami, pFiem? pevnd Selist je spojena s lanovym vozikem a pohyblivd Selist je
spojena se sklopnym palcem. Konce ovl&daciho lanka jsou upevn&ny v napfnacfch dstrojich,

oo

pfiCemZ ovlidaci lanko je spojeno se spinaci vafkou pro ovlddéni koncového spinade.

Zafizeni je jednoduché, realizovatelné z materidlu a prvki dostupnych v kterémkoli
provozu. Sefizeni a ddrZba neni sloZiti a pfedstavuje minimdlni Sasové ndroky. Porucho-
vost, vzhledem k jednoduchosti konstrukce, je minimdlni.

Priklad za¥izeni pro posuv pecnich vozii podle vyndlezu je zobrazen na p¥ipojeném
v¥kresu.

Na lanovém voziku 1 jsou ve sméru jeho podélné osy upevnény dv& oto&né kladky 2.
Mezi oto¥nymi kladkami 2 jsou umistény Celisti 3, 13. Pevnd Celist 3 je pevnd uchycena
k rdmu lanového voziku Ll a proti ni napffklad prost¥ednictvim neznizorndné pruziny je
spojena se sklopnym palcem 12 pohyblivd Selist 13. Oto&nymi kladkami 2 a mezi Selistmi
3, 13 je protaZeno ovlddaci lanko 4, které je na obou koncich upevndno v napinacim dstro-
ji A. Napinaci dstroji A miZe byt tvo¥eno napfnacim zdvaZim 7 a/nebo napfnaci pruZinou 5.
S ovlddacim lankem 4 je spojena spinaci va&ka 3+ kterd ovldd4 koncovy spina& 10. Regula-
ce tahu napinaciho dstrojf A na obou koncich ovlddaciho lanka 4 je volena tak, aby byl
koncovy spina& 10 v nesepnuté poloze. Toto je moZné zabezpeit i vhodnou volbou umist&n{
zardZky 11 pro spfnaci vadku 9.

PZi pohybu lanového voziku 1 ve sméru Sipky S je sklopny palec 12 nezndzoxrnénym
Zebrem pecniho vozu sklopen do vodorovné polohy a Celist 13 spojena se sklopnym palcem
12 je p¥itlafena k pevné Selisti 3. Ovlddaci lanko 4, prochdzejici mezi Selistmi 3,13
je jimi sev¥eno a ta¥eno také ve smSru Sipky S. Tahem ovlddacfho lanka 4 je vychylovédna
spinaci vadka 9 tak, Ze je spindn koncovy spina& 10. Pohyb lanového voziku 1 spolu s ta-
hem ovliddacfho lanka 4 trvd po celou dobu podjiZdéni sklopného palce 12 pod ¥ebrem pecni-
ho vozu aZ do okam¥fiku, kdy se sklopny palec 12 pohybem lanového voziku 1 dostane za Zeb-
ro pecnfho vozu a vychyli se smdrem nahoru. Tim je ovlddaci lanko 4 uvolndno ze sevi¥enf
gelist{ 3, 13 a piisobenim napfnaciho dstroji A je tafeno zpét, a% se rameno spinaci vaSky
9 opfe o zaréZku 11. Koncovy spina 10 je v tomto okam$iku spinaci vakou 9 uvoln&n
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a vraci se do své vychozi klidové polohy. Tim vznik4 pfes nezndzorn&ny vazebni elektric-
k¢ obvod impuls pro reverzaci a lanovy vozik 1 pFesouvd pecni viz proti sméru Sipky S na
uréené misto.

Zafizen{ pro posuv pecnich vozu lze aplikovat viude tam, kdy pojezdu nebo posuvu
pfedchdz{ pokyn od mechanicky ovlidaného lanka k dalS{ &innosti pohonu.

PREDMET VYNALEZU

Zarizeni pro posuv pecnich vozl, tvofené lanovym vozikem se sklopnym palcem, vyznadujici
se tim, Ze lanovy vozik (1) je opatfen otodnymi kladkami ¢2) pro ovlidaci lanko (4) pro-
chdzejici mezi &elistmi (3, 13) umist&ngmi mezi otodnymi kladkami (2) , pti&emZ pevnd &e-
list (3) je pevné spojena s lanovym vozikem (1) a pohybliv4 &elist (13) je spojena se
sklopnym palcem (12) a konce ovlidacfho lanka (4) jsou upevn&na v napfnacim distrojf{ (a),
ptifem? ovlddaci lanko {4) je spojeno se spinaci vadkou (9) pro ovlddéni koncového spi-
nade (10).

1 vykres
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