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【公報種別】特許法第１７条の２の規定による補正の掲載
【部門区分】第６部門第１区分
【発行日】令和2年2月13日(2020.2.13)

【公表番号】特表2019-507874(P2019-507874A)
【公表日】平成31年3月22日(2019.3.22)
【年通号数】公開・登録公報2019-011
【出願番号】特願2018-544845(P2018-544845)
【国際特許分類】
   Ｇ０１Ｓ   5/02     (2010.01)
   Ｈ０４Ｗ  64/00     (2009.01)
【ＦＩ】
   Ｇ０１Ｓ    5/02     　　　Ｚ
   Ｈ０４Ｗ   64/00     １４０　
   Ｈ０４Ｗ   64/00     １３０　

【手続補正書】
【提出日】令和1年12月26日(2019.12.26)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　第１の局（ＳＴＡ）上の方法であって、
　第１の時間において、第１のヌルデータパケット告知（ＮＤＰＡ）フレームを１つまた
は複数の第２の局（ＳＴＡ）に送信することと、前記第１のＮＤＰＡフレームは、１つま
たは複数の後続のフレームが測距情報を備えることを示す、
　前記第１の時間からショートインターバルフレームスペース（ＳＩＦＳ）時間間隔の後
に、第２のフレームを送信することと、ここにおいて、前記第２のフレームは、
　　ヌルデータパケットａｚ（ＮＤＰ＿ａｚ）フレームの送信の時間についての情報を有
する前記ＮＤＰ＿ａｚフレーム、または
　　ヌルデータパケット（ＮＤＰ）フレーム、または
　　ビームリファインメントプロトコル（ＢＲＰ）フレーム
　のうちの１つである、
　を備える、方法。
【請求項２】
　前記第１のＮＤＰＡフレームを送信することは、前記１つまたは複数の第２のＳＴＡの
対応するＳＴＡに前記第１のＮＤＰＡフレームをユニキャストすることを備え、
　前記第２のフレームを送信することは、前記１つまたは複数の第２のＳＴＡの前記対応
するＳＴＡに前記第２のフレームをユニキャストすることを備える、
　請求項１に記載の方法。
【請求項３】
　前記第１のＳＴＡにおいて、前記第２のフレームに応答して、
　　前記第１のＳＴＡによる往復時間（ＲＴＴ）の計算のための第１のタイミング情報、
前記第１のタイミング情報は、
　　　前記対応するＳＴＡにおける前記第２のフレームの到着の時間、または
　　　ファインタイミング測定（ＦＴＭ）フレームの送信の時間、のうちの１つまたは複
数を備える、あるいは
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　　前記第１のＮＤＰＡフレームが、前記１つまたは複数の後続のフレームが角度情報を
備えることをさらに示すとき、
　　　前記第２のフレームの到来角（ＡｏＡ）、または
　　　前記第２のフレームの発射角（ＡｏＤ）
　　のうちの１つまたは複数、あるいは
　　前記対応するＳＴＡに関するロケーションコンテキスト識別子（ＬＣＩ）、あるいは
　　前記第１のＳＴＡと前記対応するＳＴＡとの間の通信チャネルに関する情報を有する
チャネルフィードバック情報（ＣＦＩ）フィールド、ここにおいて、前記ＣＦＩフィール
ドは、チャネル周波数応答（ＣＦＲ）情報、またはチャネルインパルス応答（ＣＩＲ）情
報、または前記第２のフレームの到着情報を有する前記ＣＩＲ情報のサブセット、または
電力遅延プロフィール（ＰＤＰ）情報、または前記第２のフレームに関する第１の到着補
正（ＦＡＣ）情報、のうちの１つを備える、
　のうちの少なくとも１つを有する、前記対応するＳＴＡからの前記ＦＴＭフレームを受
信すること
　をさらに備える、請求項２に記載の方法。
【請求項４】
　前記ＦＴＭフレームは、肯定応答応答ビットを備え、前記肯定応答応答ビットは、前記
ＦＴＭフレームに対する応答が、ＦＴＭ肯定応答（ＦＴＭ　Ａｃｋ）フレームの形式で、
送られ得るかどうかを示すためのものであり、および前記方法は、
　前記肯定応答応答ビットの値に部分的に基づいて、前記対応するＳＴＡにＦＴＭ　Ａｃ
ｋフレームを送信することをさらに備え、前記ＦＴＭ　Ａｃｋフレームは、
　　第２のタイミング情報、前記第２のタイミング情報は、前記第１のＳＴＡにおける前
記ＦＴＭフレームの到着の時間、または前記第１のＳＴＡによる前記ＦＴＭ　Ａｃｋフレ
ームの送信の時間のうちの１つまたは複数を備える、あるいは
　　前記ＦＴＭフレームのＡｏＡ情報、あるいは
　　前記ＦＴＭフレームのＡｏＤ情報、あるいは
　　前記対応するＳＴＡに関する方位角情報、あるいは
　　前記対応するＳＴＡに関するレンジ情報
　のうちの１つまたは複数を備える、請求項３に記載の方法。
【請求項５】
　前記第１のＳＴＡにおいて、前記第２のフレームに応答して、圧縮ビームフォーミング
（ＣＢＦ）フレームを受信することをさらに備え、前記ＣＢＦフレームは、
　　前記第１のＳＴＡと前記対応するＳＴＡとの間の通信チャネルに関する情報を有する
チャネルフィードバック情報（ＣＦＩ）フィールド、または
　　前記第１のＳＴＡによる往復時間（ＲＴＴ）の計算のためのタイミング情報、前記タ
イミング情報は、前記対応するＳＴＡにおける前記第２のフレームの到着の時間、または
前記対応するＳＴＡによる前記ＣＢＦフレームの送信の時間のうちの１つまたは複数を備
える、
　のうちの１つまたは複数を備える、請求項２に記載の方法。
【請求項６】
　前記第１のＮＤＰＡフレームを送信することは、前記１つまたは複数の第２のＳＴＡに
前記第１のＮＤＰＡフレームをブロードキャストすることを備え、
　前記第２のフレームを送信することは、前記１つまたは複数の第２のＳＴＡに前記第２
のフレームをブロードキャストすることを備える、
　請求項１に記載の方法。
【請求項７】
　前記第１のＳＴＡにおいて、前記第２のフレームに応答して、前記１つまたは複数の第
２のＳＴＡにおける第１の対応するＳＴＡから第１の圧縮ビームフォーミング（ＣＢＦ）
フレームを受信することをさらに備え、前記第１のＣＢＦフレームは、
　　前記１つまたは複数の第２のＳＴＡにおける前記第１の対応するＳＴＡと前記第１の
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ＳＴＡとの間の通信チャネルに関する情報を有する第１の対応するチャネルフィードバッ
ク情報（ＣＦＩ）フィールドと、
　　前記第１の対応するＳＴＡにおける前記第２のフレームの受信の時間と、
　　前記第１のＳＴＡへの前記第１のＣＢＦフレームの送信の時間と
　を備える、請求項６に記載の方法。
【請求項８】
　１つまたは複数のビームフォーミングリポートポール（ＢＲＰ）フレームを送信するこ
とをさらに備え、ここにおいて、各ＢＲＰフレームは、前記１つまたは複数の第２のＳＴ
Ａの第２の対応するＳＴＡに関連付けられた対応するベーシックサービスセット識別子（
ＢＳＳＩＤ）を備える、
　請求項７に記載の方法。
【請求項９】
　前記１つまたは複数のＢＲＰフレームの各々に応答して、１つまたは複数の対応する第
２のＣＢＦフレームを受信することをさらに備え、ここにおいて、各対応する第２のＣＢ
Ｆフレームは、前記１つまたは複数の第２のＳＴＡの第２の対応するＳＴＡから受信され
、ここにおいて、各対応する第２のＣＢＦフレームは、
　　前記第１のＳＴＡと前記第２の対応するＳＴＡとの間の通信チャネルに関する情報を
有する第２の対応するＣＦＩフィールドと、
　　前記第２の対応するＳＴＡにおける対応するＢＲＰフレームの受信の時間と、
　　前記第１のＳＴＡへの前記対応する第２のＣＢＦフレームの送信の時間と
　を備える、請求項８に記載の方法。
【請求項１０】
　前記１つまたは複数の第２のＳＴＡの最後の第２の対応するＳＴＡから前記１つまたは
複数のＢＲＰフレームに応答して受信された最後の対応する第２のＣＢＦフレームの受信
の際に、
　　前記最後の対応する第２のＣＢＦフレームの前記受信の時間を有するＦＴＭ肯定応答
（ＦＴＭ　Ａｃｋ）フレーム、または
　　ヌルＢＳＳＩＤを有し、および前記最後の対応する第２のＣＢＦフレームの前記受信
の時間を有する追加のＢＲＰフレーム
　のうちの１つを送信すること
　をさらに備える、請求項９に記載の方法。
【請求項１１】
　前記１つまたは複数の第２のＳＴＡの最後の第２の対応するＳＴＡから前記１つまたは
複数のＢＲＰフレームに応答して受信された最後の対応する第２のＣＢＦフレームの受信
の際に、
　　前記第２のフレームの送信の時間、
　　前記第１のＣＢＦフレームの前記受信の時間および前記対応する第２のＣＢＦフレー
ムの各々の受信の時間、あるいは
　　前記第１のＣＢＦフレームに対応する到来角（ＡｏＡ）および前記対応する第２のＣ
ＢＦフレームの各々の到来角、あるいは
　　前記第１のＣＢＦフレームに対応する発射角（ＡｏＤ）および前記対応する第２のＣ
ＢＦフレームの各々の発射角、あるいは
　　前記１つまたは複数の第２のＳＴＡの各々に関するレンジ、またはロケーションコン
テキスト識別子（ＬＣＩ）、または方位角、
　のうちの１つまたは複数を有するＦＴＭ肯定応答（ＦＴＭ　Ａｃｋ）フレームをブロー
ドキャストすること
　をさらに備える、請求項９に記載の方法。
【請求項１２】
　前記１つまたは複数の第２のＳＴＡにおける、第３のＳＴＡから、情報のファインタイ
ミング測定（ＦＴＭ）要求を受信することと、
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　前記ＦＴＭ要求に応答して、
　　前記第３のＳＴＡへの対応するＢＲＰフレームの送信の時間、
　　前記第３のＳＴＡからの対応する第２のＣＢＦフレームの前記受信の時間、あるいは
　　前記第３のＳＴＡからの前記対応する第２のＣＢＦフレームの到来角（ＡｏＡ）、あ
るいは
　　前記第３のＳＴＡからの前記対応する第２のＣＢＦフレームの発射角（ＡｏＤ）、あ
るいは
　　前記第３のＳＴＡに関するレンジ、またはロケーションコンテキスト識別子（ＬＣＩ
）、または方位角
　のうちの１つまたは複数を備える前記ＦＴＭフレームを前記第３のＳＴＡに送信するこ
とと
　をさらに備える、請求項１０に記載の方法。
【請求項１３】
　第１の局（ＳＴＡ）であって、
　第１のヌルデータパケット告知（ＮＤＰＡ）フレームを１つまたは複数の第２の局（Ｓ
ＴＡ）に送信するための手段と、前記第１のＮＤＰＡフレームは、１つまたは複数の後続
のフレームが測距情報を備えることを示す、
　ショートインターバルフレームスペース（ＳＩＦＳ）時間間隔の後に、第２のフレーム
を送信するための手段と、ここにおいて、前記第２のフレームは、
　　ヌルデータパケットａｚ（ＮＤＰ＿ａｚ）フレームの送信の時間についての情報を有
する前記ＮＤＰ＿ａｚフレーム、または
　　ヌルデータパケット（ＮＤＰ）フレーム、または
　　ビームリファインメントプロトコル（ＢＲＰ）フレーム
　のうちの１つである、
　を備える、第１のＳＴＡ。
【請求項１４】
　前記第１のＮＤＰＡフレームを送信するための手段は、前記１つまたは複数の第２のＳ
ＴＡの対応するＳＴＡに前記第１のＮＤＰＡフレームをユニキャストするための手段を備
え、
　前記第２のフレームを送信するための手段は、前記１つまたは複数の第２のＳＴＡの前
記対応するＳＴＡに前記第２のフレームをユニキャストするための手段を備え、
　前記第１のＳＴＡは、
　前記第１のＳＴＡにおいて、前記第２のフレームに応答して、
　　前記第１のＳＴＡによる往復時間（ＲＴＴ）の計算のための第１のタイミング情報、
前記第１のタイミング情報は、前記対応するＳＴＡにおける前記第２のフレームの到着の
時間、またはファインタイミング測定（ＦＴＭ）フレームの送信の時間のうちの１つまた
は複数を備える、あるいは
　　前記第１のＮＤＰＡフレームが、前記１つまたは複数の後続のフレームが角度情報を
備えることをさらに示すとき、
　　　前記第２のフレームの到来角（ＡｏＡ）、または
　　　前記第２のフレームの発射角（ＡｏＤ）
　　のうちの１つまたは複数、あるいは
　　前記対応するＳＴＡに関するロケーションコンテキスト識別子（ＬＣＩ）、あるいは
　　前記第１のＳＴＡと前記対応するＳＴＡとの間の通信チャネルに関する情報を有する
チャネルフィードバック情報（ＣＦＩ）フィールド、ここにおいて、前記ＣＦＩフィール
ドは、チャネル周波数応答（ＣＦＲ）情報、またはチャネルインパルス応答（ＣＩＲ）情
報、または前記第２のフレームの到着情報を有する前記ＣＩＲ情報のサブセット、または
電力遅延プロフィール（ＰＤＰ）情報、または前記第２のフレームに関する第１の到着補
正（ＦＡＣ）情報、のうちの１つを備える、
　のうちの少なくとも１つを有する、前記対応するＳＴＡからの前記ＦＴＭフレームを受
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信するための手段
　をさらに備える、請求項１３に記載の第１のＳＴＡ。
【請求項１５】
　請求項１ないし１２のいずれかに記載のステップを行うためにプロセッサによって実行
可能なコードを備える、非一時的なコンピュータ可読媒体。
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