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(64) Mechanismus nasouvéni matic pro matkofezy

Zatizeni FeX{ pravidelné a oddé€lené 6 1
nasouvdni matic na z4vitnik s trvalym oor.
vedenf{m matic na zévitové &4sti zdvitniku

ve tfech rovindch. U zaffzen{ je matice

privdd&na na dopadovou destifku a nasunuta

smé&rem na rotujfci{ zavitnik mezi t¥i

vodici kotoude stejnych primérd, které

vedou matici za jejf t¥i plochy a zaji3tu-

jL ji proti otd¥eni po dobu fezdni zdvitu.
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pPredm&tem vyndlezu je mechanismus nasouvéni matic p¥i z4vitovani matic na matko¥ezech.

Dosud se pouZiv& na matkofezech p¥i nasazové&nf{ matic bud prismatické vedenf, nebo
vedeni mezi dvéma kotoudi. Nevyhodou vedeni prismatického je, %e zAvitovand matice vlivem
smykového t¥eni v prismu zvyZuje osové a radidlnf naméhdni zdvitnikl, co% se projevuje
jeho nadm&rnym opot¥ebenim a snifenim Zivotnosti. PouZiti dosud zn&mého vedenf mezi dvéma
kotou&i je nevyhodné v tom, %e z&vitované matice jsou chrédndny kotoudi pouze proti pootodeni.
V tomto p¥ipadé& nenf{ zaji¥tdno nutné trvalé veden{ matic ve tf¥ech pot¥ebnych rovinich,
coZ md za nasledek hdzivost zavitnfku. Disledkem je pak poZkozeni ndb&hu zdvitu v matici,
nebo nenasunuti matice na z4vitnik.

O&elem p¥edloZeného Yedeni je zajistit pravidelné a odd&lené nasouvdni matic na zavitnik:
a trvalé vedeni matice ve t¥ech rovindch paralelnich k ose z4vitniku, se soulasnym zvySenim

jeho Zivotnosti.

vyie uvedené nevyhody dosud poufivanych mechanismi odstrafiuje mechanismus nasouvini
matic pro matko¥ezy dle vyndlezu se zdsobni skluzavkou matic a nasouvacim trnem vyznadujfci
se tim, %Ze se skldd4 ze t¥{ otodnych vodicich kotoudl, jejichZ osy jsou kolmé k ose z4vitniku,
p¥i%em? vodici plochy vodicich kotoudld jsou s osou z&vitnfkd soub&%né, a z dopadové destiZky,
jeji% dvé dopadové plochy jsou v roviné s vodici{mi plochami vodicich kotou&u.

4

Protofe se vodic! kotoude ot4deii{ ve shodé s nasouvénim matice a bé&hem zévitovéni.

zajidtuji trvale jeji optimdln{ vedeni.

P¥fklad provedeni &&sti matkoFezu 8 nasouvdnim matic podle vyndlezu je znézornén
na pr¥ipojeném vykresu, kde na obr. 1 je ndrys mechanismu, obr. 2 je ¥ez z obr, 1, ktery
zndzornuje mechanismus vedeni matic ze 24sobni skluzavky aZ na zavitnik.

Cely mechanismus nasouvdni matic je uchycen ve sk¥ini 1 a sestdvd z pohonného dstroji
nasouvacfho trnu 3, veden{ 2, koncovych spinal 4 a 7, pfestavitelnych dorazi 5 a 6, odpru-
Zeného &idla 9 s koncovym spinadem 8 a nasouvactho trnu 11 matic. Nasouvac{ trn matic
prochdzi vedenim 10, které je pevné& spojeno se skfini 1 mezi dvéma pfestavitelnymi spodnimi
vodicimi kotouZi 15 a hornim vodicim kotoudem 16 upevn¥ngch Srouby 14. .

Funkce mechanismu nasouvé&n{ podle vyndlezu spodivd v tom, Ze z&soba matic 19 je p¥ivadéna

z4sobni skluzavkou 1B na dopadovou destifku 17. Nasouvaci trn 11 nasunuje matici 19 smé&rem
na rotujfc{ z&vitnfk 20, v tomto prostoru jsou umistdny: dva spodnf vodic{ kotoude 15
a horni vodici kotou® 16, které vedou matici a zajiStujf ji proti otd&eni po celou dobu
fezéni zdvitu. V okam¥fiku, kdy matice 19 je nasunutd na &&st z4vitniku 20, pfestavitelny
koncovy doraz 5 stla&f koncovy spfina 7 a nasouvaci trn se vrdti zpé&t do vychoz{i polohy,
kdy pfestavitelny koncovy doraz 6 stla®f koncovy spina® 4 a cyklus se opakuje. KdyZ nasouvaci
trn 11 nasunuje matici smdrem na zAvitnik 20, soufasné& s nasouvacim trnem 11 se posunuje
odprufenim &idlo 9, které zasahuje do otvoru v z&sobni skluzavce 18 a do diry v matici.
V p¥ipadé, %e v této matici neni dir&, je d&n signdl pro vypnuti nasouvacf{ho mechanismu
pomoci spfnade 8. Pokud je v matici dfra, pokraduje automaticky cyklus v nasouvéni matic
na rotujfcf zdvitnik 20. JestliZ?e neni napln&n maticemi prostor 13 z&sobni skluzavky 18,
¢idlo 12 d4 signdl pro vypnuti' stroje.

Mechanismus nasouvdni matic pro matkofezy podle vyndlezu lze pou¥ffit na matko¥ezu
jak pro zdvitovdni t¥iskovou tak i tvé¥ecf technologii.
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PREDMET VYNALEZU

Mechanismus nasouvdni matic pro matkofezy se zdsobnf skluzavkou matic a nasouvacim
trnem vyzna¢ujici se tim, Ze se sklddd ze t¥{ oto&nych vodicich kotoudd (15, 16), jejich¥
osy jsou kolmé k ose z&vitniku(20), pridemf vodici plochy vodicich kotou&i (15}-16) jsou
s osou zdvitnikld (20) soub&iné, a z dopadové destidky (17), jeji¥ dv& dopadové plochy jsou

v roviné s vodicimi plochami vodicfich kotou&d (15, 16}).

1 vykres
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