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Vynélez se tyké zat{zen{ pro kon-
trolu prohozu dtku u tkacich stroji.

Podsteta vynédlezu spoéiv‘évtv tom,
%o prvni psmdt srovnévd v dobd hlfdént
signdl monostabilnfho klopného obvodu,

prb kontrolu prohozu dtku u tkacich strojd

mm

vybuzeného signdlem snimale polohy pra-
covniho cyklu, a z &idle proletu itku,
p¥i¥em%¥ v pripad® nedoletu se porucha,
signalizovand signdlem srovndvaciho
obvodu, kter§ srovnévé signdl ze snimade
polohy pracovniho ¢yklu se signdlem

v prvn{ pem&ti, gzazneamend do druhé pem&-
ti. Tuto druhou pemét,blokujici op&tné
nastartovéni stroje, lze po odstran&ni
poruchy vynulovat startovacim signdlem.

’
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Vyndlez se fiké za¥{zeni pro kontrolu prohozu utku u tkacich
stroju. | |
V soudasné dob& je hlida& nedoletu Gtku u tkacich stroju reSen
fak, fe té&leso, obsahujici detekéni orgdny, tvarem odpoyidé.ostat-
nim lameldm viduchového kandlu a je ﬁmistého v prostoru, kam nore
mélné dosdhne konec utku. Detekéni orgény.mohou pracovat na foto-
elektrickém kapacitnim, nebo magnetoindukénim, radioizotopovém &i -

jiném podobném principu.

Kontrola sprdvného doletu utku se provddi v prostoru mezi ra-
meny télesa, obsahujiciho detekéni organy, Projde=li utek timto pProse—
torem, vyvola bud zmé&nu sv&telného toku, nebo zpasobi tlakovou zmé&nu

u pneumatického systému a podobné.

Vznikly impuls je'pfiveden do vyhodnocovade programu, jehoZ vy
.stupni signdl uvede dé vyékév;Zi polohy paméfovy obvodi ktery jecvy—
nulovén signdlem snimade uUtku, ktery do pam&fového obvodu pfichézi
v p¥ipadé, Ze prohoz utku nastal. V pPipadé nedoletu snima& uUtku
signdl nevy$le a pam&fovy obvod zustane ve vylkdvaci poloze. Vystup=
ni signdl paméfového obvodu se pak srovnd s vystupnim signdlem vy=-
hodnocovaée-programu ve srovndvacim obvodu, ktery v pripadé nedole=-

tu utku vysle impuls,'kteri 1ze vyuzit napiiklad k zastaveni stroje.,

Nevyhodou dosavadniho YeSeni je to, %e p¥itomnost ndsledného
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utku p¥i zastavovdni zrusi zastaveni stroje,a tim i pripadnou sig=
nalizaci. Obsluha tak nemd pPehled o porulde a miZe uvést stroj do

chodu bez opravy zévady.

Tuto nevihodubdosavadniho stavu odstranuje zapojeni za¥izeni
pro kontrolu prohozu utku ﬁodle vynélezu, jéhoi podstafou Jje, Ze
vystup sniméée polohy pracovniho cyklu je spojen s prvnim,&stupém
srovndvaciho obvodu a se vstupem monostabilhiho klopného!gﬁvodu;
jeho? vystup je p¥ipojen k prvaimu vstupu prvni paméti, jejiz dru~
hy vstup je spojen s vystupem &idla proletu utku a jejiZ vystup je 
spojen s druhym vstuﬁem srovndvaciho obvodu, pridemZ vystup srove
ndvaciho obvodu je spojen s prvnimvvstupem,druhé paméti, zatimco

druhy vstup druhé pamdti je spojen se svorkou pi¥ivodu startovaciho

impulsu.

Zat{izeni pro kontrolu prohozu utku podle vyndlezu je bliZe
popsdno podle priloZenych vykresl, kde na obr, 1'j¢ blokové schéma
zarizeni a na obr. 2 je dasovy sled vystupnich signdli 5e;hotlivich‘g .
df1t za¥izeni. | | | )
Na obr. 1 je zndzornéno blokové scﬁéma za¥izeni pro kontrolu
prohozu dtku podle vyndlezu. sttup snimade 1 po}ohy pracovniho cyk-;

1u je spojen s prvnim vstupem srovndvaciho obvodu g>a se vstupem
monostabilniho klopného obvodﬁ 3. V¥stup monostabilniho klopného
obvodu 3 je pripojen k prvnimu vstupu prvni paméfi ﬁ; na jejiZ dru~ |
hy vstup je pripojen vystup &idla 3 proletﬁ utku a jejié.vistup je

spojen s druhym vstupem srovnévaciho obvodu 2. Vystup srovndvaciho

obvodu 2 je spojen s prvnim vstupem drﬁhé paméti

G, zatimco druhy
vstup druhé pam&ti 6 je spojen se svorkou 7 p¥ivodu startovaciho

impulsu,

Na obr. 2 je na jedné &dasové ose zndzornén &asovy sled vystup— |
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nich signdlt jednotlivych dila zai¥izeni, a to pod sebou vystupni

rsignél 8 snimade 1 pblohy pracovniho cyklu, vistupni signdl 9 mo=~
nostabilniho klbpného'obvodu 1,>Vistupni signdl 10 &idla 5 proletu
utku, vystupni signél 11 prvni pam&ti i} vystupni signdl 12 srovnd-
vac{ho obvodu 2, vfstupni signdl 13 druhé pamdti 6 a startovaci

signdl 1k.

V dinnosti je u prikladneho provedeni podle obr. 1 a 2 doba A
hlldani pritomnostl utku uréena délkou 1mpulsu vystupniho slgnalu
- 8 snimade 1 polohy pracovniho cyklu. Impuls vystupniho 51gna1u Q
snimaée polohy pracovniho cyklu je pfiveden na srovndvaci obvod
2 a na monostabilni klopny obvod 3, ktery s p¥ichodem &elni hrany
impulsu vystupniho signdlu § snima&e 1 polohy pracovniho cyklu pie-
klopdi A vytvoii impuls vystupniho signdlu 9 monostabilniho klopné-
ho obvodu 1.‘Impu1s vystupniho signidlu 9 monostabilniho klopného
obvodu 3 je pfiveden na prvni vstup prvni paméti E} ¢imZ se prvni
pamé¥ L ufede do vyé&kdvaci polohy, které;je na Qistupu prvni pamée-
ti &4 31gnallzovana zménou logické urovnd vystupniho signdlu 11 prv—
ni paméti 4. Na druhy vstup prvni paméti_ 4 je prlveden vystupni sig-
ndl 10 é&idla 5 proletu utgp, ktery'51gna1;zu3e prohoz-utku. Pokud
dojde k prohozu dtku, vrdti impuls vystupniho signdlu 10 éidla 5
proletﬁ utku droven vystupniho signdlu ;;’prvni:paméti 4 do pavod=-
hihontavﬁ. srovnévaci obvod 2 pribé&iné srovndvd p¥itomnost impubki
.vfstupniho signdlu 8 snima&e 1 polohy pracovniho cyklu a vystupni-
ho gignélu 11 prvni paméti 4. V piipadé, Ze v dobé A hlidani nep#ij=-
de naKdruhi‘vstup prvai pam&ti 4 impuls signdlu 10 &idla 5 proletu
utku, signalizujict, %e do$lo k prohozu utku, zustane prvni pamé{
4 ve vyékdvaci poloze a vystupni signdl 11 prvni paméti 4 se nevéé-

ti do puvodniho stavu. Po ukonéeni doby A hliddni dojde pak se zm&-
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nou logické drovné vystupniho signdlu 8 snimace 1 polohy pracovni=-

.ho cyklu‘ke zm&né logické urovné vystupniho signdlu ;glsrovnévaci—
ho oﬁvodu 2, &im%z se druhd pamét 6 uvede do vyékévaci polohy, které
je signalizovéna zmé&nou logické drovné vystupniho signdlu 13 druhé
pam&ti 6, ktery miZe byt pouZit pro sepnuti aképiho &lenu pro vyp-
nuti{, ptipadn& zabrzdéni stroje a pro signalizaci mista péruchy.
Dojde=1i v dal3{i periodé ptred zbrédénim stroje k prohozu Gtku, doj=
dé sice ke zm&n& logické urovné vystupnich signdld 11 prvni pamdti
4 a 12 srovndvaciho obvodu 2, nedojde véak ke zméné lqgické drovnd
vystupniho signdlu 13 druhé paméti 6, a tim'tedy nedojde ke zrusd e -
ni signalizace pofuchy a stroj jé moZno uvést do chodu aZz po od-
stran¥ni signalizované poruchy, p¥ivedenim startovaciho signdlu 14
ze svorky 7 na druhy vstup druhé paméti 6. Startovaci signdl 14

miZe byt odvozen na piiklad od startu stroje.
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"pPREDMET VYNALEZU
232 212
‘AC CL. S.o.;

Za¥izeni pro kontrolu prohozu utkﬁrﬁ;yznaéujici se tim, Ze vy=
stup snimade (1) polohy pracovniho cyklu je spojen s prvnim vstupem
srovnavaciho obﬁodu (2) a se vstupem monostabilniho klopného obvo-
du (3), jeho% vystup je piipojen k prvnimu vstupu prvni paméti (&),
- jejiZz druhy vstup je spojen s Vistupem §idla (5) pfoletu utku a je=-
jii vystup je spojen s druhym vstupem srovndvaciho obvodu (2), pri-
Sem? vystup srovndvaciho obvodu (2) je spojen s prvnim vstupem dru-
hé paméti (6), zatimco druhy vstup druhé paméti (6) je spojen se

svorkou (7) p¥ivodu startovaciho impulsu.

1 vykres
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Obr. 1
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Vytiskly Moravské tiskafrské zévody,

provoz 12,

tf.Lidovych milict 3, Olomouc
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