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DESCRIZIONE dell'invenzione industriale avente per titolo:
«MECCANISMO PER MACCHINA DA MAGLIERIA CIRCCLARI»
a nome: A.N.Ge. spol. s r.o. |
di nazionalita ceca

con sede in TREBIC (REP.CECA)

La presente invenzione riguarda le macchi-
ne da magliefia circolari cqmpreﬁdénti un cilin-
dro degli aghi sulla cui circonferenza esterna
sono fresate le scanalature per gli aghi. Nelle
scanalature sono diqusti gli aghi assieme ad
altri elementi mobili, tali elementi essendo
chiamati "slider" o elementi a cursore-platine.

Questi slider sono comandati tramite un sistema

a camme, attraverso il quale essi spostano gli.

aghi nelle scanalature e eseguono. in questo modo

il movimento di_iavoro o operativoidegli aghi.
La struttura degli slider e il procedimen-
to per ii loro posizionamento pogéoho ad esempio
essere configurati in modo tale da consenﬁire
agli slider di eseguire nelle scanalature, oltre
al proprio movimento di spostamentéfo scorrimen-

to assiale anche un movimento oscillante, nel

qual caso lo slider funziona come una leva a in-’
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versione. doppla. Il movimento assiale é necessa-

f - i
- - -

rio per spostare l ago verso 1’ alto e verso il

basso, mentre la funz;one;dellqnleva‘a dopp;a]

T

inversione esegue il movimento della porzione di

battuta?o riscontro dell'ago*indentroﬁe all’in-

fuori en#rorl'area o,allléstérnéhdell{area'della'

pista del giéfema a Camme,QueéFifsliaer solita-
mente'favoiiséonoil_movimeﬁtd;dgélilaghi prin-
cipalmeﬁte in una direzipne.-Uﬁ?aitré:disposi—
zione dégii-aghi e di slide}'a ddﬁpiémihéersione

& pure nota, in cui 1l’ago’ della .macchina a ci-

"lindro singolo pué essere 5posﬁato nella scana-’

latura del clllndro degll aghl ln entrambe le -

dlrezlonl. L’ lnconvenlente dl queste dlSpOSlZlO—
ni é,costituito dal fatto che"lq_sl}der oscil-

lante & posizionato come una leva a doppia in-

versione direttamente sull’ago, contro il quale
esso si inclina in corrisponden?é’delia posizio-
ne del punto di 1nver510ne.'Pef"talé,soluzione

deve essere reallzzato un ago spec;ale, che é

estremamenté;costgso, e inoltfgﬁil posizionamen—

to della .giunzione dell‘ago- e dello slider ri-,

chiede'uhaiéCAnalatura'per ago ﬁréfondg. Relati-

vamente alla resistenza degli slider, sussiste

"l’inconveniente che il loro corpo & . indebolito
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-4 . Ing. Barzand & Zanardo

in corrispondenza. del punto eéposto nell’area
del loro posiziocnamento oscillante sgll'ago, il
che ha come conseguenza una minor &drata utile
di lavoro di tali componenti.

La disposizione e il meccanismo-seqondo la
presente invenzicne eliminano guesti inconve-
nienti. L’essenza dell'invenzione.consiste nel
fatto che sulla estremita superiore dello slider
a doppia inversione e previgto l’elemento di at-

testatura o riscontro, in cui & definita una

fessura aperta contro il fondo della scanalatura

dell’ago, e lfeleménto di riscontro o fondo
dell’ago & inserito in modo spostabile in tale
fessura. |

Il vantaggio di questa configurazione &
che lo slider puo coéperare.qon un:%gﬁ‘a.linf
guetta da maglieria di qualsiasi usuale dimen-
sione, e inoltre che la fessura di guida per lo
spostamento dell’ago in entrambe le direzioni si
trova nella éosizicne non suscettibile di inde-
" bolire lo slider, e inoltre che lo slider oscil-
lante & posizionato nella scanalatura per l’ago
al di sotto dell’ago nella direzicne dell’asse
del cilindro degli aghi ove nel suo punto di

supporto esso si inclina contro il fondo della
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scanalatura dell’ago. CiélCOnéente di realizzare
la scanalétura dell’ago meno'profonda;

Il meccanismo secondo l'invenzione e illu~
sfrato nell’accluso-disegno.,Tale_disegno illu-
stra una vista in sezione ﬁrasversale_del cilin-
aro degli gghi con una scanalatura per ago, in
cul l’aéo & rappresentato con uno slider oscil-
lante a dbppia inversione, quest'ultimo trovan-
dosi in una posizioﬁe'con la pdrzionefdi fondo o
di riscontré dell’ago inseri£§ nella scanalatura
dell’ago. |

Piﬁr specifiégtaménte; 'il meccanismo per
macchine da maglieria circolari secondo l’inven-
zione rappresentato“pgl diseého accluso & costi-
tuito dal cilindro_lndegli aghi cheusulla pro-
pria circonferenza esterna é.dotato delle scana-
lature 2 per gli aghi, in cui si xhuofono gli
aghi da méglierié 3, con leuporzioni di fondo o
di riscoﬁtro-attestatura deéli aghi 5 ritenute
mediante le molle 4. Ciascun ago 3 & controllato
o comandatco nella sua scanalatufa 2 da un ele-
mento costituito dal riscon£r§ 13 con;la fessura
6, attraverso la gquale il riscontre 13 avanza
~ scorrevolmente contro il riscontro o fondo 5

dell’ago 3 e contro lo slider o platina oscil-
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~lante 12 a doppia inversione, che sono saldamen-

te intercollegati e formanc un sol pezzo. Lo
slider oscillante 12 contatta il fondo della
séanalatura 2 per l’ago in corrispondenza del
bordo della porzione di inversidne.lo e in’ cor-
rispondehza della estremita opposta a gquella su
cui esso & saldamente collégatd con il riscontro
13 lo slider 12 e aotato di una suferf;cig 11
per spingeré lo slidef oscillaﬁte 12 nella sca-
nalatura 2. Il riscontro 13 & inoltre dotato di
una faccia 7, di un bordo supefiofe.S e di un
bérdo iﬁfgriore 9 che servono per la connessione
con il sistema a camme non rappresent#to.

Il meccanismo secondo la;presehte inven-
zidne funziona nel modo Qeguenté; Durénte la ro-
tazione del cilindro 1 degli aghi, vi-& connes-
sione tra il riscontro 13 e i;:éisfemé a cémme
non rappéesentato, durante la qﬁale o 11 riscon-
tro 13 viene spinto nella scanalatura 2, gquando
l’elemento di riscontro o attestatﬁraES dell’ago
3 & spostato nella fessura 6 ;e la:.posizione
dell’ago 3 non-é variata, o il :isconffo.13 vie=-
ne spinto fuori e quindi pervenendo in conhes—
sione con il sistema a camme, o mediante il bor-

do superiore 8 o mediante il bordo inferiore 9,
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-7- Ing. Barzand & Zanardo

e mediante di gquesto l’ago 3 & spostato nella
direzione verso l’alto é fuori dalla scanalatura
2 dal cilindro 1 degli aghi, Qppure l'ago 3 e
sﬁostato verso il basso nella scanalatura 2 del
cilindro 1 degli aghi nellé direzione. assiale.
Se il riscdntfo 13 si inseriéee nella scanalatu-
ra 2, esso & séinto fuori dalia scanalatura 2
per effetto dello slider oscillante 12 a deppia
inversione in modo tale che lo slider osgillante
12 gi inclina contro il fondo 14 della scanala-
tura 2 in cérrispondenza del bordo della porzio-
ne a in§ersione 10 e a causa de;l'effetto
dell’elemento non rappresentato eonfro la super-
ficie 11, lo slider oscillante 12 si inverte, il
riscontro 13 é'spinto fuori dal;a gcanalatura 2
e si porta in una posizione éve esso pud essere
influenzato dal sistema a camme non rappreéenfé-
to. Inoltre, si_ .verifica un movimento deilo sli-
der oscillante 12 e dell'agb‘S nella direzione
assialé sotto l/’influenza di altri elementi non
rappresentati pésizionati nella'scanalatﬁra 2 al
di sotto dello slider oscillante 12.

Il meccanismo qui sopra illustrato pud es-
sere impiegato in tutti i. tipi di macchine da

maglieria circolari.
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RIVENDICAZIONE

Mecc#ﬁismo‘per macchine da maglieria cir-
colari per il controllo degli aghi di lavorazio-
né a maglia, dotate di uﬁ cilindfé degli aghi
avente sulla propria circonferenza esterna una
pluralitd di scanalature in cui gli aghi di la-
vorazione a maglia si spostanc nella direzione
assiale, gli aghi essendo atti ad essere sposta-
ti mediante movimenti'di‘riscontro, i riscontri
esgendo determinati da uqlsistema_a camme, ca-
rattefizzaﬁo dal fétto che l’ago presenta un ri-
scontro (5) di fdndb ai forma rettanéolare in
cui & impegnato in modo sposﬁébilé tramite una
fessura (6) un elemento di 'riseontro (13),
l’elemento di riscontfo (13) essendo saldamente
collegato con lo slider o platina oscillante
(12) a doppia inversione sul‘iatd opposto al-
l1’ago (3), lo slider oscillante (1l2) essendo do-
tato, in corrispondenza della estremita opposta,
di una superficie (11) per spingere lo slider
oscillante (12) nella scanalatura (é) per 1l’ago,

l’elemento di riscontro (13) avendo una faccia

(7), un bordo superiore (8) e un bordo inferiore \

(9) per il contatto con il sistema a camme.
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