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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zur Er-
mittlung der Hohe einer Luftkammer.

[0002] Essindbereits Liegevorrichtungen bekannt, die
aufblasbar sind. Eine einfache Form einer derartigen Lie-
gevorrichtung ist eine Luftmatratze. Diese weist eine ein-
zige oder mehrere Luftkammern auf, die jeweils tber ei-
nen Luftanschluss mit Luft befilllbar sind, beispielsweise
unter Verwendung eines Kompressors. Der jeweilige
Luftanschluss wird nach dem Befullen der jeweiligen
Luftkammer mittels eines Stdpsels verschlossen.
[0003] Aus der DE 20 2004 000 701 U1 ist ein mit
Druckluft befullbares Liegepolster fiir ein Liegemdbel be-
kannt, wobei das Liegepolster iber einen Kompressor
mit Druckluft beaufschlagbar ist. Auf der Oberseite des
Liegepolsters istim Bereich der zu erwartenden Lordose
des Schlafenden mindestens eine, vorzugsweise drei,
zusétzliche, unabhéngige Luftkammern vorgesehen. Die
Luftkammern erstrecken sich Uber die gesamte Breite
des Liegepolsters. Jede Luftkammer weist einen An-
schluss fur einen Kompressor auf, so dass jede Luftkam-
mer einzeln mit Druckluft beaufschlagbar ist.

[0004] AusderDE 696 11490 T2 ist eine Matratze mit
einer durch den Benutzer regulierbaren Festigkeit be-
kannt. Die Matratze besteht aus einem Kern mit einer
Struktur aus einer gefutterten Schicht auf jeder Seite so-
wie einer gepolsterten Schicht auf ebenfalls jeder Seite.
Mindestens eine der gefutterten Schichten ist ein retiku-
larer Korper mit einem in der Regel prismatisch-rechtek-
kigen Aufbau.

[0005] Die Struktur basiert auf einem lamellengewan-
deten Kdrper, der durch mehrere querverlaufende Schei-
dungen unterteilt ist, die die nebeneinanderliegenden
guerverlaufenden versiegelten Luftkammern definieren.
Jede Luftkammer kann einzeln aufgeblasen werden, so
dass je nach dem Druck, mit dem die querverlaufenden
Kammern des retikularen Kdrpers versehen wurden, die-
ser Korper verschiedene Festigkeiten aufweisen kann.
Weiterhin ist eine Kompressoranlage vorgesehen, die
durch ein Luftreservedepot unterstiitzt wird und die quer-
verlaufenden Luftkammern tiber unabhéngig und einzeln
steuerbare Elektroventile mit Druck versorgt.

[0006] Aus der US-A-4542547 ist eine Liegevorrich-
tung bekannt, die eine Matratze mit einer Vielzahl von
gitterférmig angeordneten Luftkammern aufweist, wel-
che mit jeweils mindestens einem Luftanschluss verse-
hen sind. Weiterhin weist die bekannte Liegevorrichtung
eine Vielzahl von steuerbaren Ventilen auf, wobei jedes
Ventil einer der Luftkammern zugeordnet ist. Ferner ent-
halt die Liegevorrichtung eine Vielzahl von Sensoren und
eine mit den Sensoren verbundenen Steuereinheit, die
die Ventile in Abh&angigkeit von denn Ausgangssignalen
der Sensoren individuell steuert. Als Luftquelle fur die
bekannte Liegevorrichtung dient ein Kompressor.
[0007] Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine
Vorrichtung zur Ermittlung der Héhe einer Luftkammer
anzugeben.
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[0008] Diese Aufgabe wird durch eine Vorrichtung mit
denim Anspruch 1 angegebenen Merkmalen gel6st. Vor-
teilhafte Ausgestaltungen und Weiterbildungen der Er-
findung ergeben sich aus den abhangigen Anspriichen.
[0009] Eine Vorrichtung mit den erfindungsgemafien
Merkmalen weist den Vorteil auf, dass die Befiillung der
einzelnen Luftkammern sensorgesteuert durch eine
Steuereinheit vorgenommen werden kann. Bei diesen
Sensoren handelt es sich um H6hensensoren, so dass
die Luftzufuhr zu jeder der Luftkammern so eingestellt
werden kann, dass die jeweilige Luftkammer eine ge-
wiinschte Hohe aufweist. Diese gewilinschte Hohe ist
vorzugsweise abhéngig von einem eingestellten Matrat-
zenprofil.

[0010] Eine vorteilhafte Ausgestaltung der Luftkam-
mern ist im Anspruch 6 angegeben. Sind die Luftkam-
mern jeweils in Form eines Faltenbalges realisiert, dann
begunstigt dies die Einstellung einer gewiinschten Héhe
und eines gewunschten Druckes in jeder der Luftkam-
mern.

[0011] Weitere vorteilhafte Eigenschaften der Erfin-
dung ergeben sich aus deren beispielhafter Erlauterung
anhand der Figuren. Es zeigt

Figur 1  eine schematische perspektivische Ansicht
einer bei einer Liegevorrichtung verwendeten
Matratze,

Figur 2  eine Darstellung zur Erlauterung der Funkti-
onsweise einer Liegevorrichtung,

eine schematische Ansicht zur Veranschauli-
chung einer bevorzugten Ausfiihrungsform ei-
ner Luftkammer,

Figur 3

Figur 4  eine weitere Darstellung zur Erlauterung der

Funktionsweise einer Liegevorrichtung und
Figur 5 Skizzen eines erfindungsgemafien Ausfih-
rungsbeispiels zur Messung der Héhe einer
Luftkammer.

[0012] Beiden Figuren 1 - 4 handelt es sich nicht um
Ausfuhrungsformen der Erfindung, sondern um Darstel-
lungen, die das Verstandnis der Erfindung erleichtern.
[0013] Die Figur 1 zeigt eine schematische perspekti-
vische Ansicht einer bei einer Liegevorrichtung verwen-
deten Matratze. Die dargestellte Matratze 1 weist eine
Vielzahl von gitterférmig angeordneten Luftkammern 2
auf. Jede dieser Luftkammern hat eine quadratische,
rechteckige oder runde Grundflache. Bei einer quadrati-
schen Grundflache hat jede Luftkammer beispielsweise
eine Lange und eine Breite im Bereich zwischen 4 und
10 cm. Die Hohe jeder Luftkammer kann in Abhangigkeit
von der zugefuhrten Luftmenge beispielsweise im Be-
reich zwischen 6 und 12 cm eingestellt werden. Die ge-
samte Lange der Matratze betragt beispielsweise 200
cm, ihre Breite 100 cm.
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[0014] Jede der Luftkammern 2 der Matratze 1 kann
individuell mit Luft bepumpt werden, so dass flr jede ein-
zelne der Luftkammern der dort herrschende Luftdruck
und die Hohe individuell einstellbar sind. Dieses indivi-
duelle Bepumpen einer Luftkammer wird im Zusammen-
hang mit der Figur 2 veranschaulicht, die eine Darstel-
lung zur Erlauterung der Funktionsweise einer Liegevor-
richtung zeigt.

[0015] Die dort dargestellte Luftkammer 2 enthélt ei-
nen Luftanschluss 6, der tiber ein Ventil 3 mit einer Druck-
luftquelle 7 verbunden ist. Das Ventil 3 wird gedtffnet und
geschlossen durch Steuersignale, die von einer Steuer-
einheit 4 zur Verfugung gestellt werden. Die Steuerein-
heit 4, die einen Prozessor aufweist, generiert die ge-
nannten Steuersignale in Abh&ngigkeit von ihr zugefuhr-
ten Sensorausgangssignalen.

[0016] Die in der Figur 2 dargestellte Luftkammer 2
weistebenso wie alle anderen Luftkammern der Matratze
einen Drucksensor 8, einen Hohensensor 9 und einen
Lagesensor 10 auf. Die Ausgangssignale der genannten
Sensoren werden der Steuereinheit 4 zugefiihrt, von de-
ren Prozessor ausgewertet und in ein Steuersignal fur
das Ventil 3umgesetzt, wodurch das Ventil geffnet oder
geschlossen wird und damit durchlassig ist oder sperrt.
Gegebenenfalls ist es auch mdglich, mit weniger Lage-
sensoren auszukommen, um die Liegeposition der auf
der Matratze liegenden Person zu detektieren. Dazu ge-
niigt moglicherweise ein einziger Lagesensor, der in ei-
ner der Luftkammern positioniert ist.

[0017] Durch eine Auswertung der vom Drucksensor
8 gelieferten Sensorsignale kann der in der jeweiligen
Luftkammer herrschende Luftdruck dahingehend tber-
wachtwerden, ob er einem gewilinschten Matratzenprofil
entspricht oder nicht. Weiterhin kann durch eine Auswer-
tung der Ausgangssignale des Drucksensors 8 der Luft-
druck in der jeweiligen Luftkammer dahingehend uber-
wacht werden, dass er einen vorgegebenen zulassigen
Maximaldruck nicht Gberschreitet. Dadurch ist sicherge-
stellt, dass eine Luftkammer nicht in unerwiinschter Wei-
se platzen und die auf der Matratze liegende Person ge-
fahrden kann. Zuséatzlich kann - um ein Platzen von Luft-
kammern der Matratze zu vermeiden - auch mittels eines
mechanischen Uberdruckventils 25 (siehe Figur 4) die
Luft der Druckluftquelle 7 begrenzt werden, wobei das
Uberdruckventil beispielsweise in die Leitungsanschlus-
splatte fur die Luftkammerzuleitungen integriert ist. Zu-
satzlich oder alternativ dazu kann auch ein von der Steu-
ereinheit 4 angesteuertes elektrisches Sicherheitsventil
24 (siehe Figur 4) vorgesehen sein.

[0018] Durch eine Auswertung der vom Héhensensor
9 gelieferten Sensorsignale kann die H6he der jeweiligen
Luftkammer dahingehend Uberwachtwerden, ob sie dem
derzeit eingestellten Matratzenprofil entspricht oder an-
gepasst werden muss. Die Hohenmessung erfolgt bei-
spielsweise dadurch, dass auf der Unterseite der oberen
Begrenzungswand der Luftkammer eine reflektierende
Schicht aufgebracht wird und der Abstand der reflektie-
renden Schicht vom Hohensensor 9 erfasst wird.
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[0019] Durch eine Auswertung der von den Lagesen-
soren 10 gelieferten Steuersignale kann ermittelt wer-
den, ob die auf der Matratze liegende Person auf dem
Bauch, auf dem Riicken oder auf der Seite liegt und ein
der jeweiligen Liegeposition zugehériges Matratzenprofil
eingestellt werden. Zu dieser Lageermittlung sind bei-
spielsweise im Bereich des oberen Randes der Schlaf-
anzughose einer auf der Matratze schlafenden Person
verschiedene Signalgeber befestigt, beispielsweise ein-
genaht. Ein erster Geber befindet sich im Bereich des
Rickens, ein zweiter Geber im Bereich des Bauches, ein
dritter Geber auf der linken Seite und ein vierter Geber
auf der rechten Seite. Befinden sich diese Signalgeber
in der Nahe eines der Lagesensoren 10, dann gibt der
jeweilige Lagesensor ein jeweils charakteristisches
Kennsignal an die Steuereinheit 4 ab, anhand dessen
die Steuereinheit unter Verwendung von in einem Liege-
profilspeicher abgespeicherten Daten erkennt, ob die auf
der Matratze liegende Person auf dem Bauch, auf dem
Rucken, der linken Seite oder der rechten Seite liegt.
Liegt die Person beispielsweise auf dem Riicken, dann
verursacht lediglich der im Bereich des Ruckens ange-
ordnete Signalgeber Uber denin der Nahe angeordneten
Lagegeber 10 eine Meldung an die Steuereinheit 4. Alle
anderen Signalgeber sind soweit vom jeweils nachstlie-
genden Lagesensor entfernt, dass die weiteren Lage-
sensoren kein Signal abgeben. Folglich stellt die Steu-
ereinheit 4 in diesem Fall ein Matratzenprofil ein, das
einer auf dem Rucken schlafenden Person entspricht.
Dazu verwendet die Steuereinheit 4 Daten, die in einem
Matratzenprofilspeicher abgespeichert sind.

[0020] Die Figur 3 zeigt eine schematische Ansicht zur
Veranschaulichung einer bevorzugten Ausfuihrungsform
einer Luftkammer. Diese ist in Form eines Faltenbalges
realisiert, der aus einem weichen Kunststoffmaterial be-
steht. Wird in diese Luftkammer von der Unterseite Luft
gepumpt, dann werden die Falten in dem Sinne ge-
streckt, dass sich die Hohe der Luftkammer vergréRert.
Wird hingegen Luft aus der Luftkammer abgelassen,
dann sinkt der Faltenbalg wieder zusammen, so dass
sich die Hohe der Luftkammer verkleinert. Einander be-
nachbarte Faltenbalge der Matratze 1 sind - wie es durch
das in der Figur 3 dargestellte Kontaktstiick 2a veran-
schaulicht ist - durch einen Vulkanisiervorgang mitein-
ander verbunden. Diese Verbindung einander benach-
barter Faltenbalge befindet sichim mittleren oder unteren
Bereich des jeweiligen Faltenbalges. Dadurch ist die Ein-
stellung der gewtinschten Hohe eines Faltenbalges nicht
beeintrachtigt. Die in der Luftkammer 2 befindlichen Sen-
soren sind in der Figur 3 aus Griinden der Ubersichtlich-
keit nicht dargestellt.

[0021] Alternativ zu der in der Figur 3 dargestellten
Ausfiihrungsform kénnen die Luftkammern auch in Form
einer teleskopierbaren Kolben-Zylinder-Verbindung rea-
lisiert sein.

[0022] Die Figur 4 zeigt eine weitere Darstellung zur
Erlauterung der Funktionsweise einer Liegevorrichtung.
Indieser Figur sind insbesondere die Steuereinheit 4 und
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die Luftquelle 7 detaillierter gezeigt.

[0023] Die Luftquelle 7 weist ein Kolbengehduse 16
auf, innerhalb dessen ein Kolben 15 auf und ab bewegbar
ist. Bei der Aufwartsbewegung des Kolbens 15 wird Luft
in Richtung der Ventile 3 der Luftkammern gepresst. Ist
das jeweilige Ventil gedffnet, dann wird die durch das
Ventil gepresste Luft in die jeweilige Luftkammer ge-
pumpt. Bei der Abwartsbewegung des Kolbens kann -
sofern das jeweilige Ventil gedffnet ist - Luft aus der je-
weils zugehdorigen Luftkammer abgelassen werden. Die
Bewegung des Kolbens 15 wird durch einen Linearmotor
14 hervorgerufen, der seinerseits mit Steuersignalen be-
aufschlagt wird, die ihm von der Steuereinheit 11 tGber
eine Motorsteuerleitung 21 zugefihrt werden. Die Steu-
ereinheit 11 sorgt dafiir, dass ein Ventil zum Einpumpen
oder Ablassen von Luft wahrend der Auf- bzw. Abbewe-
gung des Kolbens nur dann geoffnet wird, wenn der
Druck in der jeweiligen Luftkammer mit dem in der Pum-
penkammer des Kolbengehduses herrschenden Luft-
druck Ubereinstimmt. Zu diesem Zweck ist auch im Be-
reich des Kolbengehé&uses ein Drucksensor 23 vorgese-
hen, dessen Ausgangssignal der Steuereinheit 4 tber
eine Leitung 22 zugefuhrt wird.

[0024] Der Vorteil einer derartigen Ausgestaltung der
Luftquelle 7 besteht darin, dass das Einbringen von Luft
in die Luftkammern der Matratze und das Auslassen von
Luft aus den Luftkammern der Matratze geréuschlos er-
folgt. Dies ist darauf zurtickzufiihren, dass sich der Kol-
ben 15 im Kolbengeh&use 16 nur sehr langsam bewegen
muss, da eine Anderung des Luftdrucks in den Luftkam-
mern nicht abrupt erfolgen soll, sondern langsam. Dies
hat den Vorteil, dass fiir die auf der Matratze liegende
Person die Anderung des Luftdruckes unauffallig erfolgt.
[0025] Die Steuerung der Ventile erfolgt - wie bereits
oben ausgefiihrt wurde - durch Steuersignale, die von
der Steuereinheit 4 zur Verfigung gestellt werden - fir
jedes der Ventile und damit fur jede Luftkammer indivi-
duell.

[0026] Die Steuereinheit 4 weist einen Prozessor 11,
einen Matratzenprofilspeicher 12, eine Tastatur 13 als
Eingabemittel, einen Protokollspeicher 17 und einen Lie-
geprofilspeicher 20 auf. Der Prozessor 11 ist mit einem
Display 5 sowie Uber eine Online-Verbindung 18 mit ei-
nem entfernt angeordneten Zentralprozessor 19 verbun-
den. Letzterer befindet sich beispielsweise in einem
Krankenhaus, in einer Arztpraxis oder in einer Schlaffor-
schungsanstalt. Weiterhin ist der Prozessor 11 Uber die
Motorsteuerleitung 21 mit dem Linearmotor 14 verbun-
den. Ferner werden ihm - was in der Figur 4 nicht dar-
gestellt, jedoch aus der Figur 2 ersichtlich ist - die von
den Drucksensoren 8, den Hohensensoren 9 und den
Lagesensoren 10 abgeleiteten Sensorsignale zur Verfi-
gung gestellt.

[0027] Die dargestellte Vorrichtung weist mehrere Ar-
beitsmodi auf, die Giber die Tastatur 13 einleitbar sind.
[0028] Ein erster Arbeitsmodus besteht darin, mittels
der Bedientastatur 13 ein gewilnschtes Matratzenprofil
auszuwahlen und mittels des Prozessors 11 einzustel-
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len. Zu diesem Zweck wurden im voraus im Matratzen-
profilspeicher 12 Daten hinterlegt, die einer Vielzahl von
verschiedenen Matratzenprofilen entsprechen. Jeder
dieser Datensétze ist Uber die Bedientasten 13 im Sinne
einer Auswahl eines gewiinschten Matratzenprofils aus-
wahlbar. Der Prozessor 11 adressiert als Reaktion auf
die eingegebenen Bedienbefehle den Matratzenprofil-
speicher 12 derart, dass der jeweils gewlinschte Daten-
satz aus dem Matratzenprofilspeicher 12 ausgelesen
wird und steuert den Linearmotor 14 und die Ventile der
Luftkammern derart, dass das gewiinschte Matratzen-
profil eingestellt wird. Jeder der genannten Datensétze
enthélt dabei beziiglich jeder einzelnen der Luftkammern
Informationen tber den Druck und die Hohe.

[0029] Ist das gewiinschte Matratzenprofil eingestellt,
dann Giberwacht der Prozessor 11 die Aufrechterhaltung
dieser Einstellung unter Berucksichtigung der ihm zuge-
fuhrten Eingangssignale und leitet bei Bedarf Anpassun-
gendurcheine geeignete Ansteuerung des Linearmotors
14 und der Ventile 3 der Luftkammern in die Wege. Wei-
terhin Gberwacht der Prozessor 11 den Druck in jeder
einzelnen Luftkammer dahingehend, dass ein zuléssi-
ger, im voraus festgelegter Maximaldruck nicht Uber-
schritten wird. Erkennt der Prozessor 11, dass der Luft-
druck in einer der Kammern mit dem zuléssigen Maxi-
maldruck Ubereinstimmt, dann 6ffnet er das zugehdérige
Ventil, um Luft aus dieser Kammer abzulassen.

[0030] Um zu verhindern, dass dann, wenn die auf der
Matratze liegende Person aufsteht, die Luftkammern
komplett entspannen, kann in jeder Luftkammer ein Be-
grenzungselement vorgesehen sein. Dieses Begren-
zungselementbewirkt, dass eine vorgegebene zulassige
Maximalhthe der Luftkammern nicht tiberschritten wird.
Dadurch werden Beschadigungen oder gar Zerstoérun-
gen der Luftkammern vermieden. Sind die Luftkammern
als Faltenbalge realisiert, kann das Begrenzungsele-
ment beispielsweise eine Leine sein.

[0031] Vorzugsweise wird im unbelasteten Zustand
der Matratze ein Vordruck auf jede Luftkammer gegeben.
Eine Einregelung auf ein gewlinschtes Matratzenprofil
erfolgt erst dann, wenn wieder eine Person auf der Ma-
tratze liegt.

[0032] Einzweiter Arbeitsmodus besteht darin, mittels
der Bedientastatur den Ablauf einer vorgegebenen Ab-
folge von Matratzenprofilen in die Wege zu leiten. Diese
Abfolge von Matratzenprofilen wurde im voraus festge-
legt und dient einer wiederholten Umlagerung der auf der
Matratze liegenden Person. Dadurch kann erreicht wer-
den, dass die Wirbelséule der auf der Matratze liegenden
Person beispielsweise wéhrend des Schlafes in vorge-
gebener Weise bewegt wird, so dass die genannte Per-
son nach dem Aufwachen keine Riickenschmerzen hat.
Bei kranken Patienten, die sich selbst kaum mehr bewe-
gen konnen, kann durch die wiederholte Veranderung
des Matratzenprofils erreicht werden, dass der Druck auf
bestimmte Korperteile, beispielsweise die Fersen oder
Schultern, nicht Uber einen langen Zeitraum konstant
hoch bleibt. Dadurch kann ein Auftreten von Dekubitus
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vermieden oder zumindest verzdgert werden. Auch in
diesem Arbeitsmodus werden die dem Prozessor 11 von
den Sensoren zugefiihrten Eingangssignale zuséatzlich
berlicksichtigt, um das jeweils gewiinschte Matratzen-
profil aufrechtzuerhalten und an den Kérper der auf der
Matratze liegenden Person anzupassen.

[0033] Ein dritter Arbeitsmodus besteht darin, durch
eine Auswertung der Liegeposition der auf der Matratze
liegenden Person automatisch ein Matratzenprofil einzu-
stellen, das der detektierten Liegeposition angepasst ist.
Zu diesem Zweck wurden im voraus im Liegeprofilspei-
cher 12 Daten abgespeichert, die Matratzenprofilen ent-
sprechen, die an die jeweilige Liegeposition angepasst
sind. Eine mogliche Liegepositionist die Bauchlage, eine
zweite Liegeposition ist die Ruckenlage, eine dritte Lie-
geposition ist ein Liegen auf der linken Kdrperseite, eine
vierte Liegeposition ist ein Liegen auf der rechten Kor-
perseite. Die jeweils zugehoérigen Matratzenprofile sind
derart, dass die auf der Matratze liegende Person jeweils
beguem und wirbelsaulenfreundlich gelagert ist.

[0034] Die Detektion der Liegeposition erfolgt durch
eine Auswertung der Ausgangssignale der Lagesenso-
ren 10. Diese wirken mit Signalgebern zusammen, die
in der Schlafanzughose der auf der Matratze liegenden
Person befestigt, beispielsweise eingenaht, sind. So ist
im Ruckenbereich, im Bauchbereich, auf der linken Seite
und auf der rechte Seite der Schlafanzughose jeweils ein
derartiger Signalgeber vorgesehen, wobei diese Signal-
geber voneinander unterscheidbare Signale abgeben.
Diese werden, wenn sich der jeweilige Signalgeber nahe
genug bei einem der Lagesensoren 10 befindet, von die-
sem detektiert und an die Steuereinheit 4 weitergeleitet.
Liegt die auf der Matratze liegende Person beispielswei-
se auf dem Ricken, dann ist ausschliefRlich der im Rik-
kenbereich der Schlafanzughose positionierte Lagesen-
sor 10 nahe genug am Signalgeber, so dass lediglich
dieser Lagesensor ein Signal an die Steuereinheit 4 wei-
terleitet. Diese adressiert als Reaktion auf den Empfang
dieses Signals den Liegeprofilspeicher 20 derart, dass
von dort diejenigen Daten ausgelesen werden, die der
detektierten Liegeposition entsprechen. Diese Daten
werdenvon der Steuereinheit4 verwendet, um geeignete
Ansteuersignale fir den Linearmotor 14 und die Ventile
der Luftkammern 2 zur Verfligung zu stellen. Der Liege-
profilspeicher 20 und der Matratzenprofilspeicher 12
kénnen ggf. als ein einziger Speicher realisiert sein.
[0035] Die vorstehend genannten Betriebsarten kon-
nen auch miteinander kombiniert werden, wodurch die
Anpassung des Matratzenprofils an den Korper der auf
der Matratze liegenden Person weiter verbessert wird.
[0036] Eine vorteilhafte Ausgestaltung besteht darin,
die den Matratzenprofilen entsprechenden Daten in ge-
eigneter Form auf dem Display 5 darzustellen. Der Be-
nutzer hat dann die Mdglichkeit, anhand der Displaydar-
stellung gezielt Veranderungen an den Matratzenprofilen
vorzunehmen, die seinen individuellen Vorstellungen
entsprechen. Dazu gehort beispielsweise auch eine
Massage und eine Beliiftung durch ein gezieltes Auf- und
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Abbewegen einzelner Kammern.

[0037] Eine andere vorteilhafte Ausgestaltung besteht
darin, einen Protokollspeicher 17 vorzusehen, in wel-
chem beispielsweise fur die Dauer einer Nacht die ein-
gestellten Matratzenprofile protokolliert werden. Die pro-
tokollierten Daten kdnnenim Nachhinein auf dem Display
5 dargestellt werden. Dies erlaubt Riickschliisse darauf,
ob der Schlafende uberwiegend auf dem Bauch, dem
Riicken oder der Seite schléft, ob er sich haufig oder eher
selten im Schlaf dreht, usw..

[0038] Die Auswertung der protokollierten Daten kann
alternativ auch mittels eines entfernt angeordneten Zen-
tralrechners 19 erfolgen, der mit der Steuereinheit 4 tiber
eine Online-Verbindung 18 gekoppeltist. Dieser Zentral-
rechner steht beispielsweise in einem Krankenhaus. Da-
durch wird es einem Arzt erméglicht, die Schlafgewohn-
heiten eines seiner Patienten zu analysieren und bei Be-
darf auch gezielt eingestellte Matratzenprofile aus der
Ferne zu verandern, indem er neue, gednderten Matrat-
zenprofilen entsprechende Daten Uber die Online-Ver-
bindung 18 an die Steuereinheit 4 Ubertragt.

[0039] Die Figur 5 zeigt Skizzen eines erfindungsge-
mafRen Ausfihrungsbeispiels zur Messung der Hohe ei-
ner Luftkammer, bei welchem der H6hensensor ein Bild-
aufnahmeelement aufweist. Gemal} diesem Ausfih-
rungsbeispiel ist der Boden der Luftkammer 2 mit einer
Vertiefung 26 versehen, in deren unterem Bereich das
Bildaufnahmeelement 27 angeordnetist. Dieses Bildauf-
nahmeelement 27 ist nach oben in Richtung der Ober-
seite der Luftkammer gerichtet. Der Aufnahmebereich
des Bildaufnahmeelements 27 ist durch die Seitenwénde
28 der Vertiefung 26 seitlich begrenzt. An der Innenflache
der Oberseite der Luftkammer ist eine Vielzahl von Mar-
kierungspunkten 29 vorgesehen. Ist die Luftkammer mit
nur wenig Luft geflllt, dann ist die Hohe der Luftkammer
gering, und es ist im Aufnahmebereich des Bildaufnah-
meelementes 27 nur eine von der Hohe der Luftkammer
abhéangige, vergleichsweise geringe Anzahl der Markie-
rungspunkte 29 enthalten. Dieser Zustand ist in der Figur
5a veranschaulicht. Ist hingegen die Luftkammer voll-
sténdig mit Luft gefiillt, dann ist die Héhe der Luftkammer
grof3 und es sind im Aufnahmebereich des Bildaufnah-
meelements alle Markierungspunkte enthalten. Dieser
Zustand ist in der Figur 5b veranschaulicht. Das Aus-
gangssignal des Bildaufnahmeelementes 27 wird an die
Steuereinheit 4 Ubertragen. Diese ermittelt aus dem
empfangenen Signal die jeweils vorliegende Anzahl der
erfassten Markierungspunkte 29 und daraus dann die
Hohe der Luftkammer.

Bezugszeichenliste:

[0040]

1 Matratze

2 Luftkammer

2a  Kontaktstick einer Luftkammer
3 Ventil
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4 Steuereinheit

5 Display

6 Luftanschluss

7 Luftquelle

8 Drucksensor

9 Héhensensor

10 Lagesensorik, Lagesensor

11  Prozessor

12  Matratzenprofilspeicher

13  Eingabemittel; Tastatur

14  Linearmotor

15 Kolben

16  Kolbengehduse

17  Protokollspeicher

18  Online-Verbindung

19  Zentralrechner

20  Liegeprofilspeicher

21  Motorsteuerleitung

22 Leitung zur Steuereinheit

23  Drucksensor

24 elektrisches Sicherheitsventil

25  mechanisches Uberdruckventil

26  Vertiefung

27  Bildaufnahmeelement

28  Seitenwande

29  Markierungspunkte

Patentanspriiche

1. Vorrichtung zur Ermittlung der Héhe einer Luftkam-

mer, mit
- einer Luftkammer,
- einem Héhensensor und
- einer mit dem Hohensensor verbundenen
Steuereinheit,
dadurch gekennzeichnet, dass

- der Hohensensor ein Bildaufnahmeelement
(27) aufweist,
- die Luftkammer (2) an der Innenflache ihrer
Oberseite mit einer Vielzahl von Markierungs-
punkten (29) versehen ist,
- das Bildaufnahmeelement (27) in Richtung der
Oberseite der Luftkammer gerichtet ist und
- die Steuereinheit (4) aus dem Ausgangssignal
des Bildaufnahmeelementes die Anzahl der er-
fassten Markierungspunkte und die Héhe der
Luftkammer ermittelt.

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn-

zeichnet, dass der Boden der Luftkammer mit einer
Vertiefung (26) versehen ist und das Bildaufnahme-
element (27) im unteren Bereich der Vertiefung an-
geordnet ist.
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3.

Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Aufnahmebereich des Bildauf-
nahmeelements durch die Seitenwande (28) der
Vertiefung seitlich begrenzt ist.

Vorrichtung nach einem der vorhergehenden An-
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass bei mit
nur wenig Luft geftllter Luftkammer (2) im Aufnah-
mebereich des Bildaufnahmeelements eine geringe
Anzahl von Markierungspunkten enthalten ist.

Vorrichtung nach einem der Anspriche 1 - 4, da-
durch gekennzeichnet, dass bei vollstandig mit
Luft gefillter Luftkammer (2) im Aufnahmebereich
des Bildaufnahmeelements alle Markierungspunkte
enthalten sind.

Vorrichtung nach einem der vorhergehenden An-
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die Luft-
kammer (2) als Faltenbalg ausgebildet ist.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 - 5, da-
durch gekennzeichnet, dass die Luftkammer (2)
in Form einer teleskopierbaren Kolben-Zylinder-Ein-
heit realisiert ist.

Vorrichtung nach einem der vorhergehenden An-
spriiche, dadurch gekennzeichnet, dass die Luft-
kammer (2) Bestandteil einer eine Vielzahl von git-
terférmig angeordneten Luftkammern aufweisenden
Liegevorrichtung ist, wobei die Luftkammern jeweils
mindestens einen Luftanschluss aufweisen.

Vorrichtung nach Anspruch 8, dadurch gekenn-
zeichnet, dass jeder Luftkammer ein Héhensensor
zugeordnet ist und die Hohensensoren jeweils mit
der Steuereinheit (4) verbunden sind.

Claims

1.

Device for detecting the height of an air chamber
comprising

- an air chamber,
- a height sensor and
- acontrol unit connected with the height sensor,

characterised in that

- the height sensor has an image recording el-
ement (27),

- the air chamber (2) is provided at the inner
surface of its upper side with a plurality of mark-
ing points (29),

- the image recording element (27) is oriented
in the direction of the upper side of the air cham-
ber and
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- the control unit (4) determines the number of
the detected marking points and the height of
the air chamber from the output signal of the
image recording element.

2. Device according to claim 1, characterised in that
the base of the air chamber is provided with a de-
pression (26) and the image recording element (27)
is arranged in the lower region of the depression.

3. Device according to claim 2, characterised in that
the recording region of the image recording element
is laterally bounded by the side walls (28) of the de-
pression.

4. Device accordingto any one of the preceding claims,
characterised in that for air chambers (2) filled with
only a small amount of air a small number of marking
points is present in the recording region of the image
recording element.

5. Device according to any one of claims 1 to 4, char-
acterised in that for air chambers (2) completely
filled with air all marking points are present in the
recording region of the image recording element.

6. Device according to any one of the preceding claims,
characterised in that the air chamber (2) is con-
structed as a bellows.

7. Device according to any one of claims 1 to 5, char-
acterised in that the air chamber (2) is realised in
the form of a telescopic piston-cylinder unit.

8. Device according to any one of the preceding claims,
characterised in that the air chamber (2) is a com-
ponent of a lying-down device having a plurality of
air chambers arranged in grid shape, wherein the air
chambers each have at least one air connection.

9. Device according to claim 8, characterised in that
a height sensor is associated with each air chamber
and the height sensors are each connected with the
control unit (4).

Revendications

1. Dispositif pour déterminer la hauteur d’'une chambre
d’air, avec

- une chambre d’air,

- un capteur de hauteur et

- une unité de commande reliée au capteur de
hauteur,

caractérisé en ce que
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- le capteur de hauteur présente un élément de
prise de vue (27),

- la chambre d’air (2) est dotée au niveau de la
surface intérieure de sa face supérieure d’'une
pluralité de points de repére (29),

- I’élément de prise de vue (27) est dirigé vers
la face supérieure de la chambre d’air et

- I'unité de commande (4) détermine a partir du
signal de sortie de I'élément de prise de vue, le
nombre de points de repére détectés et la hau-
teur de la chambre d’air.

Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en
ce que le fond de la chambre d'air est doté d'un
évidement (26) et I'élément de prise de vue (27) est
agencé dans la zone inférieure de I'évidement.

Dispositif selon la revendication 2, caractérisé en
ce que la zone de prise de vue de I'élément de prise
de vue est délimitée latéralement par les parois la-
térales (28) de I'évidement.

Dispositif selon I'une quelconque des revendications
précédentes, caractérisé en ce que lorsque la
chambre d'air (2) n’est que peu remplie d’air, un petit
nombre de points de repére est contenu danslazone
de prise de vue de I'élément de prise de vue.

Dispositif selon I'une quelconque des revendications
1 a 4, caractérisé en ce que lorsque la chambre
d’air (2) est complétement remplie d'air, tous les
points de repére sont contenus dans la zone de prise
de vue de I'élément de prise de vue.

Dispositif selon I'une quelconque des revendications
précédentes, caractérisé en ce que la chambre
d’air (2) est réalisée sous forme de soufflet.

Dispositif selon I'une quelconque des revendications
1 & 5, caractérisé en ce que la chambre d'air (2)
estréalisée sous la forme d’une unité piston cylindre
télescopique.

Dispositif selon I'une quelconque des revendications
précédentes, caractérisé en ce que la chambre
d'air (2) fait partie d'un dispositif de couchage pré-
sentant une pluralité de chambres d’air agencées en
réseau, les chambres d’'air présentant respective-
ment au moins une prise d’air.

Dispositif selon la revendication 8, caractérisé en
ce qu’ un capteur de hauteur est associé a chaque
chambre d'air et les capteurs de hauteur sont res-
pectivement reliés a I'unité de commande (4).
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