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(54) Mobile horloger pour montage a frottement gras

(67) L'invention concerne un mobile horloger (1) destiné a étre
montée a frottement gras sur un tigeron (5), le mobile (1) com-
prenant un corps (2) comprenant un alésage pour recevoir un
tigeron (5) et une pince élastique (3) comprenant deux branches
(30) susceptibles d'étre écartées élastiquement a l'encontre
d'une force de rappel, le corps (2) comprenant deux ouvertures
(20) diamétralement opposées ouvertes sur l'alésage, et la pince
élastique (3) étant configurée de maniére que les deux branches
(30) de la pince élastique (3) puissent étre recues chacune dans
I'une des deux ouvertures (20) pour appuyer simultanément sur
le tigeron (5) lorsque le mobile (1) est monté sur celui-ci. L'in-
vention concerne aussi un ensemble comprenant un tel mobile
horloger (1) et un tigeron (5), ainsi qu'un kit comprenant un dit
mobile horloger (1) et une pluralité de pinces élastiques (3) sup-
plémentaires ayant chacune une raideur différente.
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Description

[0001] La présente invention concerne un mobile horloger destiné & étre monté a frottement gras sur un tigeron. La
présente invention concerne en particulier un mobile horloger, par exemple une chaussée d'horlogerie, destiné a étre
monté 3 frottement gras sans lanternage sur un tigeron, et un ensemble comprenant le mobile et le tigeron.

[0002] Dans une piéce d'horlogerie, la chaussée est le pignon qui commande la minuterie. Elle est généralement montée
a frottement gras sur le tigeron du pignon de centre du mouvement de la piéce d'horlogerie et engréne avec la roue
de minuterie. La roue de minuterie porte solidairement le pignon de minuterie qui engréne avec la roue des heures. En
fonctionnement normal de la piéce d'horlogerie, la chaussée tourne avec le pignon de centre qui est entrainé par le barillet,
la chaussée entrainant le reste du rouage de minuterie. Lors d'une mise & I'heure, le rouage de mise a I'heure agit sur
la chaussée par l'intermédiaire de la roue de minuterie, contre la force de frottement entre la chaussée et le tigeron de
centre, faisant ainsi glisser la chaussée sur le tigeron de centre.

[0003] Traditionnellement, la chaussée est attachée au tigeron par lanternage: le tigeron comprend généralement un
dégagement conique sur une partie de sa longueur et le canon de la chaussée sur le tigeron est pincé a l'aide d'un outil
pour créer deux bossages diamétralement opposés a la hauteur du dégagement conique. L'appui des bossages contre
la surface du tigeron génére la force de frottement.

[0004] Un désavantage du lanternage est qu'il est difficilement reproductible, de sorte que la force de frottement résultant
du lanternage de la chaussée sur son tigeron peut fortement varier d'un ensemble & l'autre, méme lors de I'application de
la méme force de pincement avec le méme outil sur des piéces identiques.

[0005] Un autre désavantage est que le lanternage implique une déformation plastique de la chaussée. Ainsi, sile mouve-
ment de la piéce d'horlogerie doit étre démonté, par exemple au cours d'opérations de maintenance, la chaussée doit
étre remplacée lors du remontage.

[0006] Un but de la présente invention est de proposer un mobile horloger pouvant étre monté a frottement gras sur un
tigeron avec une force de frottement prédéterminée.

[0007] Un autre but de la présente invention est de proposer un mobile horloger pouvant étre monté 3 frottement gras
sur un tigeron de maniére réversible.

[0008] Ces buts et d'autres avantages sont atteints & l'aide d'un mobile horloger destiné & étre monté a frottement gras
sur un tigeron, le mobile comprenant un corps comprenant un alésage pour recevoir un tigeron, et une pince élastique
comprenant deux branches susceptibles d'étre écartées élastiquement a I'encontre d'une force de rappel, le corps com-
prenant deux ouvertures diamétralement opposées ouvertes sur l'alésage, et la pince élastique étant configurée de ma-
niére que les deux branches de la pince élastique puissent étre recues chacune dans l'une des deux ouvertures pour
appuyer simultanément sur le tigeron lorsque le mobile est monté sur un tigeron.

[0009] La force de frottement entre le mobile et le tigeron est ainsi générée par I'appui des branches de la pince sur le
tigeron. La force d'appui peut étre prédéterminée de maniére reproductible en fonction du matériau et des dimensions de
la pince élastique. Le corps du mobile horloger peut par ailleurs étre retiré du tigeron sans étre altéré, de préférence aprés
le retrait de la pince élastique, par exemple pour des opérations de maintenance de la piéce d'horlogerie correspondante,
et remonté sur le tigeron, éventuellement avec une nouvelle pince élastique si la pince élastique d'origine a été déformée
lors de son retrait.

[0010] Selon une forme d'exécution préférentielle, les ouvertures sont au moins partiellement constituées d'entailles pa-
ralléles entre elles et de préférence perpendiculaires & l'axe de l'alésage, suffisamment profondes pour créer I'ouverture
de la paroi extérieure sur l'alésage. Cela permet, lors du montage de la pince élastique, le guidage des branches de la
pince élastique le long des entailles jusqu'a leur insertion correcte dans les ouvertures, facilitant ainsi I'opération.

[0011] Selon certaines formes d'exécution, le corps du mobile comprend une pluralité de paires d'ouvertures telles que
décrites ci-dessus ouvertes sur 'alésage & des hauteurs différentes du corps pour recevoir chacune une pince élastique.
Il est alors possible d'ajuster la force de frottement du mobile horloger sur le tigeron sur lequel il est destiné & étre monté
a frottement gras en ajustant le nombre de pinces élastiques disposées sur le corps du mobile et/ou la raideur de chaque
pince élastique disposée sur le corps du mobile.

[0012] Alternativement ou en combinaison avec ce qui précéde, les deux ouvertures peuvent étre suffisamment longues
pour recevoir une pluralité de pinces élastiques, ce qui permet également de disposer une pluralité de pinces élastiques
de raideur possiblement différentes sur le corps du mobile afin d'ajuster la force de frottement du mobile horloger sur le
tigeron sur lequel il est destiné & étre monté.

[0013] De préférence, les branches de la pince élastique sont recourbées vers l'intérieur, I'extrémité de chaque branche
étant orientée en direction d'une base de la pince élastique de laquelle chaque branche s'étend. Chaque branche forme
ainsi une courbe presque fermée, ce qui permet de maximiser sa longueur et donc faciliter I'ajustement de son élasticité
par le choix de ses dimensions.

[0014] Chaque branche comporte de préférence une méchoire sur son extrémité pour entrer en contact avec le tigeron
a travers I'ouverture correspondante lorsque le mobile est monté sur un tigeron. La méchoire peut alors étre configurée
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pour coopérer avec le profil de I'ouverture, par exemple avec I'entaille, pour maintenir la pince élastique dans une position
fixe sur le corps.

[0015] Le profil de la pince élastique est par exemple configuré pour coopérer avec le profil du corps pour maintenir la
pince élastique solidaire en rotation avec le corps.

[0016] Selon certaines formes d'exécution, la pince élastique comprend une butée pour venir en appui contre le corps
lorsque les branches sont regues dans les ouvertures.

[0017] De préférence, chaque branche comprend un éperon pour enserrer le corps a la périphérie de I'ouverture corres-
pondante, du cété opposé a la butée, la pince élastique étant clipsée sur le corps entre la butée et les éperons.

[0018] Les buts évoqués plus haut et d'autres avantages sont également atteints a I'aide d'un ensemble comprenant un
tel mobile horloger et un tigeron, le tigeron comprenant un épaulement et le mobile horloger comprenant une surface
d'appui configurée de maniére & pouvoir venir en butée contre I'épaulement du tigeron lorsque le mobile horloger est
monté sur le tigeron.

[0019] Selon certaines formes d'exécution, le tigeron comprend un trongon de profil tronconique qui est situé en regard
des deux ouvertures lorsque le mobile est monté sur le tigeron. Le pincement du tigeron par les branches de la pince
élastique & la hauteur du trongon tronconique permet de préférence le maintien du mobile sur le tigeron dans la direction
de l'axe du tigeron.

[0020] De préférence, le corps comprend au moins une partie dentée venu d'une seule piéce avec le reste du corps, le
tigeron étant constitué par 'axe du pignon de centre d'un mouvement de montre.

[0021] Les buts évoqués plus haut et d'autres avantages sont également atteints a l'aide d'un kit comprenant un tel
mobile horloger avec une pluralité de pinces élastiques supplémentaires, chaque pince élastique de la pluralité de pinces
élastiques supplémentaires comprenant deux branches susceptibles d'étre écartées élastiquement a l'encontre d'une
force de rappel différente pour chaque pince élastique de la pluralité de pinces élastiques supplémentaires, chaque pince
élastique de la pluralité de pinces élastiques supplémentaires étant configurée de maniére que ses deux branches puissent
étre recues chacune dans l'une des deux ouvertures pour appuyer simultanément sur le tigeron lorsque la chaussée est
montée sur un tigeron. Chaque pince élastique du kit ayant une raideur différente, elle appuie avec une force différente sur
le tigeron lorsqu'elle est montée avec le mobile horloger sur le tigeron. La force de frottement entre le mobile horloger et
le tigeron est donc différente pour chaque pince élastique. |l est alors possible d'ajuster la force de friction entre le mobile
horloger et le tigeron en choisissant une pince élastique avec la raideur résultant en la force de frottement souhaitée.

[0022] La présente invention sera mieux comprise & la lecture de la description qui suit illustrée par les figures ou:

— lafigure 1 est une vue éclatée d'un ensemble comprenant un mobile horloger selon l'invention, par exemple une
chaussée, et un tigeron sur lequel le mobile est destiné a étre monté ;

— lafigure 2 est une vue en perspective de I'ensemble de la figure 1 monté ;
— lafigure 3 montre la pince élastique du mobile horloger des figures 1 et 2 ;
— lafigure 4 est une coupe verticale de I'ensemble de la figure 2 ;

— lafigure 5 est une coupe horizontale selon I'axe B-B de I'ensemble des figures 2 et 4.

[0023] En référence auxfigures, le mobile horloger 1 de l'invention est, a titre d'exemple illustratif mais aucunement limitatif,
une chaussée d'horlogerie comprenant un corps 2 et une pince élastique, ou clip 3.

[0024] Le corps 2 comprend un alésage, non visible sur la figure 1, pour recevoir un tigeron, par exemple le tigeron 5 du
pignon de centre 6 d'un mouvement de montre qui porte typiquement la roue de centre 7, le pignon de centre 6 et la roue
de centre 7 étant tous deux solidaires en rotation du tigeron 5. Selon l'invention, le corps 2 comprend deux ouvertures
20 sur sa surface extérieure qui sont ouvertes sur l'alésage et diamétralement opposées, dont une seule est visible sur
la figure 1. Les ouvertures sont par exemple au moins partiellement constituées d'entailles paralléles entre elles et de
préférence perpendiculaires & I'axe de l'alésage, suffisamment profondes pour créer 'ouverture de la paroi extérieure sur
l'alésage. Les entailles sont par exemple réalisées par fraisage de la paroi extérieure du corps 2. Le profil des entailles est
par exemple parallélépipédique. Le corps 2 est de préférence essentiellement cylindrique et coaxial & I'alésage. L'alésage
est par exemple borgne et ouvert & la base du corps 2. Le corps 2 comprend de préférence un pignon 29 sur une partie
de sa paroi extérieure, de préférence du coté de la base. Le pignon 29 est par exemple formé d'une piéce avec le reste
du corps 2, ou rapporté sur ce dernier. Le corps 2 comprend en outre de préférence & son sommet un profil, par exemple
un épaulement, pour permettre la fixation d'une aiguille, par exemple l'aiguille des minutes. Les ouvertures 20 sont de
préférence pratiquées sur la paroi cylindrique du corps 2 au-dessus du pignon 29, entre le pignon 29 et le sommet.

[0025] La pince élastique ou clip 3 comprend deux branches 30 susceptibles d'étre écartées élastiquement l'une de
l'autre a I'encontre d'une force de rappel. La pince élastique 3 est configurée pour étre montée a la maniére d'un clip sur
le corps 2 & la hauteur des ouvertures 20, de préférence perpendiculairement a l'axe de l'alésage. Les deux branches
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30 sont configurées de sorte que lorsque la pince élastique 3 est montée sur le corps 2, chaque branche 30 soit au moins
partiellement logée dans une des deux ouvertures 20. La pince 3 est alors de préférence fixée sur le corps 2 dans une
position déterminée. En particulier, lorsque la pince élastique 3 est montée sur le corps 2, elle est solidaire en rotation
avec le corps 2.

[0026] Selon linvention, lorsque la chaussée 1 est montée sur le tigeron 5 et la pince élastique 3 est montée sur le
corps 2, comme illustré & la figure 2, les branches de la pince élastique 3 sont en contact avec le tigeron 5 a travers les
ouvertures du corps 2 et les branches de la pince élastique 3 sont de préférence écartées par rapport & leur position de
repos. L'écartement de chaque branche 30 par rapport & sa position de repos est par exemple d'environ 0,6 mm, soit un
écartement total de la pince élastique 3 d'environ 0,12 mm par rapport & sa position de repos. Dans cette configuration, la
pince élastique 3 pince donc le tigeron 5 entre deux points diamétralement opposés avec une force d'appui correspondant
a la force élastique de rappel tendant & ramener les branches de la pince élastique 3 dans leur position de repos. La
force d'appui des branches de la pince élastique 3 sur le tigeron 5 induit une force de frottement qui s'oppose a la rotation
relative du tigeron 5 et de la chaussée 1. La chaussée 1 peut alors étre entrainée en rotation par le tigeron 5. La chaussée
1 peut par ailleurs étre glissée en rotation sur le tigeron 5 par 'application sur la chaussée 1, par exemple sur le pignon 29,
d'un couple supérieur au couple de frottement induit par la force de frottement. Dans le cas d'une chaussée par exemple,
le couple de frottement est de préférence de l'ordre de 1,2 mN-m.

[0027] En référence a lafigure 3, la pince élastique 3 est de préférence une piéce monobloc, par exemple en métal (acier,
laiton, alliage de cuivre-béryllium, alliage de cobalt, nickel ou alliage de nickel...), en métal amorphe (verre métallique),
en silicium ou en tout autre matériau approprié, de préférence essentiellement plane. Elle est par exemple fabriquée a
l'aide de la technologie LIGA, par découpage & la presse dans une plaque, ou par toute autre méthode de fabrication
appropriée. Les deux branches 30 sont de préférence symétriques par rapport & un axe de symétrie passant par le milieu
d'une base 31 de la pince élastique 3 de laquelle s'étendent les deux branches 30. Les deux branches 30 s'étendent
de préférence essentiellement dans un méme plan et comportent chacune a leur extrémité une méachoire 32 destinée
a entrer en contact avec le tigeron sur lequel la chaussée de l'invention est destinée & étre montée. D'autres formes
d'exécution sont cependant possibles dans le cadre de l'invention. La pince peut par exemple étre étagée, les branches
et/ou la base se trouvant alors dans des plans différents, de préférence paralléles entre eux. Les branches 30 sont de
préférence recourbées vers l'intérieur de la pince élastique 3, de sorte que I'extrémité de chaque branche 30 est orientée
en direction de la base 31. Chaque branche 30 forme ainsi une courbe quasi fermée, les machoires 32 se retrouvant en
face l'une de l'autre, de préférence de part et d'autre du centre géométrique de la pince élastique 3. Une telle configuration
des branches 30 permet de maximiser leur longueur et ainsi augmenter les possibilités d'ajustement de I'élasticité des
branches 30 par la détermination de leurs dimensions, en particulier de leur section. La force élastique de rappel de la
pince élastique 3 en fonction de I'écartement des branches 30, en particulier des méchoires 32, peut ainsi étre déterminée
de maniére précise et reproductible par le choix du matériau et des dimensions de la pince élastique 3. Selon certaines
formes d'exécution, les machoires 32 comprennent en outre un revétement ou un traitement anti-usure afin de garantir la
stabilité temporelle du couple de frottement résultant de I'accouplement a frottement gras de la chaussée sur le tigeron.

[0028] Les méachoires 32 sont de préférence conformes aux ouvertures du corps de la chaussée de l'invention, par
exemple aux entailles formant les ouvertures. De préférence, le profil des machoires 32 est configuré pour coopérer avec le
profil des ouvertures afin d'empécher la rotation de la pince élastique 3 sur le corps autour de I'axe de l'alésage et/ou pour
empécher son déplacement longitudinal le long du corps lorsque la chaussée est assemblée. La section des méachoires
32 est ainsi par exemple parallélépipédique et de dimensions appropriées pour permettre leur logement de préférence
ajusté dans les entailles du corps.

[0029] De préférence, la base 31 comporte une butée 33 destinée & entrer en contact contre la surface extérieure du
corps lorsque la pince élastique 3 est montée sur ce dernier. Encore préférentiellement, chaque branche 30 comporte
un éperon 35, de préférence a la base de la machoire 32, destiné & enserrer la paroi extérieure du corps a la périphérie
de I'ouverture correspondante. Ainsi, lorsque la pince élastique 3 est montée sur le corps de la chaussée de l'invention,
elle est de préférence maintenue radialement par rapport & l'alésage entre la butée 33 d'une part et les éperons 35 de
l'autre part, a la maniére d'un clip.

[0030] Le profil de la pince élastique 3 est ainsi de préférence configuré pour coopérer avec le profil du corps de la
chaussée afin de maintenir la pince élastique en position fixe par rapport au corps lorsque la pince élastique 3 est montée
sur ce dernier.

[0031] La figure 4 est une coupe verticale le long de I'axe de l'alésage 21 de I'ensemble de la figure 2, qui comprend
la chaussée 1 de l'invention, montée sur le tigeron 5. De préférence, le corps 2 comprend une surface d'appui 22, de
préférence & sa base, destinée a venir en butée contre un épaulement 52 du tigeron 5 lors du montage du corps 2 sur le
tigeron 5, de maniére & limiter et déterminer précisément la longueur d'insertion du tigeron 5 dans l'alésage 21. La section
du tigeron 5 située en regard des ouvertures 20 lorsque le corps 2 est monté sur le tigeron 5 et que la surface d'appui
22 est en butée contre I'épaulement 52, est de préférence un trongon tronconique 50 dont la section transversale diminue
de préférence en direction de I'épaulement 52. Lorsque la pince élastique 3 est montée sur le corps 2, les méchoires de
la pince élastique 3 sont ainsi en contact avec le trongon tronconique 50. La force de pincement de la pince élastique
3 sur le trongon tronconique 50 tend alors & pousser les méchoires 32 dans la direction de la diminution de la section
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transversale du trongon tronconique 50, de préférence vers le bas du tigeron 5, participant ainsi au maintien de la surface
d'appui 22 contre I'épaulement 52. La chaussée 1 est ainsi maintenue longitudinalement en position sur le tigeron 5.

[0032] La figure 5 est une coupe horizontale de I'ensemble de la figure 4 selon I'axe B-B montrant la pince élastique
3 montée sur le corps 2. De préférence, la pince élastique 3 est montée sur le corps 2 avant que ce dernier soit monté
sur le tigeron 5. La chaussée 1 comprenant le corps 2 et la pince élastique 3 assemblés entre eux est alors montée sur
le tigeron 5 contre la force d'appui des méchoires sur le tigeron 5.

[0033] Selon d'autres formes d'exécution, la pince élastique 3 est montée sur le corps 2 aprés que ce dernier est monté
sur le tigeron 5. La pince élastique 3 est alors poussée sur le corps 2 selon une direction radiale 2 |'alésage, a la hauteur
des ouvertures. Les branches 30 sont alors [égérement écartées pour glisser dans les ouvertures, par exemple le long
des entailles, jusqu'a ce que la butée 33 vienne en appui contre la surface extérieure du corps 2 et les éperons 35 soient
plagués contre la paroi du corps 2 derriére chaque ouverture.

[0034] Une fois la chaussée 1 montée sur le tigeron 5, la pince élastique 3 est maintenue en position sur le corps 2 en
enserrant le corps 2 au niveau des ouvertures 20, entre la butée 33 et les éperons 35. Les branches 30 recourbées
permettent de préférence un certain ajustement de I'écartement entre la butée 33 et les éperons 35, permettant ainsi de
rattraper d'éventuels jeux dans les dimensions du corps 2 dus par exemple aux tolérances de fabrication.

[0035] Pour découpler la chaussée 1 du tigeron 5, par exemple lors d'une opération de maintenance, la pince élastique
3 est de préférence retirée du corps 2 en écartant les branches 30 suffisamment pour permettre le dégagement des
éperons 35 et en tirant sur la base radialement par rapport a l'alésage pour sortir les branches 30 des ouvertures, par
exemple en les faisant glisser le long des entailles. Selon certaines formes d'exécution, le retrait de la pince élastique
3 peut se faire sans endommager cette derniére. La pince élastique 3 peut alors étre remontée sur le corps 2 lors du
remontage de la chaussée. Selon d'autre formes d'exécution, la chaussée 1 est découplée du tigeron 5 en glissant le
corps 2 avec la pince élastique 3 le long du tigeron 5 contre la force d'appui des méchoires. La chaussée 1 est alors de
préférence découplée du tigeron 5 sans endommager la pince élastique 3 qui peut alors étre utilisée & nouveau lors du
remontage de la chaussée 1 sur le tigeron 5.

[0036] Il est possible, dans le cadre de l'invention, d'imaginer un kit comprenant un corps comme décrit plus haut et
une pluralité de pinces élastiques similaires a la pince élastique décrite plus haut, toutes les pinces élastiques étant
configurées pour étre montées sur le méme corps, au moins certaines pinces élastiques du kit ayant une raideur différente,
c'est-a-dire certaines pinces élastiques étant dimensionnées pour présenter une force de rappel différente de la force
de rappel d'autres pinces élastiques du kit pour un méme écartement de leurs branches. La force de frottement entre le
mobile horloger et le tigeron sur lequel le mobile est destiné a étre monté peut alors étre ajustée en sélectionnant une
pince élastique ayant la raideur appropriée.

[0037] Selon certaines formes d'exécution, le corps du mobile horloger, par exemple de la chaussée, comprend une
pluralité de paires d'ouvertures telles que définies plus haut, ouvertes sur l'alésage a différentes hauteurs du corps et/ou
deux ouvertures telles que définies plus haut suffisamment longues pour accueillir une pluralité pinces élastiques, par
exemple deux ou trois pinces élastiques, sur le corps du mobile. Chaque pince élastique de la pluralité de pinces élastiques
exerce alors sur le tigeron une force de frottement, comme expliqué plus haut, lorsque le mobile est monté sur le tigeron, la
force de frottement résultante correspondant sensiblement & I'addition de chacune des forces de frottement. Le mobile est
alors par exemple associé & une pluralité de pinces élastiques dans un kit tel que décrit plus haut. La force de frottement
entre le mobile horloger, par exemple la chaussée, et le tigeron sur lequel le mobile horloger est destiné a étre monté peut
alors étre ajustée en sélectionnant le nombre de pinces élastiques et/ou la raideur de chaque pince élastique disposées
sur le corps du mobile.

[0038] La présente invention est décrite ci-dessus & titre d'exemple dans le cas d'une chaussée destinée a étre montée
sur un tigeron. D'autres fonctions du mobile horloger de l'invention sont cependant envisageables. Selon certaines formes
d'exécution, le mobile horloger est par exemple un mobile pour l'affichage de la réserve de marche, ou tout autre mobile
horloger devant étre monté & frottement gras sur un axe ou tigeron.

Revendications

1. Mobile horloger (1) destiné & étre montée a frottement gras sur un tigeron (5), le mobile (1) comprenant:
— un corps (2) comprenant un alésage (21) pour recevoir un tigeron (5); et
— une pince élastique (3) comprenant deux branches (30) susceptibles d'étre écartées élastiquement a I'encontre
d'une force de rappel ;
le corps (2) comprenant deux ouvertures (20) diamétralement opposées ouvertes sur l'alésage (21), et la pince élas-
tique (3) étant configurée de maniére que les deux branches (30) de la pince élastique (3) puissent étre recues chac-
une dans l'une des deux ouvertures (30) pour appuyer simultanément sur le tigeron (5) lorsque le mobile (1) est
monté sur un tigeron (5).

2. Mobile (1) selon la revendication 1, dans laquelle les ouvertures (20) sont au moins partiellement constituées d'en-
tailles paralléles entre elles et de préférence perpendiculaires & I'axe de l'alésage (21), suffisamment profondes pour
créer l'ouverture de la paroi extérieure sur l'alésage (21).
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Mobile (1) selon I'une des revendications 1 et 2, le corps (2) comprenant une pluralité de paires d'ouvertures (20)
ouvertes sur l'alésage (21) & des hauteurs différentes du corps (2).

Mobile (1) selon l'une des revendications 1 & 3, les deux ouvertures (20) étant suffisamment longues pour recevoir
une pluralité de pinces élastiques (3).

Mobile (1) selon l'une des revendications 1 & 4, les branches (30) de la pince élastique (3) étant recourbées vers
l'intérieur, I'extrémité de chaque branche (30) étant orientée en direction d'une base (31) de la pince élastique (3) de
laguelle chaque branche (30) s'étend.

Mobile (1) selon I'une des revendications 1 & 5, chaque branche (30) comportant une méachoire (32) sur son extrémité
pour entrer en contact avec le tigeron (5) a travers l'ouverture (20) correspondante lorsque le mobile (1) est monté
sur un tigeron (5).

Mobile (1) selon I'une des revendications 1 & 6, le profil de la pince élastique (3) étant configuré pour coopérer avec
le profil du corps (2) pour maintenir la pince élastique (3) solidaire en rotation avec le corps (2).

Mobile (1) selon I'une des revendications 1 & 7, la pince élastique (3) comprenant une butée (33) pour venir en appui
contre le corps (2) lorsque les branches (30) sont regues dans les ouvertures (20).

Mobile (1) selon la revendication 8, chaque branche (30) comprenant un éperon pour enserrer le corps (2) a la
périphérie de I'ouverture correspondante, du coté opposé a la butée (33), la pince élastique (3) étant clipsée sur le
corps (2) entre la butée (33) et les éperons (34).

Ensemble comprenant un mobile (1) selon l'une des revendications précédentes et un tigeron (5), le tigeron compre-
nant un épaulement (52) et le mobile (1) comprenant une surface d'appui (22) configurée de maniére & pouvoir venir
en butée contre I'épaulement (52) du tigeron (5) lorsque le mobile (1) est monté sur le tigeron (5).

Ensemble selon la revendication 10, le tigeron (5) comprenant un trongon de profil tronconique (50) qui est situé en
regard des deux ouvertures (20) lorsque le mobile (1) est monté sur le tigeron (5).

Kit comprenant un mobile horloger (1) selon l'une des revendications 1 & 9 et une pluralité de pinces élastiques sup-
plémentaires, chaque pince élastique de la pluralité de pinces élastiques supplémentaires comprenant deux branches
susceptibles d'étre écartées élastiquement a I'encontre d'une force de rappel différente pour chaque pince élastique
de la pluralité de pinces élastiques supplémentaires, chaque pince élastique de la pluralité de pinces élastiques sup-
plémentaires étant configurée de maniére que ses deux branches puissent étre regues chacune dans I'une des deux
ouvertures pour appuyer simultanément sur le tigeron lorsque le mobile (1) est monté sur un tigeron.
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