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(b4} Zafizeni pro ovladani transportnich zarizent pro obraobky

1

Vyndlez se tykd zafizeni pro ovladani tran-
sportnich zafizen{ pro obrobky, které je o-
patfeno paletami pro uchyceni obrobki, za-
chycovadek pro pfivod obrobkéi do opraco-
vavaci stanice a rozliSovacem pro zji§tovéani
obsazeni palet obrobky, pro automatické sy-
stémy pro opracovavani obrobki.

Je zndmé, Ze pro piivedeni obrobkd z tran-
sportniho za¥izeni pro obrobky na stanici pro
opracovdvéani obrebki se obrobky uchopi za-
chycovacim zaiizenim z transportniho zafri-
zen! pro obrobky. Pfitom se bZhem klidové
doby mezi dvéma spinacimi kroky pfibliZi
zachycovaé k obrobku, uchopi jej a dale jej
dopravuje k opracovivaci stanici.

Tento pochod vyZaduje v zévislosti na kon-
struktivnim uspofaddni urgitou dobu.

Toto zaFizeni m& ale jednu podstatnou ne-
vfhodu. Casto se stane, Ze n&kterd jednotliva
mista transportniho zafizeni pro obrobky ne-
jsou obsazena. P¥i vypadku nebo poruse na
dopravnim zafizeni pro obrobky pro tran-

sportni zafizeni se mfliZze dokonce stat, Ze

aniZ by se o tom dozvé&déla obsluhujici oso-
ba, je transportni zafizeni pro obrobky ob-
sazeno nedplné nebo je Gpln& prazdné a
piesto se krokové prepind dél a i zachycovad
se pribliZzuje po kaZdém kroku k mistu obrob-
ku, tam se pak provadi zachycovaci pohyb a
déle se pohybuje k opracovavaci stanici, aby
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tam provedl odkladaci pohyb. Pritom nejsou
vystavena pracujici zafizeni jen neZadouci-
mu opotfebeni, ale za uréitych okolnosti mi-
Ze vzniknout dokonce takova situace, Ze se
nejméné nékteré dily takovych za¥izeni zne-
hodnoti. Podstatnd nevyhoda spoéivd i ve
znatném nédroku na cdas ve formé prostojl
stroje, protoZe se sice provadi opracovavaci
pohyb, ale neprovadi se opracovidvani obrob-
ku.

U dalSiho zndmého zafizeni se mé zkou-
mat pFitomnost obrobkfl. ProtoZe se vSak ty-
to obrobky p¥ivddéji k rozliSovacimu zafkize-
ni v riznych rovindch a riznych rozmérech,
je tPeba; aby bylo moZno svételny paprsek
svételné propusté, ktery je potieba k rozli-
Seni, posunout navzdjem rovnob&Zné& Toho
se dosdhne dvéma vdlci, které maji uspofs-
dédnu na obvodu vodici spirdlu, v niZ je ve-
den vZdy jeden opticky hranol. PFi soufas-
ném, ale navzdjem, co se tyce smyslu, opas-
ném pootocdeni valchi se hranoly, mezi nimiZ
je upraven obrobek, sniZi nebo zdvihnou o
stejnou velikost. Vysilad a snimaé svételné
propusti jsou pFitom usporddany pevné. To-
to zarizeni mé tu nevyhodu, Ze sloZitd mé¥ici
zalizeni jsou piestavitelnd, ¢imZ vznikne zvy-
sené opotfebeni vodicich za¥izeni pro optic-
ké hranoly a tim se velmi brzy mohou vyvo-
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lat nepresnosti. Mimoto je toto zaiizeni cit-
livé na otfesy a drahé.

Pro pocitdni spinacich krokii je ddle zné-
me, Ze se na Céstech, které provadéji spina-
ci kroky, néjakym zpfisobem vytvoii znatko-
véani a prichod takové znadky se registruje
v meéFici stanici nebo se pfipadné vyuZije
pro nésledné postupy.

Utelem vynélezu je vyuZit dobu, ktera by
tstala nevyuZita p¥i neobsazeni jednoho mis-
ta obrobku u transportniho za¥izeni pro ob-
robky ve vyrobnim procesu pro vyrobu.

Vynélez si klade za tikol vytvorit zafizeni
pro ovl4dani transportnich zafizeni pro ob-
robky, u néhoZ se vyuZije rozhodnuti ,,obro-
bek pfFitomen* nebo ,obrobek nepkitomen“
pro ovladani pohybu jednoho nebo nékolika
transportnich zafizeni.

Tento kol se Fe$i vyndlezem, jehoZ pod-
stata spofivd v tom, Ze na nosici, upevndném
na podstavci, je upevnén rozliSovadé tvofeny
vysilacem a snimacem, na kaZ?dém mistd ob-
robku na obvodu palety je kontakt a na spod-
ni strané palety kédovaci prstence, Ze kon-
takty jsou ve funkénim spojeni s magnetic-
kym spinafem vytvoPeny jako &itad a kédo-
vaci prstence v ¢inném spojeni se $t&rbino-
vym inicidtorem jsou vytvoieny jako &teci a-
stroji, a elektrické vystupy rozlisovade, ¢&i-
tade a ¢&teciho tistroji jsou navzdjem spoje-
ny pro ovladani prifazeného zachycovade a
transportniho zafizeni obrobki.

Paleta je vytvoFena jako vicepatrovd pale-
ta. kterd je zdvihatelnd a spustiteln4.

RozliSovaci za¥i{zeni je vytvoieno jako své-
telnd propust. -

Vysilat s nimaé svételné propusti jsou u-
snntddény pevné v riiznych, ale sousedicich
meziprostorech mezi paletami na podstaveci.

Vvsilag a snima& svételné propusti je u-
praven ve vodorovné rovind na vykyvnutel-
n*m nosi¢i. ktery je ovladatelny vodici ko-
leinitkou, kterd je pevn& spojena s paletou
a mé na svém konci upravenu thelnikovou
G4st.

Zarizeni podle vynédlezu ma tu vyhodu, Ze
rozliSenim p¥Fitomnosti nebo nep¥Fitomnosti
obrobku je nejen moZné usetiit fas, ale chra-
nit celé zafizeni s ohledem na normaélni opo-
t¥febeni a nepfedpoklddané poskozeni piipad-
n& poruchy soucdsti a zaf¥izeni. ProtoZe v
pfipadé pFitomnosti ocbrobkdl na za¥izenf pro
transport obrobkii nedopadé Z4dny své&telny
paprsek na snimad svételné propusti, je tak
snimaé& ve znatné mife Setien.

"Vynélez je v dalSim podrobnégji vysvétlen
na jednom pfikladu provedeni ve spojeni s
pfiloZenymi vykresy, kde na obr. 1 je zné-
zornén pohled na za¥{zeni podle vynélezu se
svételnymi propustmi, které jsou naklondny
vzhledem k vodorovné roving, obr. 2 pied-
stavuje bo¢ni pohled na zafizeni podle vy-
nélezu podle obr. 1, na obr. 3 je znézorn&n
bo&ni pohled na zaFizeni podle vynédlezu s
vykyvnutelnou své&telnou propusti, na obr.
4 je zndzorn&n plidorys zaiizeni podle vy-
nilezu v provedeni podle obr. 3, obr. 5 pied-

4
stavuje pohled na &teci zafizenf a na obr. 6
je zndzorn&n plidorys &teciho zafizeni v Fe-
zu podle obr. 5.

Na obr. 1 a obr. 2 je znézorn&na vicepat-
rovd ototnd paleta 1, kterd je uspotddéna
zdvihateln& a spustiteln& na voziku 3, kte-
ry je pohyblivy na kolejnicich 2. Obrobky
4, které jsou upraveny na paletd 1, jsou u-
loZeny v uchyceni 3 obrobku 4. Na nosiéi 7,
upevn&ném na podstavci B, je upevnéna své-
telna propust, tvofend vysilatem 8 a snima-
dem 9, jejiZz G&inny svételny paprsek 10 za-
jiStuje pfi urcitém sklonu vzhledem k vodo-
rovné rovind p¥Fitomnost obrobku 4 na uchy-
ceni 5 obrobku 4. ProtoZe paleta 1 musi byt
na voziku 3 pfivezena do zajitovaci stanice,
tam otoena a nadzdviZena, pFipadné& spus-
téna, je moZno uspoféddat vysilad 8 a snimaéd
9 svételné priopusti jen v meziprostorech me-
Zzl paletami 1, ale mimo jejich oblast oté-
¢eni. ProtoZe ale obrobek 4 s uchycenim 3
obrobku 4 miZe byt stanoven jen tehdy,
kdyZ je vysilat 8 a snima& 9 upevnén v riz-
nych, ale sousedicich meziprostorech na pod-
stavci 6, je Sikmy prib&h zji§tovaciho své&-
telného paprsku 10 nezbytny.

Na kaZdém mist8 11 obrobku 4 je upra-
ven na palet® 1 kontakt 12, ktery je vytvo-
Fen jako permanentni magnet nebo je upra-
ven z feromagnetického materidlu. Tento
kontakt 12 spolupracuje s magnetickym spi-
nadem 13. Kontakty 12, jejichZ podet odpo-
vid4 po€tu uchyceni 5 obrobku 4 na jedné
palet& 1, mohou byt uspofddény jak p¥imo
na jednotlivfch uchyceni 5 obrobku 4, tak
i na obvodu nebo soustfedném kruhu na
horni nebo spodni strand jednoho patra pa-
lety 1.

V dalsim je vysvétleno, jak tustroji podle
vynélezu pracuje.

KdyZ se vozik 3 pribliZi svou nasazenou
vicepatrovou paletou 1, na niZ jsou uprave-
na uchyceni 5 obrobkd a obrobky 4, k ne-
zndzorn&né obrdbéci stanici, je v této po-
loze zajist&n. Nezndzornény motor na paleté
1 se nabudi a prevede prvni obrobek 4 s u-
chycenim 5 obrobku 4 mezi vysila¢ 8 a sni-
mac¢ 9 svételné propusti. JestliZe je skuteénd
pFitomen obrobek 4 s uchycenim 5 obrobkuy,
potom neprochézi ze snimade 9 svételné pro-
pusti Zadny proud. ProtoZe je nyni k dispo-
sici jen proud z poéitaciho zaFizeni, tvoFené-
ho napiiklad kontaktem 12 a magnetickym
spinadem 13, pohybuje se neznézornény za-
chycovad k obrobku 4, uchopi obrobek 4 a
pFedd jej do zpracovévaci stanice. JestliZe ne-
ni v drdze paprsku svételné propusti, tvofe-
né vysilatem 8 a snimadem 9, pfitomen ob-
robek 4 s uchycenim 5 obrobku, pak dopad-
ne na snimad 9 svételné propusti svételny
paprsek 10, ¢imZ vznikne proud. Tento proud
a proud z poditaciho zafizeni zabrani spo-
letn& vysouvdni zachycovadil a zpfiscbi pfe-
Fazeni palety 1 k dal§imu mistu. 11 obrobku.
Vyroba proudu v poditacim zafizeni je nutna
proto, Ze je-li obsazeno vice neZ jedno misto
11 obrobku obrobkem 4 a uchycenim 5 ob-
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robku 4 a je vedeno podél svételné propusti,
nedopadd na snimaé 9 svételené propusti
Zadny svételny paprsek 10, takZe na snima-
&i 9 svételné propusti nevznikd Zadny proud.

P¥i zdm&rném pevném uspordddni vysila-
e 8 a snimade 9 svételné propusti, jak jiZ
bylo popsano vyse, miZe rozliSovaci svételny
paprsek 10 probihat jen Sikmo vzhledem k
vodorovné rovind, aby se neomezoval pohyb
palety 1.

Jestlize se md dopravovat a zkoumat pif- -

tomnost, pr¥ipadnd nepiitomnost mimofaddné
velkych nebo malych obrobk{i na paleté 1,
je moZné upravit svételnou propust, tvofe-
nou vysilatem 8 a snimadem 9, vykyvné. Ta-
to moZnost je vysvétlena na obr. 3 a obr. 4.
Na voziku 3 je mimo oblast oto¢né, zdvihatel-
né a spustitelné palety 1 upevnéna vodici ko-
lejnicka 14. Na misté, kde mé nastat rozli-
geni ,,obrobek s uchycenim obrobku pfito-
men", nebo ,,obrobek s uchycenim obrobku
neptitomen” a mé vzniknout proud v podita-
cim zafizeni, které je tvofeno kontaktem 12
a magnetickym spinafem 13, a md nastat
prenos obrobku 4 zachycovadem, je na pod-
stavci 6 upevnéno vykyvné pékové rameno
15, které nese v oblasti nejvyssiho patra pa-
lety 1 svdtelnou propust, tvofenou vysila-
¥em 8 a snimadem 9. Ulinny svételny pa-
prsek 10 svételné propusti, tvofené vysila-
dem 8 a snimadem 9, miiZe byt uspofadan
vodorovnd, ale muZe probihat i jinym smé-
rem. Tlatnou pruZinou 16 se padkové rameno
15 p¥itladuje trvale ve sméru k vodici kolej-
ni¢ce 14, kde dosedd na v z4vislosti na méfe-
ném primé&ru obrobku prestavitelné nebo pii-
padn& vymeénitelné dorazy 17. Mimoto je péa-
kové rameno 15 opatfeno dvEma kladkami
18, které dosedaji na vodici kolejnicku 14.

V dalsim je vysvétleno, jak toto zafizeni
podle vynélezu ti¢inkuje.

Vozik 3 s paletou 1 p¥ijede do rozliSovaci
stanice. P¥itom se pohybuje Ghelnikovd &ést
19 vodici kolejni¢ky 14 po kladce 18 pédko-
vého ramene 15, na n¥mZ je uspo¥ddana své-
teln4d propust, tvofend vysilatem 8 a snima-
tem 9, a tla¥f toto rameno pii dalSim posou-
vani voziku 3 tak dlouho smérem ven, aZ do-
sdhne paleta 1 té polohy v rozliSovaci stani-
ci, pFi které mtZe byt zjiSténa pi¥itomnost
obrobk@i 4. Kladky 18 pédkového ramene 13
nyni dosedaji na dhelnikovou &4st 19 vodici
kolejnicky 14.

Misto svételngch propusti miiZe byt pouZi-

to 1 jinych nezndzorné&nych rozliSovacich za-
Fizeni. Bylo- by: moZné uspofddat permanent-
ni magnety nebo feromagneticky materidl na
uchyceni 5 obrobkil, které by byly uloZeny
spoletné s obrobkem 4 zafizenim pro zdso-
bovéani obrobky na misto 11 obrobku a mohly
by spolupracovat s magnetickym spinacem
nebo indukéni civkou. Je také moZné upev-
nit na uchyceni 5 obrobku magneticky pasek
nebo nanést ‘magneticky materidl, ktery by
byl nosi¢em zdznamu, jeZ by se pak detl mag-
netickou hlavou. Jako dal$i moZnost se nabi-
zi prlichod obrobku 4, p¥ipadn& uchyceni 5
obrobku, nebo mista 11 obrobku, podle de-
sek kondenzatoru. Pro vSechny vySe popsané
moZnosti neni tfeba pouZit pfidavného podi-
taciho za¥izeni.

JestliZe se mé& pii piijezdu voziku 3 s pale-
tou 1 do rozliSovaci stanice nejprve zjistit,
jedna-li se o paletu 1 se spravnymi obrobky
4, je tfeba pouZit p¥idavného &teciho zafize-
ni s odpovidajicim znatkovdnim. Toto znac-
kovédni se nejprve porovnd ve srovnavaci jed-
notce a teprve potom se zavede rozliSovani
obrobkt 4 a taktovani. Tato znackovéni vy-
jadfuji druh naloZenych obrobkd 4 a jejich
velikost a déale, je-li kaZdé misto 11 obrobku
obsazeno obrobkem 4 a uchycenim 5 obrob-
ku &i nikoliv. JestliZe je obsazeno vZdy kaZ-
dé druhé misto 11 obrobku, potom se prefé-
zuje paleta 1 vZdy p¥i kaZdém taktu o dvé
mista 11 obrobku.

ZnaCkovani je tvofeno napfiklad vy&niva-
jicim soustfednym kddovacim prstencem 20,
ktery je upraven na spodni strané nejspod-
néjsiho patra palety 1 a ktery spolupracuje
se $térbinovym inicidtorem 21, PFitomnost
nebo nepfitomnost soustfedného kodovaci-
ho prstence 20 udédv4, jakd paleta 1 a s ja-
kymi obrobky 4 je prédvé ve &tecim zafize-
ni.

JestliZe najela do rozliSovaci zaFizeni sprav-
nd, prfedem uréend paleta 1, uzavfe &teci za-
Fizeni vZdy jeden nezndzornény spinac, u-
praveny v obvodu proudu rozliSovaciho zafi-
zeni a pofitaciho zaiizeni, pricemZ rozlifo-
vaci pochod ,,obrobek pritomen“, nebo ,,0b-
robek nepfitomen® se vyvold srovnévaci jed-
notkou. JestliZe se dostala do srovnévaci sta-
nice $patnéd paleta 1, potom vystupuje z &te-
ciho zafizeni chybny signdl na srovndvaci
zatizeni, které pak zplsobi zp&tny transport
palety 1.

PREDMET VYNALEZU

1. Zafkizeni pro ovladani transportnich za-
fizeni pro obrobky, které je opatfeno paleta-
mi pro uchyceni obrobki, zachycovacem pro
pifivod obrobki do opracovdvaci stanice a
rozliSovadem pro zjiStovani obsazeni palet
obrobky, pro automatické systémy pro opra-
covdvani obrobkfi, vyznadené tim, Ze rozli-
Sovad (8, 9), tvoleny vysilacem (8) a snima-
gem (9) je upevnén na nosici (7) umisténém

na podstavci (6), pFiemZ na kaZdém misté
(11) obrobku (4) na obvodu palety (1) je
kontakt (12) a na spodni stran& palety (1)
kédovaci prstence (20}, kde kontakty (12)
jsou ve ftunkénim spojeni s magnetickym
spinac¢em (13) vytvofeny jako &ita¢ {12, 13)
a koédovaci prstence (20) v ¢inném spojeni
se §térbinovym inicidtorem |[21] Jsou vytvo-
feny jako ¢teci astroji (20, 21), a elektrické
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vystupy rozliSovade (8, 9), &ftafe (12, 13) a
Gtectho dstroji (20, 21) jsou navzdjem spoje-
ny pro ovladdédni p¥ifazeného zachycovade a
transportniho za¥izeni obrobkd (4).

2. Zafizeni podle bodu 1, vyznadené tim,
Ze paleta (1) je vytvofena jako vicepatrova.

3. Zafizeni podle bodu 1 a 2, vyznacena
tim, Ze paleta (1) je zdvihatelna a spustitel-
na.

4. Zafizeni podle bodu 1, vyznadené tim,
Ze rozli¥ovact zafizeni (8, 9) je vytvofeno ja-
ko svételnd propust.

5. Zarizeni podle bod{i 1 aZ 4, vyznadené
tim, Ze vysila& (8) a snimaé (9) svételné
propusti jsou uspofdddny pevné& v riiznych,
ale sousedicich meziprostorech mezi paleta-
mi (1) na podstavci (6]. :

6. Zafizeni podle bodl 1 aZ 4, vyzna&ené
tim, Ze vysilad (8) a snima& (9) sv&telné
propusti je upraven ve vodorovné roviné na
vykyvnutelném nosiéi (7), ktery je ovlada-
telny vodici kolejnitkou (14) pevné& spoje-
nou s paletou (1) a opatfena na svém konci
thelnikovou &4sti .(19).

3 listy vykresi

Severografia, n. p., zdved 7, Most
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