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2aci stroj

Zaci stroj je opatFeny dutym rédmovym nosnfkem
(6) a soustavou zacich prostredka (9) nesenych
dutym rdmovym nosnikem (6). %Zac{ prostredky (9)
rotuji kolem rota&nich os (23) smeérujfcich vzha-
ru a navzajem rovnob&zné jsou pohdn&ny hnacim
pasem (22) usporiddanym v dutém rdmovém nosniku
(6) a remenicenmi umisténymi oto&né na dutém rd-
movém nosniku (6), které jsoun pripojeny k Zacim
prostredkam (9). Rotacni osy (23) zacich pros-
ttedkt (9) sm&rujf béhem ¢innosgti gikmo vzhiru.
Nosné cepy (16) jsou pFipevn&ny k dolni desce
(7) dutého rdmového nosniku (6). Vsemi nosnymi
tepy (16) je progtrednictvim lozisek (15) pohon-
né astrojf (1) propojeno s 2acinmi prosgtredky
(9).
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Vyndlez se ty¥4 ¥aciho stroje opat¥eného dutym rdmovym nosnf-
kem a soustavou ¥acfch prostfedkd nesenych dutym rédmovym nosnikem,
a oto&nych kolem rota&nich os smé¥ujicich vzhiru a navzdjem rovno-
bé&Zné,pfidem? %act prost¥edky jsou pohdné&ny hnacim p&sem uspordda-
nym v dutém rémovém nosniku, v nemz-jsou.umistény otoéné kotoule -

spojené s ¥acimi prostredky.

Zaci stroj opatreny pasovym p¥evodem Pro pohon Zacich prost¥ed-
kQ m& nékolik vyhod oproti Zacimu stroji, kde jsou Fact prost¥edky
pohdné&ny pomoci ozubeného prfevodu umist&ného na rdmovém nosniku.
Takovdto hnaci dstrojf, kterd pouZivd pdsovy p¥evod, je vyrazné
lehCf a levnéjs{ a soulasnd ti%%{ a jestlile Zac{ prost¥edek naraz{
na pfekdZku, miZe proklouznout pod hnacim pésem, aniZ by se ostatni
Zaci prost¥edky zpomalily. P¥i ozubeném p¥evodu, kdyZ jeden z Za-
~cich prost¥edkd narazf na prekdZku, dojde k zpomaleni celého hnaci-
ho dstrojf a viech ¥acich prostredkil, co¥ rife zpisobit nejen preti-
Zeni, ale i poskozeni prevodovky nebo podobného zafizeni.

Nevyhodou ¥acfiho stroje, kde je pouZit ?ésovf prevod pro po-
hon Zacich prostfedkd, je, Z%e¢ p¥ilehld, #dstednd presahujici Zactf
prostfedky mus{ byt uspordddny v ruzné vyice, aby se zabrdnilo tomu,
Ze by se Yezaci no¥e Zacfch prostfedkd v p¥ipad& proklouznut{ v pd-~
sovém pfevodu, které ml¥e nastat u jednoho z Z¥acich prostfedkd, mohly
navzdjem dotknout. V praxi toto miie zplsobit nepravidelné koseni{,

protoze plodiny v prllehlych pdsech pokryvanych ruznyml Zacimi pro-

stfedky mohou mit po pokosenl rozdllnou vysku.

\Y provedeni podle vynélezu smerujl rotacnl osy Zacich prostred—
kG b&hem &innosti &ikmo vzhdru v pohledu ve smé&ru pohybu vzhledem

ke svislé roviné& smé&¥ujic{ ve sméru pohybu.




Je z¥ejmé, ¥e vysledkem uvedeného Eikmého uspo¥dd4nf rotad&-
nich os mi¥e byt uvedeny nepravidelny obrys strniska do zna&né mi-
ry potlafen a dokonce lze dosdhnout rovnom&rného ofezdvdni plodiny

v %24dané vzdélenosti od zemé.

Dal8{im aspektem vyndlezu je, Ze Zaci stroj jJe Qpatfen dutym
rdmovym nosnikem a soustavou Zacich prost¥edkl nesenych dutym r&-
movym nosnikem a otoénych kolem rotadnich os smé¥ujicich vzhiru,
p¥ifemZ Zaci prostfedky jsou pohdnény hnacim dstrojim umisténym
na dutém rdmovém nosniku a opat¥fenym hnacim prost¥edkem spojenym

s Zacimi prost¥edky.

V provedeni podle vyndlezu jsou k dolnf desce dutého rdmového
nosniku pripevn&ny nosné &epy, pomoci nichZ je hnaci dstroji pro-

st¥ednictvim lo¥isek spojeno s Zacimi prost¥edky.

Tfm lze docilit jednoduchého a levného upevnéni Zacich pro-

st¥edkl sestdvajicfho pouze z né&€kolika dfld.

U vyhodného prOvedeni vyndlezu je Zaci stroj opatfen rdmem
s dutym rd&movym nosnikem a soustavou Zacich prostfedkl nesenych du-
tym rdmovym nosnikem, Zaci prostfedky jsou otoéné kolem vzhiru smé&-
¥fujfcich rota&énich os a jsou pohdnény hnacim Ustrojim umisté&nym na
dutém rdmovém nosniku, p¥icemZ Zac{ prost¥edek umfstény u jednoho
konce Zacfiho stroje je propojen'é'vistupnim h¥fdelem p¥evodovky uspo-
¥d4dané nad nim,.vstupni h¥f{del pfevodovky je opatfen hnanou Yemenici{
tvotici souddst pésového pfevodu spojeného. se zadni_éésti traktoru

nebo podobného stroje.




Pomoci zndmych strojd tohoto typu je vystupnf{ h¥fdel pfevodovky
obvykle spojen s Cepem prlpevnenym k Zacimu prost¥edku pomoci mezi-
lehlého h¥fdele opat¥eného dvéma kardanovymi klouby, nebot p¥i ob-
vyklé konstrukci stredové osa vystupniho hridele prevodovky nele-

Z1 a nezlistdv4 v ¥add s rotadnf osou prlslusného Zacfho prost¥edku.

To zplsobuje, %e jsou zndmé konstrukce komplikované a ndkladné.

Ukolem vyndlezu je ziskat Zact prostfedky vySe uvedendho dru-

hu, kde by bylo mo¥né uvedend nedostatky odstranit.

V provedeni podle vyndlezu je z tohoto dvodu vy¥stupni h¥idel
pfevodovky p¥ipevn&n k ¥acim prost¥edkim a k p¥evodovce je pripev-
néna konzola, kter4d je spojena s rdmem dvéma body od sebe yzdile-
ny, pf¥idem# konzola mte vykondvat omezeny nakldn&cf pohyb dvéma

sméry vi&i rdmu.

Spojeni mezi vystupnim h¥idelenm prevodovky a Yactmi prostred-
ky mi%e byt provedeno velmi jednoduchym zpusobem, protoze toleran—
ce kolfsdnf v céstech a sila p¥end&end na prevodovku pomoci pdsové-
ho p¥evodu miZe byt pfebirdna & Celnym zplisobem prost¥edky, pomoci

nichZ je konzola spojend s prevodovkou spojena se zbyvajfcf &dstf

rému.

P¥ikladné provedent vyndlezu je zndzorn&no na vykresech; kde
obr. 1 pfedstavuje Selnf pohled s &4stednym Yezem na Zacl stroj
Vv ndrysu, obr. 1 pidorysny pohled na ¥acy stroj podle obr, 1, obr.3
Pri&ny ¥ez rdmovym nosnfkem S dolni &4stf Eaciho prost¥edku, obr. 4
pohled na &4st %acfho stroje-podle obr. 2 ve sméru S$ipky IV na obr. 2
obr. 5 PE{&ny pohled a Sdstedny Yez ¥acfm strojem podle obr. 4

a obr. 6 pidorysny pohled na YeSen{ v obr. 5.




Jac{ stroj je opatfen pohonnym Ystrojim 1 obvyklé konstrukce,
umozhujici pfipojeni stroje napffklad na nezndzorné&ny t¥{bodovy zd&-
vés traktoru. Blizko jeho stfedu je nosnik 2 oto&né uloéeni vacéi
pohonnému dstrojif £ ko1em hofizohﬁélniho Eepu prodlouééného‘kolmo
k podélné ose nosniku 2, a oto&ného pomoci z&vé&sné konstrukce 3 za-
birajici{ s jednim koncem nosniku 2. Druhy konec nosniku 2 je upev-
n&n na vzhliru smé¥fujici éésti rdmu 4 %aciho dstrojf. Tato &4st ré-
mu 4 je pomoci soustavy tdhel 5 spojena s hornim koncem zdvésné

konstrukce 3.

Rdm 4 s daldimi cdstmi k nému pripevnénymi je oto&ny smérem
vzad, to je smérem k pohonnému dstroji 1 z divodu zm&ny polohy Za-
cfho stroje z pracovni polohy do pfepravni polohy. K niZ8imu konci

rému 4 je pY¥ipevné&n duty rdmovy nosnik 6 opatfeny profilovou dolnf

deskou 7 a horni deskou 8. Bdhem normdlni &innosti sméfuje duty rémo-

vy nosnik 6 obvyklym zpisobem p¥i&né ke smé&ru pohybu Yaciho stroje

podle Sipky A - obr. 2.

Duty rdmovy nosnik 6 je pouZivdn jako drZdk soustavy 7acich

prost¥edkd 9 uspo¥ddanych vedle sebe obvyklym zplsobem. Jak je zfej-

mé predevdfm z obr. 3, kaZdy Zact prostfedek 9 je tvofen talffovitou

deskou 9; k jejimuZ obvodu jsou p¥ipojeny pomoci zdv&snych cepl 10
fezac{ no¥e 1l. Tyto jsou obvykle vyrobeny z pésové oceli, protoZe
g4sti no¥d presahujfcf obvod talifovité desky 9 “se b&hem normdlni{

ginnosti otddeji kolem své podélné osy obvyklym zpisobem, takZe Ffe-

zac{ no¥e 1l ofezanou pfci urditym 2pﬁsobem nadzvédévaji.
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Talf{¥fovitd deska 9 je Zrouby 12 pripevnéna k ndboji 13 oto&né-

ho kotouce 14, ktery je pomocf uvnit# uspo¥ddanvch lo¥isek 15 uloZen

na nosném Cepu 16 opat¥eném na dolnfm konci pfirubou 16, p¥iva¥enou

k dolni desce 7 dutéhd”rémového nosnikﬁ"g; Lo¥iska 15 jsou zaji%téna
proti posunutf vd&i ndboji 13 pomoci pfesahujfc{ manZety 17 na dolnit
strané ndboje 13 a pomoci pojistného krouZku 18 umisténého nad vné&j-
8imi krouZky dvoijice loZisek 15, ktery je ulo¥en v drd¥ce vytvofené

v ndboji 13. Vnit¥ni krouZ¥ky loZisek 15 dosedajfc{i nad patkou stup-

novitého ni%¥fho konce nosného &epu 16, jsou zajistdny p¥idr¥nym

krouZkem 19 pfipevn&nym k nosnému &epu 16 Sroubem 20.

Jak je z¥ejmé z obr. 3, hornf &4st otodného kotoude 14 vystupu-
je nad duty rdmovy nosnfk 6. Z toho d@vodu je horni deska 8 opat¥ena
otvorem 21, jehoZ primér je nepatrnd v&ti{ ne¥ vnéjs{ primér horni

ddsti otodného kotule 14,

Jak je'schématicky znézqrnéno na obr. 2, oto&né kotoudle 14 za-
cich prostfedkﬁ 9, uspofddanych vedle sebe, jsou vzdjemnd propojeny
hnacim pdsem 22, &dstednd opdsdvéjfcim jednotlivé otodné kotoude 14
st¥{davé zleva a zprava,takie Zaci{ prost¥edky g, umisténé vedle sebe,

se mohou otdfet v protism&ru obvyklym zpﬁsobem.

Jak je schématicky zndzornéno pomoci &erchovanych &ar na obr. 3,

miZe byt navic k jednomu nebo k vice ¥acim prostfedkim 9 upevnén

svisly vdlec 9", )
Podle obr. 3 jsou osy nosnych &Eept 16 a tim také rotalnf osy 23
Zacfch prost¥edkl 9 uspordddny tak, aby tyto rota&ni osy 23 sméfova-

ly béhem obvyklé &innosti $ikmo vzhlru a vpred, obvykle v dhlu i5°




v8&1i kolmici. Pomoci obvyklych ¥acfch dstroj{ jsou rotaéni osy 23 .

Yacf{ch prostfedkd 9 umistény ve svislé rovin& sm&fujfcf kolmo k po-
délnému smdru dutého r&mového nosniku 6 nesouciho Yac{ prostfedky 9,
nebo V;jiném uspofdddni, rovnob&in& se smérem pohybu podle,éipky A,
tak¥e &4sti ¥acich prostfedkl 9 zndzorn&né v Yezu na obr. 1, jsou

uspo¥4dény vodorovné.

Podle obr. 1, sviraji rotadni osy 23 Zacich prostfedkld 9 také

dhel s rovinou sm&fujfcf svisle a rovnobé&Zn& se smérem pohybu, za-

t{mco vEechny rota®ni osy 23 sm&fuji Sikmo vzhliru a navzdjem rovno-

+

b&¥né z pohledu ve smé&ru pohybu. Vieobecnd Yeleno tento ihel je

v rozmezi 2 a¥ 4° a pro predstavu lze uvést, Ze napfiklad pri st¥e-
dové vzddlenosti mezi otodnymi kotoudi 14 39 cm je dhel s vyhodou 3%,
Aby se dosdhlo optimdlnfho u¥fznutf{ plodin, zmen3uje se pfi vétsL
stfedové vzddlenosti tento dhel a p¥i mendf st¥edové vzddlenosti se

uvedeny yhel zvétBuje.

Jak je.déle zndzorndno na obr. 4 a¥ 6, je konec vystupnfho hii-
dele 25 vystupujfciho z prevodovky 26 pfipevnén k Yacimu prostfedku 9

um{st&nému nejvice vpravo - obr. 1l a 2 - pomoc{ pouzdra 24 pEfipevné-

ného k talifovité desce 9. Vystupni h¥f{del 25 je propojen pomoc{ pra-
vodhlého ozubeného pfevodu v pfevodovce 26 s jejim vstupnim h¥{delem 27,
na nén¥ je pevné uloZena hnand femenice 28, kterd je propojena pomo- -
c{ alespoh jednoho Yemene 29 - obr. 1 - s hnac{ Yemenici 30, kterd

je pfipevnéna k hnacimu h¥fdeli 31 uloZenému na nosniku 2. Hnaci h¥{-
del 31 mﬁée’bit>napfiklad'épéjén'obvyklim zpﬁsobem’s nezndzornénym

vyvodovym h¥fdelem traktoru nebo podobného stroje.




“"f@ﬁ_gﬂh ﬁﬂmﬂ@ AL

K pfevodovce 26, umfsténé nad Zacim prostfedkem 9 nejvice
vpravo - obr. 1 -, je pomoci Sroubl 33 p¥ipevnéna dozadu protaZeng
prvni konzola 32. K rdmu 4 je soulasné& p¥ipevnéna konzola 34 prota-
Zend rovnobezne s prvni konzolou 32 a je umfsténa pod ni K druhé -
konzole 34 jsou pr1p03eny dva vzhtru smerujlci Cepy 35 a 36 které
jsou s vil{ uloZeny v otvorech vytvo¥enych v prvn{ konzole 32.

Jak je z¥ejmé z obr. 5, je jeden &ep 36 umistén blizko st¥edu hna-
né femenice 28 v pohledu ve sméru kolném vi&i ose vstupnfho h¥ide-
le 27 p¥fevodovky gg; zatimco druhy Cep 35 je umistdn vedle rému 4

na misté& vzddlen&jfim od pfevodovky 26.

Za pouZiti této konstrukce miZe byt vystupni h¥fdel 25 prevo-
dovkyugg propojen s Zacim prostfedkem 9 vyuZivd tedy loZiska 15 Za-
cich prostfedkd 9 umfsténych pod p¥evodovkou 26. Tyto Zacf prost¥ed-
ky 9 jsou uloZeny na nosném Cepu 16 v dutém rdmovém nosniku 6 po-

moci zdvésndho loZ¥iska 38, které umoZnuje nakldpéni Zacich prostred-

ki 9 viéi dutému rdmovému nosniku 6. SIily prevdd&né femenem 29 pfes

Yemenice 28, 30 na vstupni hffdel 27 a tim na pfevodovku 26 jsou
pfendSeny pomoc{ prvr{ konzoly 32 a koncitl &epl 3. a 36 na rdm 4.
Prvni konzola 32 mUZfe tedy provédét omezeny nakldpé&ci{ pohyb dvéma
sméry vi&i rdmu 4, to je v rovind& zfejmé z obr. 5 a v rovin& zfejmé

z obr. 6 kolem oto&ného bodu vedle prvnfho éepu 36.




PATENTOUVE NAROKY

. %acti stroj opatfeny dutym rédmovym nosnikem a SOust:3bpf§acich

prost¥edkd nesenych dutym rémovym nosnikem, a oto&nych kolem ro-
tadnfch os sm&fujfcich vzhiru a navzdjem rovnob&Zné, pridem# Zac{
prostfedky jsou pohdné&ny hnacim pdsem uspofddanym v dutém rdmo-
vém nosniku, v némZ jsou umistény oto&né kotoude spojené s Zacl-
mi prostfedky, vyznadujfci se tim, Ye rotadnf osy /23/ Zacich pro-
st¥edkl /9/ smé¥ujfl b&hem Cinnosti $ikmo vzhiru v pohledu sméru po-

hybu v&&i svislé roviné& protaZené ve sméru pohybu.

Yac{ stroj podle bodu 1, vyznafujfci se t{m, ¥e rotadni osy /23/
svirajf{ dhel v rozmez{ 2 aZ 4° se svislou rovinou protaZenou ve

sméru pohybu.

Yac{ stroj podle bodu 1 nebo 2, vyznatujfc{ se tim, Ze uhel mezi
rotaéni{ osou /23/_§dcich prost¥edkd /9/ a svislou rovinou prota-

Yenou ve sméru pohybu m& hodnotu +3°,

Yac{ stroj opatfeny dutym rémovym nosnikem a soustavou Yacich
prost¥edkd nesenych timto rdmovym nosnikem a otoénych kolem ro-
tadnfch os smé¥ujfcich vzhiru, p¥idem# Zact prostfedky jsou pohd-
n&ny hnacfm dstrojim umist&nym na dutém rédmovém nosnfiku a opatie-
nym hnacim prostfédkem spojenym s Zacimi prost¥fedky, vyznadujici
se tim, %e nosné &epy /16/ jsou upevn&ny na dolni desce /7/ duté-
ho rédmového nosnfku /6/, pf¥i&em% na kaZdém nosném gepu /16/ je
prostfednictvim loZisek /15/ pfipojeno k Zacimu prost¥edku /9/

hnaci dstroj{.




Zac{ stroj podle bodu 4, vyznaCujici se tim, %e horni &&st hna-
cfho dstroji vystupuje otvorem v horn{ desce /8/ nad duty rémovy
nosnik /6/, pfi¢emZ primér tohoto otvoru je v&tif nel vnéjs{ pra-
~ mér horni-éésti’ﬁhaciho Ustroj{.

Zaci{ stroj podle bodu 4 nebo 5, vyznacujici se tim, ¥e hnac{ me-

chanismus je tvofen femenici opat¥enou ndbojem /13/ na jehoZ hor-

ni stran& je pfipevnéna talffovitd deska /9°/ %acfho prost¥edku

/9/, k jeho¥ obvodu isou p¥ipevnény ¥ezaci nofe /11/

7. Zaci stroj opat¥eny rdmem s dutym rémovym nosnikem a soustavou
Zacich prost¥edkd nesenych dutym rdmovym nosnikem, které jsou
otoéné kolem vzhlru sm&¥ujfcich rotadnich os, a které jsou pohd-
nény hnacim dstrojim umist&nym v dutém rdmovém nosniku, pridemZ
zaci prostfedek, uspo¥ddny blizko jednoho konce ¥aciho stroje,
je spojen s vystupnim h¥fdelem p¥evodovky uspoiddané nad nim,

a vstupni h¥idel prevodovky je opatfen hnanou ¥emenici tvo¥
E4st pésového pfevodu propoieného s vyvodovym h¥fdelem traktoru
nebo podobného stroje, vyznalujici se tim, %e vystupni{ h¥fdel /2/

. pfevodovky /20/ je pfipojen k Zacim prost¥edkim /9/ a k p¥evo-

dovece /26/ je pfipevnéna konzola /32/ spojend s rdmem /4/ dvéma
body od sebe vzddlenymi, pfifem¥ konzola /32/ miZe vykondvat na-

kldn&c{ pohyb dvéma sméry vidi rdmu /4/.

8. Zaci stroj podle bodu 7, vyznadujfc{ se tim, ¥e k pfevodovce /26/je
pod.prvni konzolou /30/ pfipevnéna druhd konzola'/34/ protaZend
fovnobéﬁﬁé shprVnI konzoLm1/32/, pfiéemi druhé konzola /34/ je
opatfena &epy /35, 36/ protaéenimi kolmo k podélnému smé&ru, umis-

ténymi ve vzdjemném odstupu a jejich¥ horni konce jsou uloZeny
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s vilf v otvorech vytvo¥éenych v prvnf konzole /32/ upevnéné

k prevodovce /26/.

-9, Yaci{ stroj podle bodu 8, vyznadujfc{ se tim, Ze jeden 2z Zept .
/32, 34/, je umistén blizko stredu hnané Yemenice /28/ a Jje

| upevnén k prevodovce /26/ 2z pohledu ve sméru kolmo k ose vstupniho
h¥{dele /27/ ptevodovky /26/, zatfmco druhy z depd /32, 34/ je

uspo¥dddn na misté vzddlen&jsim od ptevodovky /26/,

31.&£.1990

. 12 3036 Zdstupce:
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