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' Vynéalez se tyk4 zplisobu omezeni posko-
zovani elementd m&Fictho mista u automatil
na kontrolu kvality povrchovfch vrstev lo-
Ziskovych t&lisek a zapojeni pro provéadéni
tohoto zplisobu. .

U automatd na kontrolu kvality povrcho-
vych vrstev loZiskovych kuli¥ek se kontro-
lované kulitky dopravuji do kontrolnfho
mista nucen& nebo po naklonsné rovind
vlastni vahou. P¥i nesprdvném nastaveni e-
lementfi kontrolntho mista dochézi k' vylét-
nutl kulitky z kontrolniho mista, kterd se
obvykle postavi pfed n#j. P¥i dalSim cyklu
jsou zasouvdny do kontrolniho mista dvé
kulitky. K stejnému jevu vSak dochézi pfi
pfichodu kulitky s v&tsi tvarovou vadou -
nebo vyskytu v&tSi nedistoty na kuliéce ne-
bo na né&kterém odvalovacim elementu kon-
trolniho mista i p¥i spravném sefizeni. Sou-
tasné zasouvani dvou Kkuliéek do kontrolni-
ho mista vyvolavd velmi Zasté poskozovani
jeho elementdi, obzvlast¥ pak sondy vifi-
vych proudd pro kontrolu trhlin, kterd je
umisténa v kontrolnim mist¥ v tdsné bliz-
kosti povrchu kontrolované kuliéky. Disled-
kem tohoto jevu je i rozjustovani nastaveni
elementdi kontrolnfho mista a tim jestd vét-
81 nebezpeéi poSkozovani a nespravné funk-
ce automatu. ,

Tyto nevyhody odstraiiuje zplsob omeze-
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ni poSkozovédni elementd kontrolniho mis-
ta automati na kontrolu kvality povrcho-
vgch vrstev loZiskovych kulidek. Jeho pod-
stata spolivd v tom, e se snimé délka po-
bytu kuli¢ky v mist8 jeji kontroly pFi sou-

- Casném sniméni jejich tvarovych vad, p¥i-

temZ dojde-li alespoli u jedné ze snimatel-
nych hodnot k odchylce od predem nasta-

- vené a poZadované Grovnd, vysle se signél,

kterym se uvede v &innost nejménd jeden
z Clend pro ovlddani chodu stroje a otevi-
rani kontrolniho mista. Podstatou zapojenf
k provad&ni zplsobu podle vynélezu je, Ze
paraleln& k vyhodnocovacimu obvodu auto-
matu je na vystup zesilovade v§stupntho sig-
nélu fotonky pfipojen vstup prvého filtrad-
niho obvodu a druhého filtraéniho obvodu,
pfitemZ vystup prvého filtraéniho obvodu
Je pripojen na vstup rozhodovaciho obvodu,
jehoZ vystup je p¥ipojen na vstup spinaciho
obvodu a vystup druhého filtradniho obvo- .
du je pFipojen ke vstupu blokovaciho ob-
vodu, jehoZ vystup je pfipojen k rozhodo-
vacimu obvodu, pfiemZ vystup spinacfho
obvodu je spojen pres kontakt p¥epinafe s
ovlddacim obvodem pohonu a signalizanim
zafizenim, zatimco k dal¥imu kontaktu pire-
pinaCe je p¥ipojen ovlddaci obvod tFidictho
magnetu a elektromechanicky pfevodnik,
ktery je mechanicky spojen s vypustnou pé-



3 .

.kou-kontrolntho mista a elektricky propd- C

.jen’ s~ nulovacim obvodem, ktery je pfipo-
-:jen ke snimat&i mechanického cyklu automa-
tu, pFitemZ ke vstupu mé&ficiho kanédlu tva-
rov§ch vad, jenZ je spojen s vystupem zesi-
lovade vibraci vibra¢niho .snimate, je para-
leln& p¥ipojen .vstup vyhodnocovaciho ob-
vodu velkych vibraci a vstup vyhodnocova-
ctho obvodu malych vibraci, jejichZ vystupy
jsou pripojeny na vstup spinaciho obvoduy,
pFitem# vyhodnocovaci obvod velkych vib-
raci je p¥ipojen k prvému ¥dicimu obvodu

a vyhodnocovac! obvod malych vibraci je

pfipojen k druhému Fidicimu obvodu, kde
prvy Fidici obvod a druhy ¥idici obvod jsou
pFipojeny k obvodu pro urdovéni kontrolni-
ho cyklu. , . '

Pokrok dosaZeny vynélezem spolivd ze-
jména v tom, Ze pfi vylétnuti kontrolované
 kuligky z kontrolniho mista se podstatn®

omezi , po§kozovani defektometrické sondy ..

vitivgch proudft a druhych elementdi kon-
trolnfho mista a mechanismu podédvajiciho
kulidky do kontrolniho mista.

KaZd4 kulitka, kterd pf¥ijde do kontrolni-
ho mista, je registrovéna snima&i, které
jsou v kontrolnim mist& instalovlny. Sni-
mate pak ddvaji charakteristické signély,
které jsou zpracovévany v pFisludnych mé-
Ficich kanélech. 'Vymizf-li ‘charakteristicky
signél né&kterého snimade nebo jeho hod-
nota piestoup! nastavenou troveil v dobé,
kdy-ma4 byt kontrolovand kuli¢ka v kontrol-
nim mist&, je tato informace zpracovéna ve
form# signélu o poruse, ’

V pfipadech, kdy v tfid&n§ch ddvkéch se
vyskytuje velké procento tvarovych vad ne-
bo dochézi z jinfch dfivodti k &4stému vypi-
nani automatu, miiZe byt z provozniho hle-
<diska vyhodn&jsi automatické odstran&ni
poruchového stavu, to je zamezeni sougas-
ného naklddédni dvou kulitek do kontrolnfho
mista, jehoZ elementy jsou nastaveny do
kontrolnich poloh. V takovém piipads sig-

ndl" indikujicI poruchu phsobi alespoii po

dobu jednoho kontrolnfho ‘cyklu na magnet
tFidide, ktery otevie odvAdsci kandl pro
zmetkové- kulitky a zéroveii je alespoil na
jeden kontrolni.cyklus otevieno t¥idici mis-
to, tak¥e v této dobé kulitky projdou bez
kontroly kontrolnim mistem do zmetkov§ch
kusfi, hate¥ se synchronn® s mechanickym
cyklem' automatu obnovi normélni funkce
kontrolnfho mista nebo je zastaven chod
stroje. ' ‘ . )

- Pffklad zapojeni pro omezeni po3kozové-
ni" elementdl -m&ficiho mista automatli na
kontrolu. kvality povrchov§ch vrstev loZis-

kovych kulitek podle vynélezu je znézornén

. na pFiloZeném vykrese.

' Zapojeni pro omezen{ po$kozovéni elemen-
td ‘méfictho mista automati na kontrolu
kvality povrchovych vrstev loZiskovych ku-
litek m4 paraleln®d k vyhodnocovacimu ob-
vodu 3 automatu piipojen na vystup zesi-

lovate 2 vystupniho signédlu fotonky 1 vstup.

prvého -filtra&niho. obvodu 4 a druhého filt-
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ra&niho obvodu 5. V§stup prvého filtratniho
obvodu 4 je pFipojen na wvstup rozhodova-
ctho obvodu 8, jehoZ vystup je pfipojen na
vstup spinaciho obvodu; 8. Vystup druhého

‘filtradniho obvodu 5 je pfipojen k rozhodo-

vacimu- obvodu 8 a vystup spinaciho obvo-
du 8 je spojen pFes kontakt b prepinale V

‘s ovlddacim obvodem 9 pohonu a se signa-

lizadnim za¥izenim 10. Ke kontaktu ¢ p¥epi-
nate V je pFipojen ovladaci obvod 11 t¥idi-
cfho magnetu a elektromechanicky pFevod-
nik 12, ktery je mechanicky spojen s vypust-
nou pékou 13 kontrolntho mista a elektric~
ky propojen s nulovacim obvodem 14, kte-
ry je pfipojen ke snima&i mechanického cy-
klu 15 automatu. Ke vstupu mé¥ictho kana-
lu 22 tvarovy§ch vad, jenZ je spojen s v§-
stupem- zesilovae 21 vibraci vibra&niho sni-
made 20, je paraleln® p¥ipojen vstup vyhod-
nocovaciho ' obvodu 23 velkych vibraci a

.. vstup . vyhodnocovactho obvodu 25 malgch

vibraci, jejich? vy§stupy jsou pfipojeny na
vstup spinaciho obvodu 8. Vyhodnocovaci
obvod 23 velkgch vibrac! je pfipojen k pr-
vému Fidicimu obvodu 24 a vyhodnocovaci
obvod 25 malych vibrac{ je pfipojen ke dru-
hému Fidicimu obvodu 28. Prvy ¥idici obvod
24 a druhy Fidici obvod 26 jsou p¥ipojeny
k obvodu 27 pro urfovéni kontrolniho cy-

" klu.

Signél fotonky 1, kter§ odpovidd kvalité
povrchu kontrolované kuligky, je zesilovan
zesilovatem 2 fotonky 1 a dédle zpracovdvén -
vyhodnocovacimi obvody 3 automatu. Déle
je signél ze zesilovale 2 fotonky 1 veden na
vstupy prvého filtraéniho obvodu 4 a dru-

"“hého filtratnfho obvodu 5. Filtra&ni obvody

4, 5 odstraiiuji ze signélu-zesilovate 2 krat-
ké rudivé impulsy 'a impulsy ~odpovidajict

vad4m kontrolovaného - povrchu kuligky. Z

prvého filtragnfho obvodu 4 je vyfiltrovany
signél veden na rozhodovac! chvod §, ktery
je otevirdn blokovacim obvodem 7. Bloko-
vaci obvod 7 je otevirdn vyfiltrovanym sig-
nédlem’ z ‘druhého filtraniho obvodu 5. Po
nabshnuti signélu, coZ odpovidd zasunuti
kontrolované kuli¥ky do kontrolnfho mista,
otevie blokovaci obvod 7 ihned nebd po
ub&hnuti predvoleného &asu rozhodovaci ob-
vod 6 a drZi jej otevfeny po stanoveny &a-
sovy§ interval, ktery odpovidd dob& pobytu
kuliky v kontrolnim mist& automatu nebo
je urdenou &4sti této doby. Pon&vad% doba
‘pobytu kuli¥ky v kontrolnfim mist8 automa-
tu se miiZe m&nit podle t¥id&ného priméru,
postadi obvykle otevieni rozhodovaciho ob-
vodu. 6 po dobu, odpovidajici nejkrat3i do- .
b& pohybu kuliky v kontrolnim mistg, to
jeé nejmendimu t¥{d&nému primé&ru. Dojde-l
v dob¥, kdy je otevien rozhodovaci obvod
8, k poruse, to je napiiklad nekontrolova-

. nému vylétnut! kulitky z kontrolnfho mista

a jejf postaveni pfed n&j, coZ by v nésledu-
jicim kontrolnim cyklu vedlo k naklddént
dvou kuligek do kontrolnfho mista a posko-
zen{ jeho elementd, je z rozhodovaciho ob-

_vodu 6 podéna informace spinacimu obvo-
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du 8, ktery zastdvé funkci v§konového &lent

ovladajiciho ovlddaci obvod 8 pohonu; &im#
dojde k vypnuti chodu automatu. Spinaci
obvod 8 rovn&Z uvede v Cinnost signalizat-
ni zafizeni 10, které svtelnym nebo zvuko-
vym znamenim upozorni obsluhu o vzniklé
zdvad®. Obsluha odstrani zdvojeni kulifek
nebo jinou zdvadu, p¥ipadn& prekontroluje
‘nastaveni elementd kontrolniho mista a za-
pne chod automatu. Blokovaci obvod 7, kte-
ry odvozuje zat4tek otevieni rozhodovaciho

obvodu 6 od néb&hu signélu fotonky 1, mi-

Ze byt rovn&Z Fizen snimalem, snimajicim
“mechanicky kontrolni cyklus automatu.
Spinaci obvod 8 miiZe rovné¥ pies kontakt
e pfepinafe V uvddét v &innost ovladaci
obvod 11 t¥idictho magnetu, ktery otevie
odvéad&cl kanél zmetkovych kulitek alespoi
na dobu jednoho kontrolniho cyklu a déle
uvddét v &innost elektromechanicky pre-
vodnik 12, kterfm mtZe byt napfiklad elek-
tromagnet, ktery odklépi vypustnou pédku
13 kontrolnfho mista a drZ{ ji odklopenou
po dobu alespoii jednoho kontrolniho cyklu.
Tim je kontrolni misto otevieno a p¥i dal-
8m zasouvédni dvou kulidek do kontrolniho

mista projdou tyto kulitky do zmetkd, &imZ.

je zévada odstransna a mtZe byt obnovena
normélnf funkce. Obnoveni normélni funk-
ce, to je op&tné uvoln&ni vypustné paky 13
kontrolniho cyklu, je provddsno synchron-
ng s taktem stroje, co¥ zabezpeluje nulo-
vaci obvod 14, ktery vynuluje elektromecha-
nicky prevodnik 12 v okamZiku, kdy dosta-
ne impuls od snimafe mechanického cyklu
15 automatu, jehoZ funkci miZe zastdvat
napfiklad mikrospina& ovlddany va&kou au-
- tomatu, pfiemZ tento mikrospina® mii¥e
byt z dlivodu Zivoinosti uvaddsn do kontaktu
s vaCkou pouze v dobég, kdy se od nsho ole-
kava funkce, tedy p¥i sepnut! spinaciho ob-
.vodu 8 a elektromechanického pievodniku
12,

Snimat vibraci 20 je uren pro t¥{d&nf ku-
likek s tvarovymi vadami, u kterych miZe
dojit k naruSeni zékonitého odvalovani v

mericim misté a tim' nezachyceni tvarové

vady jinymi typy snimat¢f, pod které takovd
vada musi pFijit. Signdl snimade vibraci 20
je zesilovdn zesilovatem 21 vibraci a -déle
zZpracovavan v meéficim kandlu 22 tvaro-
vych vad. Mimoto je signdl ze zesilovate 21
vibraci pFivddén na vyhodnocovaci obvod
23 velkych vibraci, kde jsou vyhodnoceny
takové tvarové vady, které mohou ‘vyvolat
poskozovéni elementi mé&Ficiho ‘mista auto-
matu a je rovn&Z pfivddén na vyhodnocova-
ci obvod 25 malych vibraci, kter§ vyhodnot{
stavy, kdy kulitka nezdkonits vylétla z kon-
trolniho mista a kdy snima& vibraci 20 ne-
produkuje ¥4dny signdl. Vyhodnocovaci ob-
vod 23 velkych vibraci je ¥izen, tj. otevir4n
na dobu, v které méa byt vyhodnocovani vel-
kych vibraci provdd®no, prv§m ¥idicim ob-

.vodem 24. Obdobn¥ vyhodndcovaci obvod 25

malych vibraci je Fizen druhym Fidicim ob-
vodem 26. Prvy ¥idici obvod 24 a druhy ¥i-
dici obvod 26 odvozuji intervaly, v nich¥
oteviraji pFisludny vyhodnocovaci obvod 23,

25 od obvodu 27 pro urfovdni kontrolniho

cyklu, kter§ urfuje interval, v kterém je
provadéno mé¥eni vad povrchovych vrstev
kontrolovanych kulitek. Je-li ve vyhodno-

covacim obvodu 23 velkych vibraci, resp.

ve vyhodnocovacim obvodu 25 maljch vib-
racl zaznamendna anomélie, je jimi uveden
v Cinnost spinaci obvod 8. PondvadZ vibrace
vyvolané t&mi kulitkami s tvarov§mi vada-
mi, které mohou poskozovat- elementy mg-
Pictho mista, jsou znadnd velké a u nikte-
rych typh automatt v8tSi neZ vibrace nor-
mélniho provozu vEetnd zasouvani kuliek
do kontrolntho mista, mtZe byt v téchto
pfipadech vypu$tén prvy Fidici obvod 24
a vyhodnocovaci obvod 23 velkych vibracf
pak miZe byt otevien pribsZns. ‘

V praxi obvykle postaéi odvozovat anom4-
lie vyvolédvajici poruchové -stavy pouze od .
signdlu jednoho ze snima&d umisténych v
kontrolnim mist¥, to je bud od signélu fo--
tonky 1 nebo od snimage vibraci 20, piipad-
né od nékterého daldtho typu snimade.

PREDMET VYNALEZU

1. Zplsob omezeni poskozovdni elementil
-kontrolnitho mista, zejména sondy vifivych
proudd u automat na kontrolu kvality po-
vrchovych vrstev loZiskovych kulidek, vy-
znateny tim, Ze se snimd délka pobytu ku-
licky v mist& jeji kontroly p¥i soudasném
sniméni{ jejich tvarovych vad, pritemZ do-
jde-li alespoii u jedné ze snfmatelnych hod-
not k odchylce od pfedem nastavené a po-
Zadované trovnd, vysle se signal, kterym se
uvede v Cinnost nejménd jeden z &lent pro
ovlddéni chodu stroje a otevirdnf kontrolni-
ho mista. ‘

2. Zapojeni k provddéni zpfisobu podle
bodu 1 vyznalené tim, Ze paralelng k vy-
hodnocovacimu obvodu (3) automatu je na
vgstup zesilovaCe .(2) vystupniho signalu

v

fotonky (1) pfipojen vstup prvého " filtrad-
niho obvodu (4) a druhého filtradniho ob-
vodu (5), pfi€emZ vystup prvého filtradni-

-ho obvodu (4) je pFipojen na vstup rozho-

dovactho obvodu (6), jehoZ vystup je pri-
pojen na vstup spinaciho obvodu {8) a vy-
stup druhého filtra&niho obvodu (5]} je pfi-
pojen ke vstupu blokovaciho obvodu (7],
jehoZ vystup je pFipojen k rozhodovacimu
obvodu (6), pFifemZ vystup spinaciho ob-
vodu (8) je spojen pres kontakt (b} pfeji-
mage (V] s ovlddacim obvodem (9} poho-
nu a se signalizatnim zafizenim (10), za-
timco ke kontaktu (c) pFepinade (V) je pii-
pojen ovlddaci obvod (11) t¥idiciho magne-
tu a elektromechanicky pFevodnik (12],
ktery je mechanicky spojen s v§pustnou
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pékou (13) kontrolniho mista a eléktricky
propojen s nulovacim obvodem (14), ktery

je pFipojen ke snimaé¢i mechanického cyklu

(15) automatu, pfitemZ ke vstupu mé&Fictho
. kanédlu (22) tvarovych vad, jenZ je spojen
s vystupem zesilovade (21) vibraci vibral-

ntho snimade (20) je paralelnd pfipojen -

vstup vyhodnocovactho obvodu (23) velkych
vibraci a vstup - vyhodnocovaciho obvodu

(25) malych vibraci, jejichZ vystupy jsou .

8
pfipojeny na vstup spinactho obvodu (8],
pfitemZ vyhodnocovaci obvod (23} velkych
vibraci je' pFipojen ke prvému ridicimu ob-
vodu (24} a vyhodnocovacf obvod (25).ma-
1gch vibraci je pfipojen ke druhému Fidict-

"mu obvodu (26}, kde prvy Fidici ebvod (24)

a druhy fidici obvod [26) jsou p¥ipojeny k
obvodu (27) pro uréovéni kontrolniho cy-
klu. " .

1 list vykresd

Severogratia, n. p., zdvod 7, Most
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