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Mécanisme d'impression comprenant un
disque 4d° 1mpr9351on rotatif

La présente invention concerne un mécanisme d'impression
comprenant un disque d'impression rotatif (5) porté par un
support (1) et présentant des bras radiaux dont les extrémités
litres sont nunies dé caractires en rellef un moteur d'entral-
nerent du disque destiné & placer sélectivement les caractéres
en position d'impression, un dispositif de verrouillage du dis-
que (5) dans chacune des positions angulaires qu'il peut occu-
per, ce dispositif étant constitué par une roue dentde (6) an-
gulairement solidaire du disque'et coopérant avec des moyens
de blocage de la roue (6) par rapport au support (1).

Le brevet suisse No 618'920 est relatif i un mécanisme 4'inm-
pression comportant un dispositif de verrouillage du type dé-
crit ci-dessus. Un bras de verrouiliége actionné par un électro-
aimant, contre l'action d'un pessort de raprel, est susceptible
de s'engager dans la denture d'une couronne dentée argulairement
solidaire du disque d'impression. Le nombre de dents de la cou-
ronne est égal au nombre de positions angulaires que le disque
peut occuper. La dimension de 1a denture est choisie aussi
faible que possible de fagon i réduire le diametre et donc 1'i-
nertie de la couronne. Les dimensions minima du diamdtre de
1a couronne et les dents de celle-ci sont dictées respectivemen®
par la précision du verrouillage angulaire voulue et par les
exigences de résistance mécanique de la denture. '

Ze disque d'impression est généralement entrainé par un mo-
teur pas é'pas et est angulairement solidaire d'une extrémité
de l'artre moteur de ce dernier.

L'arbre moteur est rappelé dans chacune des positions qu'
il peut occuper, correspondant aux positions'd'impression des
caractdres du disque, par une force magnétique qui esf tres
faible pour les petits écarts angulaires de l'arbre par rapport
3 la position d'arrét. Lorsqu'on arréte le disque dans une po-
sition d'impression d'un caractére, l'arbre moteur, le disque
et la couronne oscillent autour de la position choisie avant de

se stabiliser dans cette position. Tant que les oscillatiicns de
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la couronne dépassent une amplitude correspondant sensiblement

3 la moitié du module de la denture, le bras de verrouillage ne

peut pas étre actionné sans que l'on risque d'endommager le dis~
positif de verrouillage. Il est donc¢ nécessaire d'attendre que
ces oscillations s'amortissent avant de verrouiller le disque

et d'imprimer le caractére sélectionné, ce qui affecte sensible-
ment la cadence de frappe possible du mécanisme d'impression.

Le but de 1'invention est de réaliser un mécanisme d'impres-
sion comprenant'un'diépbsitif de verrouillage du type déecrit
ci-dessus assurant une grande précision de la position angulaire
du disque, tout en ayant une inertie rédulte et qui autorlse '
une haute cadence de frappe.

Le dessin annexé illustre, schémathuement et & titre d’exem-
pPle, une forme d'exécution du mécanisme faisant 1l'objet de l’ln-
vention, ainsi qu'une variante. ’

La figure 1 illustre en perspectlve une partie d'un mecanisme
d'impression. ' 7

La figure 2 est une vue schématique, en élévatlon, du d139031-
tif de verrouillage. _

La figure 3 est un schéma d'une varlante.

Le mécanisme d’lmpreSSLOn illustré 3 la figure 1 est porté
par le chariot 1 d'une machine & écrire se déplagant paralléla-
ment & un cylindre de frappe 2. Ce mécanisme comprend notamment
un moteur pas 2 pas 3 dont l'arbre moteur 4 porte i l'une de ses
extrémités un disque d'impression 5 et, & son autre extrémité,
une roue dentée 6 de verrouillage angulaire du disque 5. Le mo-
teur pas 4 pas présente un nombre de pas égal au nombre de posi-
tions angulaires que le disque peut occuper. Le disque 5 présen-
te un bras radial démuni de caractires d'impression et formant
un index 7 permeitant de repérer 1la position de repos du disque.
Cette position de reposrcohstitue une position de référence pour
1'échange d'un disque contre un autre disque. Souvent, grice 2
une disposition judicieuse des caractires autour du disque, cet-
te position de repos facilite en outre la lecture des derniers
caractéres imprimés, le disque étant amené en position de repos &
chaque fois qu'un laps de temps prédéterminé sans commande de
frappe succéde a l'impression d'un caractére.
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Ia roue dentée 6 est susceptible de coopérer alternativs-
ment avec deux cliquets 8 et 9 et présente un nombre de dents
égal & la moiti€ des positions angulaires que le disgue 5 peut
occuper. -

Dans la forme d'exécution décrite, la roue dentée 6 présente
cinquante dents pour un disque d'impression susceptible d'oc-
cuper 100 positions angulaires distinctes. Le cliquet 8 es?
constitué paf pliage d'une pidce en tdle présentant deux joues 12
traversées par un pivot 11 orienté parallelement & l'axe de pi-
votement de la roue dentée 6.

Les trous de passage 12 du pivot 11 & travers les joues 10

.sont de forme triangulaire et assurent une position précise du
cliquet 8 par rapport au pivot 11. Deux ressorts 13, fixés
respectivement 4 chacune des joues 10 et i un tenon d'accro-
chage 14 & leur autre extrémité, sollicitent le cliquet 7 de
la denture de la roue 6.

Le cliquet 8 est actionné par un électro-aimant 15 coopérant
avec une arzature 16 portée par un bras d'un levier coudz 17,
dont l'autre bras est relié au cliquet ¢ par une biellette 123
en matidre synthétigue. Le cliquet § et ses moyens de commands
(15 - 18) sont montés sur une platine 19 fixée sur le chariot 1
au moyen de vis 20 traversant des trous oblongs 21 de la pla-
tine 1. Cette disposition pefmet de régler la position du cli-
quet 8 sur le chariot 1 et d'ajuster ainsi la position d'im-
pression des caractéres.

Le cliquet 8 assure le verrouillage du disque dans la moi-
tié des positions angulaires qu'il peut occuper. lLe cliquet 8
est rendu inactif lorsque 1'électro-aimant 15 est excité et il
verrouille le disque d'impression 5 lorsqu'il est sollicité
par les ressorts-l3. TIa position de repos du disque fait par-
tie des positions verrouillées par le cliquet 8 de sorte que
le disque est bloqué angulairement en position de repos lorsque
la machine & écrire n'est pas utilisée.

Le cliquet 9 est, comme le cliquet 8, formé par pliage
d'une piéce 25 en tdle qui présente deux joues traversées par
un pivot 26. Deux ress&rts 27 sollicitent le cliquet 8 dans urne
positioh de repos dans laquelle il est écarté de la denture de

la roue 6. Le clisuet 9 est actionné par un électro-aimant 28
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qui le pousse contre la dentare de 1a roue 6 lorsqu’'il est -
excité. On pourrait dlsnoser une pigéce élastique entre le noyau
de 1'électro-aimant 28 et le cliquet g de facon & éviter des
gollicitations nécaniques excessives de la denture de la roue €.

Le cliquet 9 et 1'électro-aimant 28 qui 1'actionne sont
pontés sur une platine 29 fixée au.moyen @e vis 20 traversant
des trous oblongs 21. Cela permet de régiei la position du eli-
guet 9 autour de la roue 6. Un prolongement d'une des vis 20
constitue le tenon d'accrochage 14 des ressorts 13.

Le cliquet 9 assure le vefrouillage de la seconds moitié
des positions d'arrét que le disgue 5 peut occuper et ne ver-
rouille angulairement le disque 5 que lorsque l'éleqtro-aimant 28
est alimenté. '

La commande de l'alimentation de 1'un ou 1'autre ou des deux

électro-aimants est assurdepar un circuit logique non représen-

. té. Pendant l'entrainement du disque 5 pour la mise en place

d'un caractdre choisi, le 31rcu1t logique commande l'allmentatla1
de l'entrainement 15. Puis, selon que la roue 6 doit &ire ver-
rouillée par le cliquet 8 ou 9, le circuit logigue comnande
1tarrét de l'excitation de. 1l'éleciro-aimant 15 ou la mise sous
tension de 1'électro-aimant 28. .

La roue dentée 6 présentant un nombre de dents deux fois
plus petit que le nombre de positions d'arrét que le disque 5
peut occuper, 1'écart angulaire entre deﬁx-positions d'arrét
successives du disgue 5 correspond i l'angle occupé par une
demi dent de la roue 6. ' '

' L'amplitude des oscillations angulairés du disque 5 autour
d'une position d'arrét sélectionnée par 1'utilisateur, lorsqu'il
est amené dans cette position par le moteur 3, est au plus é-
gale A un pas du moteur 3, ce qui correspond donc sur la roue 6
3 une amplitude d'oscilliations d'une demi longueur de dent.

I1 s'en suit que le verrouillage de la roue 6 au moyen de
1'un ou l'autre des cliquets 8 ou 9 peut &tre commandé des que
le moteur 3 n'est plus actionné méme lorsque les oscillations
du disque 5 ont une amplitude maximum de sorte qu'il n'est pas
nécessaire d'attendre un amortissement de ces oscillations.

Le diamé“re de la roue 6 peut &tre de dimension plus laible
cue dans les constructions connues. Toutefois, le diamétre est

1imit$ % une valeur minimum dictée par la précision gque 1l'cn
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désire obtenir pour les positions angulaires du disque 5.

On pourrait envisager d'associer au dispositif de ver-
rouillage décrit ci-deséus des moyens de centrage final des
caractéres d'impression du disque 5. Une encoche du marteau
assurant la frappe de chacun des caractéres pourrait coopérer
avec un téton de centrage disposé au dos des caractéres d'im-
pression. Une telle disposifion aurait l'avantage de permettre
1'utilisation d'une roue 6 de tres faible diamdtre, tout en con-
servant une grande précision de centrage des caractdres d'im-
pression, le verrouillage de la roue 6 permettant une mise en
place rapide du disque dans la position d'impression du carac-
tére choisi. ’

- On peut prévoir'de nombreuses autres variantes du zécanisne
faisant 1'objet de 1'invention.

On pourrait envisager un mécanisme d'impression dans lecuel
la roue de verrouillage 30 coopire avec trois cliquets 8,9, 31
dont 1'un 8 est sollicité au repos déﬁs la denture de la roue 32
tandis que les deux autres 9, 31 sont écartés de 1a roue 39
par un ressort. La figure 3 illustre schéma?iquement une cons-
truction de ce type. la roue 30 comprend par exemple 33 dents
pour un disque d'impression qui peut occuper 99 positions
angulaires distinctes. L'écart entre deux cliquets consécutifs
est égal & un angle occupé par un nombre entier de dents de la
roue corrigé d'un tiers de dent. On pourrait monter de fa-
gon réglable tous les cliquets 8, 9, 31 sur une méme platine
fixdée sur le chariot 1, cette platine étant disposée sur le
chariot 1 de fagon a4 pouvoir pivoter coaxialement & 1'axe de la
roue 6 sous l'action de moyens de réglage de sa position an-
gulaire par rapport au chariot 1.

Cette disposition permettant de régler de fagon indépen-
dante le calage angulaire des cliquets 8, 9, 31 entre eux et
la position de verrouillage du disque 5 par rapport au chariot 1.
L'électro-aimant 28 de commande du cliquet 9 pourrait étre du
mére tyﬁe que 1l'électro-aimant 15, la transmission par levier
étant toutefois inversée.
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Revendications

1. Mécanisme d'impression comprenant un disque d'impreSSion
rotatif (5) porté par un support (1) et présentant des bras
radiaux dont les extrémités libres sont munies de caractérés
en felief, un moteur d'entrainement du disque destiné % pla-

5 cer sélectivement les caractires en position 4'impression, :
un dispositif de verrouillage du disque*(S) dans chacune des
positions angulaires qu'il peut occuper, ce diépbsitif étant
constitué par une roue dentée (6) angulairement solidaire du.
disque et coopérant avec des moyens de blocage de la roue {6)

10 par rapport au support (1), carac t ér is é en ce que
les moyens de blocage sont constitués par au moins deux cliguets
(8,9) de verrouillage coopérant alternativement avec la denture
de la roue (6), cette dernidre comportant un nombre de dents
égal au nombre de-positions‘anguiaires que le disque (5) peut

15 occuper divisé par le nombre de “cliguets (8,9).

2. Mécanisme selon la revendicationl, caract ér i s é
en ce gu'en plus un cliquet (8) ést'sollieité par des ressorts
(13) contre 1la denture de la roue (6) et est susceptible d‘2tre
actionné par un électro-aimant (15) l‘écartant de ladite den-
20 ‘ture lorsqu'il est alimenté, chacun des autres eliquets coopé-
rant avec un électro-aimant (28) 1l'engageant dans la denture’
de la roue (6) contre 1l'action de ressorts de rappel (27) en
position de repos, position dans laguelle il est écarté de la
denture de la roue (6). '

25 3. Mécanisme delon la revendication 2, caractérisé
en ce que chaque cliquet est monté de fagon réglable sur une
platine commune fixée au support (1), cette platine étant a-
gencée sur le support (1) de fagon & pouvoir pivoter coaxiale-
ment & 1l'axe de la roue (6) sous l'action de moyens de régla-

30 &e de sa position angulaire par rapport 4 ce support (1) en vue
de permettre l'ajustement de la position d'impression des ca-

ractéres du disque (5).
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