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(54) Hnaci zatizeni hlavniho pohonu, zejména vicevélcovaného kalandru

J&elem vyndlezu je uspofdddnf jeho jed-
notlivych hnacich jednotek pro pohon kaZdého
pracovnfho vdlce kalandru, jeZ vytvdfeii
stavebnicovy systém a soudasné je jeho dle-
lem jednodu%¥f manipulace, vyroba a p¥ipad-
.né opravy.

Uvedeného d&elu se dosdhne hnacim za-
f{zenfm podle vyndlezu, jeZ je vytvokeno
nejméné& ze dvou hnacich jednotek 11, 12,
kde ka%¥d4 hnacf jednotka sestdvd z pohdné-
citho dstrojf{ -4, upevn&ného na konzole 3,
pfipevnéné k.nosnému rdmu 2, na kterém je
upevnéna &elnf pfevodovka 1, kterd svym
vstupnim hi¥fdelem je napojena na pohdnéci
dstrojf{ 4 a vystupnim hif{delem je propoje-
na s pracovnim vdlcem kalandru 6. ’
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Vynilez se ty¥k4 hnacfho za¥fzenf hlavnfho pohonu, zejména vicevédlcového kalandru,
a ¥e3f uspordddni hnacich jednotek pro jednotlivé pohony vdlcld, pfi respektovdni poZadavku
samostatného pohonu pro ka%fdy vdlec kalandru.

Dosud je zndmé hnacf{ za¥izenf hlavnfho pohonu vicevd{lcového kalandru, je¥ sestdvd z
z elektromotord a Zelnf pfevodovky, kde jejf skiff tvo¥{ specidlnf{ odlitek o n¥kolika d¥li-
cich rovindch, uspofddanych nad sebou, kde polet té&chto délicfch rovin je shodny s podtem
vdled kalandru, p¥idem? spodek skiiné Zelnf p¥evodovky tvo¥{ zdrover i rém pro ostatnf
jej{ &4sti.

Jeho nevyhodou je obtfZnd manipulace z divodu nadm&rné velikosti a hmotnosti a také
to, Ze &lenitd skif{l pFfevodovky hlavnfho pohonu klade zna®n& vysoké ndroky na pfesnost opra=-
covdn{, kdy v&tZf{ polet pracovnich operac{ je nutné provddét ve smontovaném stavu sk¥{nd.

Dal3{ nevyhodou je, %¥e v p¥{padé poruchy n&kterého z pfevodl je nutnd postupnd demon-
t4% a slo%itd manipulace s rozmérnymi dfly.

Vy%e uvedené nevyhody odstrafiuje hnacf za¥fzenf hlavnfho pohonu, zejména vicevdlcového
kalandru, sestdvajfcf z pohdndcifho dstrojf pro ka%dy pracovni vdlec a z &elni p¥evodovky,
jeho% podstata spo&i{vd v tom, %e je vytvofeno nejméné& ze dvou hnacich jednotek, kde kaZd4
hnac{ jednotka sestdvd z pohdmnéciho ustrojf, upevné&ného na konzole, p¥ipevnéné k nosnému
rému, na kterém je upevnéna ¥eln{ pfevodovka, kterd svym vstupn{m h¥fdelem je napojena
na pohdn&c{ dstrojf{ a vystupnim hffdelem je propojena s pracovnim vdlcem kalandru.

D4le je podstatou to, %e pofet hnacfch jednotek je d4dn po&tem pracovnich v4lcd kalan-
dru. Rovné% je podstatou to, %Ze hnaci jednotky jsou navzdjem spojeny a uspofdddny podle
umfstdnf{ pracovnfch vdlcd ve stojanu kalandru, pfi¥em¥ jsou upraveny tak, %e jsou navzdjem
k sob& sestavitelné,

- Vyghodou hnacfho za¥f{zenf podle vyndlezu je to, %e ka%fdy vdlec kalandru md samostatny
pohon s vlastn{ &eln{ pfevodovkou, je¥ je ve srovnédnf s dosavadnfm stavem rozm&rové i hmot-
nostn& mald a déle to, %e p¥i spojeni pfevodévky s nosnym rdmem lehké konstrukce tvoff
stavebnicovy systém, jen% je mo%né sklddat pro libovolny podet vdlcli kalandru.

Dal3f jeho vghodou je podstatné jednodu¥¥{ manipulace jak pfi vfrob&, tak i p¥i montdZi
a demontd%i, jednoduss{ vyroba a také to, Zfe vzhledem k malé hmotnosti jednotlivych jeho
%4stf dovoluje lépe eliminovat nep¥esnosti p¥i vyrobé.

Vyhodou je také i to, ¥e p¥i p¥ipadné porule je moiné jednoduchym zplisobem poruchu od~-
stranit a v krdtké dobd provést i p¥fpadnou vyménu pot¥ebné ¥4sti hnacfho zafizenf, .

Na pf¥iloZeném vykresu je schematicky zn4zornéno p¥fkladné provedeni hnacfho za¥fzenf
hlavnftho pohonu, zejména vicevdlcového kalandru, kde obr. 1 znédzorfiuje &eln{ pohled na hna-
cf{ zatf{zen{ podle vynilezu a obr. 2 znizorfiuje boén{ pohled z obr. 1. .

Hnacf za¥fzenf{ hlavn{ho pohonu, zejména vicevilcového kalandru podle p¥#fkladného pro-
vedeni je vytvofeno ze &ty¥ hnacfch jednotek, kde ka?d4 hnac{ jednotka sestdvd z pohdn&ctho
ystrojf 4, napf. elektromotoru, upevnéném na konzole 3, pfipevnéné k nosnému rdmu 2, na kte-
rém je upevnéna Styfstupfiovd &elnf p¥evodovka 1, p¥ilemZ nosny rdm 2 je vytvoien z horn{

a dolnf plnost&nné desky, kterg jsou vzdjemné& propojeny Qiztuhami.

Elektromotor je spojen pru¥nou spojkou 5 se vstupnim h¥fdelem &ty¥stupliové &elnf pie-
vodovky 1, jeji% vystupn{ h¥idel je spojen kardanovfm hi{delem 7 s pracovnim vdlcen 13
kalandru 6, upevn&ném k betonovému zdkladu 8, ke kterému je upevn¥n i samostatny nosny xdm

' 2:, je% je svou bo¥n{ stranou spojen s nosnym rdmem 2 hnaci jednotky 9, ktery je rovn&Z
upevnén k betonovému zdkladu 8, kde na hnaci jednotce 2 je uloZena hnac{ jednotka 10. .
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Na samostatny nosny rdm 2

je uloZena hnacf jednotka 11, na které je uloZena hnac{
jednotka 2. Nosné rdmy 2 a 2: a &ty¥stupriové &eln{ p¥evodovky 1 véeqh hnacich jednotek
© 9,10, 11, 12 jsou vzdjemnd k sobé upevné&ny, p¥ilem? &ty¥stupnové éeini pfevodovky 1
hnacfch jednotek 9 a 10 jsou vidi &ty¥stuphiovym &elnfm pfevodovkdm 1 hnacfch jednotek 11
a 12 pootodeny o 180 stupiil. :

U ka%dé hnac{ jednotky hnacfho za¥fzeni podle vyndlezu je kroutici moment p¥endSen
z v§stupntho h¥{dele elektromotoru skrze pru¥nou spojku 5 na vstupn{ hffdel EtyFstupriové
Celn{ pievodovky 1, odkud je vystupnim hifdelem prendSen skrze kardandv hi¥idel 7 na pra-

covn{ vdlec kalandru.

Hnacfho zaffzenf podle vyndlezu lze vyuZit u viech pohond kalandrd a jinfch technolo-
gickych za¥fzenf s libovolnym podtem vdlcl, kde je poZadavek samostatného pohonu pro kazdy
vdlec kalandru.

PREDMET VYNALEZU

1. Hnacf zaffzeni hlavniho pohonu, zejména vicevdlcového kalandru, sestdvajfici z pohd-
n&cftho dstrojf pro ka¥dy pracovnf vdlec a z &elni pfevodovky, vyznadené tim, Ze je vytvofe-
no nejméné ze dvou hnacfch jednotek, kde kaZd4 hnacf jednotka sestdvd z pohdnécfho ustroji
/4/, upevnéného na konzole /3/, p¥ipevn&né k nosnému rdmu /2/, na kterém je upevn&na Zelnf
pfevodovka /1/, kterd svym vstupnim h¥fdelem je napojena na pohdn&c{ dstrojf /4/ a vystup-
nim h¥fdelem je propojena s pracovnim vdlcem /13/ kalandru /6/.

2. Hnacf zaffzenf podle bodu 1, vyznadené tf{m, %e polet hnacfich jednotek je ddn podtem
pracovnich v4lcld /13/ kalandru /6/.

3. Hnac{ za¥fzenf podle bodu 1, vyznadené tim, Ze hnaci jednotky jsou navzdjem spojeny

a uspofdddny podle umist¥n{ pracovnich vdled /13/ ve stojanu kalandru /6/, pfilemZ jsou
navzdjem k sob& sestavitelné.
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