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pro chyby prvntho drubu zkou3ectho zaf(zent (52) je spojen

$ vypinacim fidicm vstupem oznamovactho zaf(zeni (18).
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Vynélez se tyk4 zeffzenfi pro pozndvéni a oznamovdn{ chyb pro
slo¥ky/s/nebo funkce soustavy, které obsshuje a) zkoudeci zafizeni
pro prezkoudeni soustavy prostfednictvim p¥edem urdenych prvaich

zkoudek chyb na chyby prvaniho drubu, které nastdvajl bEhem prvoiho

provozniho stavu soustavy a mohou byt zjistény, b) zkouSeci zafi-
zeni je ddle uzplsobeno pro prezkoudeni soustavy prostiedaictvim
pfedem urienych druhych zkoudiek chyb na chyby druhého druhu, kte-
ré vznikaj{ b&hem druhého provozniho stavu. soustavy d mohou byt
ujistény, c) oznamovaci za¥fzen{ pro ozndmeni vysledkﬁ zkousek
zkoudecim zaffizenim, d) zaffzeni kontroly zapindni pro vyvijeni
zapinacich signéld pro zkouseci zaf£§9ni a oznamovaci zafizeni

' ntroly zapindni na zkouéeci zafizeni zépnuté zapinacim signélem

zafizeni kontroli zapinéni pfipojené tak, ie Je vypnutelné v nor-; |

......

R

sdvd

"vjch vozidlech pro pfezkouéeni antiblokového zafizeni, pfiéemi
startovact a zapalovaci zafizeni vozidla ‘slou¥t Jako. zafizeni kon-
troly zapinéni které pfi nebo ‘bezprost¥edné po. zapéleni motoru’
vyviji zapinaci signdly pro zkousec{ zaf{zeni a pro oznamovaci za-
Pizen{ vytvoXené jako varovné svétlo. To znamend, Ze po zapéleni
motoru za&ne varovné svitle svitit a zkoudeci zaPfizeni zpracovava
cyklicky zkuSebni cykly pro plezkouSenfi urditych sloZek, napfiklad
kabeld, zés{’;raek, didel, elektronickych souddstek, megnetickych
ventild, a funkef. KdyZ probshl prvni definovany cyklus zkouSek
zkoudeciho zai{zenf a nebyla zji3t&na %4dnd chyba, je varovné
svétlo vypnuto. To se odehraje pomérné& rychle, takZe tato zkouska
probdhne prakticky pfi stojfeim vozidle. T{mto zplsobem se dosghne
rychlého a jednoduchého p#ezkoudeni antiblokového zaPizeni jiZ
pfed zaldtkem jizdy. Pro pripad, %e je zjisténa chyba, zistane
varovné svétlo - stejn® jako pfi 2ji&t3nf chyb bihem Jizdy vozid-
la - trvale zapojeno.

N&které chyby zmin&nych sloZek a funkeif nemohou vdak byt bé=
hem stojfeim vozidlem vyzna&eného prvniho provozniho stava nastat
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Zafizeni jée popaaného druhu se pouﬁivé“v esobnich motoro-._};
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a byt zjidtény, nybrZ takové, také jako dynamické chyby oznalova=-
né chyby, mohou nastat a byt zjlstény teprve kdyZ vozidlo doséhlo
ur¥ité minimélnf rychlosti pop¥ipadd kdy% se kola na zkuebnim sta-
novisdti otécejf urfitym minimélnim poltem otdfek. K témto chybém,
které vznikaji a jsou zjistitelné teprve ve druhém provoznim stﬂwu
jsoucim nad ur&itou predem danou miniméinl rychlosti vozidla nale-
¥4 mimo jiné chyby signéld vyvijenyeh &idly oté¥ek ne kolech nebo .
p¥ine jmend{im na jedné ose, "
Popsané zkoudeni antiblokového za¥fzeni pfi stojicim vozidle
~ provAadéné begzprostiedn& po startu motoru vozidla miZe tedy ozndmit
”pdﬁzE”chyby*vznikajiéiwé*Zjistitélﬁé*v*tdﬁxO“pfvﬁim”prbvbznimfsta;‘“"_m
va, to je chyby prvniho druhu. Dynamické chyby, to je chyby druhéhof?f?ryu
druhu, které vznikej{ a jeou zjistitelné pouze ve druhém provoznim .
stavu vozidla, pi#i jizd&€ nad piedem denou minimdlnf rychlosti, ne-
" Jsou pfi popsaném zkoudeni vozidla jiZ. brény v dvahu, |
.. U uéitkovych vozidel Je znémo provédét,pfezkouéeni antiblokn- ‘
. 'vého zaF{zeni a. tim pﬁsobeni varovného svatla. tak dlouho, ai se do- )
_séhne zm{n&ného druhého provozniho stavu vozidla, to znamend urélté
ninimélng rychlosti a dynamické chyby jsou méfitelné. Timto Zp&-
sobem je moZno provést jiz ve fézi rozjezdu uZitkového vozidla pre-
'"zkouéeni éidel poétu otééek takie fidié Je véas upozernén na pfi-*‘

Sty .l:‘ =

l;}padné dynamické_ehyby, Jako Jsoumnapfiklad chyby Eidel poétu otééekiﬁ'ﬁ-uﬁ

';fnebo chyby aignélﬁ &idel poétu otddek. Pfi pouﬁlti ‘talkoveho zafizeni

mus? Fidig tedy uvést ufitkové vozidlo do pohybu, ‘aby mohlo nastat
zhasnut{ verovného svétla kdyﬁ nen{ zji¥t¥na Z&dnd chyba. To vede
k' pom¥rn& dlouhé dob¥ zapnutf varovnéhe svétla,

“kolem pfedloZeného vyndlezu je zlepdit za¥{zenfi vyZe popsaného
druhu tak, aby ji% v prvnim provoznim stavu, napfiklad pii stojicim
vozidle, bylo umoZnéno zjisténi a ozndmeni p¥ipadnych ve drubém
provoznim stavu vznikajicich a zaistitelnych napriklaed dynamickych
-chyb.l

Podstata vynélezu : )
Vynédlez redf ukol tim, Ze vytvéfi zalfizeni pro poznévéni a o-

~znamovdni chyb pro sloZky a/nebo funkce soustavy, jehoZ podstata
spod{vd v tom, %e obsshuje f) smazatelnou nemizici pamét chyb pro
zapamatovéni alespon chyb druhého druhu, g) odliZné od mormélniho
provozu miZe byt oznamovaci- zafizeni zapnuté zapinacim signélem
zafizenf{ kontroly zapinédn{ vypmuto pfi vyskytu - alesponugeane

chyby druhého #ddu v.pamé&ti chyb teprve po skonééni prvniho, po dosa-
Zeni druhého provozniho stavu soustavy prob&hnuvsiho- a alespoﬁ
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druhé zkousky chyb obsahujfctho cyklu zkou3ek zkoudeciho zafizeni,
jestliﬁe'nebylé zji8t&na %4dné chyba,

Podle vyhodného vytvofeni piedloZeného vyndlezu je zaPizeni
kontroly zapindni vytvoreno tak, Ze sou¥esnd nebo bezprostfedns
Po zapnuti soustavy vyvij{ zapinaci signély pro zkoudeci zafizeni
a oznamovaci zaPizenf, - - |

Podle dal¥tho vyhodného vytvorenf predloZencho vypdlezu je
zkoudect zaﬁizeni vytvofeno tak, Ze kaZdy cyklus zkoudek obsahu je
prvnl zkoudky chyb a druhé zkousky chyb.

'Podle dal8fho vyhodného vytvofeny predloZeného vyndlezu ales-
pon jedno zkoudenf chyb sestdvd z nékolika bezprostiedn® po sobd
nésledujicich jednotlivych zkoudek, jejich¥ vysledky se slo¥f na .

vysledek zkoufeni chyb., , h o
‘ Podle dal&ftho vyhodného vytvofeni piedloZeného vyndlezu pro
¥idief zef{zeni ve vozidle a) prvni provozni stav je stev vozidla,

- PP kterém je nepohyblivé, b) druhy provozni stav je stav jizdy =
~ nebo pohyb nejedouciho vozidla., = - | o

" Podle dal¥fho vjhodného-vytvofehi_pfédlozeného_vynélézu je .

.zef{zent pro. zachycenf ofééivjch.pohybﬁ kol nebo hnacich SOuééstif_.

vozidla qpatfeno_éidly‘otééek, a) jako druhy provozni stav plati

- minindlitho ‘podtu oté¥ek meFeného &idly otdZek mebo mini-

ﬁﬁ;ﬁifh§a£§£32§§i§§iﬁf?B&idégné:iéfsighélﬁ éidei;btééek,‘b{-jako‘l

-QéLyby?qupgﬁé'aﬁ&ﬁq5biétifchyby;§iaéi.étééek a/nebo signdlg &idel

otééék é/ﬁ§pq'chyby1#thdnbcovaéich zafizeni slou¥fcich k vyhodno-
ceni nebo zp:aéovénifa}gnélﬁ &idel. ot4dek, |

Podle dal®fho vyhodného vytvorent predloZeného vynslezu jako
chyby druhého druhu plati pouze chyby pii¥azené &1dldm otddek a

" jejich vystupnim 8igndlim, které jsou zjistitelné nad ur&itym pod-

tem otdlek, | |
. Podle dal&fho vyhodného vytvoreni predloZeného vyndlezu u za-
Fizeni pro vozidla s koly a) Ffdic{ za¥izeni je vytvofeno jako anti-
blokové Fidic{ zéfizeni nebo jako protismykové ${diei zarizeni, b)
¢idla otd&ek jsod prifazena alespoﬂ Jednomu kolu nebo jedné ndpra=-
vé.vozidlé, ¢) jako druhy provoznf stav plat{ stav vozidla, ve kte~
rém je vozidlo jedouct vy8&1 ne¥ piedem stanovenou minimdlni rych-
lostf, s X ‘ .

Podle dal8fho vyhodného vytvo¥en{ predloZensho vyndlezu zafi-
zenl a) zahrnuje smazatelnou nemizief pamét minimélng rychlosti
uvedenou do &innosti po dosaZeni pfedem dané minimgln{ rychlosti,

- b). 0dli¥n& od norm&lntho provozy se OZnamovaci zaf{izeni zapnuté

"
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zdroven nebo bezprostiedn¥ po zapnuti pohénéciho zafi{zeni vozidla
pri vymazané pem&ti miniméinf rychlosti vypne teprve po skonfeni
cyklu zkoudek zkouBecfho zafizeni probshnuviiho po dosaZeni piredem
urdené minimdlni rychlosti, jestliZe nebyla zjiSténa $4dnd chyba.
Podle daldfho vyhodného vytvofeni piedloZeného vyndlezu je
zatizeni opatieno prostiedky pro vymazdni paméti minimdlni rych-

losti po vestavéni nového Ffdicfho zafi{zeni a/nebo po novém nesta- "
veni Pildiciho zaPizeni. '
Podle dal3fho vyhodného vytvofeni pfedloZeného vyndlezu je .

zat{zeni opatfeno prostfedky pro vymezdnl pam &ti minimdlni rych-
o - ~Testi-zéroven -nebo po-vym zénl pemdti: chyb-nebo- jedi Edstie - o
_Podle daldfho vyhodného vytvofeni piedloZeného’ vynélezu odiig- -
n& od normélniho provozu oznemovaci zafizeni zapnuté zéroven nebo
bezprost¥edn? po.zapnuti pohén&ciho zabizeni vozidla je také vypnu-
to v souvislosti s prvaim zapnutim pobén&ciho zarizeni po veatavé-
e f-ni nového #{dictho zarizeni nebo po novém nastaveni o . |
'gf‘fhfidiciho zaF{zent teprve po skonéeni cyklu zkcuéek zkouéeciho za~
- jiizeni po dosaZeni predem dané minimélni rychlosti vozxdla, kdyi
: neni zjiéténa ¥4dnd chyba. :

: d_normélniho provozu ‘a6 ‘oznamovect. zarizenif”apnnté zé- ~ f e

rovef;nebo bezprostFednt ‘po zepouti pohdnéciho Zarfzent také Vs
'fvisldé;i?a prvnim zapnutim;pohénéciho zet{zent po vymazéni paméti
chyb nebo jeji ¥&sti vypne teprve po 'skondeni cyklu zkoudek pro—’-~
' béhnuvéiho po dosaZeni piedem dené minimAln{ rychlosti vozidla,
jestliie neni 2z jiZt&na %4dné chyba. ' '
. Podle dal¥fho vyhodného vytvofeni predlofeného vyndlezu je
. .oznamovaci zetizen{ vytvofeno jake varovné svétlo.
 Podle dal3fho vyhodného vytvoreni piedloZeného vyndlezu je
za¥fzeni opat¥eno mazatelnou kopii alespon &4sti smazetelné nemi-
z{c{ pemdti chyb obsahujic{ viechny chyby druhého druhu, b) odlis-
n& od normilnfho provozu mdZe byt oznamovaci zaffzeni zapmuté B
zapinacim signdlem za¥izen{ kontroly zapindni vypnuto misto pfi
vyskytu chyby druhého drubu v pamti chyb pFi vyskytu chyby v kopii ¢
-pam&ti teprve po skonéeni cyklu zkoudek zkouswciho zalizeni pro=-
b&hnuviéiho prvniho po dosaZeni druhého provezniho stavu soustavy
‘a obsahuJiciho.alespon druhé zkouéky chyb, jestli%e nebyla zjiBté-
na %4dné chyba..
. Podle dal¥fho vyhodného vytvoieni predloZeného vynslezu po
uréitém poltu zapfnacich pochodl soustavy se vymaZe obsah kopie

A}
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. paméti chyb v piipad&, %e k okemZiku dosaZ&ni urditého. poétu za-
pnuti nebyla jiZ uloZena 24dn4 chyba v kopii pam&ti chyb.
Podle dal&iho vyhodného vytvofeni predloZeného vyndlezu wréi~
ty polet zapfinacich pochedd je libovolné piirozené &islo rovné
tfem nebo vét31 neZ t¥i,. _ ,
-Vyndlez ddle vytvai{ zpisob pouZiti zafizeni definovaného
vye, jehoZ podstata spodivé v tom, e a) nejprve se uréi vysle-
dek prvniho uplného cyklu zkoudek zkouseciho zar{zenf, b} v pFi=
padé, Ze se béhem prvnthe dplného cyklu‘zkouéek zjisti chyba,
ziistane oznamovaci zafizeni zapnuto, ¢) v pfipad¥, Ze b&hem prv-
niho \plného cyklu zkouSek se nezjisti #4dnd chybs, vypne se ozna-
movaci zaf{zen{ pifi vyskytu alespon jedné chyby druhého drubu v pa-
méti chyb teprve po skonfen{ cyklu zkoudek zkouBeciho zaiizeni pro-
béhmuvaiho teprve po dosaieni druhého provozniho stavu, jestliZe
nebyla z jl8t&na 24dn4 chyba. -
| Podle dal#ifho vyhodného vytvofeni predloieného vynélezu
| ‘&) po zapnut{ soustavy se nejbrve zkusi, zdali'v pam&ti ‘chyb Je w'
uloﬁena.alespon Jedna chyba druhého drubu, b) v pfipadé Ze je
v paméti chyb uloZena chyba druhého druhu, vypne se oznamovaci -
-zaiizeni teprve po sknnéeni eykla zkouéek zkouéeciho zafizeni pre—,,'M

‘-:f_béhnuvéiho po: dosazeni druhého provozniho stavu, Jestlzie ”ﬁebyla ]
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?z,jigténa 26dnd’ chyba,' ) “'v pi‘ipadé g v paméti chyb neni ulofena . ..
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‘fiﬁdné‘chyba'druhého druhu,’ vypne se oznamovaci zafizeni po skonée- ;">
‘ni. prvntho dplného cyklu zkoudek zkoudeeiho ze¥{zens, Jestliief}?ﬁ::ﬁ?
nebyla.zjistdna %4dnd chyba.. T

Vyndlez mé vyhodu spolivajici v tom, Ze provozovatel zafizent
niZe. zjistit semotinné pfepnuti zaffzenf z normélniho provozu do
odliZného provozu rozdilnym trvénim zapnoti oznamovacihe za¥izeni
a tim dostane odkaz na skutednost, %e b¥hem d¥{vé&j&iho provozu sou-
stavy vznikly chyby druhého druhu a Ze je zdhodno nechat provést
Uplné pFezkoudeni, pifpadnd autorizovanyjm pracoviitam.

Zarizeni podle vyndlezu miZe byt v Siroké mife vytvoreno na

: bazi herdwsre p¥i pouZit{ urditych sloZek a zapojeni pro jednotli-

i vé df18{ funkce, jako¥ i v ¥iroké miFe na bazi software pfi poudi-

t1 software pro zkoudky a software pro zpracovéni signald.

rehled obrézkﬁ na gﬁkresec

P¥{klad provedeni zafizeni podle vynédlezu Jje znazornén na
vykrese, jehoZ. jediny obrazek znazornuJe blokové schema za¥izeni
_ podle vyndlezu,




Pfiklad provedeni vyndlezu :

Vykres znézornuje 84sti antiblokového zarizeni pro kplove Vo=
zidlo,. kteréfto za¥{zeni obsahuje styfi &idla 57 aZ 60 otacek pro
zji%t&n{ signdld rychlosti kol nebo ndprav a z nich odvozenych sig-
néld zrychlenf a zpoZddni kol. Tyto signély se zpracovévaji v Ti-
diefm zaffzeni, které v. pFipadd nebezpeli zablokovéni kol vozidla
obvyklym. zpisobem F{di Fidiel ventily brzdového tlaku.

Na vykrese jsou znézornény pouze funkéni jednotky podstatné
pro popis p¥ikladu provedeni vynélezu. Neni znézorndno Fidici za-
#{zeni pro antiblokové zafizeni enl P{dici ventily brzdového tlaku.
* V¥echny dal¥{ pro funkci entiblokového zafizeni nutné a zkoudce pri=

“stupné slofky jsou vyznadeny blokem 56, ktery obsshuje véechny odpo-
‘SFdaJici slofky soustavy jako kabely, zdstriky, elektronické prvky,

. ventily, tlakoveé mudulétory atd..

| . Zafizeni znézornéné na vykrese slouzi k prezkoudeni antiblo=~

, kového zafizeni na chyby. K tomuto ﬁéelu je vytvofeno zkouseci za-
“¥izenl 32, které zéroven nebo bezprostfedné po stertu vozidla je za-
pouto a probéhne definovany cyklus zkoudek, kterym miZe byt béhem '
startovaci féze pri stegicim vozidle zjidténo & ozndmeno co neavice
~ chyb. V takto definovaném prvnim provoznim atavu vozidla mohou byt

o

T el zgiétény a oznémenyépouze uréité chyby prvniho druhu. JakO na-:
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éména_zéstréek atdo._Jiné chyby, zegmé-»f
'ﬁna chyby druhého druhu, oznaéené také_gako dynamické chyby, Je moZ-
no z;istit a ukézat teprve kdyi ‘vozi ? doséhlo predem dené min;-
méln{ rychlosti, tedy druhého provozniho stavu.

" Znéikrnéné zatfzent slouZ{ k tomu, aby nechalo svitit ozna~ -
movaci zaPizeni 18 vytvofené jeko verovné svitlo, ktere pii startu
vozidla. a zapnuti zapaloiéni je zapnuto, b&hem prvniho provozniho
stavu vozidla.tak dlouho, a% zkouSeci zafizeni 52 zjisti, fe u ur-
&itych, zkoudce pf{stupnych sloZek - slofek 56 soustavy jakoZ i
gidel 57 aZ 60 otd&ek - prostfednictvim pfedem urdenych prvaich
zkoudek. chyb. p¥i probEhputi definovaného cykliu zkoudek zkoudeciho
zarfizeni 52 nebyla zjist&na Z4dnd chyba prvaiho druhu. Pfi tom se .
viak bere ohled na to, jestli zkoudeci zaiizeni 32 jiZ dfive bé&hem
druhého provozniho stavu napfiklad b¥hem prededlé jizdy prosired-
nictvim piedem urdenych druhych zkoudek chyd zjistilo ¢&i nezjisti~
1o n&jakou chybu druhého druhu. K uloZeni takovych chyb slouZi sma-
zatelnd nemizic{ pamét_il chyb, to znamens, %e po odpojeni zdroje
proudu zdstane obsah této pamdti 47 chyb nezménén a zachovén.
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Zar{zeni obsahuje prvni I-&len 14 a.druhj I-&len 26. Druhym

I-Clenem 26 se vyzkoud1, zdali pamdf 47 chyb obsahuje. &1 neobsahu~-

Je néjekou definovanou chybu, a to chybu druhého druhu. KdyZ nendi
v pamétl 47 chyb uloZena Z4dné chyba tohoto druhu, mtZe byt.bez-
prost¥edné po startu vozidla oznamovacyi. zabizent 18 vypnuto.
| Je-1i druhy I=-len 26 vlivem chyby v pam&ti 4] chyb zavren,
miZe zkoudeci zaffzenf 22 vypnout oznemovaci zeifzenf 18 pies
prvni I-&len 14 teprve kdyZ vozidlo doséhlo predem dané. ninimgl nl
rychlosti, cof se zjistf kompardtorem 1 rychlosti, a kdyZ nebyly
Zaznamendny 24dné chyhy, : S

Kompardtor 1 rychlos!:f_ii; né vatupy 74, 75, 76, 17, které jsou
vedentui 64; 66, 69; 72 spojeny & vystupy 63, 61, 10, I3 ' &tyF
&idel 57, 58, 59; 60 otéZek. | o

KaZdé z tdchto &idel 21 a% 60 otddek je prifazeno jednomu ne-
znézorndnému kolu ¢tyrkolového vozidla. Kompardtor 1 rychlosti.
slou¥{ ke srovndvén{ rychlost{ kol zjistovanych &idly- 57 a% 60
.oté¥ek & pevn® urdencu minimdlns rychlostf; kterd v daném pri-
p;dé.jev'r.‘. km;h.',l_t.._.}?edeni 64; 66 695 72 jsou-souZesen® spojena

se .vstupy 625 .6 ,‘" _6_8, B2l Zkouéeciho- za¥{zenf: 6_1-'féide1; které tvoe

Rl 1ot

. vedengm deftnovengn: hybén, ZkouSee! ‘za¥{zenf 52 vysfl4. zkousect'

: M. tdst nadfezeného zkouSectho zef{zent 52'a je pHFazeno vyse

_ |.%abustawf.;4 které jsou bi‘enééeny pfes vystup 55
sloZek soustavy vedenfm 54, | | - | |
Signély &idel jsou zpraqbvévény v kemparétoru 1 rychlosti.
Signély nachdze jfef ge na vjfstupn 2 komperétoru 1 ryehlosti se
vedou jednak vedenfm 2 na vstup £ pamiti 2 winimdlnf ryechlosti,
kterd zaznemendvd, zdell byla minimdlngt rjrchloat zji8t&na kompa-
rétorem 1 rychlosti. D4le ‘Jsou tyto signdly vedeny vedenim 1 )
které je spojeno s vedenfm 3, na .p“'prvni vatup 32 prvafho I=-¢lenu
14. Pamét 5 minimélni rychlosti ms vystup §, ktery je vedenfm 7
spojen s prvnim vstupem 28 druhého I-¢lenu. 26. Krom& toho m4 pa-
mé{.z. minimdlni rychlosti nulovaci{ zarizent 12, které pii vyskytua
odpovidajicich signéld na dvou nulovacfch vstupech 11 a 13 pam&t
5 ninimélnf rychlosti vymaZe. V jednom piipad® se nulovani paméti

2 minimdlnf rychlosti provédf pres hl{dacy zaf{zeni 8, které urdy-

Je, zdali bylo do.kolového vozidla vestavdno nové Fidicq zarizent

nebo zdali bylo #{dict zarizeni nové nastaveno., Pro tento ugel je .

s et b v skt v st
' i’..,la.ﬁpﬂ,jimé_“'_’_.né,.'délﬁ'im' vstupu 53°zp&t hléZend signély
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vystup 9 hlideciho zafizeni 8 spojen vedenim 10 s nulovacim vstu~-
pem 11 nulovaciho zaf{zent 12 paméti 5 mirnimélni rychlostl. Pamét

5 minimdlni rychlosti je vytvofena jako nemizfed pamét to zname-

né, %¥e po odpojeni zdroje proudu zﬁstévé jeji obseh zachovén beze
Zmeény. :

Zkoudeci zsfizeni 52 md prvni vystup k)] signélu, ktery je ve=-
denfm 34 spojen se druhym vstupem Jl. prvniho I-¥lenu.14. Soulasn@
je. signél vyskytujici se na prvnim vystupu 35 signélu zkoudeciho
zatizeni 52 veden vedenim 30, které je spojeno s vedenim J4, na
druhy vstup 29 druhého I-&lenu 26. S ‘

Zkoudeci zafizeni 52 mé ddle druhy vystup 21 signélu, ktery
je. vedenim 50 spojen se vstupem 48 smazatelné nemizici péﬁéiifiluA
chyb. Gést paméti 47 chyb je vytvoPena jako pemét 46 chyb &idel,
Kters uklédd viechny chybdy, kxeré JSOO v souvislosti s &idly 21,
38, 59, €Q otétek.

. Pamét 47 chyb je navriena tak, e rozeznand. definované chyba

neni po. uloieni vice vymazéna, i kdyZ se v pozdégéichAcyklech

ey e

- 'zkouéek ukéie, ‘Ze tato uréité ‘chyba. Jii nevzniké.- Zvléétni zé jem
, lr‘ge pfitom 0. takové definované chyby, které je moﬁno pfevést zpét
ﬂffna dynamické chovén{ &idel. 91 a% 60 otédek, Jako jsou rézy polo-
--;I;“vého kola, pfili§ velké vﬁle loiisek le nebo prillé velké vzdé- .
Cn Yenost, Eidlaiod polového kola.a a3

ot S A e e B

F*Pfes vystup ii paméti i§ chyb éidel vede.vedeniﬂgg'na vstup

tim vstupen- ;1 druhého I-élenu 26, Pamét. 51 chyb m§ nuloveel vstup
49, ktery.je. ¥{zen z vystupu 3] mazaciho zafizeni 39 paméti 47
chyb. pres vedeni 40.. Soufasné je vysiup 37 mazactho zafizeni 33
paméti 47 chyb spojen pies vedeni 36 piipoiené k vedeni 40, se
druhym. nulovacim vstupem 33 nulovaciho zarizeni ;ngaméti 2 mini-
mdlni rychlosti. _

' Vystup 15 prvnfho I-&lenu 14 je spojen vedenim 16 's prvnim
vstupem 17 oznemovaciho zafizeni 18. Vystup 25 druhého I-Clenu
26 je spojen vedenim 24 se druhym vstupenm 23 oznamovaciho zai{-
zeni. 18. Tiet{ vstup oznamovaciho zafizeni 18 je. pies vedeni 20
fizen z vystupu g; za¥{zeni 22 kontroly zapinéni, ktere vyvijtl
signél,. kdy% je zepnuto pohdndci zaffzeni vozidla - v daném pri-

" padd zapalovéni spalovaciho motorue

VySe .popsané zafizeni pracuje tekto:
Se zapnutim zafizeni 22 kontroly zapindni koloveho vozidla

.ge souéasné zapne oznamovaci zafizeni 18, tedy varovneé svétle.

8

' ?52_NE~61enn 42, Vystup 41 NE~Zlenu gg_ae spojen vedenim 38 se tie- -
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Soudasné s timto pochodem je nezndzornénym zpisoben zapnuto zkou-
Seci zaf{zeni 52. Jalmile je zkouSec! zafizenl 52 schopné plsobit,
Jsou v urdeném Zasovém taktu spudtény cykly zkoudek ve formd sig-
ndld zkoudek zkoufectho zadizeni 92, které prezkouse ji éidla'zl
aZ 60 otd¥ek. a sloZky 56 soustavy na jejich funkei, Zjisti-li -
zkoudeci zarfzeni 52 z piijfmanych zkouSecich signéld. zpétného
hidSen{, Ze ndkterd sloZka antiblokoveho zarizeni je vadnd, uloZi
se tato chyba ve smezatelné nemizici. paméti 47 chyb. Soudasné

8 timto uloZenim uzavie zkoudeci zarfzeni 52 prvnf I-flen 14 a
druhy I-%len 26. Nezdvisla na jinych vstupech I-€lend. 14,26 jsou
oba tyto logické &leny spojeny tak, %e oznemovaci zafizeni 18 ,
nezhasne ani pfi stént a@i pfi jizd& vozidla. Teprve vynulovéni = -
péméfi 41 chyb mazacim zafizenim.39 pam&ti 47 chyb vede k tomu,.
Ze oznamovaci zaFizeni 18 mb¥e byt vyprnuto,

e Neni-1i po zapnut{ zapalovéni, to je ‘bshem f4ze startu kolo=-
vého vozidla zji¥tZna Z4dné chyba druhého druhu a nenf-11i. také

v pam&ti 47 chyb ulo¥ena 24dné chyba, vypne zkoudecl zaf{zent . 52

oznamovaci zeffzenf 18 pfes druhy I-&len 26 prekticky Jeété pri’
stén{ kolového. vozidla, v pfipadé Ze ve smazatelné nemizicy pa-

‘_méti 3 minimiln{ rychlosti. Je uloZena informace, Ze komparétor 1
"frychlogti jii jednou, to. Je béhem pfedeélé Jizdy, rozeznal mlni- ,
*‘#’mélni rychlost Tento. zpﬁsob éinnosti VyznaéuJe normélni provoz S

antiblokového zafizeni. . T

“Je-11 nsopak.v pemdti 47 chyb béhem zminlené féze startu ulo-
zena né jakd chyba, ziistane oznamovaci za¥zens zpoéatku zapnuto,'
nebot. druhy I-Zlen 26 je ndsledkem chyby uloZené v paméti &ﬂ chyb
zaven. . Oznamovaci zaf{zen{ 18 nyni sviti tak dlouho, a% kompard-
tor.1 rychlosti rozezns minimglnf rychlest na v3ech &tyfech kolech

“vozidla, Po dosaZeni tohoto okamZiku Je oznamovaci{ zafizeni vy

pnuto. zkouSecim za¥{zenim 52 pies prvai I-&len 14 jestliZe nebyla
zkeudecim zai{zenfwm 52 ¥4dnd chyba zjiZténa.

Po ka%dé opravé antiblokového zal'izeni kolovéhe vozidla se
pam&t 47 chyb vynuluje pfes nulovaci za¥izeni. 29 paméti 47 chyb,
takZe v pam&ti 47 chyb. ne jsou vice uloZeny Z4dné chyby. Soudasnd
vy8le nulovaci zaif{zen{ 29 panéti 47 chyb signdl do nulovaciho
zeF{zeni 12 pem&ti 5 minimdln{ rychlosti. Tenta poched zplsobi
vymazéni paméti. 5 minim4lnd rychlosti, tekZe jiZ neni Z4dns in-
formace o tom, Ze vozidlo ji% jednou rozeznslo minimslng rychlost.
ProtoZe je potom pam&f 2 minimélni rychlosti prazdné, je take

" druby I-&len 26 uzavien, Oznamovact zaffzeni 18 zhesne i v tomto
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L pripadé teprve tehdy, kdyi komparétor 1 rychlosti rozeznal mini-

néln{ rychlost a zkoudec{ zafizeni 52 2 nezjistuje. Z4dnou. chybu.
Dal3{ funkce antiblokového zafizeni zpdsobuje, Ze ve hlide-

cim zef{zeni § se zjistuje, zdali bylo do antiblokoveho. zalfizeni
vestavéno nové Fidici. zafizeni nebo bylo F{dici zafizeni znovu
ngstaveno, V tomto p¥ipadé bude pamét 5 minimélnt rychlosti popsa=
nym zphsobem vymazéna, protoZe bylo do kolového. vozidla vestavéno
nové ¥{dic{ zarfzeni nebo bylo Fidici.zafizeni znovu nastaveno.
To.znemend pro oznamovaci zafizen{ 18, Ze 1 nyni bude teprve po
dosaéeni minimélni rychlosti vozidla zhasnuto pfes.prvai I-¢len _1

Obecnd pro popsané “antiblokové zarizeni platf, Ze oznamobac1
zaf{zen{ 18 trvale svit{i pro dobu prislugné jizdy.aZ.do vypnuti
pohén&efho. zafizeni vozidla, kdyZ béhem této jizdy byla zji3téna
- né&jaké. chyba zkoudecim zafizenim j2.
‘ Efﬂalé uklédéni chyb. v peméti. gl,chyb umoinu;e provést prostfed—
fﬁnictvin dﬁagnoatického zafizenl preéteni a vynulovéni pamétzhglA
- chyb neaakjm eutor:zovanym pracovzété%, takZe. je moZné dodatednd
vytvoRit. statistiku chyb, . kters umoZnuje zpétné zévéry o funkénlm
- chovéni antiblokového. zafizeni.. ‘ :
.?r‘? popsané antiblokové zai'izeni nlati, Ze. Ja!:o vysledek

it ivychfikouéek piezkpuéeny prostfednictvim vyhodnocovaciho

| Tzafiéeni zpﬁsobem, ktery zde qgla nebude Vysvetlen. V tomto pfipa
‘aé ‘bude n&kolik takovych jednotlivych zkoudek, napFiklad pét, sros

_ bihat .jako Jjedna takto definovand zkoudka . chyb pred ulo¥enim chyb
do pem&ti 47. Tato funkce bezpeéné zjistuje, Ze krétkodobé poruchy
antiblokového za¥{zeni, které nepfedstavuji konkrétni chyby a také
nejsou jako takové rozezndny, ne jsou uloZeny do pemdti 47 chybe.

 T{m se zamezi pf{liZnéd citlivost. soustavy & $#idi& nebo zkousejici
pracovnik kolového vozidla je informovén pouze ¢ chybdch, ktere jsou
‘pro funkei antiblokového zaf{zeni vjznamné.

. Pfi‘definovéni predem.dené miniméln{ rychlosti vozidla v popi=~
sovaném pf{ikladu provedeni je t¥eba vzit v lvahu, %e hodnota téte
miniméini rychlosti je z dﬁvodﬁ bezpeénosti zvolena vy$&i neZ rych-
lost pop¥ipadd otdlky zjisténé Eidly 37 ai 60 otgtek, od které vyse
jsou vyvijeny pfevdinZ pouZitelné signdly.

Za¥fzen{ podle vyndlezu nemus{ byt pouZito pouze u vozidel
se zaffzenfmi jako je napiiklad antiblokovy systém ABS a/nebo
#{zen{ hnacfho skluzu ASR. 7af{zeni miZe byt navic pouZito u viech
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tekovych soustavédch- s-prostredky pro rozezndvéni a oznerwovani

chyb pro sloZky a/nebo funkce soustavy s vyhodou, u kterych je Zg=
douci, aby zkoudeci zerfizeni pracujici v prvnim provoznim stava -
umoZnovale dédvat udaje o takovych-chybéch, které se.vyskytnod a
jeou zpisobilé k oznémeni teprve ve druhém, od prvniho odliZném
provozanim stavu. Se zaff{zenim podle vynélezu je moZné ji% v prvnim

 provoznim stavu zjistit nékteré chyby druhého provezniho stavu.

Jako daldf pouZitl FeZen{ podle predloZencho vyndlezu je moZ-
no napfiklad. uvést nasazend] ve vyrobnf lince, piiemZ podstatny
prvek této vyrobni linky je tekouci pés nebo béZici pés. Nachdzie

11 se napfiklad tekouci pds v klidu, coZ odpovidéd prvnimu provoz-

nimu stavu, provede se v tomto stavu prezkouseni vdech podstatnych
sloZek vyrobni linky prostfednictvim pledem.urdenych zkoudek chyb

- zkoudecim zafi{zenim, Pfipadné chyby, totiZ chyby prvniho druhu,.

se ozndm{ oznemovecim zefizenim ve tvaru jednoho. nebo nakolika va- -

_Tovnych svitel. Kﬂyﬁ ge tekouel pés uvede_ do pohybu,_nastane druhy

bt OEL

ﬁprovozni stav. vyrobni linkyf V toémto druhém’ provoznim atavu mohou

vzniknout. chyby. druhého druhu, jako. napriklad.koliséni soubéhu.
Chyby. vznikajief . ‘b&hem pohybu tekoucfho pdsu se uloii do’ smazetelné

if'nemizici,paméti.chyb. Pii obnoveném pfezkouéeni vyrobni linky v kli-
" du jsod jif v, ngto prvnim provoznim stavu oznémeny nékteré chyby

T gt 27T M L h

ﬁfahidrnhéhouproyozniho stavu, tedy chyﬁy vznikagici pouze V pohybove féiif
" tekouetho pésu, takZe obsluba miZe vias provéat népravné opatreai.

. Jako druhé provozni stavy mohou pii pouﬁiti zaf{zent podle

:vynélezu piijit v dvahu nejen takové provozni stavy, napfiklad
" pohyb, které v jistém smyslu pFedstavuji alternativu k prvnimu

provoznimu stavu, nap¥iklad klidovy aﬁév. Jako druhé. provozni stavy
mohou. byt uvaZovény také takové provozni stavy, které ve vztahu
k prvafmu provoznimu stavu predstavujf zvléstni{ p¥ipad, napfiklad -

uréité vliivy podnebl a v&tru, nebo né&jaké zvléstni, aviak Zidané

provozni stavy, napfiklad zapnut{ v&t3iho podtu nebo jinych funkei
neZ v prvnim, normélnim proveznim stavu.
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PATENTOVE HNAROKY

. Za¥*fzeni pro pozndvéni a oznamovéni chyb:prb sloZky a/nebo
funkce soustavy; vyznadujici{ se tim, %e obsahuje zkoudeci zalfi-

-zenf (52); oznamovaci zeffzeni (18), zaFizeni (22} kontroly za-

pindn{ a nemizie{ pamdf (47) chyb, p¥idemZ zkouZeci zaffzeni
(52) mé vstupy, které jsou pFipojeny k vystuplm sloZek a funké-
nich jednotek; prvn{ vystup za¥fzen{ (22) kontroly zapinéni je
_spojen se F{dicim vstupem zkouZectho zafizeni (52}, druhy vystup
zaf{zeni (22) kontroly zapinéni je spojen ‘se Ffidicim vstupem
oznamovactho za¥fzeni (18)) vystup pro chyby druhéhe druhu zkou-

Secfho zaPfzenf (52) je spojen se vstupem nemizici pamdti (47)

'chyb, vistup nemizfcf pam¥ti (47) chyb je spojen se vatupem pro

chyby druhého druhu oznemovaciho za¥fzeni (18) a vystup pro chy-

- by prvnfho druhu zkouZectho zafizeni (52) je spojen s vypinacim

F{dicim. vstupem oznamovactho za¥fzeni’ (18).

Zastupuje:

k'
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