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9 MOTOR MAGNETOELECTRIC UTILIZAND REPULSIA

MAGNETICA

(57) Rezumat:

Inventia se refera la un motor magnetoelectric utilizand
repulsia magnetica disimetrica intre magnetii rotorici si
magnetii statorici. Motorul conforminventiei este format
din minimum: un modul (M) magnetoelectric avand 12
magneti (3) staterici tip bard cu sectiune rotunda, para-
lelipipedica sau patrata, polarizati pe capete, dispusi
echidistant in unghi de 10...45° fata de directia radiala
pe un suport (2) statoric, nemagnetic, fixat intr-o car-
casad. (1) feromagnetica, si ecranati disimetric cu un
ecran (4) magnetic si un rotor cu suport (8) rotoric in
forma de stea realizata din 2 triunghiuri intersectate, cu
6 miagneti (7) rotorici paralelipipedici, polarizati pe fete,
de sectiune tip paralelogram cu unghiul ascutit de 807,
dispusi repulsiv fatd de magnetii (3) statorici, si cu
capatul exterior ecranat cu un ecran (8) magnetic.intre
2 magneti (3) statorici este fixat cate un electromagnet
(9) cu miez (d) feramagnetic lamelar, ce se continud cu
un ecran (10) feromagnetic: ce acopera fata cpusa a
magnetului(3) statoric, electrormagnetii (9) cu numar de
ordine par sau impar fiind pusi periodic sub tensiunea
data de una sau doua baterii (m, m'), cand rotorul este
in pozitia de aliniere a marginilor de ntalnire ale unei
perechi de ecrane (8 si 4) magnetice, prin intermediul
unui tambur (13) cu perii colectoare, cu rol de intreru-
pétor electromecanic, avand 6 lamele (o) colectoare
dispuse pe un corp (g) nemetalic, separate de spatii
neconductive electric; dar interconectate electric
printr-un inel (n) retalic, fixat izolat electric pe un ax

(5), si 2 perechi de pini (p, p') dispuse la 90" una fata
de cealalta, fiecare pentru setul corespunzator de
electromagneti (9). intr-o alté variants, electromagnetii
sunt in numar de 6 si sunt fixati la rotor, tamburul cu
perii colectoare avand 12 lamele colectoare, iar Intr-un
exemplu de realizare, motorul este format din 2 module
(M si M') magnetoelectrice cu magnetii (3, 3") statorici
decalati circular cu 15°.

Revendicari:. 7
Figuri: 14

Cu ncépete de la data publicariicereriide brevet, cererea asigurd, in' mod- provizotiu; solicitantului, protectia conferitd potrivit dispozitiior
gn‘;32 din Legea nr.64/1991, cuexceptia cazurilorin care cererea de brevet de inventie a fost respinsé; retrasé sau consideraté ca fiind retrasa.
Intinderea protectiel conferite de cererea de brevet de inventie este determinala-de revendicaiile continute In-cererea publicatd in conformitate

cu art.23 alin.(1) - (3).

DO
Y D

RO 130189 A2



Otlolul UE STAT PENTRU INVENTI §1 MARC%
GCerere de brevet de inventie
& 2oi3..00b12....

Data depozit 2“32913

Motor magneto-electric utilizdnd repulsia magnetica

Inventia se refera la un motor magneto-electric utilizand repulsia magnetica disimetrica
intre magneti rotorici si magneti statorici.

Sunt cunoscute motoare magnetice liniare sau rotative care folosesc exclusiv
conversia energiei potentiale a interactiei magnetice in energie cinetica de rotatie a unui
rotor cu magneti, pentru generare de lucru mechanic, precum cele prezentate in
documentele de brevet: US4151431, W09414237 s.a.

Diverse variante de astfel de motoare magnetice sunt prezentate si in cartea electronica:
“Practical guide to free energy devices” de Patrick Kelly, p.3.27, (http://www.free-energy-
info.co.uk/index.html),

Un tip cunoscut ca functional la puteri si de peste 1 kw de motor cu magneti este
motorul firmei Perendev (W02006/045333), care utilizeaza trei module cu stator si rotor
magnetic, fiecare modul avand un numar de magneti statorici tip bara, polarizati pe
capete, dispusi circular intr-un suport nemagnetic, cu inclinatie de pana la 30° fatd de
directia radiala, ecranati pe suprafata laterala cu grafit pirolitic, diamagnetic si introdusi
in teava de otel-inox feritic, pentru “strangerea” liniilor de camp, rotorul avand un numar
correspondent de magneti rotorici dispusi similar intr-un suport rotoric nemagnetic, in
unghi fata de directia radiala si ecranati similar, magnetii statorici ai celor trei module
fiind dispusi planar parallel iar magnetii rotorici ai celor trei module fiind dispusi decalat
in unghi predeterminat. Aceasta configuratie este necesara deoarece la intrarea unor
magneti rotorici ai unui modul in zona de interactie repulsivd cu magnetii statorici
corespondenti, apare o componentd de franare, anti-rotatie, a fortei de interactie
magnetica, ce este depasita de forta de interactie repulsiva acceleratoare dintre
magnetii rotorici si cei statorici ai celorlalte doua module, cu magneti rotorici decalati fata
de primul.

Din punct de vedere cuantic, explicatia data la nivel international privind functionarea
unor astfel de dispozitive se refera la posibilitatea refacerii energiei cuantice de camp
magnetic ale momentelor magnetice ale sarcinilor atomice, pierdutad prin efectuare de
lucru mecanic in interactiile magnetice, prin intermediul negentropiei mediului cuantic si
subcuantic, fard de care sarcinile electrice nu si-ar putea mentine constantad valoarea
sarcinii electrice si a momentului magnetic, motiv din care aceste dispozitive sunt
denumite: ,free energy device”, surplusul de energie generat de astfel de dispozitive si
de unele cu excitatie electrica, precum cel din brevetul US6362718, fiind explicat in
modul mai sus-mentionat, prin teoria lui Sachs a electrodinamicii, (P.K.Atanasovski,
T.E.Bearden C.Ciubotariu s.a.-,Explanation of the motionless electromagnetic generator
with electrodynamics”, Foundation of Physics Letters, Vol.14, No1, (2001))

Un motor magnetic utilizand tot repulsia magnetica realizata disimetric prin ecranare,
dar care utlizeazd magneti rotorici paralelipipedici cu sectiunea in forma de
parallelogram, polarizati pe fete, cu polarizatia paraleld cu latura mica a sectiunii, este
prezentat in cererea de brevet RO 2013-00292.

Desi randamentul unor astfel de motoare prezintd un avantaj al acestora, un
dezavantaj il constituie faptul ca ele pot fi comandate mecanic sau electromecanic si mai
putin electric

Problema tehnicd pe care o rezolva inventia constd in folosirea energiei de
interactie magnetica repulsivéd intre magneti permanenti rotorici si statorici realizata
disimetric prin ecranare magnetica, pentru generarea unei forte motrice de rotatie a unui
rotor cu magneti, folosind magneti de calitate (cu inductie remanentd mare), precum cei
din pulberi magnetice sinterizate, dar cu control electric cel putin asupra pornirii $i opririi
motorului.
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Motorul magneto-electric utilizadnd repulsia magnetica conform inventiei rezolva

aceasta problema tehnica prin aceea ca, este compus din minim un modul format dintr-
un stator avand un suport statoric nemagnetic fixat intr-o carcasa feromagnetica,
suportul statoric avand niste magneti statorici tip bard cu sectiune rotunda,
paralelipipedica sau patrata, polarizati pe capete, dispusi echidistant in unghi de 10..45°
fata de directia radiala si ecranati cel putin pe fata corespondentad unghiului ascutit, cu
un ecran magnetic statoric, suportul statoric avand in partea inferioara un rulment in
care este fixat un ax al unui rotor constituit din un suport rotoric nemagnetic.
Suportul rotoric  are forma de stea din doua triunghiuri intersectate, forma triunghiulara
a suportului rotoric avand trei locasuri paralelipipedice cu sectiune de paralelogram cu
unghiul ascutit de 60° avand unul din colturi in coincidenta cu un colt al suportului rotoric
triunghiular, in aceste locasuri fiind dispusi cu lungimea paraleld cu latura suportului
rotoric niste magneti rotorici paralelipipedici polarizati pe fete, de sectiune tip
paralelogram cu unghiul ascutit de 60°, cu grosimea de 8-25 mm , dispusi repulsiv fata
de magnetii statorici si cu capatul corespondent varfului suportului rotoric ecranat cu un
ecran magnetic si cu o lamela de fixare feromagnetica, fixatd cu suruburi de suportul
rotoric.  Numarul magnetilor statorici este dublu fata de numarul magnetilor rotorici iar
intre doi magneti statorici este fixat in contact cu partea neecranatd a fetei
corespunzatoare unghiului ascutit de inclinare a magnetului statoric, cate un
electromagnet cu miez feromagnetic lamelar, de 2-5 mm grosime, care se continua cu
un ecran feromagnetic de maxim 3 mm grosime, ce acopera fata opusa a magnetului
statoric, electromagnetii cu numar de ordine impar sau par, fiind pusi periodic sub
tensiunea data de 1-2 baterii interconectati electric in serie sau in paralel, cand rotorul
este in pozitia de aliniere a marginilor de intalnire ale unei perechi de ecrane magnetice,
prin intermediul unui tambur cu perii colectoare cu rol de intrerupator electromecanic
avand 6 lamele colectoare dispuse pe un corp nemetalic separate de spatii
neconductive electric dar interconectate electric printr-un inel metalic fixat izolat electric
pe ax si doud perechi de pini dispuse la 90° una fata de cealaitd, fiecare pentru setul
respectiv de electromagneti .

-In altd varianta, in locul unor electromagneti statorici, pe suportul rotoric sunt fixati
6 electromagneti cu miezul feromagnetic lamelar indoit la 120° si fixat cu capatul de
marginea neecranata a unui magnet rotoric, partea cu infagurarea solenocidala a
acestuia fiind paraleld cu marginea ecranatd a magnetului rotoric adiacent, iar pe axul
motorului este fixat un tambur cu perii colectoare avand 12 lamele colectoare dispuse
simetric pe un inel conductiv fixat pe un corp nemetalic, cu distanta intre marginile a
doua lamele colectoare adiacente egald cu 3/2 din Iatimea lor si cu spatiul dintre ele
izolator, de acest inel conductiv fiind conectat un fir al setului de electromagneti ,
celalalt fir al acestui set fiind conectat de un inel cilindric conductiv, dispus central, fixat
izolat electric pe axul motorului, ce se extinde cu un capat in exteriorul corpului
tamburului, pe care se sprijind 1-2 pini conectati la un pol al bateriei de alimentare care
are celalalt pol conectat prin intermediul unui intrerupator , la o lameld de contact fixata
intr-un cilindrul nemetalic de fixare si a pinilor , al carei capat este in contact permanent
cu prelungirea inelului conductiv, fixarea pe ax a tamburului cu perii colectoare facandu-
se corespondent punerii sub tensiune a electromagnetilor in momentul alinierii lor pe
directia radiala cu un magnet statoric .

-intr-un exemplu de realizare, motorul este realizat ca ansamblu modular de dou&
module de motoare cu un singur stator si un singur rotor, corespunzand uneia din cele
doua variante de realizare, dar cu polaritatea magnetilor statorici si rotorici inversata la
al doilea modul magneto-electric fata de primul, cu rotorii fixati simetric pe un ax comun
si cu statorul celui de-al doilea modul rotit fatd de primul cu un unghi o =15°, pentru ca
cele doud module s& se sustind functional reciproc. In acest caz , tamburul cu perii
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colectoare este realizat din doua parti cu corp comun si cu seturile de perechi de pini
distincte si decalate reciproc cu 15° corespondent decalarii statorilor celor doua
motoare magneto-electrice ale ansamblului, seturile de electromagneti, dar cu
alimentarea electrica de la aceeasi baterie sau aceeasi pereche de doua baterii,

-Intr-o altad variantd, magnetii statorici si rotorici pot fi polarizati paralel cu latimea, iar
intre doi magneti statorici iar electromagnetii statorici sunt de tip dublu, cu miez
feromagnetic lamelar indoit in forma de U si cu infasurdrile solenoidale realizate in
sensuri reciproc opuse.

Intr-un exemplu preferat de realizare, ecranele magnetice sunt de tip mixt, din magnet
lamelar polarizat pe fete, incadrat de placute feromagnetice de mu-metal sau permalloy
si dispus repulsiv fatd de magnetul ecranat , la magnetii rotorici si din pldcute de ecran
diamagnetic tip grafit pirolitic alternand cu placute feromagnetice de mu-metal, la
magnetii statorici, grosimea ecranelor magnetice fiind aleasa prin conditia de ecranare
disimetrica a repulsiei magnetice dintre magnetii rotoric si statoric fara introducere de
forte de franare a rotatiei prin atractie si fiind Tn jurul valorii de cca 1/3 din grosimea
magnetului ecranat.

-Inventia prezinta avantajul ca permite realizarea unui randament ridicat, folosind
interactia repulsiva realizata disimetric intre magneti rotorici si magneti statorici ecranati
disimetric drept principala fortd motrice de producere a lucrului mecanic motor, cu
folosirea energiei electrice doar pentru introducerea magnetilor rotorici in campul
repulsiv al magnetilor statorici, cu control electric al functionarii motorului.

-Inventia este prezentatd pe larg in continuare in legatura si cu figurile 1-14 care
reprezinta:

-fig.1, vedere de sus a motorului magneto-electric in prima varianta de realizare;
-fig.2, vedere in sectiune A-A a unei jumatati a motorului magnetic din prima varianta;
-fig.3, schema electrica de fuctionare prin intermediul tamburului cu perii colectoare |la
motorul din prima varianta;
-fig.4, vedere de sus a unei jumatati a motorului in al doilea exemplu de realizare a
primei variante;
-fig.5, vedere in sectiune A-A a unei jumatati a motorului din al doilea exemplu de
realizare a primei variante;
-fig.6, schema electricd de fuctionare prin intermediul tamburului cu perii colectoare la
motorul din al doilea exemplu de realizare a primei variante;
-fig. 7, vedere de sus a unei sectiuni a motorului in prima varianta, cu electromagnetii cu
miez feromagnetic individual.
-fig.8, a,b, vedere in sectiune verticala (a) si din lateral (b) a tamburului cu perii
colectoare al motorului din al doilea exemplu de realizare a primei variante;
-fig.9, vedere de sus a unei jumatati a motorului magneto-electric in a doua variantg;
-fig.10, schema electrica de fuctionare prin intermediul tamburului cu perii colectoare la
motorul din a doua varianta de realizare;
-fig.11, vedere de sus a unui sfert al motorului magneto-electric in a treia variantd,
-fig.12, vedere in sectiune verticala a unei jumatati a motorului magnetic din
atreia varianta de realizare;
fig.13, a, b- vedere in sectiune a unui ecran magnetic de tip mixt, cu grafit pirolitic (a) si
cu magnet subtire polarizat pe fete (b);
-fig. 14, vedere in sectiune a unui electromagnet al motorului din a treia varianta de
realizare.

Motorul magneto-electric cu repulsie magnetica disimetrica, conform inventiei, intr-o
prima varianta se compune dintr-un modul M cu un stator format din un suport statoric 2
nemagnetic fixat intr-o carcasa 1 feromagnetica din tabla subtire, pentru ecranare fata
de exterior, suportul statoric 2 avand un decupaj central circular pentru rotor si niste

)
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locasuri | pentru niste magneti statorici 3 tip bara cu sectiune rotunda, paralelipipedica
sau patratd, polarizati N-S pe capete, dispusi echidistant in unghi de 10..45° fata de
directia radiala si ecranati cel putin pe fata corespondent& unghiului ascutit cu un ecran
magnetic 4 care acopera minim1/4 si maxim % din aceastd suprafatd a magnetului
statoric 3.

Intre doi magneti statorici 3 este fixat in contact cu partea neecranatd a fetei
corespunzatoare unghiului ascutit de inclinare a magnetului statoric 3, cate un
electromagnet 9 cu miez feromagnetic d lamelar, de 2-5 mm grosime, care se continud
cu un ecran feromagnetic 10 de maxim 3 mm grosime, ce acopera fata opusd a
magnetului statoric 3.

Distanta dintre magnetii statorici 3 poate corespunde cu aproximatie latimii unui
magnet statoric 3 ecranat sau neecranat. Suportul statoric 2 are in partea inferioara
centrala un locas I' pentru un rulment 12 in care este fixat un ax 5 al unui rotor constituit
din un suport rotoric 6 nemagnetic in forma de triunghi sau —preferabil, de stea din doua
triunghiuri intersectate, fiecare parte triunghiulard a suportului rotoric 6 avand trei
locasuri I’ paralelipipedice cu sectiune de paralelogram cu unghiul ascutit de 60° avand
unul din colturi in coincidentd cu un colt al suportului rotoric triunghiular, in aceste
locasuri I” fiind dispusi cu lungimea paraleld cu latura suportului rotoric 6 niste magneti
rotorici 7 paralelipipedici polarizati N-S pe fete, de sectiune tip paralelogram cu unghiul
ascutit de 60°, cu grosimea de 8-25 mm , latimea de 25-50 mm i lungimea de 30-60mm
—functie de dimensiunile magnetilor statorici 3 .

Capatul corespondent varfului suportului rotoric 6 al acestor magneti rotorici 7 este
ecranat cu un ecran magnetic 8 care impreuna cu ecranul magnetic 4 al magnetului
statoric 3, permite apropierea magnetului rotoric 7 de magnetul statoric 3 pana in pozitia
de aliniere a marginilor ecranelor magnetice 8 si 4, pozitie in care -prin intermediul unui
tambur cu perii colectoare 13, electromagnetii 8 cu numar de ordine impar sau par
corespondenti magnetilor statorici 3 respectivi, sunt pusi sub tensiune datad de o baterie
m, respectiv-m’ prin interconectare in serie sau in paralel, pentru generare de impuls
magnetic repulsiv, de respingere a magnetilor rotorici 7 ajunsi in dreptul lor , fortandu-i
astfel sa intre in campul repulsiv al magnetilor statorici 3 corespondenti.

Fixarea in suportul rotoric 6 a magnetilor rotorici 7 se face prin intermediul a doua
lamele de fixare 11 si 11°, feromagnetice, preferabil din permalloy sau inox feritic, de 0,5
-2 mm grosime, cu rol si de ecran magnetic suplimentar, lamela de fixare 11 fiind lipita
de partea de fixare a suportului 6 dupa ce este atasatda magnetic de magnetul rotoric 7
iar lamela de fixare 11’ se fixeaza cu suruburi s de bratul corespondent al suportului de
fixare 6. In locul rulmentilor 12 se pot folosi lagire magnetice, (magneti tip disc profilati).
Numarul magnetilor rotorici 7 este jumatate sau 1/3 din numarul magnetilor statorici 3

lar pozitionarea magnetilor rotorici 7 fatd de magnetii statorici 3 se face repulsiv, cu
polarizatiile antiparalele. O varianta preferata este cea tip 6/12 magneti, (fig.1)

Ecranul magnetic 4 si respectiv 8, este de oricare tip cunoscut ca eficient:
-mu-metal, -permalloy, -de tip mixt: -magnet subtire polarizat pe fete, incadrat de placute
feromagnetice de mu-metal sau permalloy, etc, si dispus repulsiv fatd de magnetul
ecranat , sau placute de grafit pirolitic alternand cu placute de mu-metal sau din mu-
metal alternand cu straturi antiferomagnetice de oxid de nichel, sau din magnet subtire
polarizat pe fete si grafit pirolitictmu-metal si este calculat ca grosime cu conditia de
ecranare a repulsiei magnetice dintre magnetii 3 si respectiv 7 ecranati disimetric, fara
introducere de forte de franare a rotatiei prin atractie, grosimea ecranului magnetic 4, 8
find in jurul valorii de cca 1/3 din grosimea magnetului ecranat si se stabileste prin
simulare computerizata sau/si experimental.

Varianta de ecran mixt cu grafit pirolitic si mu-metal, este recomandabila predilect
pentru magnetii statorici 3, pentru unidirectionalizarea linilor de camp magnetic ale
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acestuia pe directia axiald si ecranarea disimetrica a repulsiei magnetice cu magnetii
rotorici 7, iar varianta de tip mixt: magnet subtire polarizat pe fete, incadrat de placute
feromagnetice de mu-metal sau permalloy, etc, si dispus repulsiv fatd de magnetul
ecranat, este recomandabila pentru magnetii rotorici 7.

De exemplu, pentru magneti statorici 3 de cca 15-18 mm grosime, (50x20x15-18),
in forma de tip mixt: placute de grafit pirolitic alternand cu placute de mu-metal ecranul
magnetic 4 este format ca in figura 13,2, din un ecran diamagnetic ¢ tip grafit pirolitic de
3 mm, cu lungimea de maxim jumatate din lungimea magnetului statoric 3 , incadrat de
doua lamele feromagnetice a din mu-metal de 0,5-1,5 mm si cu o fanta mediana in care
este fixatd o lamela feromagnetic a’ de 0,4-1mm grosime-functie de grosimea
magnetului statoric 4, pentru “strAngerea” liniilor de cdmp magnetic reziduale,
insufficient de atenuate, iar pentru magneti rotorici 7 de cca 18-20 mm grosime,
(45x20x18-20), ecranul magnetic 8 poate fi realizat ca in fig.13,b din un magnet lamelar
b de 1-2 mm grosime incadrat de doud lamele feromagnetice a din mu-metal de 0,5-2
mm grosime dintre care una are o margine indoitad peste marginea magnetului lamelar b,
solutie utilizabild si pentru magnetul statoric 4, cu atasarea a 2 placute de grafit pirolitic.

Pentru magnetii statorici 3, este de preferat ca o prima ecranare sa se realizeze pentru
toata suprafata magnetului, cu tablad de permalloy sau mu-metal de 0,5-1 mm grosime.
Dupa caz, pentru marirea efectului de ecranare, pe fata opusad magnetului de ecranat, a
ecranului magnetic 4, 8, se poate fixa si o foitd de cupru de maxim 0,5mm grosime, in
care se genereaza curenti indusi la variatia fluxului magnetic, extinsa si peste marginea
de interactie a ecranului magnetic 4 sau 8 , pentru a evita 0 eventuala interactie atractiva
a marginii feromagnetice a acestuia cu magnetul rotoric 7, respectiv-statoric, 3, scop in
care se pot utiliza si niste lamele magnetice u subtiri, de 0,5-1mm, dispuse pe marginea
de interactie a ecranului magnetic 4 sau 8 cu orientare repulsiva fatd de magnetul de
interactie 7, respectiv-3, de grosime ajustatd corespunzator unei forte totale minime de
interactie magnetica a marginii ecranului 4 sau 8 cu magnetul respectiv.

Electromagnetii 9 au cca 50+150 spire din sarma CuEm de 0,3+-1mm grosime, functie
de magnetizatia per impuls (temporara) necesara si de puterea bateriilor electrice m, m’.

Tamburul cu perii colectoare 13 este realizat pentru varianta 6/12 conforma figurii 1,
ca in fig.3, cu 6 lamele colectoare o dispuse simetric-echidistant pe corpul g nemetalic
al tamburului fixat pe axul 5 prin intermediul unui inel metalic n din cupru, fixat izolat
electric pe axul 5, la care sunt conectate electric lamelele colectoare o, cu distanta
dintre marginile lor de 3/2 din Iatimea lor, astfel incat tambulul cu perii colectoare 13 sa
aiba rol de intrerupator electromecanic al circuitului de alimentare a electromagnetilor 9,
prin intermediul a doua perechi de pini p si p’ dispuse in cruce una fata de alta, cu pinii
diametral opusi si in contact periodic cu lamelele colectoare o, conectati electric prin
niste fire f la circuitul tip serie al bateriei m, m’ cu electromagnetii 9 cu numar impar,
respectiv-cu numar par, alimentati electric periodic, prin intermediul unui intrerupator k,
k’ si al tamburului cu perii colectoare 13.
In loc de doud baterii m, m’ se poate utiliza o singura baterie m prin interconectarea
punctelor de circuit x i X', respectiv- y si y', (fig.3), dupa deconectarea baterieim’ .

Fixarea pe ax a corpului g al tamburului cu perii colectoare 13 este reglata astfel incat
punerea sub tensiune a setului respectiv (cu numar de ordine par sau impar) de
electromagneti 9 sa se faca in pozitia de aliniere pe directia radiald a marginilor de
intalnire ale ecranelor magnetice 4 si 8 ale magnetilor statoric 3 si rotoric 7.
in acest mod, magnetii rotorici 7 sunt introdusi simultan, fortat, in campul repulsiv al
magnetilor statorici 4 respectivi care genereaza practic forta motrice a motorului cu un
randament ridicat, apropiat de 95% sau chiar mai mare-dependent Si de calitatea
ecrandrii disimetrice a magnetilor, prin folosirea energiei si fortei de interactie repulsiva
fntre magneti permanenti realizata disimetric, drept principala fortd motrice a motorului.

“
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Electromagnetii 9 pot fi realizati si cu miezul feromagnetic d separat de ecranul
feromagnetic 10, ca in fig. 7.

-Intr-un alt exemplu de realizare, conform figurii 4, motorul magneto-electric este
realizat ca ansamblu modular de douad module M de motoare magnetoelectrice cu un
singur stator si un singur rotor, realizate conform primei variante, dar cu polaritatea
magnetilor inversata la al doilea motor magneto-electric fatd de primul, cu rotorii fixati
simetric pe un ax 5 comun $i cu statorul celui de-al doilea motor magneto-electric rotit
fata de primul cu un unghi o =360/(12x2) = 15°, astfel incat pozitia magnetilor statorici 3’
si a electromagnetilor 9 ai celui de-al doilea motor magnetoelectric sa fie la mijlocul
distantei dintre pozitile corespondente a doi magneti statorici 3 (respectiv-a doi
electromagneti 9) ai primului motor magneto-electric. in acest mod, rezultd ca necesar
un impuls magnetic generat de electromagnetii 9, sensibil mai mic, de aproape jumatate
din cel necesar pentru functionarea variantei cu un singur motor magneto-electric,
deoarece cand magnetii rotorici 7 ai primului motor se afla in pozitia de franare, de
aliniere a marginilor de intalnire ale ecranelor magnetice 8- rotorice si 4- statorice,
magnetii rotorici 7’ ai celui de-al doilea motor magnetoelectric se afla in pozitie de
accelerare, fiind deja intrati in cdmpul repulsiv al magnetului statoric 3’ de intalnire, si
reciproc, astfel incat cele doua motoare magneto-electrice isi sustin reciproc
functionarea.

-Tamburul cu perii colectoare 13’ al acestei variante este realizat ca in fig. 8, din doua
parti cu corp g’ comun si cu lamele colectoare o comune, intreconectate electric printr-
un inel i, dar cu perechile de pini : p, p’ si respectiv-r, r’ distincte si decalate reciproc cu
15°, corespondent decaldrii statorilor celor doud motoare magneto-electrice ale
ansamblului, seturile de electromagneti 9 cu numar de ordine impar si respectiv-par, ale
celor doua motoare magneto-electrice ale ansambilului find conectate in paralel la
aceleasi baterii m, respectiv- m’, prin intermediul tamburului cu perii colectoare 13, ca
in fig.6. Se poate utiliza si o singura baterie m in modul aratat la varianta 1 de motor.
Pinii p, p’, r, r’ ai tamburului cu perii colectoare 13’ sunt fixati intr-un cilindru t nemetalic
care la randul lui este fixat cu un interspatiu milimetric, intr.un alt cilindru t nemetalic,
(din plastic termorezistent, ebonita, etc), fixat intr-o parte tubulard e a carcasei 1
feromagnetice a motorului.

-Intr-o alta varianta, conforma figurii 9, motorul magneto-electric conform inventiei
are un singur stator si un singur rotor cu magneti, realizat ca la prima varianta, cu
diferenta ca in locul a 12 electromagneti 9 fixati la stator, utilizeaza 6 electromagneti 9’
fixati la rotor, cu miezul feromagnetic d’ lamelar indoit la 120° si fixat cu capatul de
marginea neecranata a unui magnet rotoric 7, partea cu infasurarea solenoidala a
miezului feromagnetic d’ fiind paralela cu marginea ecranata a magnetului rotoric 7
adiacent, astfel incat prin alimentare electrica adecvata, respingerea magnetica cu un
magnet statoric 3 sa introduca fortat acest magnet rotoric 7 in campul acestui magnet
statoric 3, generator de fortd motrice, la aceasta contribuind si forta de respingere
exercitata asupra acestui magnet rotoric 7 de magnetul statoric 3 adiacent in sens orar,
conform figurii 9.

Tamburul cu perii colectoare 13"’ corespondent acestei variante este prezentat in fig. 10,
si are drept particularitate faptul ca are 12 lamele colectoare o dispuse simetric pe un
inel conductiv i fixat pe un corp g nemetalic, cu distanta intre marginile a doua lamele
colectoare o adiacente egala cu 3/2 din latimea lor si cu spatiul dintre ele completat cu
un material nemetalic rezistent la uzura, (plastic, ebonita, rasind epoxidica, etc) , de
acest inel conductiv i fiind conectat un fir f al setului de electromagneti 9’ celalalt fir f al
acestui set fiind conectat de un inel n cilindric conductiv, din cupru, dispus central, ce se
extinde cu un capat in exteriorul corpului g , fixat izolat electric pe axul 5 al motorului,
pe suprafata corpului g cu lamele colectoare o sprijinindu-se 1-2 pini p conectati la un
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pol al bateriei m, celalalt pol al bateriei m fiind conectat prin intermediul unui intrerupator
k, la 0 lamela de contact q fixata n cilindrul t nemetalic cu pini p , al cérei capat este in
contact permanent cu prelungirea inelului n conductiv.

Reglarea fixarii pe axul 5 a tamburului cu perii colectoare 13"’ se face corespondent
punerii sub tensiune a electromagnetilor 9’ in momentul alinierii pe directia radiald cu un
magnet statoric 3.

-$i aceasta variantd de motor magneto-electric poate fi utilizata pentru realizarea unui
motor modular, ca ansamblu de doud motoare magneto-electrice cvasi-identice cu
polaritatea magnetilor inversata la al doilea motor magneto-electric fata de primul, cu
rotorii fixati simetric pe un ax 5 comun si cu statorul celui de-al doilea motor magneto-
electric rotit fatd de primul cu un unghi o =360/(12x2) = 15° astfel incat pozitia
magnetilor statorici 3’ si a electromagnetilor 9” ai celui de-al doilea motor
magnetoelectric sa fie la mijlocul distantei dintre pozitile corespondente a doi magneti
statorici 3 (respectiv-a doi electromagneti 9°) ai primului motor magneto-electric.

Tamburul cu perii colectoare pentru aceasta variantd modulara de motor magneto-
electric are doua parti, ca si cel din fig.6 , cu lamele colectoare o separate dar coliniare
pe directia axului, dispuse pe inele conductive i separate, cu lamela de contact q
comuna si inet n comun, dar cu doua perechi de pini p, fiecare pentru cate un motor
magneto-electric al ansamblului, decalate intre ele cu 15° sau cu (90+15°) si conectate
electric in serie cu setul de electromagneti 9’ respectiv, la aceeasi baterie m .

-Intr-o alta varianta, derivata din prima varianta, magnetii statorici 3 si rotorici 7 polarizati
axial si respectiv-paralel cu latura mica a sectiunii, pot fi inlocuiti cu magneti statorici 3”
si rotorici 7’ de aceeasi forma dar polarizati pe directia latimii, paralel cu axul 5 si in
acelasi sens, ca in fig. 11 si 12, iar in locul electromagnetilor 9 simpli se folosesc in
acest caz electromagneti 9”’ dubli, cu miez feromagnetic d”” comun, in forma de U si cu
infasurarile solenoidale realizate in sensuri reciproc opuse, ca in fig. 14.

_ Magnetii preferati sunt de NdFeB, cu rata foarte scazuta de demagnetizare, (0,1%/°C).
In locul unor magneti rotorici 7 de sectiune paralelogram, polarizati pe fete, cu polarizatia
la 30° fata de perpendiculara pe suprafata, se pot utiliza cu o ecranare adecvata, prin
reducerea la maxim 1mm a grosimii lamelei de fixare 11’ si indoirea ei, si magneti
paralelipipedici obisnuiti polarizati pe fete, iar in locul ecranelor din grafit pirolitic se pot
utiliza ecrane diamagnetice ¢ echivalente, precum cel prezentat in documentul US
2006/0083931 A1.

Un exemplu preferat de realizare este cel cu magnetii statoric 3 si rotoric 7 cu
dimensiunile: 50x20x15 si respectiv 45x20x19, polarizati axial si respectiv-pe fete, (fig.1)

Randamentul ridicat al motorului rezultd din diferenta de lucru mecanic al fortelor
magnetice repulsive de franare F, existente la intrarea magnetului rotoric in campul
magnetului statoric: L, ~ 2 F.xd, pe care trebuie sa il compenseze electromagnetul 9,
(9, 9’) si cel al fortelor de accelerare, L, ~ V2 Fxd, pentru aceeasi distanta d intre doi
magneti statorici diferenta de lucru mecanic fiind data de gradul de ecranare f.<1 al
interactiei la apropierea magnetului rotoric 7 de cel statoric 3, adica:

Fi=fxF,; LalYfxXxF,xd; AL = L~ L, = V2 F, xdx(1- fo) = Lo-(1- fo) ,
deci pentru un randament ridicat, coeficientul de ecranare disimetrica trebuie sa fie cat
mai mare, preferabil un coeficient de ecranare mediu mai mare de 0,5,
Bateria m, m’ poate fi baterie de acumulator de tipul celor folosite pentru biciclete
electrice sau masini, de capacitate adecvata, uzual: intre: 36V/8Ah si 12V/50-60 Ah

Dupa caz, pe circuitul de alimentare a electromagnetilor 9, 9°, 9” se poate inseria
un reostat R cu cursor de reglare a puterii de alimentare a acestora, ca in fig.10, sau un
controller de ajustare automatd a parametrilor de consum electric, in conditiile Th care
motorul necesita un impuls electro-magnetic mai mare la startare.
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REVENDICARI

1. Motor magnetoelectric utilizand repulsia magnetica, realizata disimetrica intre magneti
rotorici si magneti statorici, compus din minim un modul (M) format dintr-un stator format
din un suport statoric (2) nemagnetic fixat intr-o carcasa (1) feromagnetica din tabla,
suportul statoric (2) avand niste magneti statorici (3) tip bara cu sectiune rotunda,
paralelipipedica sau patrata, polarizati pe capete, dispusi echidistant in unghi de 10..45°
fata de directia radiala si ecranati cel putin pe fata corespondenta unghiului ascutit cu
un ecran magnetic (4), suportul statoric (2) avand in partea inferioara un rulment (11) in
care este fixat un ax (5) al unui rotor constituit din un suport rotoric (6) nemagnetic,
suportul rotoric (6) are forma de stea din doua triunghiuri intersectate, forma
triunghiulara a suportului rotoric (6) avand trei locasuri (I’’) paralelipipedice cu sectiune
de paralelogram cu unghiul ascutit de 60° avand unul din colturi in coincidenta cu un colt
al suportului rotoric triunghiular, in aceste locasuri (I’) fiind dispusi cu lungimea paralela
cu latura suportului rotoric (6) niste magneti rotorici (7) paralelipipedici polarizati pe
fete, de sectiune tip paralelogram cu unghiul ascutit de 60°, cu grosimea de 8-25 mm
dispusi repulsiv fata de magnetii statorici (3) si cu capatul corespondent varfului
suportului rotoric (6) ecranat cu un ecran magnetic (8) si cu o lamelad de fixare (11’)
feromagnetica, fixata cu suruburi (s) de suportul rotoric (6), caracterizat prin aceea ca,
numarul magnetilor statorici (3) este dublu fatd de numarul magnetilor rotorici (7), iar
intre doi magneti statorici (3) este fixat in contact cu partea neecranata a fetei
corespunzatoare unghiului ascutit de inclinare a magnetului statoric (3), cate un
electromagnet (9) cu miez feromagnetic (d) lamelar, de 2-5 mm grosime, care se
continua cu un ecran feromagnetic (10) de maxim 3 mm grosime, ce acopera fata
opusa a magnetului statoric (3), electromagnetii (9) cu humar de ordine impar sau par,
fiind pusi periodic sub tensiunea data de 1-2 baterii (m), respectiv-(m’) , interconectati
electric in serie sau in paralel, cand rotorul este in pozitia de aliniere a marginilor de
intalnire ale unei perechi de ecrane magnetice (8 si 4), prin intermediul unui tambur cu
perii colectoare (13) cu rol de intrerupator electromecanic avand 6 lamele colectoare (o)
dispuse pe un corp (g) nemetalic separate de spatii neconductive electric dar
interconectate electric printr-un inel metalic (n) fixat izolat electric pe axul (5) si doua
perechi de pini (p, p’) dispuse la 90° una fata de cealalta, fiecare pentru setul respectiv
de electromagneti (9).

2. Motor cu magneti, conform revendicérii 1, caracterizat prin aceea ca, este realizat ca
ansamblu modular de doua module (M, M’) de motoare cu un singur stator $i un singur
rotor, dar cu polaritatea magnetilor statorici (3) si rotorici (7) inversata la al doilea modul
(M’) magneto-electric fata de primul, cu rotorii fixati simetric pe un ax (5) comun si cu
statorul celui de-al doilea modul (M’) rotit fata de primul cu un unghi o =15°, pe axul (5)
fiind fixat un tambur cu perii colectoare 13’ realizat din doua parti cu corp (g’) comun si
cu lamele colectoare (0) comune, separate de spati izolatoare electric dar
intreconectate electric printr-un inel (i) si cu doua seturi de perechi de pini ( p, p’) si
respectiv-(r, r) distincte si decalate reciproc cu 15°, corespondent decalarii statorilor
celor doua motoare magneto-electrice ale ansamblului, seturile de electromagneti (9) cu
numar de ordine impar si respectiv-par, ale celor doua module magneto-electrice (M, M’)
fiind conectate in paralel la aceleasi baterii (m), respectiv- (m’),

3. Motor magnetoelectric utilizand repulsia magnetica, realizata disimetrica intre magneti
rotorici $i magneti statorici, compus din minim un modul (M) format dintr-un stator format
din un suport statoric (2) nemagnetic fixat intr-o carcasa (1) feromagnetica din tabla,
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suportul statoric (2) avand niste magneti statorici (3) tip bara cu sectiune rotunda,
paralelipipedica sau patrata, polarizati pe capete, dispusi echidistant in unghi de 10..45°
fatd de directia radialad si ecranati cel putin pe fata corespondentd unghiului ascutit cu
un ecran magnetic (4), suportul statoric (2) avand in partea inferioara un rulment (11) in
care este fixat un ax (5) al unui rotor constituit din un suport rotoric (6) nemagnetic,
suportul rotoric (6) are forma de stea din doua triunghiuri intersectate, forma
triunghiularé a suportului rotoric (6) avand trei locasuri (I’’) paralelipipedice cu sectiune
de paralelogram cu unghiul ascutit de 60° avand unul din colturi in coincidenta cu un colt
al suportului rotoric triunghiular, in aceste locasuri (I”’) fiind dispusi cu lungimea paralela
cu latura suportului rotoric (6) niste magneti rotorici (7) paralelipipedici polarizati pe
fete, de sectiune tip paralelogram cu unghiul ascutit de 60°, cu grosimea de 8-25 mm ,
dispusi repulsiv fatd de magnetii statorici (3) si cu capatul corespondent varfului
suportului rotoric (6) ecranat cu un ecran magnetic (8) si cu o lamelad de fixare (11’)
feromagnetica, fixata cu suruburi (s) de suportul rotoric (6),  caracterizat prin aceea
ca, numarul magnetilor statorici (3) este dublu fatd de numarul magnetilor rotorici (7), iar
pe suportul rotoric (6) mai sunt fixati 6 electromagneti (9°) fixati la rotor, cu miezul
feromagnetic (d’) lamelar indoit la 120° si fixat cu capatul de marginea neecranata a
unui magnet rotoric (7), partea cu infagurarea solenoidald a acestuia fiind paralela cu
marginea ecranatd a magnetului rotoric (7) adiacent, pe axul (5) al motorului fiind fixat
un tambur cu perii colectoare (13”’) avand 12 lamele colectoare (0) dispuse simetric pe
un inel conductiv (i) fixat pe un corp (g) nemetalic, cu distanta intre marginile a doua
lamele colectoare (0) adiacente egala cu 3/2 din latimea lor si cu spatiul dintre ele
izolator, de acest inel conductiv (i) fiind conectat un fir (f} al setului de electromagneti
(9°), celalalt fir (f) al acestui set fiind conectat de un inel (n) cilindric conductiv, dispus
central, fixat izolat electric pe axul 5 al motorului, ce se extinde cu un capat in exteriorul
corpului (g) pe care se sprijind 1-2 pini (p) conectati la un pol al bateriei (m) care are
celdlalt pol conectat prin intermediul unui intrerupédtor (k), la o lameld de contact (q)
fixata intr-un cilindrul (t) nemetalic de fixare si a pinilor (p) , al cérei capat este in contact
permanent cu prelungirea inelului (n) conductiv, fixarea pe axul (5) a tamburului cu perii
colectoare (13”’) facandu-se corespondent punerii sub tensiune a electromagnetilor (9’)
in momentul alinierii lor pe directia radiald cu un magnet statoric (3).

4. Motor cu magneti, conform revendicarii 3, caracterizat prin aceea ca, este realizat ca
ansamblu modular de doua module (M, M’) de motoare cu un singur stator si un singur
rotor, dar cu polaritatea magnetilor statorici (3) si rotorici (7) inversata la al doilea modul
(M’) magneto-electric fatd de primul, cu rotorii fixati simetric pe un ax (5) comun si cu
statorul celui de-al doilea modul (M’) rotit fatd de primul cu un unghi o =15°, pe axul (5)
fiind fixat un tambur cu perii colectoare 13” realizat din doua parti cu corp (g’) comun si
cu lamele colectoare (0) separate dar coliniare pe directia axului, dispuse pe inele
conductive (i) separate, cu lamela de contact (q) comuna si inel (n) comun, dar cu doua
perechi de pini (p), fiecare pentru cate un motor magneto-electric al ansamblului,
decalate intre ele cu 15° sau cu (90+15°) si conectate electric in serie cu setul de
electromagneti (9°) respectiv la aceeasi baterie (m) .

5. Motor magnetoelectric utilizand repulsia magnetica, realizata disimetrica intre magneti
rotorici $i magneti statorici, compus din minim un modul (M) format dintr-un stator format
din un suport statoric (2) nemagnetic fixat intr-o carcasa (1) feromagneticé din tabla,
suportul statoric (2) avand niste magneti statorici (3”) tip bard cu sectiune
paralelipipedica, dispusi echidistant in unghi de 10..45° fatd de directia radiald si
ecranati cel putin pe fata corespondenta unghiului ascutit cu un ecran magnetic (4),
suportul statoric (2) avand in partea inferioard un rulment (11) in care este fixat un ax (5)
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al unui rotor constituit din un suport rotoric (6) nemagnetic, suportul rotoric (6) are forma
de stea din doua triunghiuri intersectate, forma triunghiulara a suportului rotoric (6)
avand trei locasuri (I'’) paralelipipedice cu sectiune de paralelogram cu unghiul ascutit
de 60° avand unul din colturi in coincidenta cu un colt al suportului rotoric triunghiular, in
aceste locasuri (I’) fiind dispusi cu lungimea paralela cu latura suportului rotoric (6) niste
magneti rotorici (7”’) paralelipipedici de sectiune tip paralelogram cu unghiul ascutit de
60°, cu grosimea de 8-25 mm , dispusi repulsiv fatd de magnetii statorici (3") si cu
capatul corespondent varfului suportului rotoric (6) ecranat cu un ecran magnetic (8) si
cu o lamela de fixare (11’) feromagnetica, fixatd cu suruburi (s) de suportul rotoric (6),
caracterizat prin aceea ca, numarul magnetilor statorici (3") este dublu fatd de
numarul magnetilor rotorici (7’’), magnetii statorici (3”) si rotorici (7”’) sunt polarizati
paralel cu latimea, iar intre doi magneti statorici (3"') este fixat in contact cu partea
neecranata a fetei corespunzatoare unghiului ascutit de inclinare a magnetului statoric
(3"), cate un electromagnet (9”) dublu, cu miez feromagnetic (d’) lamelar, de 2-5 mm
grosime, indoit in forma de U si cu infasurarile solenocidale realizate in sensuri reciproc
opuse, electromagnetii (9’’) cu numar de ordine impar sau par, fiind pusi periodic sub
tensiunea data de 1-2 baterii (m), respectiv-(m’) , interconectati electric in serie sau in
paralel, cand rotorul este In pozitia de aliniere a marginilor de intalnire ale unei perechi
de ecrane magnetice (8 si 4), prin intermediul unui tambur cu perii colectoare (13) cu rol
de intrerupator electromecanic avand 6 lamele colectoare (o) dispuse pe un corp (g)
nemetalic separate de spatii neconductive electric dar interconectate electric printr-un
inel metalic (n) fixat izolat electric pe axul (5) si doua perechi de pini (p, p’) dispuse la
90° una fata de cealaltd, fiecare pentru setul respectiv de electromagneti (9).

6. Motor cu magneti, conform oricareia dintre revendicarile de la 1 la 5, caracterizat
prin aceea ca, ecranul magnetic (8) este de tip mixt, din magnet lamelar (b) polarizat pe
fete, incadrat de placute feromagnetice (a) de mu-metal sau permalloy si dispus repulsiv
fatd de magnetul ecranat , iar ecranul magnetic (4) este de tip mixt, din placute de ecran
diamagnetic (c) tip grafit pirolitic alternand cu placute feromagnetice (a) de mu-metal,
grosimea ecranelor magnetice (4 si 8) fiind aleasa prin conditia de ecranare a repulsiei
magnetice dintre magnetii (3) si respectiv (7) ecranati disimetric, fara introducere de
forte de franare a rotatiei prin atractie si fiind in jurul valorii de cca 1/3 din grosimea
magnetului ecranat.

7. Motor cu magneti, conform oricareia dintre revendicarile de la 1 la 5, caracterizat
prin aceea ca, ecranul magnetic (4) este de tip mixt, din magnet lamelar (b) polarizat pe
fete, incadrat de placute feromagnetice (a) de mu-metal sau permalloy si de doua
placute de grafit pirolitic si este dispus repulsiv fatd de magnetul ecranat.
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