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Tiivistelmd - Sammandrag

Tamdn joustavun akselikytkimen yhteydessd muodostuvat metalliset kyt-
kinosat sisemmistd ja koaksiaalisesti ulommasta kytkinrenkaasta (1 ja
vast. 2}, joille on muotoiltu niiden toisiaan kohti oleville vaippa-
pinnoille kehidnsuunnassa useita vuorotellen toisiinsa tarttuvia, li-
kimain sdteittdisid nokkia (7, 9), jotka ulottuvat vastapidtd sijait-
sevan vaippaplnnan ldheisyyteen saakka. 1d116in muodostaa aina kaksi
Kehidnsuunnassa tolsiadan seuraavaa nokkaa (7, 9) parin, joiden nokkien
torsiinsa pidin olevat pinnat on muotolltu koveriksi ja jotka rajoit-
tavat kammjon, jonka pituusakseli suuntautuu yhdensuuntarsesti kier-
tudkselin suhteen Ja jossa sijaitsee joustava kytkinkappale (10).
Viimeksi mainitut ovat ennalta madrdtytld kuormituksella sdteittdi=-
sestl esljidnnitettyind ja ne on kilnnitetty sisemmidn Ja ulomman kyt-
kinrenkaan (1 ja vast. 2} valppapianoi tlae, jolloin akselikytkimen
lepotilassa jJokailsen joustavan kytkinkappaleen (10) ja johaisen no-
han (7, 9) vilissd on vapadt tilat (16, 17), jotka mahdollistavat
joustavien kytkinkappaleiden (10) vapaan muotoutumisen ja siten nii-
aen tydntdkuormituksen. Tamd Lyontokuormitus tarjoaa sen edun, ettd
kytiin on vadntomomentin ala-alucella erittdin pohmedkicertoinen ja

Lolml L tdssa Kiyttotilassa vilyKksettOmdstl.



I denna elastiska axelkoppling bestdr de metalliska kopplings-
delarna av en inre och en koaxiell yttre kopplingsring

{1 resp. 2), p& vilkas mot varandra vanda mantelytor i omfangs-
riktningen utformats flera vdxelvis in i varandra gripande,
ungefdr radiellt stdende nockar (7, 9), vilka stricker sig fram
till ndrheten av respektive motstdende mantelytor. Dirvid bildar
1 vart och ett fall tvd i omfdngsriktningen efter varandra f$1-
jande nockar (7, 9) ett par, vilkas mot varandra vinda ytor ut-
tormats konkava och vilka vardera begrinsar en med sin ldnys-
axel parallellt med rotationsaxeln 16pande kammare, vilken inne-
hiller en e¢lastisk kopplinyskropp (l0). De sistnimnda har fér-
spants radiellt med en | torvig given Lerlastning ool 1 vart och
ettt Fall tastmonterats pd nitelytorng v den inge el yttre
hopplingsringen () resp. 21, varvid i oaxelkopplingens vilo-
stiallning wellan varje olastiuk Kopplingskropp (10V och var je
nock {7, 9) foreligger triutrymuen (le, 17), vilka mi )1 1ggydc en
fi1 deformering av de elastiska hopplingskropparna (10) wch
darmwed on sk juvpdtrestuing Loy dessa. Denna skjuvpdfrestning
erbjuder den rérdelen, att kopplinagen i det ldgre viradmoment -
omrddet dr extremt vridbar och winetar utan spelrum 1 detta

drifttillstand.
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Joustava akselikytkin

Keksinnon kohteena on patenttivaatimuksen 1 johdan-
non mukainen joustava akselikytkin.

Joustavat akselikytkimet, joiden yhteydess&d ympy-
rdnmuotoisten, keskenididn koaksiaalisten, toisiinsa tarttu-
villa nokilla tai hampailla varustettujen kytkent&dnokkien
vdlinen vddntSmomentti siirtyy useiden kehinsuunnassa toi-
siaan seuraavien joustavien, kumia olevien kytkinkappalei-
den vdlitykselld, ovat tunnettuja niin kutsuttuina hammas-
kytkimind erilaisina suoritusmuotoina. DE-kuulutusjulkaisu
1 067 644 esittdd sellaisen joustavan hammaskytkimen peri-
aatteellisen rakenteen.

Tdllaisen hammaskytkimen yhteydessid sijaitsee aina
kahden vierekkdisen nokan vidlissid kammiot poikkileikkauk-
seltaan ympyrdnmuotoisen kumisen kytkinkappaleen vastaan-
ottamiseksi. Kammiot on t&d118in mitoitettu siten, etti
kytkimen ollessa kuormittamattomana kammiossa oleva jous-
tava kytkinkappale ei ole kosketuksessa kammiota rajoitta-
vien nokkien kanssa, toisin sanoen jokainen yksittdinen
joustava kytkinkappale sijaitsee kehdnsuunnassa pienelli
vdlykselld nokkien vdlissi. T&min seurauksena hammaskytki-
melld on vddntdmomentin kuormittaessa nollapisteen lihei-
syydessd mddrittelemdtdn vidntdjiykkyys. Kuitenkin sen
jdlkeen kun vdhdinen vdlys on ylitetty ja joustavia kyt-
kinkappaleita kuormitetaan paineella, kohoaa viintSmomen-
tilla edelleen kuormitettaessa vddntdjidykkyys hyvin no-
peasti huomattaviin arvoihin.

Sellaisella kytkinjédrjestelmdlld ei viintSmomentin
ala-alueella voida vidlyksen ylittdmisen jidlkeen toteuttaa
alhaisia mddriteltyjd v&sdntdjidykkyyksiid. Tdmd johtaa esi-
merkiksi polttomoottorilla varustettujen ajoneuvojen kdyt-
tblaitteissa kdynnistyksen yhteydessd alhaisen kierros-
luvun alueilla tyypilliseen vaihteiston ratinaan.

Esilld olevan keksinn®én tehtivind on parantaa ham-

maskytkimen periaatteen mukaista joustavaa akselikytkintd
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ja muotoilla se sellaiseksi, ettd sen vadntdjdykkyys on
vididntSmomentin ala-alueella erittdin alhainen, ettd se
sdilyttdd tdmdn alhaisen vadantdjédykkyyden myds keskimdéd-
ridisen hydtyvidintdmomentin ollessa nolla ja toimii tédssd
kdyttotilassa vilyksettdmdsti tarvitsematta kuitenkaan
akselikytkimen tdyden kuormituksen yhteydessd ottaa huo-
mioon minkdinlaisia heikkenemisid vadantdjaykkyydessd tun-
nettuihin joustaviin hammaskytkimiin verrattuna, jotka on
varustettu v&liin kytketyilld joustavilla kytkinkappa-
leilla. Sen lisidksi tulece uudella joustavalla akselikyt-
kimelld olla hyvi toimintavarmuus, sen tulee vaatia véhén
huoltoa ja sen on oltava kustannuksiltaan edullisesti
valmistettavissa.

Tim3 tehtivi ratkaistaan alussa kuvailtua jousta-
vaa akselikytkintd liht&kohtana pitden keksinndn mukai-
sesti siten, ettd joustavat kytkinkappaleet on kiinnitet-
ty sisemmidn ja ulomman kytkinrenkaan vaippapinnoille ja
etti akselikytkimen lepotilassa jokaisen joustavan kyt-
kinkappaleen ja parin kummankin nokan v&lissd on vapaat
tilat, jotka mahdollistavat joustavien kytkinkappaleiden
alkutydntdkuormituksesta aiheutuvan kappaleiden vapaan
muotoutumisen cnnalta mddrityn tydntdkuormituksen saavut-
tamiseen saakka, jonka yhteydessd joustavat kytkinkappa-
leet painautuvat kammiota rajoittavia nokkia vasten liki-
main samanaikaisesti.

Yksittdisilld joustavilla kytkinkappaleilla on
ennen asennusta oleellisesti ympyrdnmuotoisen poikkileik-
kauksen omaavan sauvan muoto. Asennetussa tilassa jousta-
vat kytkinkappaleet ovat s&dteittdisesti suunnatun esijan-
nitysvoiman johdosta lievemmin tai voimakkaammin kokoon-
puristettuina, niin ettd niiden poikkileikkausmuoto vas-
taa likimain soikiota.

Joustavien kytkinkappaleiden kiinnitt&dminen voidaan
vksinkertaisella tavalla saada aikaan siten, ettd vastak-
kaisilla tukipinnoilla upotetaan akselinsuuntainen kiinni-

tyslista osittain joustavaan kytkinkappaleeseen ja kiinni-
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tetddn tdhdn, jolloin joustavaan kytkinkappaleeseen n&h-
den sdteitt&disesti ulkoneva kiinnityslistan osa on pai-
kalleen kiinnitettynd sisemm&n tai vast. ulomman kytkin-
renkaan seindmdn sopivaksi tehdyssid syvennyksessi. Kiinni-
tyslistojen kiinnittdminen joustavaan kytkinkappaleeseen
saadaan edullisesti aikaan vulkanoimalla. Edelleen on
edullista muotoilla kiinnityslistan ulkoneva osa poikki-
leikkaukseltaan lohenpyrstémédiseksi ja mukauttaa sisem-
mdssd ja vast. ulommassa kytkinrenkaassa oleva vastaan-
ottoura t&hdn poikkileikkausmuotoon.

Joustavien kytkinkappaleiden mddrdtyilld ulkomitoi-
tuksilla voidaan vaikuttaa halutulla tavalla niiden jous-
tavaan muotoutuvuuteen; esimerkiksi sovittamalla tietyn
suuruinen akselinsuuntainen l&pimenoaukko voidaan jousta-
vuutta lisdtd umpikappaleeksi tehtyyn joustavaan kytkin-
kappaleeseen verrattuna.

Kammioiden p&ddtyjen sulkemiseksi on keksinnén eridin
suoritusmuodon mukaisesti molemmille pddtysivuille sisem-
mdlle ja ulommalle kytkinrenkaalle kiinnitetty irrotetta-
vasti laakea sulkurengas, joille on muotoiltu siteittdi-
sesti toisiinsa p&din suunnattuja, vuorotellen vdlykselli
toisiinsa tarttuvia hampaita, joista aina kaksi samalla
pddtysivulla kehdnsuunnassa toisiaan seuraavaa hammasta
muodostaa parin ja yhdessd rajoittaa kammion. Td118in va-
litaan akselikytkimen lepotilassa yhden parin hampaiden
vdlinen rako vdahintddn niin suureksi, ettid joustavien
kytkinkappaleiden ennalta mddrdtyn tydntdkuormituksen saa-
vuttamisen yhteydessd, toisin sanoen koaksiaalisten kyt-
kinrenkaiden vastaavan keskindisen kiertymisen jilkeen,
hampaat civit sysdd toisiaan vasten. Ndmd hampaat voivat
maksimaalisen vddntOmomentin saavuttamisen jdlkeen samal-
la toimia l&dpikiertovarmistimena kosketuksensa johdosta.

Pddetu, jonka keksintd tarjoaa tunnettuun jousta-
vaan hammaskytkimeen verrattuna, on ndhtdvissd siini,
ettd pienien vddntOmomenttien alueella on saavutettavissa

erittdin alhaiset vddntdjidykkyydet ja vastaavasti suuret
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vddntdkulmat. Tdmd johtuu siitd, ettd jousta?at kytkin-
kappaleet ovat pienien vddntémomenttien alueella toisin
kuin hammaskytkimen yhteydess&d ensiksi ainoastaan tyon-
nblld kuormitettavissa. Tdmin tydntdkuormituksen mahdollis-
tavat vapaat tilat, jotka sijaitsevat joustavan kytkin-
kappaleen ja parin nokkien vdlissd, jotka rajoittavat vas-
taavan kammion. Vasta sen jdlkeen kun tdstd vapaasta muo-
toutumisesta tuloksena oleva, joustavien kytkinkappalei-
den mahdollinen tydnt&kuormitus on ldhes saavutettu, pai-
nautuvat molempien kytkinrenkaiden nokat joustavia kytkin-
kappaleita vasten, joten samalla estyy kytkinkappaleiden
vapaa edelleen muotoutuminen. Joustavan akselikytkimen
vaiantomomenttikuormituksen kohotessa vaihtuu joustavien
kytkinkappaleiden kuormitus tydnndstd paineeseen. Tdstd
kdyttstilasta ldhtien voidaan siirtdd vastaavan suurui-
sia vidintSmomentteja kuten tavanomaisten joustavien ham-
maskytkimien yhteydessd.

Keksinndn mukaisen joustavan akselikytkimen suori-
tusesimerkki on esitetty piirustuksessa ja seuraavassa
sitd selitetdidn ldhemmin. Td11ldin esittdd:

kuvio 1 joustavan akselikytkimen pd&dtykuvantoa,
jossa ylidpuolikas on leikattu poikittain kiertoakselin
suhteen olevassa tasossa ja

kuvio 2 joustavan akselikytkimen sivukuvantoa leik-
kausesityksineen akselitasoissa kuvion 1 viivaa I-I pitkin.

Joustavan akselikytkimen metalliset kytkinosat
muodostuvat sisemmistid kytkinrenkaasta 1 ja koaksiaali-
sesti ulommasta kytkinrenkaasta 2. Sisempi kytkinrengas 1
on ti#lldin varustettu keskelld sijaitsevalla aukolla 3
ei-esitetyn kidyttdakselin tai kdytettdvdn akselin vastaan-
ottamiseksi. Ulompi kytkinrengas 2 kdsitt&& ulkokehdllddn
laipparenkaan 4, jossa on joukko kehdnsuunnassa samalla
etdisyydells toisiaan seuraavia akselinsuuntaisia l&pi-
menoporauksia 5, jotka on tarkoitettu kiinnitysruuvien
vastaanottamiseksi, joiden avulla joustava akselikytkin

on yhdistettdvissd muuhun kdyttdosaan.
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Sisemmdlle kytkinrenkaalle 1 on sen ulommalle lie-
ricmdiselle vaippapinnalle 6 muotoiltu useita kehdnsuun-
nassa samalla etdisyydelld toisiaan seuraavia, likimain
sdteittdisesti olevia nokkia 7, jotka on poikkileikkauk-
seltaan tchty suunnilleen sirppimdisiksi. Nokkien 7 vapaat
pdadt ulottuval ulomman kytkinrenkaan 2 sisdvaippapinnan 8
ldheisyyteen saakka. Vaippapinnasta 8 suuntautuu sdteit-
tdisesti sisddnpdin sama lukumddri nokkia 9, jotka on
poikkileikkaukseltaan muotoiltu samalla tavalla kuin no-
kat 7, kuitenkin niiden sirppikaari on suunnattu vastak-
kaisesti.

Kulloinkin yksi ulommasta kytkinrenkaasta 2 ulko-
neva nokka 9 ja sisemmdn kytkinrenkaan 1 kehdnsuunnassa
seuraava nokka 7 muodostavat nokkaparin. Yhden parin nokat
9, 7 rajoittavat akselinsuunnassa sijaitsevan kammion;
suoritusesimerkissd akselikytkin k&dsittd4d kaikkiaan kuusi
kammiota. Jokaiseen kammioon on sovitettu kumia tai sen
tapaista materiaalia oleva joustava kytkinkappale 10, jon-
ka aksiaalinen pituus vastaa kammion aksiaalista pituutta,
toisin sanoen kytkinrenkaiden 1, 2 aksiaalista pituutta.
Joustavat kytkinkappaleet 10, joilla on ennen asentamis-
taan sylinterimdisen sauvan muoto, ovat asennetussa tilas-
saan sdteen suunnassa kokoonpuristuneina ja saavat t&l106in
kuviosta 1 havaittavan soikean poikkileikkausmuodon. T&mé&n
kokoonpuristumisen vuoksi joustavat kytkinkappaleet 10
joutuvat ennalta mddr&dtyn, sdteittdisesti suunnatun esi-
jdnnityksen alaisiksi. Jokainen joustava kytkinkappale 10
sisdltdd alkutilassaan ympyrdnmuotoisen ldpimenoaukon 11,
joka kokoonpuristumisen johdosta muotoutuu soikeaksi 1l&pi-
menoaukoksio (kuvio 1) . Tdmin aukon poikkileikkauskoon médd-
vadmisel I voidaan muuttaa kytkinkappaleiden 10 jousta-
vuutta ja siten akselikytkimen vdantdjdykkyyttd.

Tukipinnoiltaan joustavat kytkinkappaleet 10 on
kiinnitetty toisaalta sisemmdlle kytkinrenkaalle 1 ja
toisaalta ulommalle kytkinrenkaalle 2. T&tid tarkoitusta

varten on jokaiseen tukipintaan upotettu keskelle t&min
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suhteen akselinsuuntaiseen uraan kiinnityslista 12, 13,

jonka ulkoneva osa on muotoiltu poikkileikkaukseltaan lohen-

pyrstomdisesti. Kiinnityslistat 12, 13 on edullisesti yh-
distetty vulkanoimalla kiintedsti joustavaan kytkinkappa-
leeseen 10. Kiinnityslistojen 12, 13 ulkonevat, lohenpyrs-
tomédiset osat pysyvdt muodon avulla lukittuvasti sisem-
mdssd kytkinrenkaassa 1 olevassa sopivassa urassa 14 ja
vast. ulommassa kytkinrenkaassa 2 olevassa sopivassa uras-
sa 15. Joustavan kytkinkappaleen 10 asettamisen yhteydessi
asennusasentoonsa tydnnetddn vastaavasti kokoonpuristettu
kytkinkappale molempien kiinnityslistojensa 12, 13 kanssa
toiselta pddtysivulta aksiaalisessa suunnassa uriin 14,
15.

Kuvio 1 esittdid joustavaa aksclikytkintd kuormitta-
mattomassa lepoasennossa. Tdssd asennossa joustavat kyt-
kinkappaleet 10 eividt tidysin tdytd kammioita kehdnsuun-
nassa. Vapaata tilaa 16, 17 on ndhtdvissd etu- ja taka-
sivulla. Akselikytkimen ottaessa vastaan kuormitusta, toi-
sin sanoen kun esimerkiksi ulompi kytkinrengas 2 kiertyy
myotdpdivddn sisemmdn kytkinrenkaan suhteen, joustavat
kytkinkappaleet 10 voivat vapaiden tilojen 16, 17 ansios-
ta ensiksi muotoutua vapaasti ja siten joutua tydntd-
rasituksen kohteeksi.

Vapaiden tilojen 16, 17 suuruus on valittu siten,
ettd joustavien kytkinkappaleiden 10 ennalta mddrdatyn
tybntorasituksen saavuttamisen yhteydessd vastaavat nokat
7, 9 painautuvat suunnilleen samanaikaisesti joustavien
kytkinkappaleiden 10 vastakkaisia vaippapintoja vasten.
Sen jdlkeen ei joustavien kytkinkappaleiden 10 vapaa muo-
toutuminen en#dd ole mahdollista; niitd voidaan en&dd rasit-
taa ainoastaan paineella.

Akselikytkimen kuormituksen vastaanoton ensimmdi-
sessd vaiheessa miidrdivit akselikytkimen vaadntdjdykkyyden
ainoastaan tyoéntévoimat, jotka esiintyvdt joustavien kyt-
kinkappaleiden 10 vapaan muotoutumisen yhteydess&d. Koska

ndmid voimat ovat suhteellisen pienid, akselikytkimelld on
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kdynnistysvaiheessa erittdin alhainen vaidntdjaykkyys,

joka on tuloksena yksistddn joustavien kytkinkappaleiden
tydntSkuormituksesta ja tarkasti miiriteltidvissd myds
hyStyvddntSmomentin ollessa nolla. Lisdetuna on se, etti
tdssd kuormituksen vastaanoton ensimmdisessi vaiheessa
vddntsjdykkyyden ollessa erittdin alhainen molemmat metal-
liset kytkinosat ovat vdlyksettdmisti yhteydessd kesken&in.

Vapaiden tilojen 16, 17 ylityksen jidlkeen, toisin
sanoen sen jdlkeen kun jokaisen parin nokat 7, 9 painau-
tuvat vastaavaa joustavaa kytkinkappaletta 10 vasten,
ei joustavien kytkinkappaleiden 10 vapaa muotoutuminen
endd ole mahdollista. Joustavien kytkinkappaleiden 10
kuormitus vaihtuu tydnndstd paineeksi. Akselikytkin voi
nyt siirtdd ennalta mddrdtyn suuren viidnttmomentin vastaa-
vasti suuren vddntSjdykkyyden yhteydessi.

Kuten todettiin, voi joustavien kytkinkappaleiden
10 vapaan muotoutumisen mitta niiden ctusivulla olla jon-
kin verran suurempi kuin niiden takasivulla. Sen varmista-
miseksi, ettd nokat 7, 9 joustavien kytkinkappaleiden 10
vapaan muotoutumisen pddttymisen jdlkeen kuitenkin painau-
tuvat likimain samanaikaisesti vasteasentoonsa, valitaan
vapaan tilan 16 raon leveys etusivulla jonkin verran suu-
remmaksi kuin vastaavan joustavan kytkinkappaleen 10 taka-
sivulla.

Kammioiden p&d&dtypuoliseksi sulkemiseksi on akseli-
kytkimen jokaiselle pddtysivulle sovitettu laakea ulompi
ja yhtd paksu s&dteittdisesti sisempi sulkurengas 18, 19.
Akselikytkimen vastakkaisilla sivuilla olevat sulkurenkaat
on tehty samalla tavalla. Nditd varten ei sen vuoksi pii-
rustuksessa ole esitetty erityisid viitenumeroita. Kumpi-
kin sulkurengas 18, 19 on kiinnitetty irrotettavasti kyt-
kinrenkaille 2 ja vast. 1 ruuvipulttien 20, 21 avulla,
jotka tydntyvdt sisddn kytkinrenkaiden 2 ja vast. 1 akse-
linsuuntaisiin kierreporauksiin. Sulkurenkaiden toisiaan
kohti suunnatuille aksiaalisille vaippapinnoille on muo-

toiltu vuorotellen vdlykselld toisiinsa tarttuvia hampaita
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22 ja vast. 23, joiden vapaat pddt ulottuvat vastapddtd
sijaitsevan vaippapinnan l&heisyyteen saakka.

Kuten kuvio 1 osoittaa, hampaat 22, 23 on tehty puo-
lisuunnikkaan muotoisiksi, jolloin kahden toisiaan seuraa-
van hampaan 22, 23 viistoon suuntautuvat kyljet on k&an-
netty toisiaan kohti. Kaksi hammasta 22, 23, joiden viis-
tot kyljet on suunnattu toisiaan kohti, muodostaa parin
ja rajoittaa yhdessd pddtysivulleen kammion, jolloin akse-
likytkimen lepotilassa yhden parin hampaat 22, 23 sijait-
sevat likimain symmetrisesti kammion keskiakselin suhteen
ja peittdvidt tdl18in osittain kyseisen joustavan kytkin-
kappaleen 10 etu- ja takapddn. Yhden parin hampaiden 22,
23 viliin on jitetty vapaaksi rako 24, joka on vdhintdédn
niin suuri, ettd joustavien kytkinkappaleiden 10 ennalta
middrityn tydntdkuormituksen saavuttamisen yvhteydessd ham-
paat 22, 23 eivdt sysdd toisiaan vasten.

Sellainen joustava akselikytkin on kdytt&kelpoinen
ainoastaan yhtid tydtapaa varten yhdessd kiertosuunnassa.
Mik&li etuja, jotka t&m&d akselikytkin tarjoaa, halutaan
kdyttidid hyviksi myds vaihtosuuntaisten kdyttdlaitteiden
yvhteydessd, voidaan ilman muuta vastakkaisia kdyttdsuun-

tia varten kytked kaksi yksittdiskytkintd perdkkdin.
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Patenttivaatimukset

1. Joustava akselikytkin k&sitt#en kaksi metallis-
ta kytkinosaa (1, 2), jotka kumpikin voivat olla kdyttd-
visti tai kidytetysti yhdistetty, jolloin n&iden kytkin-
osien vdlinen v&&ntSmomentti on siirrettidvissd useiden
kehdnsuunnassa toisiaan seuraavien, kumia tai sen tapaista
materiaalia olevien joustavien kytkinkappaleiden (10) v&-
litykselld, jolloin metalliset kytkinosat muodostuvat si-
semmdstd ja koaksiaalisesti ulommasta kytkinrenkaasta,
joille on muotoiltu niiden toisiaan kohti oleville vaippa-
pinnoille (6, 8) keh&nsuunnassa useita vuorotellen toi-
siinsa tarttuvia likimain s#iteitt#isii ja kytkinrenkaiden
aksiaaliselle pituudelle ulottuvia nokkia (7, 9) tai vast.
hampaita, jotka ulottuvat vastapdata sijaitsevan vaippa-
Pinnan l&heisyyteen saakka, ja jolloin aina kaksi keh#n-
suunnassa toisiaan seuraavaa nokkaa (7, 9) muodostaa pa-
rin, joiden nokkien toisiinsa pdin olevat yl&pinnat on
muotoiltu koveriksi ja jotka rajoittavat kammion, jonka
pituusakseli suuntautuu yhdensuuntaisesti kiertoakselin
suhteen ja jossa sijaitsee joustava kytkinkappale (10),
Jolloin joustavalla kytkinkappaleella on ennen asennusta
oleellisesti sylinterim&isen sauvan muoto pituuden vasta-
tessa likimain kytkinrenkaiden aksiaalista pituutta ja
asennetussa tilassa ne ovat ennalta midir&dtyn siteittiisen
esijénnityksen alaisina, tunnet t u siitd, ettéd
joustavat kytkinkappaleet (10) on kiinnitetty sisemm&n ja
ulomman kytkinrenkaan (1, 2) vaippapinnoille (6, 8) ja
ettd akselikytkimen lepotilassa jokaisen joustavan kytkin-
kappaleen (10) ja parin kummankin nokan (7, 9) vidlissd on
vapaat tilat (16, 17), jotka mahdollistavat joustavien
kytkinkappaleiden (10) alkutydntbkuormituksesta aiheutuvan
kappaleiden vapaan muotoutumisen ennalta mdadrdtyn tydntd-
kuormituksen saavuttamiseen saakka, jonka yhteydess#d jous-
tavat kytkinkappaleet (10) painautuvat kammiota rajoitta-
via nokkia (7, 9) vasten likimain samanaikaisesti.
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2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen akselikytkin,
tunnettu siitd, ettd siteittéisesti vastakkaises-
ti sovitetuilla vaippapinnoilla, joita vasten joustavat
kytkinkappaleet lep#&vdt sisemm&lld ja ulommalla kytkin-
renkaalla (1, 2), on akselinsuuntainen kiinnityslista
(12, 13) upotettu osittain joustavaan kytkinkappaleeseen
(10) ja kiinnitetty t8h&n ja ettd joustavaan kytkinkappa-
leeseen (10) nihden sHteittdisesti ulkoneva kiinnityslis-
tan (12 ja vast. 13) osa on paikalleen kiinnitettyna si-
semmin tai vast. ulomman kytkinrenkaan (1 ja vast. 2)
seindmin sopivaksi tehdyss# syvennyksessd (14 ja vast.
15).

3. Patenttivaatimuksen 2 mukainen akselikytkin,
tunnettu siitd, ettd kiinnityslistat (12, 13) on
kiinnitetty joustavaan kytkinkappaleeseen (10) vulkanoi-
malla.

4. Patenttivaatimuksen 2 tai 3 mukainen akselikyt-
kin, tunnettu siits, ettd kiinnityslistojen (12,
13) ulkoneva osa on muotoiltu poikkileikkaukseltaan lohen-
pyrstémédiseksi ja kiinnitetty paikalleen sisemmidssd ja
vast. ulommassa kytkinrenkaassa (1 ja vast. 2) olevaan
vastaavasti muotoiltuun uraan (14 ja vast. 15).

5. Jonkin patenttivaatimuksen 1-4 mukainen akseli-
kytkin, tunnet tu siitd, ettd joustavat kytkin kap-
paleet (10) sis&ltd.vdt keskelld olevan, akselinsuuntai-
sen lipimenoaukon (11).

6. Jonkin patenttivaatimuksen 1-5 mukainen akseli-
kytkin, tunne t t u siitd, etta molemmille p&&tysi-
vuille sisemp&&n ja ulompaan Kytkinrenkaaseen (1 ja vast.
2) on kuhunkin irrotettavasti kiinnitetty laakea sulku-
rengas (18 ja vast. 19), joille on muotoiltu sdteittéises-
ti toisiinsa p#&in suunnattuja, vuorotellen molemminpuoli-
sin raoin toisiinsa tarttuvia hampaita (22, 23), joista
aina kaksi samalla p#&tysivulla keh&nsuunnassa toisiaan
seuraavaa hammasta (22, 23) muodostaa parin ja yhdesséa

rajoittaa kammion.
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7. Patenttivaatimuksen 6 mukainen akselikytkin,
tunnettu siitd, ettd akselikytkimen lepotilassa
yhden parin hampaiden (22, 23) vdlinen rako (24) on vi-
hintd8n niin suuri, ettd4 joustavien kytkinkappaleiden
(10) ennalta md&rdtyn tydntdkuormituksen saavuttamisen
yhteydess& hampaat (22, 23) eivdt sys43 toisiaan vasten.
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Patentkrav

1. Elastisk axelkoppling med tva kopplingsdelar (1,
2) av metall vilka var och en kan vara drivet eller dri-
vande f&rbundna, varvid vridmomentet mellan dessa kopp-
lingsdelar kan dverfdras via ett antal av i omkretsrikt-
ning pad varandra fdljande elastiska kopplingskroppar (10)
av gummi eller liknande, varvid kopplingsdelarna av metall
bestAr av en inre och en koaxiellt yttre kopplingsring, pa
vilka vid deras mot varandra v&nda mantelytor (6, 8) i
omkretsriktningen 4r formade ett flertal omv&xlande i var-
andra ingripande ungefdr radiellt riktade och Over kopp-
lingsringarnas (1, 2) axiella ldngd sig stridckande nockar
(7, 9) resp. tdnder, vilka strdcker sig till n3rhet av den
motsatt liggande mantelytan, och varvid férhandenvarande
tvad i omkretsriktningen pd varandra foljande nockar (7, 9)
bildar ett par, vilkas mot varandra vénda ovanytor &r kon-
kavt formade och var och en avgr#nsar en med sin l&ngdaxel
parallellt med rotationsaxeln forldpande kammare med en
ddri befintlig elastisk kopplingskropp (10), varvid den
elastiska kopplingskroppen (10) fére monteringen vdsentli-
gen har formen av en cirkuldr cylindrisk stav med en langd
som ungef4r motsvarar kopplingsringarnas axiella ldngd och
i monteringstillstdndet sta&r under forutbestamd radiell
fbrspédnning, k 8 nne tecknad darav, att de elas-
tiska kopplingskropparna (10) &r fastsatta vid mantelytor-
na (6, 8) hos den inre och den yttre kopplingsringen (1,
2) och att i axelkopplingens vilolige mellan varje elas-
tisk kopplingskropp (10) och varje nock (7, 9) finns ett
par frirum (16, 17), vilka mjliggdr en genom en inledande
skjuvpdkidnning av de elastiska kopplingskropparna (10)
uppstdende fri deformation av dessa fram till uppndende av
en férutbestimd skjuvpadkanning, vid vilken ddrpa de elas-
tiska kopplingskropparna (10) ungefdr samtidigt kommer
till anliggning mot de nockar (7, 9) som vardera avgransar

en kammare.
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2. Axelkoppling enligt patentkravet 1, Kk & n n e -
t ecknad dirav, att vid de radiellt motsatta man-
telytorna, vid vilka de elastiska kopplingskropparna an-
ligger vid den inre och den yttre kopplingsringen (1, 2)
dr delvis inf#l11d vardera en axelparallell hallarlist (12,
13) i den elastiska kopplingskroppen (10) samt fastsatt
vid denna och att ett gentemot den elastiska kopplings-
kroppen (10) radiellt framskjutande avsnitt hos hdllarlis-
ten (12 resp. 13) fasthdlles i ett anpassat urtag (14
resp. 15) hos vdggen f8r den inre resp. yttre kopplings-
ringen (1 resp. 2).

3. Axelkoppling enligt patentkravet 2, kdanne -
tecknad dirav, att hdllarlisterna (12, 13) &r
fastsatta medelst vulkanisering vid de elastiska kopp-
lingskropparna (10).

4. Axelkoppling enligt patentkravet 2 eller 3,
kd&nnetecknad ddrav, att hdllarlisternas (12,
13) framskjutande avsnitt &r laxstjdrtsartat format i
tvdrsnitt och fasthdllet i ett i motsvarighet format spar
(14 resp. 15) i den inre resp. yttre kopplingsringen (1
resp. 2).

5. Axelkoppling enligt nagot av patentkraven 1-4,
k&@&nnetecknaid ddrav, att de elastiska kopp-
lingskropparna (10) innehdller en mittbeldgen, axelparal-
lell genomgdende &ppning (11).

6. Axelkoppling enligt nagot av patentkraven 1-5,
kd&nnetecknad dirav, att vid bada dndsidorna pa
den inre och yttre kopplingsringen (1 resp. 2) &r l8sbart
fastsatt en platt avslutningsring (18 resp. 19), pa vilken
dr formade radiellt mot varandra vdnda, omvdxlande med
dubbelsidiga spalter i varandra ingripande t#nder (22,
23), av vilka Atminstone tva pd samma #ndsida i omkrets-
riktningen pd varandra féljande tdnder (22, 23) bildar ett
par och gemensamt avgridnsar en kammare.

7. Axelkoppling enligt patentkravet 6, k 8anne -
tecknad dirav, att i axelkopplingens viloldge &r
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spalten (24) mellan t&nderna (22, 23) hos ett par Atmin-
stone sa stor, att vid uppndende av den fdrutbestdmda
skjuvpdkdnningen hos de elastiska kopplingskropparna (10)
anstéter tianderna (22, 23) ej mot varandra.
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