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NACELLE ELEVATRICE, ET PROCEDE D’ASSEMBLAGE AU MOYEN D’UNE TELLE NACELLE.

@ Cette nacelle élévatrice (1) comprend un ensemble (2,
5) automoteur apte a reposer sur le sol par des organes de
liaison (3A, 3B), cet ensemble étant équipé d’une structure
(6) apte a élever, plus ou moins par rapport a cet ensemble
(6), un organe (7) de support d’'une charge (P’), cet organe
étant fixé ou articulé sur la structure élévatrice (6). Cette na-
celle (1) est caractérisée en ce que:

- ’ensemble auto-moteur (2, 5) ou la structure élévatrice
(6) est pourvu de moyens (11) de réception d’un signal émis
par une télécommande (10),

- les moyens de réception (11) sont couplés (12) a des
moyens (13) de commande de 'ensemble auto-moteur (2,
5) et/ ou de la structure élévatrice (6) pour le déplacement
dans lespace de l'organe de support (7), alors que les
moyens de commande (13) peuvent étre activés par la télé-
commande (10).




10

15

20

25

30

2836465

1

L’invention a trait & une nacelle élévatrice et a un
procédé d’assemblage d’une superstructure de batiment au
moyen d’une telle nacelle.

Dans le domaine de la construction de batiments
industriels, tels gue des hangars comprenant des
superstructures métalliques, 1l est connu de montexr des
poteaux puis de relier les extrémités supérieures de ces
poteaux grdce a des poutres. Pour ce faire on utilise
classiquement une grue qui doit étre fermement immobilisée
par rapport au sol, par exemple au moyen de vérins, avant
de pouvoir soulever une poutre. Un grutier spécialisé doit
étre employé pour piloter une telle grue, ce gui renchérit
d’autant le prix de comnstruction d’un batiment.

C’est a ces inconvénients qu’entend plus
particuliérement remédier l’invention en proposant un
nouveau type de nacelle qui permet de se dispenser de
1'utilisation d‘une grue classique dans de nombreuses
gituations.

Dans cet esprit, 1l’invention concerne une nacelle
élévatrice qui comprend un ensemble auto-moteur apte a
reposer sur le sol par des organes de liaison, cet ensemble
étant équipé d’une structure apte a élever plus ou moins,
par rapport & cet ensemble, un organe de support d’une
charge, cet organe étant £fixé ou articulé sur cette
structure. Cette nacelle est caractérisée en ce que
1’ensemble auto-moteur ou la structure élévatrice est
pourvu de moyens de réception d’un signal émis par une
télécommande et en ce que ces moyens de réception sont
couplés & des moyens de commande de l1’engemble auto-moteur
et/ou de la structure élévatrice pour le déplacement dans
l’espace de 1l'’organe de support, ces moyens de commande
pouvant ainsi étre activés par la télécommande.

Grace & l’invention, la nacelle peut 8tre pilotée par

un opérateur se trouvant & Dbord d‘une autre nacelle
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élévatrice, par exemple en hauteur dans une zone de
jonction entre wune poutre et la superstructure d’un
patiment. Par la télécommande, 1’opérateur peut ainsi
maneuvrer la nacelle conforme a 1’invention pour pré-
positionner une poutre par rapport & son environnement,
sans avolr recours a une grue.

Selon des wvariantes de réalisation de 1/invention,
1’organe de support peut étre formé par un ensemble de
fourches monté sur la structure élévatrice, par un crochet
fixé sur un bras, lui-méme monté sur cette structure, ou
par un plateau monté sur cette structure.

La structure é&lévatrice peut é&tre de type a mat
télescopique, de type & ciseaux ou de type a mat articulé.

L’invention concerne également un procédé d’assemblage
d’une superstructure d‘un batiment, dans lequel on fixe en
hauteur un é&lément structurel. Ce procédé comprend des
étapes consistant, pour un opérateur, a :

- se positionner dans une zone de raccordement
prévue de cet élément structurel avec le reste de la
superstructure ;

- commander, au moyen d’une télé-commande, une
nacelle telle que précédemment décrite pour soulever et
positionner cet élément par rapport a cette superstructure
et

-  immobiliser «cet élément dans la =zone de
raccordement précitée.

L’invention sera mieux comprise et d'autres avantages
de celle-ci apparaitront plus clairement & la lumiére de la
description qui va suivre de deux modes de réalisation
d’une nacelle conforme & son principe et de son mode de
mise en cuvre, donnée uniquement & titre d’exemple et faite

en référence aux dessins annexés dans lesquels
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- la figure 1 est une vue de principe de cbté,
dans une premi&re position, d’une nacelle conforme a un
premier mode de réalisation de 1’invention ;

- la figure 2 est une vue analogue & la figure 1
lorsque la nacelle est dans une seconde position, en cours
d’utilisation lors du montage de la superstructure d‘un
batiment et

- la figure 3 est une vue analogue a la figure 2
pour une nacelle conforme a un second mode de réalisation
de 1’invention.

La nacelle 1 représentée aux figures 1 et 2 comprend
un chéssis 2 qui repose sur la surface S du gol par quatre
roues dont deux sont visibles avec les références 3A et 3B.
A la place de roues, le chissis 2 pourrait étre équipé de
chenilles formant organes de liaison au sol. La roue 3A est
motrice, c¢’est-a-dire reliée a un moteur 4 intégré au
chissis 2. La roue 3B est directrice, c¢’est-a-dire a une
orientation variable par rapport au chéssis 2, ceci
permettant de diriger la nacelle 1.

sur le chéssis 2 est monté, avec possibilité de
rotation autour d’'un axe Z-Z’' qui est vertical lorsque la
surface & est horizontale, une embase 5 sur laquelle est
articulé un mat télescopique 6. Le mdt 6 est articulé sur
1’embase 5 autour d’un axe X-X’' perpendiculaire a l’axe Z-
7/ . La double fléche F, & 1la figure 2 représente le
mouvement de rotation du mAt 6 par rapport a l’axe X-X'. La
double flé&che F, représente le mouvement de pivotement de
1’embase 5 par apport au chdssis 2.

La double flé&che F; représente un mouvement de
déplacement de l’ensemble de la nacelle 1 par rapport a la
surface S du sol, alors que la double fléche Fy représente
les changements de direction possibles de la nacelle 1.

Le mit 6 est télescopique, en ce sens qu’il comprend

un £t 61 articulé sur l’embase 5 et une partie 62 apte a
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coulisser a 1'intérieur du f{t 61 en étant commandé par
tout moyen approprié, par exemple par un vérin hydraulique
non représenté. La double fléche Fs représente la
possibilité d’extension du mat 6.

A 1l’extrémité supérieure de la partie 62 est montée
une structure a parallélogramme 63 qui supporte deux
fourches dont une seule est représentée sur les figures
avec la référence 7.

Conformément & 1’invention, il est prévu un boitier de
télécommande 10 destiné & étre pris en mains par un
opérateur O, alors que 1l’embase 5 est équipée d’un capteur
11 apte & recevoir les signaux émis par la télécommande 10
et 34 les transmettre par une liaison filaire 12 & une unité
13 de contrdle des mouvements de la nacelle 1. L’unité 13
peut commander le déplacement du chéssis 2 dans le sens des
fléches F; et F,, le pivotement de 1’embase 5 par rapport au
chassis 2 selon la fléche F, et 1’élévation du mat 6 par
rapport & l’embase 5 dans le sens des fléches F; et Fs.
L’unité 13 permet également de commander le pivotement de
la structure & parallélogramme 63 par rapport & la partie
62 du mat 6, ceci étant représenté par la double fléche Fs a
la figure 2.

I1 est ainsi possible de commander par la télécommande
10 le positionnement dans 1l’espace des fourches 7 et d’une
charge qu’elle supporte.

A la figure 2, il est représenté la mise en cuvre de
la nacelle 1 lors de 1la construction d‘un batiment
industriel comprenant un poteau P immobilisé par rapport a
la surface S du sol grlce & un massif M. Une poutre P’ en
forme de C est destinée & étre fixée au poteau P dans une
zone Z voisine de son extrémité supérieure.

L’opérateur O peut prendre position sur la plate-forme

22 d’une seconde nacelle 21 qui peut étre de tout type
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connu, par exemple une nacelle dite & ciseaux. L’'opérateur
O peut ainsi intervenir dans la zone Z.

Grace & la télécommande 10, 1’opérateur O peut
commander le déplacement dans 1l'espace de la poutre P’ de
facon & 1’amener dans la zone Z dans lagquelle i1l peut alors
intervenir pour immobiliser la poutre P’ sur le poteau P,
par exemple au moyen de boulons. Les fourches passent ainsi
de la position basse a la position haute représentées a la
figure 2.

Ainsi, 1’opérateur peut assembler la superstructure du
bitiment sans avoir recours & une grue dont le prix de
revient horaire est élevé et sans avoir besoin des services
d’un grutier spécialisé.

Dans le second mode de réalisation de 1’invention
représenté a la figure 3, les éléments analogues a ceux du
premier mode de réalisation portent des références
identiques augmentées de 100. La nacelle 101 de ce mode de
réalisation comprend un chéssis 102 associé a une embase
105, le chéssis reposant sur le sol grdce a des roues 103A
et 103B. Un moteur 104 est incorporé au chassis 102 et un
mat 106 est articulé sur 1l’embase 105. A 1l’extrémité
supérieure du mit 106 est monté un bras 108 assurant une
liaison rigide entre le mAt 106 et un crochet 107 de type
crochet de grue. Le crochet 107 permet de soulever, grace a
un filin 109, une poutre P’ & section en forme de I en vue
de la positionner dans 1’espace, comme cela ressort des
deux positions représentées sur la figure 3.

La nacelle 101 est équipée d‘un capteur 111 relié par
une liaison filaire 112 & une unité 113 de commande de la
position dans l’espace du crochet 107.

Le capteur 111 est apte & recevoir et a transmettre a
1’unité 113 des signaux émis par une télécommande 110 qu’un
opérateur O peut emmener avec lui lorsqu’il se trouve sur

la plate-forme 122 d’'une seconde nacelle 121.
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Comme précédemment, la nacelle 101 peut étre utilisée
pour positionner en hauteur la poutre P’ par rapport a la
superstructure d’un batiment en cours de construction.

L‘invention n’est pas limitée aux modes de réalisation
représentés et, & la place des fourches 7 ou du crochet
107, on pourrait utiliser un plateau monté en partie
supérieure d’une structure é&lévatrice. A ce sujet, la
structure élévatrice n’est pas nécessairement un mét
télescopique. Il peut s’agir d’‘une structure du type a
ciseaux, telle que représentée pour la seconde nacelle
vigible aux figures 2 et 3. Cette structure pourrait
également é&tre du type a mit articulé ou de tout autre type

connu.
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REVENDICATIONS
1. Nacelle élévatrice comprenant un ensemble

automoteur apte & reposer sur le sol par des organes de
liaison, ledit ensemble étant éguipé d’une structure apte a
élever, plus ou moins par rapport audit ensemble, un organe
de support d'une charge, ledit organe étant fixé ou
articulé sur ladite structure, caractérisée en ce que

- ledit ensemble (2, 5 ; 102, 105) ou ladite
structure (6 ; 106) élévatrice est pourvu de moyens (11 ;
111) de réception d’un signal émis par une télécommande
(10 ; 110),

- lesdits moyens de réception sont couplés (12 ;
112) & des moyens (13 ; 113) de commande dudit ensemble (2,
5 ; 102, 105) et/ou de ladite structure é&lévatrice (6 ;
106) pour le déplacement dans 1’espace dudit organe (7 ;
107), lesdits moyens de commande pouvant ainsi étre activés
par ladite télécommande.

2. Nacelle selon la revendication 1, caractérisée en
ce que ledit organe est formé par un ensemble de fourches
(7) monté sur ladite structure élévatrice (6).

3. Nacelle selon la revendication 1, caractérisée en
ce que ledit organe est un crochet (107) fixé sur un bras
(108) monté sur ladite structure élévatrice (106).

4. Nacelle selon la revendication 1, caractérisée en
ce gque ledit organe est un plateau monté sur ladite
structure élévatrice.

5. Nacelle selon 1l’une des revendications précédentes,
caractérisée en ce que ladite structure élévatrice est un
mit télescopique (6 ; 106).

6. Nacelle selon 1l’une des revendications 1 a 4,
caractérisée en ce que ladite structure élévatrice est de

type a ciseaux.



10

15

2836465
8

7. Nacelle selon 1l’une des revendications 1 a 4,
caractérisée en ce que ladite structure é&lévatrice est de
type & mat articulé.

8. Procédé d’assemblage d‘une superstructure de
batiment dans lequel on fixe en hauteur un élément

structurel, caractérisé en ce qu‘il comprend des étapes

consistant, pour un opérateur (8), a
- se positionner dans une zone (z) de
raccordement prévue dudit élément (P’) avec le reste de la

superstructure (P) ;

- commander, au moyen d‘une télécommande (10 ;
110), une nacelle (1 ; 101) selon 1l’une des revendications
précédentes pour soulever et positionner ledit élément par
rapport a ladite superstructure et

- immobiliser ledit élément dans ladite =zone.
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