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Samotok z uchylnymi rolkami

1

Przedmiotem wynalazku jest samotok z uchyl-
nymi rolkami, przeznaczony do transportu gorg-
cych rur, zwlaszcza zewnetrznie speczonych i in-
nych dlugich przedmiotéw z odsadzeniem na kon-
cach lub w dowolnym miejscu.

We wszystkich tych procesach gdzie zachodzi
potrzeba transportu cigglego gorgcych rur czy
innych wydluzonych elementéw, powszechne za-
stosowanie dotychczas znajdujg samotoki o rol-
kach metalowych, odpornych na podwyzZszong
temperature i stalych — nie uchylnych. W od-
niesieniu do rur zewnetrznie speczonych, z odsa-
dzeniami zewnetrznymi na koncach, transport ta-
kimi samotokami nie jest wlasciwy. W czasie
transportu nastepuje bowiem wtedy uderzanie
speczonego czola rury o rolki oraz drgania i prze-
mieszczenia pionowe rury wywolane przechodze-
niem odsadzenia rury przez rolki, co moze powo-
dowa¢é deformacje jak na przyklad zakuwanie czo-
la gorgcej rury i skrzywienie jej osi, zwlaszcza
przy wiekszych predkosciach transportu i wiek-
szej diugosci rury. Mogg réwniez wystgpi¢ trud-
nosci z rozruchem rury w wypadku gdy czolo
wprowadzonej rury znajdzie sie blisko rolki.

Woéwcezas nierozpedzona rura po oparciu sie
odsadzeniem o rolke zatrzyma sie, gdyz wsp6i-
czynnik tarcia metalu, rolek o rure, jest za maly
na to, by wepchnaé rure na te rolke. Dla unik-
niecia takich przypadké6w nalezaloby stosowa¢
rolki metalowe o bardzo duzych $rednicach, lub

53242

w

10

20

30

2
rolki z materialéw odpornych na podwyzszona
temperature i uderzenia ale o duzym wsp6iczyn-
niku tarcia.

Podobnie ujemne zjawiska mogg wystepowaé
przy transporcie rur skrzywionych i innych diu-
gich przedmiotéw z odsadzeniami lub o osi nie-
prostoliniowej.

Samotok z uchylnymi rolkami, bedgcy przed-
miotem niniejszego wynalazku usuwa wszystkie
powyzsze mankamenty. Rury sg transportowane
tagodnie bez uderzen.

Cel ten osiggnieto przez to, ze w przypadku
gdy rura zbliza sie do rolki, system hydraulicz-
nych cylindré6w uchyla rolke samotoku az do mo-
mentu przejscia ponad nig speczenia, a nastepnie
rolka powraca w poloZenie pracy normalnej.

Wynalazek zostanie blizej objasniony na przy-
kladzie wykonania przedstawionym na rysunkach
na ktérych fig. 1 obrazuje widok z boku odcinka
samotoku, ze schematem napedu hydraulicznego
odchylania rolek i schematem czujnik6w steru-
jacych, fig. 2 — widok z géry odcinka samotoku
z fig. 1, fig. 3 — przekr6j poprzeczny samotoku
wzdluz linii A—A zaznaczonej na fig. 1.

O$ rolki 1 jest zamocowana z jednej strony na
przegubie stalym 2, z drugiej przegubowo na cy-
lindrze hydraulicznym 3 dwustronnego dzialania,
ktéry w czasie pracy samotoku jest podniesiony,
utrzymujgc poziome polozenie rolki 4. Cylindry 3
samotoku sg zasilane wsp6lng pompg 5 hydrau-
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liczng o stalym ci$nieniu, uruchamiang przed roz-
ruchem samotoku, na przyklad samoczynnie.

W ukladzie hydraulicznym kazdemu cylindro-
wi 3 odpowiada oddzielny rozdzielacz hydraulicz-
ny 6. Impulsy sterownicze odchylania dla kazdej
rolki 4 sg przekazywane z pomocg dwoéch czuj-
nikbw 7 i 8 na przyklad magnetycznych, odpo-
wiednio rozmieszczonych przed i za rolkg 4 (w
odniesieniu do kierunku transportu rury).

Rozmieszczenie czujnikéw jest zwigzane z diu-
@Qécia odsadzenia rury 9, z rozstawem rolek 4
sSamotoku i 'z maksymalng predkoscig transportu
rur. Rozstaw rolek 4 samotoku jest uwarunkowa-
ny minimalng dlugoscia rur 9. Czas odchylania
rolek 4 zalezy od maksymalnej predkosci tran-
sportu rur i wielkosSci odsadzenia rury.

Dziatanie omawianego samotoku jest nastepu-
jace: jako pierwsza zostaje uruchomiona pompa
hydrauliczna 5, powodujgc poziome -ustawienie
rolek 4; ewentualnie pochylonych po diuiszym po-
stoju samotoku. Nastepnie uruchamia sie rolki 4
samotoku, co moze odbywaé¢ sie samoczynnie, z
opo6znieniem w stosunku do uruchomienia pom-
py 5. Po wprowadzeniu rury 9 na samotok, gdy
jej czoto znajdzie sie w miejscu czujnika 7, ten
daje impuls powodujgcy przesterowanie rozdzie-
lacza 6 omawianej rolki 4, co wywoluje jej od-
chylenie w dét o warto$§¢é wiekszg od maksymal-
nego odsadzenia rury 9. Po przej§ciu odsadzenia
rury nad rolkg dziala drugi czujnik 8, powodujac
podniesienie rolki 4, po ktérej toczy sie teraz
gladka cze§¢ rury. To samo powtarza sie przy
kazdej nastepnej rolce 4. Gdy koniec rury 9
zblizy sie do pierwszej z omawianych rolek 4,
czujnik 7 daje ponownie impuls do uchylenia tej
rolki, zanim odsadzenie rury wejdzie w kontakt
z rolkg. Gdy koniec rury 9 znajdzie sie w miej-
scu zainstalowania czujnika 8, ten daje nastepny
impuls do podniesienia rolki 4. W rezultacie uzy-
skuje sie to, ze rura: tylko gladksg czeScig styka
sie z rolkami samotoku. ’ :

W wypadku dlugich samotokéw, o duzych pred-
kosSciach, wskazanym jest stosowanie kilku od-
dzielnych ukladéw hydraulicznych z pompami 5,
wspélnie uruchomionych. Kazdy uklad jest wte-
dy zwigzany tylko z pewnym odcinkiem samoto-
ku. Pozwala to unikngé zbyt dlugich przewodéw
i zwigzanego z tym ujemnego wplywu bezwlad-
nos$ci czynnika w przewodach na dokladno$é
dzialania cylindréw 3.

Dla duzych predkosci transportu, kiedy -czas
opuszczania i podnoszenia rolek musi byé kroétki,
Jjest to zagadnienie istotne.

Zaleznie od temperatury rur czy innych przed-
miotéw transportowanych tg metoda, oraz zalez-
nie od miejsca wystepowania odsadzeh na przed-
‘miocie, mozna stosowaé¢ czujniki mechaniczne,
magnetyczne, fotokomoérki, czujniki typu pirome-
tru optycznego lub inne. Dla zwiekszenia pewno-
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Sci dzialania mozna zastosowaé czujniki zdwojo-
ne. Zalety omawianego. rezwiazania sg nastepu-
jace: wyeliminowanie uderzen czolowych gorg-
cych rur z odsadzeniami zewnetrznymi o rolki
samotoku i zwigzanego z tym odksztalcenia, jak
na rrzyklad zakuwania, czola rury, wyelimino-
wanie drgan i kolysan przy transporcie rur spe-
czonych zewnetrznie o dowolnie zréznicowanym
zakresie diugoSci oraz unikniecie okresowego
oparcia rury tylko na koficach zZwlaszcza na od-
sadzeniach, czego czestym nastepstwem jest de-
formacja osiowa rury; zapewnienie latwego roz-
ruchu rur speczonych zewnetrznie, niezaleznie od
odleglo$ci czota rury od rolki samotoku w chwili
zaladowania zbyteczne jest tu rozpedzanie rury
dla jej wskoczenia odsadzeniem na rolke; dowol-
nie mata $rednica rolek samotoku, podyktowana
tylko wzgledami konstrukcyjnymi, w przeciwien-
stwie do samotoku z rolkami metalowymi nie-
uchylnymi, gdzie dla zapewnienia latwego rozru-
chu rur speczonych zewnetrznie nalezaloby stoso-
wa¢é¢ bardzo duze Srednice rolek.

‘Samotoki z uchylnymi rolkami nadajg sie szcze-
gblnie do powszechnego zastosowania w ciggach
produkcyjnych i liniach automatycznych, zapew-
niajgc prawidlowy transport gorgcych rur, zwia-
szcza speczonych zewnetrznie, pozwalajgcy unik-
naé¢ odksztalcen czotowych i deformacji osiowych
rur. Umozliwia to wyeliminowanie brakéw pro-
dukcyjnych zwigzanych z nieprawidlowym tran-
sportem, oraz koniecznos$cia miedzyoperacyjnego
prostowania rur i zwigzanych z tym dodatkowych
urzadzen.

Uwagi powyzsze mozna réwniez odnie$¢é do rur
gladkich ale skrzywionych oraz innych wydluzo-
nych przedmiotéw z odsadzeniami zewnetrznymi
na koncach lub w dowolnym innym miejscu.

Zastrzezenia patentowe

1. Samotok z uchylnymi rolkami znamienny tym,
ze osie rolek (1) sg zamocowane z jednej stro-
ny na przegubie stalym (2), z drugiej na prze-
gubie zwigzanym 2z cylindrem (38), na przy-
klad hydraulicznym, a wszystkie cylindry sa-
motoku lub jego odcinka posiadajg wspoélne
zasilanie, na przyklad za pomocg pompy (5)
hydraulicznej, poprzez rozdzielacze tréjdrozne
(6), oddzielne dla kazdego cylindra, sterujace
jezo ruch w dét lub w goére, czyli pochylanie
lub podnoszenie rolki (4) samotoku.

2. Urzgdzenie wedlug zastrz. 1 znamienne tym,
Zze ma zamocowane czujniki (7) i (8) znanej
konstrukcji, na przykiad fotokomoérki, reagu-
jace na polozenie czola przedmiotu (9) i ste-
rujgce opuszczaniem i podnoszeniem rolki (4)
za pomocg cylindrow (3), eliminujgc kontakt
przedmiotu (9) z rolkg (4) w momencie na-
jazdu na te rolke.
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