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Sposoéb zadawania programu dla celéow automatycznej regulacji
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Wiadomo, ze programem w automatyce nazywa
sie okre§lony przebieg wielkos$ci fizycznej w czasie,
ktory to przebieg ma nastgpi¢, za$ realizacjg pro-
gramu uzyskanie przebiegu wvrzezen okreslonego.
Wiadomo dalej, ze program jak kazdg inng funkcje
czasu mozna wykre§li¢ w réznych ukladach wspo6i-
rzednych, przy czym wykres programu czegsto row-
niez nazywamy programem.

Przedmiotem wynalazku jest spos6b zadawania
programu dla celéw automatycznej regulacji.

Obecnie stosowany spos6b polega na zadawaniu
programu w postaci powierzchni wodzgcej krzywki
odpowiednio napedzanej. Powierzchnia 'wodzgca
wykonana jest z materialu, o dostatecznie wyso-
kiej granicy sprezystosci, zeby nie ulegata odksztat-
ceniu pod wplywem docisku elementu odczytujg-
cego, ktory w czasie obrotu, wzglednie przesuwu
krzywki, dotyka do niej.i przemieszcza sig, na ogol
w plaszezyznie réwnoleglej do krzywki, po prosto-
padlej linii wodzgcej. Przemieszczenie to jest prze-
kazywane bezpoérednio lub poSrednio do mecha-
nizmu nastawczego wartoSci zadanej regulatora i
zmienia warto$¢ zadang zgodnie z programem.

Uktad automatycznej regulacji, w ktéorym taki
regulatcr jest zastosowany, realizuje program
w cbiekcie regulacji.

Sposéb wedlug wynalazku polega ma tym, ze sto-
suje sie linie programowa, lub obszar kiérego kra-
wedZz wyznacza program, wykonane z materiatu
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0 roéznej elektrycznej przewodno$ci wiadciwej od
przewodno$ci wlasciwej materialu podloza.

Do odczytywania programu, zamiast elementu
odczytujgcego i polgczonego z nim mechanizmu na-
stawczego wartosci zadanej mogg stuzyé¢ dwa styki
elektryczne §lizgajgce sie po powierzchni, na kté-
rej znajduje sie linia programowa, polgczona me-
chanicznie z czlonem wskazujgcym odpowiedniego
miernika, a elektrycznie z odpowiednim regulato-
rem, na przyklad przekaZnikiem elektronicznym
reagujacym mna zmiany oporno$ci.

Realizacje programu obja$niajg fig. 1 i 2 ry-
sunku na przykladzie regulacji temperatury pieca
elektrycznego i rejestracji temperatury w ukladzie
wspbirzednych prostokatnych. Fig. 1 przedstawia
automatyczny kompensator P stuzgcy do pomiaru
i rejestracji temperatury. Na jego wozku W umiesz-
czono oproécz pisaka Q pare stykow K; i K,, a na
tasmie wykresowej T wykre§lono linie programo-
wa LP. Linia LP dzieli taéme T na dwa obszary:
obszar DT i obszar GT.

Jeden z obszaréw np. obszar DT malezy zakre§lié,
zamalowaé lub pokryé inaczej takim tworzywem,
aby opornos¢ przej$cia miedzy stykami K; i K,
znajdujgcymi sie na obszarze DT i dotykajgcymi
do tasSmy T roéznila sie dostatecznie od oporno$ci
przejscia stykow znajdujgcych sie na obszarze GT.

Obszar DT mozna np. zakre§lié réwnomiernie
grafitem. Praktycznie nie trzeba caltego obszaru DT
zakre§laé, wystarczy pokryé tylko waski pasek
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przylegajacy do linii programowej LP o szerokosci
dwukrotnie wickszej od spodziewanej amplitudy
przeregulowan.

Fig. 2 przedstawia schematycznie ukiad automa-
tycznej regulacji realizujgcy zadany program wy-
kreslony na tasmie T w postaci linii programo-
wej LP. Oprécz elementéw przedstawionych na
fig. 1 pokazano: przekaznik R czuly na zmiany
oporno$ci, np. elektroniczny, polaczony ze styka-
mi K, i K,, stycznik S, elektryczny piec grzewczy
EP oraz termoelement regulacyjny TE doigczony
do zaciskéw wyjSciowych V; i V, kompensatora P.

Dzialanie ukladu przedstawionego na fig. 3 jest
nastepujace: jezeli temperatura pieca EP jest nizsza
od temperatury zadanej programem, wtedy zaréw-
no styk dolny K, jak i styk gérny K, znajdg si¢ na
obszarze DT czyli na czeSci zakre§lonej tasmy T.
Opornosé elektryczna miedzy stykami K; i K, jest
wtedy dostatecznie mala, by uruchomié przekaznik
R, ktory z kolei uruchamia stycznik S. Zadzialanie
stycznika S powoduje zalaczenie pieca EP do sieci
elektrycznej i temperatura w jego wnetrzu bedzie
wzrastaé. Wzrost temperatury pieca EP spowoduje
przesuw woézka W kompensatora P w kierunku
temperatur wyzszych czyli przesuw stykow K, i K,
w kierunku obszaru GT. Je§li styk gérny K,
przejdzie z obszaru DT do obszaru GT, naniesiona
na tasmie T warstwa slabiej przewodzgca nie be-
dzie juz zwieraé obu stykéw K; i K, 1 opornosé
miedzy nimi wzro$nie. Wzrost oporno$ci miedzy
stykami K; i K, spowoduje zwolnienie przekaZni-
ka R oraz posrednio zwolnienie stycznika S, co
w konsekwencji spowoduje wylgczenie pieca EP
z sieci elektrycznej. Temperatura pieca zacznie
opadaé. To z kolei spowoduje przesuw styku K,
w kierunku obszaru DT. Jezeli styk K; znéw znaj-
dzie si¢ w obszarze DT, cykl sie powtérzy. Rzeczy-
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wista temperatura pieca raz bedzie nizsza od tem-
peratury zadanej, drugi raz bedzie jg przekraczaé,
natomiast wartos¢ §rednia temperatury pieca moze
bardzo dokladnie odpowiadaé¢ zadanemu programo-
wi.

Powierzchnia, na ktérej znajduje si¢ linia pro-
gramowa, podobnie jak krzywka z powierzchnig
wodzgcg w dotychczas stosowanym sposobie, znaj-
duje sie w okreSlonym ruchu wzgledem toru ele-
mentu odczytujgcego, to znaczy w sposobie we-
ditug wynalazku wzgledem toru zakre§lonego przez
styki, gdy wielko§¢ regulowana zmienia sie od
warto$ci minimalnej do maksymalne].

Zasadniczymi zaletami sposobu wedlug wynalazku
jest jego prostota, mozliwo§é skonstruowania pros-
tego i taniego regulatora programowego oraz lat-
wosé wykonania programu. Mozna na przyklad pro-
gram wykresli¢ oldowkiem grafitowym na papierze
za pomocg linijki.

W przypadku czestych zmian programu, ta zaleta
jest bardzo cenng. o

Dodatkowsg zaletg jest brak mechanizmu odczy-
tujgcego i przekazujgcego odczytang wartosé za-
dang oraz mechanizmu nastawczego wartosci zada-
nej regulatora i wynikajacy stad brak dodatkowego
frodla bledéw spowodowanych tolerancjami wyko-
nania elementéw tych mechanizméw i nieuchron-
nymi luzami wystepujgcymi w tych mechanizmach.

Zastrzezenie patentowe

Spos6b zadawania programu dla cel6w automa-
tycznej regulacji znamienny tym, ze program za-
dany nanosi si¢ na podloze w postacji linii, lub
obszaru ktérego krawedZ wyznacza program, po-
siadajgcych inng elektryczng przewodnoéé wiasci-
wg w poréwnaniu z przewodnos$cig podloza.
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