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[Fortsetzung auf der ndchsten Seite]

(54) Title: SEAT WITH RELATIVE SYNCHRONOUS DISPLACEMENT BETWEEN BACK INCLINE AND SEAT INCLINE

(54) Bezeichnung STUHL MIT ZUEINANDER SYNCHRONER VERSTELLUNG ZWISCHEN RUCKEN- UND
SITZNEIGUNG

‘Rp (57) Abstract: Disclosed is a type of seat with relative synchronous

. displacement between back incline and seat incline, specifically along a

Fig. 1E region between a respective zero position of back incline (R,) and seat

incline (So) and a respective maximum back incline and seat incline. The
seat has an underframe (1) which is intended to be placed on the floor and
on which a base (2) is rigidly secured. A seat support (6) is connected to the
base (2) and has a seat region and a back region. The seat also comprises
two backrest frames (3) which can be extended separately towards each
other and which are secured at one side on the base (2) and at another side
on the back region of the seat support (6). The two backrest frames (3) are
attached independently of each other on the base (2) on a stationary first axis
of rotation (D1). The seat region of the seat support (6) is attached on the
base (2) on a stationary second axis of rotation (D2). The two backrest
frames (3) are attached independently of each other on the back region of the
seat support (6) on an elastically deformable third axis of rotation (D3). The
back region of the seat support (6) is elastically twistable. A cover is
stretched over the seat support. In the embodiment as a rotating office seat, a
height-adjustable gas spring (12) is arranged in the underframe (1), on which
gas spring the base (2) rests, in order to set the seat support (6) at a height
which corresponds to the needs of a user and in order to design a vertical
axis (V) in rotatable manner.

(57) Zusammenfassung:

[Fortsetzung auf der ndchsten Seite]
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Veroffentlicht:

—  mit internationalem Recherchenbericht (Artikel 21 Absatz

3)

Der Stuhl ist vom Typ mit zueinander synchroner Verstellung zwischen Riickenneigung und Sitzneigung, namlich {iber einen
Bereich zwischen einer jeweiligen Nullposition von Riickenneigung (Ro) und Sitzneigung (So) und einer jeweiligen maximalen
Riickenneigung und Sitzneigung. Der Stuhl besitzt ein zum Aufsetzen auf dem Boden bestimmtes Untergestell (1), auf dem eine
Basis (2) starr befestigt ist. Mit der Basis (2) ist ein Sitztrdger (6) verbunden, welcher einen Sitzbereich und einen Riickenbereich
aufweist. Ferner gehtren zum Stuhl zwei Lehnenbiigel (3), die zueinander verschieden auslenkbar sind und einerseits an der Basis
(2) und andererseits am Riickenbereich des Sitztragers (6) befestigt sind. Die zwei Lehnenbiigel (3) sind auf einer feststechenden
ersten Drehachse (D1) an der Basis (2) voneinander unabhéngig angelenkt. Der Sitzbereich des Sitztrdgers (6) ist auf einer
feststehenden zweiten Drehachse (D2) an der Basis (2) angelenkt. Die zwei Lehnenbiigel (3) sind auf einer elastisch verformbaren
dritten Drehachse (D3) am Riickenbereich des Sitztrdgers (6) voneinander unabhingig angelenkt. Der Riickenbereich des
Sitztragers (6) ist elastisch verwindbar. Der Sitztréger ist mit einem Bezug iiberspannt. In der Ausstattung als Biirodrehstuhl ist im
Untergestell (1) eine in der Hohe verstellbare Gasfeder (12) angeordnet, auf welcher die Basis (2) ruht, um den Sitztrager (6) auf
eine den Bediirfnissen eines Benutzers entsprechende Hohe einzustellen und um eine Vertikalachse (V) drehbar zu gestalten.
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SYNCHRONE SITZVERSTELUNG

Anwendungsgebiet der Erfindung

Die vorliegende Erfindung betrifft einen Stuhl mit zueinander synchroner Ver-
stellung zwischen Rucken- und Sitzneigung aus einer Nullposition mit im Prinzip
senkrecht stehender Rickenlehne bis in eine maximale Neigung. Der Stuhl be-
sitzt ein zum Aufsetzen auf dem Boden bestimmtes Untergestell, auf dem eine
Basis starr befestigt ist. Mit der Basis ist ein Sitztréager verbunden, welcher einen
Sitzbereich und einen Rickenbereich aufweist. Ferner gehéren zum Stuhl zwei
Lehnenbiigel, die zueinander verschieden auslenkbar sind und einerseits an der
Basis und andererseits am Ruckenbereich des Sitztragers befestigt sind. Der
Sitztrager ist mit einem Bezug Uberspannt. In der Ausstattung als Burodrehstuhl
ist im Untergestell eine in der Hohe verstelibare Gasfeder angeordnet, auf wel-
cher die Basis ruht, um den Sitztréager auf eine den Bedurfnissen eines Benut-
zers entsprechende Ho6he einzustelien und um eine Vertikalachse drehbar zu

gestalten.

Stand der Technik
Aus den Patentpublikationen JP 10 151 033 A und US 5,713,632 sind Stuhl-
konstruktionen mit senkrecht zur Stuhlfront zweigeteilter Sitzflache bekannt, um

eine Auslenkung der Sitzflache mit seitlicher Neigung zu ermdéglichen.

In der EP 1 401 306 B1 ist ein Stuhl mit einem Sitz und einer Rickenlehne of-
fenbart, die jeweils aus einer Anzahi von zueinander unabhangig beweglichen,
bausteinartig aneinandergefugten Elementen bestehen. Die Teilung der Elemen-
te verlauft parallel zur Stuhlfront, und je nach Gewichtsverlagerung des Be-
nutzers werden die einzelnen Elemente in unterschiedlicher Intensitat mit seitli-

cher Neigung ausgelenkt.

Gegenstand der WO 2007/110 729 A2 ist ein Stuhl, dessen Rickenlehne zwei
elastische Seitenholme mit einer Rippenstruktur aufweist. Bei asymmetrischer

Belastung der Rickenlehne werden die Seitenholme unterschiedlich ausgelenkt.
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Der Stuhl geméss der EP 1 946 676 B1 erlaubt eine zueinander synchrone Ver-
stellung zwischen Rickenneigung und Sitzneigung, lber einen Bereich zwi-
schen einer jeweiligen Nullposition von Rickenneigung und Sitzneigung und
einer jeweiligen maximalen Rickenneigung und Sitzneigung. Auf dem zum Auf-
setzen auf dem Boden bestimmten Untergestell ist eine Basis starr befestigt. Mit
der Basis ist ein Sitztrager verbunden, welcher einen Sitzbereich und einen R-
ckenbereich aufweist. Zwei zueinander verschieden ausienkbare Lehnenbigel
sind einerseits an der Basis und andererseits am Rickenbereich des Sitztragers

befestigt, so dass eine abgefederte seitliche Neigung des Sitzes ermdglicht wird.

Aufgabe der Erfindung

Ausgehend von den Bedingungen einer zueinander synchronen Verstellung zwi-
schen Ricken- und Sitzneigung an einem Stuht und auch einer asymmetrischen
seitlichen Auslenkung, liegt der Erfindung die Aufgabe zugrunde, eine fir die
serienmassige Herstellung und flr die ergonomisch optimalen Gebrauchseigen-
schaften des Stuhls vervollkommnete Konstruktion vorzuschlagen. Beachtliche
Aspekte sind dabei ein mdglichst effizienter Materialeinsatz, eine produktive
Montage in der Serienfertigung, Servicefreundlichkeit bei minimalem Wartungs-
aufwand und die Erméglichung einer asthetischen Formgestaltung des Stuhls.

Ubersicht iiber die Erfindung

Der Stuhl ist vom Typ mit zueinander synchroner Verstellung zwischen Ricken-

neigung und Sitzneigung, ndmlich Gber einen Bereich zwischen einer jeweiligen
Nullposition von Rickenneigung und Sitzneigung und einer jeweiligen maxima-
len Rickenneigung und Sitzneigung. Der Stuhi besitzt ein zum Aufsetzen auf
dem Boden bestimmtes Untergestell, auf dem eine Basis starr befestigt ist. Mit
der Basis ist ein Sitztrager verbunden, welcher einen Sitzbereich und einen Ri-
ckenbereich aufweist. Ferner gehdren zum Stuhl zwei Lehnenbligel, die zuein-
ander verschieden auslenkbar sind und einerseits an der Basis und andererseits
am Rickenbereich des Sitztragers befestigt sind. Die zwei Lehnenbigel sind auf
einer feststehenden ersten Drehachse an der Basis voneinander unabhangig

angelenkt. Der Sitzbereich des Sitztragers ist auf einer feststehenden zweiten
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Drehachse an der Basis angelenkt. Die zwei Lehnenbiigel sind auf einer
elastisch verformbaren dritten Drehachse am Ruckenbereich des Sitztragers

voneinander unabhangig angelenkt. Der Rickenbereich des Sitztragers ist

elastisch verwindbar.

Nachfolgend werden spezielle Ausfuhrungsformen der Erfindung definiert: Am
Stuhl ist eine erste Federeinheit vorgesehen, welche gegen den jeweiligen be-
weglichen Lehnenbigel wirkt. In Parallelschaltung zur ersten Federeinheit ist
eine zweite Federeinheit vorhanden, welche sich einerseits an der Basis in
einem feststehenden Widerlager abstitzt und die andererseits gegen den jewei-
ligen beweglichen Lehnenbige! wirkt.

Die erste Federeinheit ist einstellbar und umfasst zwei separate erste Federele-
mente. Die zweite Federeinheit umfasst zwei separate zweite Federelemente.
Die Basis ist ein U-formiges Gehause mit einem Mitteiteil und zwei sich armartig
davon erstreckenden Schenkein. In jedem der Schenkel ist ein zweites Feder-
element angeordnet. Durch das Mittelteil verlauft die erste Drehachse, wahrend
durch die freien Enden der beiden Schenkel sich die zweite Drehachse er-

streckt.

Der Sitztrager umfasst zwei Holme, die sich (iber den Sitzbereich und den Ri-
ckenbereich erstrecken. An den zwei Holmen sind im Rickenbereich obere An-
schlussorgane vorhanden, durch welche die dritte Drehachse veriauft. An den
zwei Holmen sind im Sitzbereich mittlere Anschlussorgane vorhandén, durch
welche eine vierte Drehachse verlauft. Zwischen den zwei Holmen ist im Sitzbe-
reich eine erste Querstrebe angeordnet, an der sich vordere Anschlussorgane

befinden, durch weiche die zweite Drehachse verlauft.

Die erste Querstrebe ist vorn im Sitzbereich angeordnet, und zwischen den zwei
Holmen erstreckt sich hinten im Sitzbereich eine zweite Querstrebe. Der Ri-
ckenbereich ist zwischen den zwei Holmen von einem Riickenbiige! tberbriickt.
Die zwei Holme, die beiden Querstreben und der Riickenbligel bilden den Sitz-
tréger als zusammengefligte Einzelteile oder der Sitztrager ist einstiickig als
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Kunststoffspritzteil hergestellt. Jeder Holm weist zwischen dem Sitzbereich und
dem Ruckenbereich einen Elastizitdtsbereich auf.

Der Stuhl kann mit Armlehnen ausgestattet werden, von denen jede Armlehne
einerseits auf der dritten Drehachse und andererseits auf der vierten Drehachse
angelenkt ist. Jede Armlehne hat einen sich von der dritten Drehachse im Prin-
zip horizontal erstreckenden Auflagebereich und einen sich von der vierten
Drehachse aufwarts erstreckenden Stitzbereich. Zwischen dem Auflagebereich
und dem Stiitzbereich ist ein Ubergang vorhanden. Die Armlehnen unterstitzen
bei der Bewegung des Stuhls in die maximale Rickenneigung und Sitzneigung
die Dampfungswirkung der ersten Federeinheit und der zweiten Federeinheit.
Bei der Bewegung des Stuhis zurick in Richtung Nullposition von Riickennei-
gung und Sitzneigung unterstitzen die Armlehnen die Riickstellkraft der beiden
Federeinheiten. Die Armlehnen sind einstickig als Kunststoffspritzteil herge-

stellt.

Durch die Basis erstreckt sich eine feststehende fiinfte Drehachse, auf welcher
ein Voreinsteller zum Einstellen der Intensitét der ersten Federeinheit angeord-
net ist. Das einzelne erste Federelement ist ein blockférmiger Kérper aus Elas-
tomer, welcher am Ansatz eines jeden Lehnenbigels angeordnet ist. Auf dem
Voreinsteller sind langs der funften Drehachse zwei verschiebbare Druckstiicke
angeordnet, von denen jeweils eines der Druckstucke einem der ersten Feder-
elemente zugeordnet ist. Die Drucksticke lassen sich durch Betatigung des
Voreinstellers mit wahibarem Grad an Kongruenz auf die beiden ersten Feder-
elemente ausrichten, um bei Bewegung des Stuhls in die maximale Riuckennei-
gung und Sitzneigung entsprechend den zwischen den Ansatzen und den
Drucksticken gequetschten Anteilen der ersten Federelemente zusammen mit

der Wirkung der zweiten Federeinheit die gewunschte Dampfung zu erzielen.

Die zweiten Federelemente der zweiten Federeinheit sind Schraubendruckfe-
dern. Jedes zweite Federelement ist mit einem Endstliick versehen, das ein Fi-
xierorgan aufweist, welches ein Ende des Federelements aufnimmt und somit
ein Federpaket entsteht. Eine sechste Drehachse erstreckt sich durch die An-
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sétze beider Lehnenbugel, auf der die Endstiicke beider Federpakete angelenkt
sind.

Die Holme des Sitztragers haben eine langslaufende Nut, in der sich ein Bezug
zum Uberspannen des Sitztragers fixieren I&sst.

Im Untergestell ist eine in der Héhe verstellbare Gasfeder angeordnet, auf wel-
cher die Basis ruht, um den Sitztrager auf eine den Bedlrfnissen eines Benut-
zers entsprechende H6he einzustellen und um eine Vertikalachse drehbar zu

gestalten.

Kurzbeschreibung der beigefugten Zeichnungen

Es zeigen:

Figur 1A — einen erfindungsgemassen Stuhl, in perspektivischer Frontan-
sicht;

Figur 1B — den Stuhl gemass Figur 1A, ohne Bezug, in gewechselter pers-
pektivischer Frontansicht;

Figur 1C — den Aufbau gemdss Figur 1B, in perspektivischer Riickansicht;

Figur 1D — den Aufbau geméss Figur 1B, in perspektivischer Unteransicht;

Figur 1E — den Aufbau geméss Figur 1B mit dem Trager in. Nullposition
von Ruicken- und Sitzneigung, in Seitenansicht;

Figur 1F — den Aufbau gemass Figur 1B mit dem Trager in maximaler
Rucken- und Sitzneigung, in Seitenansicht;

Figur 2A — den Aufbau gemass Figur 1B, in teilweiser perspektivischer Ex-
plosivansicht, von vorne oben;

Figur 2B — den Aufbau gemass Figur 2A, in teilweiser perspektivischer
Explosivansicht, von hinten unten:

Figur 3A — die Basis, die Federeinheiten und die Lehnenbligel aus Figur
2A, in perspektivischer Explosivansicht;

Figur 38 — den Aufbau gemass Figur 3A, in gewechselter perspektivischer

Explosivansicht;

Figur 3C — das vergrdsserte Detail X1 aus Figur 3A;



WO 2014/059553

Figur 3D
Figur 3E

Figur 4A

Figur 4B

Figur 4C
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den Schieber aus Figur 3A, in vergrdsserter Perspektivansicht;

die Abdeckung aus Figur 3A, in vergrisserter Perspektivan-
sicht;

das Gehause der Basis aus Figur 3A, in vergrosserter perspek-
tivischer Rickansicht;

das Geh&use gemass Figur 4A, in partieller perspektivischer
Schnittansicht;

ein partiell zusammengesetztes Paket der zweiten Federein-
heit aus Figur 3A, in vergrdsserter Perspektivansicht;

Figuren 4D bis 5L: den phasenweisen Zusammenbau von Basis, Federeinheiten

und Lehnenbligeln, in Perspektivansichten;

Figur 4D

Figur 4E

Figur 4F

Figur 4G

Figur 4H

Figur 4J

Figur 4K

Figur 5A

Figur 5B

Figur 5C

zweiter Federeinheit;

den Aufbau gemass Figur 4D, in partieller perspektivischer
Schnittansicht;

setzten Druckstucken;

den Aufbau geméss Figur 4F, in partieller perspektivischer
Schnittansicht;

angenahertem Voreinsteller;

den Aufbau gemass Figur 4H, mit im Gehduse steckendem
Voreinsteller;

den Aufbau geméss Figur 4J, in partieller perspektivischer
Schnittansicht;

positioniertem Schieber und Abdeckung sowie mit dem Gehau-

se angenéaherten Lehnenbigeln;

nenbugeln fixierter erster Federeinheit und in die unteren
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Figur S5E

Figur 5F

Figur 5G

Figur SH

Figur 5J

Figur 5K

Figur 5L
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Achslidcher eingesetzten Buchsen;
senkten Lehnenblgeln auf der Drehachse D1 ausgerichtet und
auf der Drehachse D6 an der zweiten‘Federeinheit angedockt,
in partieller perspektivischer Schnittansicht;
den Aufbau gemass Figur 5D, mit aufgerichteten Lehnenbi-
geln, in partieller perspektivischer Schnittansicht;
achse D1 ausgerichteten und dem Gehduse angenaherten
Hulsen;
den Aufbau geméss Figur 5F, mit eingesetzten Hilsen;
Drehachse D1 ausgerichtetem und dem Gehduse angendher-
tem Héheneinsteller, Ausldser und Kappe;
den Aufbau geméss Figur 5H, mit auf der Drehachse D1 ein-
gesetztem Hbheneinsteller und montiertem Ausléser;
den Aufbau gemass Figur 5J, mit auf der Drehachse D1 ein-
gesetzter Sicherung;

Kappe;

Figuren 6A bis 8. Einstellungen der Vorspannung an erster Federeinheit, bei

Nullposition von Riicken- und Sitzneigung bzw. maximaler Riucken- und Sitznei-

gung, in partieller perspektivischer Schnittansicht, als Prinzipdarsteliungen;

Figur 6A

Figur 6B

Figur 7A

Figur 7B

den Aufbau gemass Figur 5K, bei Nullposition von Rucken-
und Sitzneigung und minimaler Vorspannung an erster Feder-
einheit;

den Aufbau gemadss Figur 6A, in erweiterter Schnittansicht auf
die erste Federeinheit;

den Aufbau geméss Figur 5K, bei Nullposition von Rucken-

-und Sitzneigung und maximailer Vorspannung an erster Feder-

einheit;

den Aufbau gemass Figur 7A, in erweiterter Schnittansicht auf
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die erste Federeinheit;

Figur 7C — den Aufbau geméss Figur 7A, in erweiterter Schnittansicht auf
die zweite Federeinheit;

Figur 8 — den Aufbau gemdéss Figur 5K, bei maximaler Ricken- und
Sitzneigung und minimaler Vorspannung an erster Federein-

heit, in erweiterter Schnittansicht auf die erste Federeinheit;

'Figuren 9A bis 9D: unblockierte bzw. blockierte Nullposition von Ricken- und

Sitzneigung, als Prinzipdarstellungen;

Figur 9A — den Aufbau gemdss Figur 5L, Schieber in unblockierter Stel-
lung;

Figur 9B — den Aufbau gemass Figur 5L, Schieber in blockierter Stellung;

Figur 9C — das vergrdsserte Detail X2 aus Figur 9A; und

Figur 9D ~ das vergrdsserte Detail X3 aus Figur 9B.

Ausfihrungsbeispiel

Anhand der beiliegenden Zeichnungen erfolgt nachstehend die detaillierte Be-
schreibung eines Ausfliihrungsbeispiels zum erfindungsgemassen Stuhl.

Fir die gesamte weitere Beschreibung gilt folgende Festlegung. Sind in einer
Figur zum Zweck zeichnerischer Eindeutigkeit Bezugsziffern enthalten, aber im
unmittelbar zugehdrigen Beschreibungstext nicht erldutert, so wird auf deren Er-
wahnung in vorangehenden Figurenbeschreibungen Bezug genommen. Im
Interesse der Ubersichtlichkeit wird auf die wiederholte Bezeichnung von Bau-
teilen in nachfolgenden Figuren zumeist verzichtet, sofern zeichnerisch eindeu-

tig erkennbar ist, dass es sich um "wiederkehrende" Bauteile handelt.

Figuren 1A bis 1F

Der Stuhl besteht aus dem auf dem Boden aufsetzenden Untergestell 1 mit der

darauf ruhenden gabelférmigen Basis 2. Von der Basis 2 erstrecken sich auf-
warts zwei zueinander beabstandete Lehnenbligel 3, an denen je ein Trager 6
und je eine Armlehne 7 befestigt ist. Das Untergestell 1 hat einen sternférmigen

Fuss 10, von dem sich zentrisch ein vertikales Standrohr 11 erstreckt, das der
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Aufnahme einer Héhengasfeder 12 dient. Der Fuss 10 ist mit mehreren deen-
elementen 14, z.B. Rollen, versehen. Durch den hinteren Bereich der Basis 2
veriduft eine feststehende erste Drehachse D1, auf der die Lehnenbiigel 3 an-
gelenkt sind und auf der ein Hoheneinsteller 25 axial beweglich gefiihrt ist. Mit
dem Hoéheneinsteller 25 1asst sich die Gasfeder 12 betétigeh und damit die Hohe
des Sitzes entsprechend den Bedurfnissen eines Benutzers variieren. Zugleich
erlaubt die Gasfeder 12, den Sitz um eine Vertikalachse V zu drehen, wie dies
fur komfortable Burostihle Ublich ist.

Durch den vorderen Bereich der Basis 2 und parallel zur ersten Drehachse D1
verlauft eine feststehende zweite Drehachse D2, an welcher der ein- oder mehr-
teilig beschaffene Trager 6 frontseitig angelenkt ist. Riickseitig ist der Trager 6
ferner auf der beweglichen dritten Drehachse D3 mit den beiden Lehnenbiigeln
3 verbunden. Diese dritte Drehachse D3 ist um die erste Drehachse D1
schwenkbar und erstreckt sich durch den Ruckenbereich 62 des Tragers 6. Auf
der feststehenden funften Drehachse D5 ist der drehbare Voreinsteller 24 an-
geordnet, mit welchem sich die fur die Auslenkung von Ricken- und Sitzneigung
aus der Nullposition Rg,Sg bendtigte Kraft variieren lasst. Eine feststehende

Achse A verlauft parallel beabstandet zu den Drehachsen D1,02,D3 und dient

der Aufnahme der spater beschriebenen zweiten Federeinheit 5 (s. Figur 3A).

Vorzugsweise ist der Stuhl mit zwei Armlehnen 7 ausgestattet, die einerseits in
der dritten Drehachse D3 und andererseits in einer beweglichen vierten Dreh-
achse D4 angelenkt sind, welche sich durch den Sitzbereich 61 des Tragers 6
erstreckt und ebenfalls um die erste Drehachse D1 schwenkbar ist. Die einzelne
quasi winkelférmige Armlehne 7 strukturiert sich in den Stutzbereich 71, welcher
von der vierten Drehachse D4 aufwarts ragt, und in den im Prinzip horizontalen
Auflagebereich 72, der an die dritte Drehachse D3 heranfuhrt. Zwischen dem
Stutzbereich 71 und dem Auflagebereich 72 liegt ein bogenférmiger Ubergang
78.

Der Trager 6 setzt sich im wesentlichen aus zwei streifenférmigen, parallel zuei-

nander beabstandeten und im Prinzip L-férmig gebogenen Holmen 60 zusam-
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men, zwischen denen sich eine erste Querstrebe 63, eine zweite Querstrebe 67
und ein Rickenbugel 64 erstrecken, welche die Holme 60 miteinander verbin-
den. Der gesamte Trager 6 kann einteilig beschaffen sein oder die Querstreben
63,67 und der Riuckenblgel 64 sind zwischen die Holme 60 als separate Teile
eingeflugt. Die erste Querstrebe 63 verlauft vorn und die zweite Querstrebe 67
hinten im Sitzbereich 61, wahrend der Rickenbiigel 64 sich uber den Ricken-
bereich 62 erstreckt. Der Ubergang zwischen Sitzbereich 61 und Riickenbereich
62 ist als Elastizititsbereich 68 beschaffen. Jeder Holm 60 hat an seiner nach
aussen weisenden Seite eine Nut 66, in welcher ein Bezug 69 fixiert ist, der den
kompletten Trager 6 auf der Vorderseite Giberspannt, so dass eine quasi hori-
zontale Sitzflache und eine quasi vertikale Rickenlehne fir den Benutzer ent-
steht.

Die Nullposition von Ricken- und Sitzneigung (s. Figur 1E) ist wie folgt charak-

terisiert:

- minimale Ruckenneigung Ry, d.h. der Rickenbereich 62 des Trégers 6 steht
annahernd vertikal;

— minimale Sitzneigung Sp, d.h. der Sitzbereich 61 des Tragers 6 ist annahernd
horizontal;

— die Elastizitdtsbereiche 68 des Tragers 6 sind nicht aufgebogen; und

— die Armlehnen 7 sind nicht aufgebogen.

Die maximale Ricken- und Sitzneigung (s. Figur 1F), welche sich zueinander

synchron verhalten, ist wie folgt charakterisiert:

— maximale Rickenneigung Rmax, d.h. der Rickenbereich 62 des Tragers 6
steht schréag nach hinten;

— maximale Sitzneigung Smax, d.h. der Sitzbereich 61 des Tragers 6 steht
schrag nach hinten unten;

— die Elastizitatsbereiche 68 des Tragers 6 sind maximal aufgebogen; und

— die Armlehnen 7 sind maximal aufgebogen, z.B. an den Stitzbereichen 71

und/oder den Ubergéngen 78, je nach Konfiguration der Armiehnen 7.
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Figuren 2A und 2B

Die erste Querstrebe 63 hat an ihren freien Enden Anschlussorgane, um diese

mit der am jeweiligen Holm 60 vorhandenen Aufnahme zu verbinden. Von der
ersten Querstrebe 63 gehen zwei zueinander beabstandete vordere Anschiuss-
organe 630 ab, die jeweils ein vorderes Achsloch 633 besitzen, durch welches
die zweite Drehachse D2 verlduft. Benachbart zum Elastizitatsbereich 68 ist zwi-
schen den Holmen 60, angrenzend zum Sitzbereich 61, die zweite Querstrebe
67 vorhanden. Die freien Enden der zweiten Querstrebe 67 haben Anschlussor-
gane, welche der Verbindung mit der Aufnahme am zugehérigen Holm 60 die-
nen.

Zwischen zweiter Querstrebe 67 und erster Querstrebe 63 ist an jedem Holm 60
ein mittleres Anschlussorgan 610 vorhanden, das ein funftes Achsloch 615 be-
sitzt. Zwischen dem Elastizitdtsbereich 68 und angrenzend zum Rickenbereich
62 hat jeder Holm 60 ein oberes Anschlussorgan 620 mit einem vierten Achs-
loch 624. Zwischen den Holmen 60 erstreckt nahe sich dem unteren Ende des
Ruckenbereichs 62 der Rickenbugel 64. Der Rickenbigel 64 hat beidseits an
den ausseren Enden je einen Verbinder 640, die komplementar zu dem am je-
weiligen Holm 60 befindlichen oberen Anschlussorgan 620 beschaffen sind. Die
Fixierung der beiden Querstreben 63,67 und des Rickenbigels 64 am jeweili-

gen Holm 60 erfolgt z.B. mittels Schrauben.

Die einzelne Armlehne 7 hat am freien Ende des Auflagebereichs 72 einen obe-
ren Achsstift 74, der sich auf der dritten Drehachse D3 erstreckt. Am freien Ende
des Stitzbereichs 71 sitzt ein unterer Achsstift 75, der auf die vierte Drehachse
D4 gerichtet ist. Die Armlehnen 7 sind gegenuber dem Trager 6 etwas nach
aussen versetzt, wobei die dritte Drehachse D3 fluchtend durch die oberen
Achsstifte 74 der Armlehnen 7 und die vierten Achslécher 624 der oberen An-
schlussorgane 620 der Holme 60 verlduft. Die vierte Drehachse D4 erstreckt
sich fluchtend durch die unteren Achsstifte 75 der Armlehnen 7 und die flinften
Achslécher 615 der mittleren Anschlussorgane 610 der Holme 60. Zwei Achs-
stifte 224 liegen auf der zweiten Drehachse D2 und sind zum Einsetzen in die

Basis 2 bestimmt. Mittels der Achsstifte 224 wird der Trager 6 an seinen vorder-
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en Anschlussorganen 630 mit der Basis 2 auf Hohe der zweiten Drehachse D2

schwenkbar verbunden. Das Untergestell 1 ist hier von der Basis 2 entfernt ge-

zeigt.

Vorzugsweise sind am Trager 6 ausserhalb der Elastizitatsbereiche 68 auch die
Sitzbereiche 61 und die Riickenbereiche 62 elastisch. Auch die erste und zweite
Querstrebe 63,67 sowie der Rickenbiigel 64 koénnen elastisch sein. Ferner
kénnen ausserhalb der Ubergénge 78 an den Armlehnen 7 — anstatt der Uber-
gange 78 oder zuséatzlich zu diesen — auch die Stutzbereiche 71 ‘sowie die Auf-
lagebereiche 72 elastisch sein. Besonders vorteilhaft sind der Trager 6 als ein-
stickiges Kunststoffspritzgussteil und der Bezug 69 als einteiliges, iber den

Trager 6 aufschrumpfbares Gewebe beschaffen.

Figuren 3A bis 3E

Die Basis 2 setzt sich aus einem Gehduse 20, dem Voreinsteller 24 und dem

Hoheneinsteller 25 zusammen. Das Gehause 20 hat ein Mittelteil 21, von dem
zwei. zueinander beabstandete, parallel verlaufende Schenke! 22 abgehen.
Durch das Mitteiteil 21 erstrecken sich die erste Drehachse D1, die funfte Dreh-
achse D5 sowie die Achse A. Die zweite Drehachse D2 verlauft nahe den freien
Enden der Schenkel 22, wobei fluchtend auf der zweiten Drehachse D2 je ein

Achsstift 224 zum Einsetzen bereit liegt.

Ein in der Hohe verstellbarer Schieber 26 zur Blockierung der Nullposition von
Ricken- und Sitzneigung Rg,S¢ bzw. zu deren Freigabe fiur die Auslenkung in

die maximale Ricken- und Sitzneigung Rmax.Smax ist am hinteren Ende des
Mittelteils 21 vorgesehen. Der Schieber 26 hat eine Platte 260, an der zwei verti-
kal parallel zueinander beabstandete Stege 261 verlaufen, welche in am Ge-
hduse 20 vorhandene komplementédre Nuten eingreifen, so dass der Schieber
26 in der Ab- bzw. Aufwartsbewegung gefiihrt ist. Von der Platte 260 erstreckt
sich an der Oberkante jeweils seitlich ein Ausleger 262, an dem ein quaderfér-
miger Block 263 sitzt. Der Block 263 dient der spater beschriebenen Blockierung
der Ricken- bzw. Sitzneigung. Gegenuberliegend der Oberkante des Schiebers
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26 ist an seiner Unterkante eine Leiste 264 vorhanden, um ergonomischen
Zugriff fur den Benutzer zu erméglichen. Gegeniberliegend der Stege 261 hat
die Platte 260 Erhebungen, die zum komplementaren Eingriff in an der
Abdeckung 27 vorhandene Konturen bestimmt sind. Anhand der Abdeckung 27
und einer Schraube 270 wird der Schieber 26 am Gehause 20 befestigt, wobei

jedoch die Ab- bzw. Aufwartsbewegung des Schiebers 26 gewéahrleistet bleibt.

Eine Kappe 28 ist zum Verschliessen der am Mittelteil 21 vorhandenen dritten
Kavitat 213 (s. Figur 4A) vorgesehen. Der auf der finften Drehachse D5 lie-
gende Voreinsteller 24 besteht aus einer Spindel 240 mit einem Aussengewinde
241. An einem Ende der Spindel 240 Iasst sich ein Griff 243 positionieren, wobei
am gegenuberliegenden Ende der Spindel 240 eine Sicherung 242 aufsteckbar
ist. Zwei quasi rechteckférmige Druckstiicke 23 liegen in Fluchtrichtung zur funf-
ten Drehachse D5 und sind zum komplementaren Eingriff mit dem Aussenge-
winde 241 der Spindel 240 bestimmt. Der auf der ersten Drehachse D1 liegende
Héheneinsteller 25 hat einen Stab 250, auf dem sich zwei Huisen 251, vier
Buchsen 252, ein Ausldser 253, eine Sicherung 254, eine Feder 255 sowie ein

Griffstuck 256 positionieren lassen.

Die Lehnenbigel 3 sind spiegelsymmetrisch aufgebaut, so dass nachfolgend
nur ein Lehnenblgel 3 zu beschreiben ist. Der Lehnenbligel 3 hat einen Ansatz
30, in dem ein unteres Achsloch 302 sitzt, das mit der ersten Drehachse D1
fluchtet. Angrenzend zum Ansatz 30 liegt eine Schulter 31, welche mit einer
Kontur 310 versehen ist. Die Kontur 310 ist treppenférmig und hat einen ersten
Absatz 311 sowie einen zweiten Absatz 312, an den sich der Freiraum 313 an-
schliesst. Benachbart zur Schulter 31 ist ein Ausschnitt in Gestalt eines Lagers
32 vorhanden, das der Aufnahme des Einsatzes 320 dient. Das Lager 32 bzw.
der darin spéter sitzende Einsatz 320 wird von einer sechsten Drehachse D6
durchlaufen, welche parallel beabstandet zur ersten Drehachse D1 liegt. Ge-
genuber den Drehachsen D1,D6 liegt die dritte Drehachse D3, die sich durch
das obere Achsloch 324 erstreckt.
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Die erste Federeinheit 4 besteht aus zwei, quasi trapezférmigen ersten Feder-
elementen 40, vorzugsweise aus elastisch verformbarem Kunststoff, die an der
jeweiligen Schulter 31 des entsprechenden Lehnenbiigels 3 fixierbar sind. Die
zweite Federeinheit 5 setzt sich aus zwei identischen Paketen 50 zusammen,
durch die sich die Achse A und die sechste Drehachse D6 erstrecken. Zur
Fluchtrichtung der Achse A ist jedem Paket 50 der Stift 57 zugeordnet, welcher
das Paket 50 in der Basis 2 fixiert. Ein jedem Paket 50 zugehdriger Bolzen 55
fluchtet mit der sechsten Drehachse D6 und durchragt im montierten Zustand

den im Lager 32 sitzenden Einsatz 320.

Figuren 4A bis 4C
Das Mittelteil 21 des Gehauses 20 hat benachbart zu jedem Schenkel 22 jeweils

eine erste Kavitat 210, die der Aufnahme des entsprechenden Drucksticks 23
dient. In Langserstreckung jedes Schenkels 22 ist eine zweite Kavitat 220 zur
Lagerung des Pakets 50 vorhanden. Auf der Oberseite des Mittelteils 21 ist die
dritte Kavitdt 213 vorgesehen, die dem Einsetzen des Auslosers 253, der
Sicherung 254 sowie der Feder 255 des Hoheneinstellers 25 dient. Die Héhen-
gasfeder 12 ist von der Unterseite des Mittelteils 21 partiell in eine Aufnahme

einsteckbar und fixierbar, welche quasi fluchtend zur dritten Kavitat 213 ist.

Im Gehause 20 sind insgesamt finf erste Achslocher 211 vorhanden, welche
alle mit der funften Drehachse D5 fluchten. In der dusseren Seitenwandung des
Gehauses 20 ist nur auf der Seite des Voreinstellers 24 das erste Achsloch 211
vorgesehen. Dazu benachbart befindet sich in der Trennwand zwischen erster
Kavitat 210 und zweiter Kavitét 220 ein weiteres erstes Achsloch 211. Zwischen
den beiden ersten Kavitaten 210 und dritter Kavitat 213 ist in der entsprechen-
den Wandung je ein weiteres erstes Achsloch 211 angebracht. In der Trenn-
wand zwischen erster Kavitat 210 und zweiter Kavitat 220 ist das noch verblei-
bende erste Achsloch 211 positioniert. Im Gehduse 20 gibt es weiterhin insge-
samt vier zweite Achslécher 212, die alle mit der ersten Drehachse D1 fluchten.
In beiden &dusseren Seitenwandungen des Gehauses 20 ist je ein zweites Achs-
loch 212 vorgesehen. Dazu benachbart befindet sich zwischen den beiden ers-

ten Kavitaten 210 und dritter Kavitat 213 in der entsprechenden Wandung je ein
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weiteres zweites Achsloch 212. Ausser den ersten Achsléchern 211 und zweiten
Achsléchern 212 befinden sich im Gehduse 20 insgesamt vier Locher 217, die
alle mit der Achse A fluchten. Beide dusseren Seitenwandungen des Gehduses
20 sind mit einem Loch 217 versehen. Dazu benachbart sitzt in den Trennwan-
den zwischen erster Kavitdt 210 und zweiter Kavitat 220 je ein weiteres Loch
217. Innerhalb der zweiten Kavitat 220 befindet sich ein vorderes Fixierorgan
221, welches sich von der Bodenflache entgegengesetzt der vorderen Gabel
222 erhebt. Der einzelne Schenkel 22 hat an seinem freien Ende die vordere
Gabel 222 mit einem dritten Achsloch 223 darin. Die zweite Drehachse D2

erstreckt sich fluchtend durch die beiden dritten Achslocher 223.

Die zur zweiten Federeinheit 5 gehérenden Pakete 50 sind identisch aufgebaut,
so dass nachfolgend nur eines davon beschrieben wird. Ein zweites Federele-
ment 51 in Gestalt einer Spiralfeder ist mit einem Endstick 52 anhand eines
hinteren Fixierorgans 53 verbunden. Das Endstiick 52 hat ein Langloch 54, wel-
ches spater vom Stift 57 durchragt wird. Das Endstiick 52 hat gegentiber dem
hinteren Fixierorgan 53 eine hintere Gabel 56, in welcher der Einsatz 320 liegt.
Im montierten Zustand des Pakets 50 durchragt der Bolzen 55 die beiden Boh-
rungen in der hinteren Gabel 56 sowie den Einsatz 320 und ist mit der Sicher-
ung 550 in axialer Richtung entlang seiner sechsten Drehachse D6 gesichert.
Die Achse A durchlauft hingegen fluchtend den Stift 57 und das Langloch 54 im
Endstuck 52.

Figuren 4D und 4E (Erste Aufbauphase)

Die zweite Federeinheit 5 ist in die Basis 2 eingesetzt und damit verbunden.
Dabei wird zunachst am entsprechenden Paket 50 der Einsatz 320 in der hinte-
ren Gabel 56 platziert und mittels des Bolzens 55 sowie der Sicherung 550 in
axialer Richtung entlang der sechsten Drehachse D6 gesichert. Daraufhin wird
das jeweilige Paket 50 mit dem zweiten Federelement 51 voran in die entspre-
chende zweite Kavitat 220 am Schenkel 22 geschoben, bis das freie Ende des
zweiten Federelements 51 auf dem vorderen Fixierorgan 221 steckt. Der Stift 57
steckt im Langloch 54 auf der Achse A und ruht in den Lochern 217. Dieser

Vorgang geschieht in gleicher Weise mit dem anderen Paket 50. Der Stift 57 hat
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an einer Seite einen Absatz, der an der zur jeweils zweiten Kavitat 220 angren-
zenden Trennwand liegt. Der im Durchmesser reduzierte Fortsatz des Stifts 57
sitzt im dazu komplementaren Loch 217 der Trennwand. Beim Einsetzen des

Stifts 57 hebt man das entsprechende Paket 50 leicht an.

Figuren 4F und 4G (Zweite Aufbauphase)

In jede erste Kavitat 210 ist das entsprechende Druckstiick 23 eingesetzt. Dabei

liegt das einzelne Druckstiick 23 mit einer entlang des Innengewindes vorhan-
denen Auswoélbung an der Oberseite der Innenflache der ersten Kavitat 210 an,
wodurch die Reibung beim spéter beschriebenen Verstellvorgang minimiert wird
und somit das Verstellen der Druckstiicke 23 leichtgangig wird. Diese Position
der Drucksticke 23 muss entsprechend ausgerichtet und solange fixiert werden,
bis der — in nachster Aufbauphase gezeigte — Voreinsteller 24 das Gehause 20
durchragt.

Figuren 4H bis 4K (Dritte Aufbauphase)

Der zur Basis 2 gehdrende Voreinsteller 24 steckt innerhalb des Gehauses 20

und durchragt mit seiner Spindel 240 die finf ersten Achslocher 211 sowie die
beiden Druckstiicke 23. Die beiden Druckstiicke 23 sind dabei in komplement&-
rem Eingriff mit den entsprechenden Aussengewinden 241 auf der Spindel 240.
Sofern die Spindel 240 alle funf ersten Achslécher 211 durchragt und sich in
bestimmungsgemasser Endlage befindet, wird diese mit der Sicherung 242 ver-
sehen, welche in der zweiten Kavitat 220 angrenzend zum ersten Achsloch 211
positioniert ist. Dabei sitzt die Sicherung 242 in einer auf der Welle 240 vorhan-
denen umlaufenden Nut. Der Griff 243 ist auf der Spindel 240, z.B. mittels Ver-

rastung oder Verklebung oder eines Gewindes, fixierbar.

Figur 5A (Vierte Aufbauphase)

Zunéachst sind der Schieber 26 und die dazugehdrige Abdeckung 27 an der Hin-
terkante des Gehé&uses 20, quasi in Fluchtrichtung zur dritten Kavitat 213, ange-
bracht. Dabei ist die Abdeckung 27 mit der Schraube 270 fixiert, ermé&glicht aber
dem Schieber 26 eine Ab- bzw. Aufwértsbewegung fiir die spater beschriebene

Blockierung bzw. Freigabe der Synchronverstellung von Riicken- und Sitznei-
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gung. Die beiden Lehnenbugel 3 sind der Basis 2 angenahert, wobei das Lager

32 am Ansatz 30 des Lehnenbligels 3 auf den jeweiligen Einsatz 320 zum Paket

50 hin ausgerichtet ist.

Figur 5B (Finfte Aufbauphase)
Zwischen Gehause 20 und dem einzeinen Lehnenbigel 3 ist die erste Feder-

einheit 4 mit dem ersten Federelement 40 eingefihrt.

Figur 5C (Sechste Aufbauphase)
Die ersten Federelemente 40 sind an den Schultern 31 fixiert, z.B. angeklebt,
und jeweils ein Buchsenpaar 252 ist in das zugehorige untere Achsloch 302 im

Ansatz 30 des Lehnenbugels 3 eingesetzt.

Figuren 5D und SE (Siebente Aufbauphase)

Der einzelne Lehnenbigel 3 ist in abgesenkter Stellung an das entsprechende

Paket 50 der zweiten Federeinheit 5 angedockt (s. Figur 5D). Dabei umgreift
das Lager 32 am Ansatz 30 partiell den Einsatz 320 am Paket 50, und das erste
Federelement 40 liegt beabstandet zur ersten Kavitdt 210 gegeniber. Die bei-
den Druckstiicke 23 missen uber den Voreinsteller 24 so positioniert sein, dass
diese das im nachfolgenden Schritt beschriebene Aufrichten der Lehnenbigel 3
ermoglichen. Beim Aufrichten des Lehnenbligels 3 umgreift das am Ansatz 30
befindliche Lager 32 den am Paket 50 befindlichen Einsatz 320 vollstandig, und

das erste Federelement 40 liegt ganzlich in der ersten Kavitét 210 (s. Figur 5E).

Figuren 5F und 5G (Achte Aufbauphase)

Jeweils eine Hilise 251 ist von jeder Seite eines Schenkels 22 des Gehauses 20

dem zweiten Achsloch 212 angendahert und liegt dabei fluchtend auf der ersten
Drehachse D1. Die Hulsen 251 sind in die zweiten Achslocher 212 eingesetzt.
Dabei durchragt die einzelne Hulse 251 das in der dusseren Wandung des
Schenkels 22 befindliche zweite Achsloch 212, die im unteren Achsloch 302
steckenden Buchsen 252, das Achsloch 212 zwischen erster Kavitat 210 und
dritter Kavitat 213, ragt jedoch nicht in die dritte Kavitat 213 hinein, sondern

schliesst bundig daran ab. Der einzelne Lehnenbligel 3 ist in dieser Situation
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unter leichter Vorspannung, d.h. das zweite' Federelement 51 ist ein wenig ge-

staucht, so dass der Lehnenbugel 3 in aufrechter Position verbleibt.

Figuren 5H bis 5K (Neunte Aufbauphase)

Der Hoheneinsteller 25 ist dem rechten Schenkel 22 angenahert, wahrend der
Voreinsteller 24 aus dem linken Schenkel 22 herausragt. Dabei liegen der Stab
250 und das Griffstick 256 in Fluchtrichtung zur ersten Drehachse D1. Der
Ausléser 253, die Sicherung 254, die Feder 255 und die Kappe 28 liegen ober-
halb der dritten Kavitat 213 zum Einbau bereit. Der in den Hilsen 251 gefihrte
Stab 250 durchragt die Hulse 251, welche dem Griffstick 256 zugewandt ist,
vollstandig, hingegen die andere Hulse 251 nur anteilig. Beim Durchschieben
der ersten Hulse 251 erreicht der Stab 250 mit seinem vorderen Ende die dritte
Kavitat 213 und nimmt den Ausléser 253 und die Feder 255 auf, welche sich in
Fluchtrichtung zur ersten Drehachse D1 befinden. In bestimmungsgemaéasser
Endlage wird das vordere Ende des Stabs 250 in der zweiten Hilse 251 gefihrt,
welche sich auf der Seite des Gehéduses 20 befindet, an der der Griff 243 positi-
oniert ist. Der auf der Spindel 250 sitzende Griff 256 ist entweder verrastet, ver-
klebt oder verschraubt. Uber den Zugriff durch die dritte Kavitat 213 wird die Si-
cherung 254 durch einen am Ausléser 253 vorhandenen Schlitz auf eine am
Stab 250 vorhandene umlaufende Nut aufgerastet. Die Sicherung 254 liegt in-
nerhalb des Ausldsers 253 und ermdglicht dem Héheneinsteller 25 nur ein axi-
ales Verfahren im Wirkbereich der Feder 255 auf der ersten Drehachse D1. Die
Feder 255 wird beim Betéatigen des Hoheneinstellers 25 gestaucht und bewirkt
somit nach Betadtigung eine Rickstellkraft, um das Griffstiick 256 in seine ur-

sprungliche Position zu schieben.

Figur 5L (Zehnte Aufbauphase)
Abschliessend wird die Kappe 28 auf den Ausldser 253 aufgerastet und ver-
schliesst somit die dritte Kavitat 213. Dazu hat die Kappe 28 an der Unterseite

eine zum Ausldser 253 komplementare Kontur.
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Figuren 6A und 6B

Der Stuhl befindet sich momentan in der Nullposition bei minimaler Ricken- und

Sitzneigung Ry,S¢. Die zweite Federeinheit 5 steht unter der montagegemassen
Vorspannung, bei der die Stifte 57 in den Langléchern 54 in Richtung Stuhlfront
anschlagen und damit die Nullposition am Stuhl begrenzen. Gegenwartig ist die
minimale Vorspannung an der ersten Federeinheit 4 eingestellt. Hierbei sind
beide Druckstiicke 23 anhand des Voreinsteliers 24 so positioniert, dass die ge-
ringste Uberdeckung mit dem jeweiligen ersten Federelement 40 entsteht. Beim
Bewegen in die maximale Ricken- und Sitzneigung Rmax,Smax werden durch
die zunehmende Neigung der Lehnenbiigel 3 die auf den Schultern 31 der An-
sétze 30 sitzenden ersten Federelemente 40 an die Drucksticke 23 mit ge-
ringstem Federwiderstand angedriickt. Diese Einstellung ist fur leichtgewichtige

Benutzer geeignet.

Figuren 7A bis 7C

Der Stuhl befindet sich weiterhin in der Nullposition bei minimaler Rucken- und

Sitzneigung Rg,S¢. Im Unterschied zum vorherigen Figurenpaar 6A und 6B ist
nun maximale Vorspannung an der ersten Federeinheit 4 eingestellt. Beide
Druckstiicke 23 sind durch Betédtigung des Voreinstellers 24 nun mit grosster
Uberdeckung zum ersten Federelement 40 positioniert. Beim Bewegen in die
maximale Rucken- und Sitzneigung Rmax,Smax werden durch die zunehmende

Neigung der Lehnenbtigel 3 die ersten Federelemente 40 an die Druckstiicke 23
mit grésstem Federwiderstand angedrickt. Diese Einstellung ist fur héher ge-

wichtige Benutzer geeignet.

Figur 8

Der Stuhl befindet sich in maximaler Ricken- und Sitzneigung Rmax,Smax. Die
zweite Federeinheit 5 steht unter erhéhter Spannung, bei der die Stifte 57 in den
Langléchern 54 in Richtung Stuhirickseite anschlagen und damit die maximale
Ricken- und Sitzneigung Rmax.Smax @m Stuhl begrenzen. Das Zusammendri-
cken der zweiten Federeinheit § geschieht durch den Eingriff der Lager 32 in die

hinteren Gabeln 56 des jeweiligen Pakets 50 auf der sechsten Drehachse D6,
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die um die feststehende erste Drehachse D1 schwenkbar ist. Eingestellt ist die
minimale Vorspannung an der ersten Federeinheit 4 wie im Figurenpaar 6A und
6B, also beide Druckstiicke 23 sind mit geringster Uberdeckung mit dem jeweili-
gen ersten Federelement 40 positioniert. Der Rickenbereich 62 des Tragers 6
ist nach hinten gefahren und bewirkt 'somit ausserdem, dass die ersten Feder-
elemente 40 weitgehend an die Druckstiicke 23 angedrickt sind, allerdings mit
geringster Uberdeckung. Somit hat sich der zuvor geringste Federwiderstand
etwas vergrossert und tragt zur Rickstellkraft in die Nullposition etwas bei. Zur
Abfederung gegen die maximale Ricken- und Sitzneigung Rmax,Smax und als
Ruckstellkraft in die Nullposition tragen auch die Armlehnen 7 bei, welche ins-
besondere infolge der Verlagerung der dritten Drehachse D3 nun aufgeweitet
sind, z.B. durch Aufbiegen entlang der Stiutzbereiche 71 und/oder an den Uber-

gangen 78.

Bei der Stuhlausstattung ohne Armlehnen 7 missen die Federkrafte der ersten
Federeinheit 4 und/oder der zweiten Federeinheit 5 addquat héher dimensioniert

werden.

Figuren 9A und 9C

Der Schieber 26 schliesst in unblockierter Stellung mit seiner Leiste 264 quasi

bundig mit der Unterkante des Mittelteils 20 ab und ist eingefahren. Dabei
kommt der Block 263 oberhalb des zweiten Absatzes 312 der Kontur 310 vom
Lehnenbugel 3 zu liegen. Aufgrund des Absatzes 312 verbleibt ein Freiraum 313
zwischen der Kontur 310 und dem Block 263. Sofern der Lehnenbligel 3 aus-
gelenkt wird, fahrt der Block 263 in den Freiraum 313 ein, so dass die Be-
wegung hin zur maximalen Ricken- und Sitzneigung Rmax,Smax am Stuhl er-

maoglicht wird.

Figuren 9B und 9D

In blockierter Stellung ragt der Schieber 26 mit seiner Leiste 264 Uber die Un-

terkante des Mittelteils 20 hinaus und ist somit ausgefahren. Der Block 263 sitzt

nun unterhalb des zweiten Absatzes 312 der Kontur 310 vom Lehnenbiigel 3
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und liegt dabei an der Kontur 310 an. Somit ist kein Freiraum 313 mehr zwi-

schen der Kontur 310 und dem Block 263 vorhanden. Damit ist der Lehnenbtigel

3 in der Nullposition mit der minimalen Riicken- und Sitzneigung Rg,Sy arretiert.

Die auf beiden Stuhlseiten &quivalent und voneinander unabhdngig aufgeteilte
Wirksamkeit der ersten Federeinheit 4 und der zweiten Federeinheit 5 sowie die
beidseits voneinander unabhangige Wirksamkeit der Elastizitaten am Trager 6
und an den Armlehnen 7 resultiert in verbessertem Komfort, indem der rechte
und der linke Schulterbereich der Rickenlehne je nach Gewichtsverteilung
durch den im Stuhl sitzenden Benutzer sich unterschiedlich stark elastisch de-
formiert.
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Patentansmﬂche

1. Stuhl mit zueinander synchroner Verstellung zwischen Riickennei-

gung (R) und Sitzneigung (S), Uber einen Bereich zwischen einer jeweiligen

Nullposition von Rickenneigung (Rg) und Sitzneigung (Sp) und einer jeweiligen

maximalen Rickenneigung (Rmax) und Sitzneigung (Smax), mit:

a)
b)

c)

f)

einem zum Aufsetzen auf dem Boden bestimmten Untergestell (1);

einer Basis (2), die auf dem Untergestell (1) starr befestigt ist;

einem mit der Basis (2) verbunden Sitztrager (6), welcher einen Sitzbereich
(61) und einen Rickenbereich (62) aufweist;

zwei Lehnenbugeln (3), die zueinander verschieden auslenkbar sind und
einerseits an der Basis (2) und andererseits am Rickenbereich (62) des

Sitztragers (6) befestigt sind, dadurch gekennzeichnet, dass

die zwei Lehnenbugel (3) auf einer feststehenden ersten Drehachse (D1) an
der Basis (2) voneinander unabhangig angelenkt sind;

der Sitzbereich (61) des Sitztragers (6) auf einer feststehenden zweiten
Drehachse (D2) an der Basis (2) angelenkt ist;

die zwei Lehnenbugel (3) auf einer elastisch verformbaren dritten Drehachse
(D3) am Rickenbereich (62) des Sitztragers (6) voneinander unabhangig
angelenkt sind; und

der Riuckenbereich (62) des Sitztragers (6) elastisch verwindbar ist.

2. Stuhl nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass

eine erste Federeinheit (4) vorgesehen ist, welche gegen den jeweiligen be-
weglichen Lehnenbigel (3) wirkt; und

in Parallelschaltung zur ersten Federeinheit (4) eine zweite Federeinheit (5)
vorgesehen ist, welche sich einerseits an der Basis (2) in einem feststehen-
den Widerlager (221) abstitzt und die andererseits gegen den jeweiligen be-
weglichen Lehnenbigel (3) wirkt.
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3. Stuhl nach einem der Anspriche 1 und 2, dadurch gekennzeichnet,

dass

die erste Federeinheit (4) einstellbar ist und zwei separate erste Federele-
mente (40) umfasst;

die zweite Federeinheit (5) zwei separate zweite Federelemente (51) um-
fasst;

die Basis (2) ein U-formiges Gehduse (20) mit einem Mittelteil (21) und zwei
sich armartig davon erstreckenden Schenkeln (22) ist;

in jedem der Schenkel (22) ein zweites Federelement (51) angeordnet ist;
und ‘

durch das Mittelteil (21) die erste Drehachse (D1) verlauft, wahrend durch
die freien Enden der beiden Schenkel (22) sich die zweite Drehachse (D2)

erstreckt.

4. Stuhl nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass

der Sitztrager (6) zwei Holme (60) umfasst, die sich Gber den Sitzbereich
(61) und den Rickenbereich (62) erstrecken;

an den zwei Holmen (60) im Ruckenbereich (62) obere Anschlussorgane
(620) vorhanden sind, durch welche die dritte Drehachse (D3) verlauft;

an den zwei Holmen (60) im Sitzbereich (62) mittlere Anschlussorgane (610)
vorhanden sind, durch welche eine vierte Drehachse (D4) verlauft, und
zwischen den zwei Holmen (60) im Sitzbereich (61) eine erste Querstrebe
(63) angeordnet ist, an der sich vordere Anschlussorgane (630) befinden,

durch welche die zweite Drehachse (D2) verlauft.

5. Stuhl nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, dass

die erste Querstrebe (63) vorn im Sitzbereich (61) angeordnet ist und zwi-

~ schen den zwei Holmen (60) hinten im Sitzbereich (61) sich eine zweite

Querstrebe (67) erstreckt;
der Ruckenbereich (62) zwischen den zwei Holmen (60) von einem Ricken-
bligel (64) Uberbrickt ist;
die zwei Holme (60), die beiden Querstreben (63,67) und der Rickenbugel

(64) den Sitztrager (6) als zusammengefugte Einzelteile bilden oder der
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Sitztréger (6) einstlckig als Kunststoffspritzteil hergestellt ist; und

jeder Holm (60) zwischen dem Sitzbereich (61) und dem Riickenbereich
(62) einen Elastizitatsbereich (68) aufweist.

6. Stuhl nach einem der Anspriiche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet,

dass der Stuhl mit Armlehnen (7) ausgestattet ist, von denen jede Armlehne (7)

einerseits auf der dritten Drehachse (D3) und andererseits auf der vierten Dreh-

achse (D4) angelenkt ist.

7. Stuhl nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, dass

jede Armlehne (7) einen sich von der dritten Drehachse (D3) im Prinzip
horizontal erstreckenden Auflagebereich (72) und einen sich von der vierten
Drehachse (D4) aufwarts erstreckenden Stutzbereich (71) hat;

zwischen dem Auflagebereich (72) und dem Stitzbereich (71) ein Ubergang
(78) vorhanden ist;

die Armlehnen (7) bei der Bewegung des Stuhls in die maximale Rickennei-
gung (Rmax) und Sitzneigung (Smax) die Dampfungswirkung der ersten Fe-
dereinheit (4) und der zweiten Federeinheit (5) unterstitzen und bei der
Bewegung zuriick in Richtung Nullposition von Rickenneigung (Rg) und
Sitzneigung (Sg) die Ruckstellkraft der beiden Federeinheiten (4,5) unter-
stutzen; und

die Armlehnen (7) einstuckig als Kunststoffspritzteil hergestellt sind.

8. Stuhl nach einem der Anspriiche 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet,

dass

a)

sich durch die Basis (2) eine feststehende finfte Drehachse (D5) erstreckt,
auf welcher ein Voreinsteller (24) zum Einstellen der Intensitat der ersten
Federeinheit (4) angeordnet ist;

das einzelne erste Federelement (40) ein blockférmiger Kérper aus Elasto-
mer ist, welcher am Ansatz (30) eines jeden Lehnenbigels (3) angeordnet
ist;

auf dem Voreinsteller (24) langs der finften Drehachse (D5) zwei verschieb-
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bare Druckstiucke (23) angeordnet sind, von denen jeweils eines der
Druckstiicke (23) einem der ersten Federelemente (40) zugeordnet ist; und
sich die Druckstucke (23) durch Betdtigung des Voreinstellers (24) mit
wahlbarem Grad an Kongruenz auf die beiden ersten Federelemente (40)
ausrichten lassen, um bei Bewegung des Stuhls in die maximale Ricken-
neigung (Rmax) und Sitzneigung (Smax) entsprechend den zwischen den An-
satzen (30) und den Druckstiicken (23) gequetschten Anteilen der ersten
Federelemente (40) zusammen mit der Wirkung der zweiten Federeinheit

(5) die gewunschte Dampfung zu erzielen.

9. Stuhl nach einem der Anspriiche 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet,

dass

a)

die zweiten Federelemente (51) der zweiten Federeinheit (5) Schrauben-

druckfedern sind;

b) jedes zweite Federelement (51) mit einem Endstiick (52) versehen ist, das

ein Fixierorgan (53) aufweist, welches ein Ende des Federelements (51)
aufnimmt und somit ein Federpaket (50) entsteht; und

eine sechste Drehachse (D6) sich durch die Ansédtze (30) beider Lehnenbu-
gel (3) erstreckt, auf der die Endstiicke (52) beider Federpakete (50) ange-
lenkt sind.

10. Stuhl nach einem der Anspriche 1 bis 9, dadurch gekennzeich-

net, dass die Holme (60) des Sitztrégers (6) eine langslaufende Nut (66) haben,

in der sich ein Bezug (69) zum Uberspannen des Sitztragers (6) fixieren lasst.

11. Stuhl nach einem der Anspriiche 1 bis 10, dadurch gekennzeich-

net, dass im Untergestell (1) eine in der Hohe verstellbare Gasfeder (12) ange-

ordnet ist, auf welcher die Basis (2) ruht, um den Sitztréger (6) auf eine den Be-

durfnissen eines Benutzers entsprechende Hohe einzustellen und um eine Ver-

tikalachse (V) drehbar zu gestalten.
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