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(54)  Zaffzenf pro roziezévani usni

iltelem vynalezu je zlepSeni zafize-
ni pro rozfezdvéni mokrych usnf{ bezprost-
fednd po vyéinéni. '

Uvedeného iuéelu se dosahuje tim,
%e noZovy hifdel (23) je upraven v trub-
kovém nosniku (21) upevndném k jednomu
rameni vahadla (2), jehoZ druhé rameno
je spojeno s pistnic{ (14) tlakového
valce (15). LoZn4a podpéra (6) je uprave-
" ha na voziku (5), pro jehoZ kola (51)
jsou na zékladové desce (1) upraveny
kolejnice (16). Na voziku (5) je upraven
ozubeny hfeben’(SS). v jehoZz udrovni jsou
v nastavnych konzolach (11) zékladové
desky (1) ulozeny hnaci pastorky (72,
73), které jsou uloZeny na vystupnich
.hiidelech (71) samostatnych rota&nich
hydromotoré (7). Krom& uvedenych znakd
piedmétu vynidlezu existuji i dals§i moi-
né varianty.

Vynélezu lze vyuZit v koZeluZnach -
pro podélné rozfezavini hovézinovych
usni po vydinéni, pro kruponovani spéd-
kovych kiZi prfed &¢inénim apod.
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_ ' Vynéloz se tjké zatizen{ pro rozfezévéni usni, které sestivé
z 1o!né podpéry, nad ni% ~Je upraven kotoulovy ni%¥.

Vv koiolu!ské virob& se kife vesmds &inf vcelku, co¥ je vjhod-
né zvléstd gz hlediska mochaniekého pfenéieni, nap#. pomoc{ je¥dbu.
Po vy&in¥ni Je viak nozbytné ru¥ni menipulace s gdnotlivymi usné-
mi. Vy&ininé usnd majl pom&rn& velkou hnotnosfa%%;ﬁov§zinovyeh usn{
 Je to a¥ 50 kg a proto je ruinf menipulace s jednotlivymi celjmi
usnimi velmi nemdhavé. Proto se usn¥ o v&t3f hmotnosti bezprostfed-
né po vy¥in¥nf roziezévajl, obvykle podélnd na poloviny.

Dosud se vylin&né hov¥zinové usné rozrezédveji po jedné rulns.
Dvoj&lenné obsluha uloZ{ usen ne lo¥nou podpdru tak, %e jejf podél-
néd pilicf pffmke se nachéz{ nad dré¥kgu a pek ¥lenové obsluhy usen
ruinimi no¥i rozfefou sm¥rem od stfedu k okrajim. Roz¥ezené pdlky
usni voln¥ padejf na podlahu, odkud je pak ¥lenové obsluhy odebi-
raj{ a uklédaj{i na pfepravni paletu, kterou nakonec p¥esunou k dal-
#{m pracovaim operacim. Je ziejmé, %e tento zpﬁsob roz¥ezdvén{ usni
Jje velai nalihavy a zdlouhavy. PouZivénim ru¥nich no%d se na dle-
nich obsluhy vytvéFej{ bolestivé otlaky.

Je znémé zefizen{ pro rozifezdvénf usni na pdsy, JeZ sestévé

z no%ového pF{tla¥ného vélce. Na noZovém vélei jsou v pofadovenych
vzddlenostech ulo¥eny kotou¥ové nofe, které rozrezdvajl jednotlivé
usn® na pésy. Toto ze¥fzen{ je vyhodné pro roztezévéni ji%Z zcela ho-
tovych usni pro jejich dal3f zpracovéni, nap¥. v od¥vnim nebo v ge-
lenternim primyslu. Toto zaff{zeni v3ek neni uzpisobeno pro jednoré-
zové rozi‘ezdvén{ stohu mokrych usni bezprost¥edn& po jejich vy¥in&-
ni.

Uvedené nevyhody odstrenuje ze¥izeni podle vyndlezu, jehoZ
podstata spolfvé v tom, %e nofovy hi¥f{del je upraven v trubkovém nos-
niku, upevnéném k jednomu remeni vehedlas, jehoZ druhé remeno Je spo-
Jeno s pistnici tlakového védlce a loZnd podpéra je upravena na vo-
z{ku, pro jehoZ kola jsou na zdkladové desce upraveny kolejnice.

. LoZnd podpé&ra je podél obou stran uvpat¥ena vnit¥nf lichob&Znou bod&-
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nief a vn¥js8i lichob¥%nou bo&nici, jeZ jsou spojeny dnem. Kola
voziku majf pFepravni vélcové ¥dsti a vodici ku¥elové ¥dsti, jimiZ
jsou uloZeny na kolejnicfch. Na voziku je upraven ozubeny hieben,
v jeho% urovni Jsou v néstavnych konzoldch zdkledové desky uloZe-
ny hnac{ pastorky. Kefdy hnaci pastorek je uloZen na v¥stupnim
h¥*fdeli semostatného rote¥niho hydromotoru. Na trubkovém nosniku
je upraveno prvni remeno s brusnym kotoufem & druhé remeno s opér?
nou kladkou a s pF{tlednou kladkou, jimiZ je vytvoreno oboustranné
veden{ kotou¥ového noZe.

Vys8{ d¥inek vyndlezu spo¥ivd v tom, %e wzik s loZnou podpé-
rou posouvé cely stoh usni proti otélejicimu se kotou¥ovému no%i. |
Postupn¥d rozfezdvené pilky stohu usni sklouzdvaji po vnitfnich 1i-
chobdfnfch bo¥nicich. Tim se stoh usnf v mfst¥ Fezu rozeviré co
vyhodné sniZuje fezny odpor. Vn&jd{ lichob¥Zné bolnice pFitom za-
chycuj{ roz¥ezané pilky stohu usni na loZiné podpéfe, ne které se
vyhodné pPesunou k daldimu oprecovéni. Hnaci pastorky semo¥inn& po-
souvajf{ vozik s loZnou podp&rou do Fezu. Rota¥ni hydromotory'zjed-‘
nodudujf synchronizeci hnacich pastorki. Uspo¥ddéni brusného kotou-
%e umo¥nuje presné broudeni kotou¥ového nofe i v pribé&hu roziezdvé-
ni usni. Op&rnd kladke a pritla¥na klaedke, upravené z obou stran
kotouZového note, zajistujl pFesné vedené a sniZujf hladinu hluku
p¥i broueni. Kola voziku umo¥nuji presné vedenf po kolejnicich
p¥i rozPezévéni usni a teké bsfnou pfepravu po podlaze koZeluZské

provozovny.

P¥{kled provedeni zafizeni podle vynédlezu Je schématicky z0~-
brazen na vykresech, kde zna%i obr. 1 nérys a obr. 2 bokorys. '

K zékladové desce 1 (obr. 1) jsou upevnEny ndstevné konzoly
il a sloupky 12; Ve sloupkdch 12 je na &epu 13 uloZeno vahadlo 2,
je? je jednim remenem spojeno s pistnici 14 tlakového vélce 15
ukotveného ke spodnf Z¥dsti sloupkd 12. Na konci druhého remene va-
hadle 2 je upevndn trubkovy nosnik 21. Na jednom koneci trubkového
nosniku 21 je upevnén motor 22, jehoZ noZovy h¥idel 23 prodézi
trubkovym nosnikem 21. Na vy¥n&lém konci noZového hi¥fdele 23 Je
upevnén kotoufovy nd% 24. Ne trubkovém nosniku 21 je dédle uprave-
no prvni{ remeno 3, na ndmZ je ulofen elektromotor.3l, JehoZ spod-
n{ h¥{del 32 (obr. 2) je nezndzornénym Femenovym p¥evodem spojen
s h¥fdelem 33 brusného kotou¥e 34. Prvni remeno 3 sestévéd ze dvou
gdsti, je% Jsou spojeny nezndzornénym vykyvnym udstrojim, ovlddenym
sefizovacim téhlem 35. Na trubkovém nosnfku 21 je rovnéZ upraveno
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druhé rameno 4, k n&mu¥ je stavécim Sroubem 41 pfipojen drZdk 4_
Ne druhém rameni 4 je z jedné streny kotoudového noZe 24 uloZena’

opérné kladke 41 e na dridku 42 Jje z druhé strany kotouéového noZe
_i uloZena pfitlaéné kladke 44.

Ne zékledové desce 1 jsou upraveny kolejnice 16, na nichZ je
koly 51 ulo%en vozik 5, kterj Jje posuvny ve sméru s ke kdanufovému
noZi 24. Na voziku 5 je upevnéna loZnd podpéra 6, v jeji% vrchnt
ddsti je proti ost¥f kotou¥ového no¥e 24 vytvorena podélnd dréika
61. Lo¥né podp¥ra § je podél ‘obou stran opat¥ena vnit¥nimi licho-
b&¥nymi bo¥nicemi 62 a vnéaéimi lichobd¥nymi bo¥nicemi 63, JeZ jsou |
ssmostatn¥ spojeny dnem 64. Na loZné podpé¥e 6 je uloZen stoh h
zpracovévenych hovézinovych usni, na n¥m¥ se v mistd Fezu vytvéir{
rozeviraci klin g_;.‘Vahadlo 2 je plsobenim tlakového vélce 15 vy-
kyvné kolem &epu 13 mezi pracovni polohou /tato poloha je zobrazena
na obr. 1 a 2/ a klidovou polohou; p¥i ni%¥ je kotouXovy§ ni% gg;bez—
pedn& ned stolem h hov&zinovych usni. Ve vrchni ¥ésti sloupkd 12
Je vykyvné& kolem osy © uloZen bezpe¥nostni rém 8, ktery je opatien
dorazovym néverkem 81. Proti dorazovému ndvarku 81 je na néstavci
17 Jjedenoho sloupku 12 upraven splnaé 82. Kola 51 voziku 5 majl
pfepravni vélcové ¥dsti 52 o v&tdfm priméru a vodlel kuZelové Eds-
ti 23 o mendim priméru, jimiZ jsou uloZena na kolejnicich 16. Vo-
zik 5 je dédle opatlen o0jf 54 a ozubenym h¥ebenem 55, v jehoZ urov-
ni jsou na néstavnych konzoldch 1l zékladové desky 1 uloZeny hne-
ci pestorky 72, 73. Ke%dy hnaci pastorek 72, I3 je ulofen na vys-
tupnim h¥fdeli J1 semostatného rote¥nfho hydromotoru 1.

Mokré hov&zinové usné& se bezprostFedn& po vy&in&ni nasklddaj{
do stohu h ne lo¥nou podp¥ru 6 voziku 5, ktery pifitom stojf pre- 7
pravoymi vdlcovymi ¥dstmi 52 kol 51 na podlaze koZeluZské provozov-
ny. Obsluha piesune vozik 5 k zdkladové desce 1 a vodicimi kuZelovymi
téstmi 53 kol 51 jej zatleli po kolejnicich 16 ve sm¥ru g, e se
dostene ozubeny h¥eben 55 do styku s ozubenim prvniho hnacfho pas-
torku 72, ktery je dosud v klidu. V této poloze vozfku 5 je p¥edni
okraj stohu h hov&zinovych usni pod kotou¥ovym noZem 24, ktery je
v klidové poloze vehedla 2. Pak obsluha nezndzorndénym ovladafem
uvede do &innosti tlekovy vélec 15, jeho% pistnice 14 vykjvne ve-
hedlo 2 kolem &epu 13 do pracovni polohy, v ni%¥ nezndzorndny ¥r{af-
ci sp{na& uvede do ginnosti Jjednaek motor 22 noZového hi¥idele 23
‘a Jednak, po nastavené ¥esové prodlevd, rotaini hydromotory ] hna-
cich pastorkd 72, I3.
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Prmi hneci pastorek 72 tak prost¥ednictvim ozubeného hi‘ebene 55
zane posouvat vozik 5 ve sm¥ru g se stohem h hov¥zinovich usni
proti otd¥ejicimu se kotoufovému no¥i 24. Tek se poskpn¥ podéln¥
roz¥efe cely stoh h hov&zinovych usni v mistd podélné drdé¥iky 61 loZ-
né podpéry 6. Pokra¥ujfcim posuvem voziku 5 se dostene pfedni okraj
ozubeného hiebene 55 do zdb&ru s druhym hnacim pastorkem 73. V dds-
ledku pru¥nosti neznézorn&ného propojoveciho systému tlekového mé-
dia se hnac{ pastorky 72, I3 obou rota¥nich hydromotord podle pot¥e-
by sesynchronizujf a vozik 5 se tak nepfetrfitd rovnomérn& posouvéd
po kolejnicich 16 a¥ do roz¥ezéni celé délky stohu h hov&zinovych |
usn{, kdy neznézorn&ny koncovy spi{nad uvede: celé zaiizeni do kli-
dové polohy. -

PFi rozPezdvéni vyhodn& pisob{ vliastni véhavusni,Akteré‘sé,
z¥%sti chovaj{ ve stohu h jako homogenn{ rosolovité hmota. Rozfeza-
né ¥ésti stohu h mokrych usni tek postupné sklouzdveji po vnitinich
lichob&¥nych bo¥nicich 62 a v mist¥ Fezu vytvérejf rozeviraci klin
Rl , ktery zebrenuje sviréni kotoudového noZe 24. Tek lze pouzit
pro pohon kotou¥ového nofe 24 motoru 22 o ni%Z¥im vykonu. Roziezané
poloviny stohu h jsou p#i skluzu zachyceny vnéjsimi lichobéZinymi
bo¥nicemi 63, tek¥e pilky hov&zinovych usni zistaveji{ vyhodn& srov-
nény na loZné podp¥te §, kde jsou pfipreveny pro manipulaci p#i del-
8{m opracovédni. Vozik 5 s rozi‘ezénjmi polovinami stohu h obsluha
presune z kolejnic 16 a ddle po podlaze koZeluZské provozovny k
daldf pracovni operaci, nap¥. ke Zdiméni.

KotouZovy§ ndZ 24 se podle potieby pribrusuje brusnym kotoudem
34 ‘i v prib&hu Fezéni. Intenzita brouseni se nastevi pootéZenim
setizovactho téhla 35. Ktoulovy niZ 24 je neustdle oboustranné ve-
den op&rnou kladkou 43 a pFitla¥nou kladkou 44, ¥im¥ se zejméne pii
brouSeni sou¥esnd snifuje hladina hluku. P¥itlek pF{tlaedné kladky
44 lze seifdit stav&cim Zroubem 4l. Pro pohon kotou¥ového noZe 24
je vyhodné ve funkci motoru 22 pouZit rotainfho hydromotoru, ktery
velmi dob¥e odolévéd vlhkému prost¥edi koZeluZfského provozu. Dal3{
jeho vyhodou Je to, Zfe v p¥ipad¥ styku osti{ kotoufového noZe 24
s tuhym télesem, nehodile se vyskytnuv¥im ve stohu h usni, stoupne
tlek tlekového médie a pisobenim pojistného ventilu se tento rotad-
ni hydromotor zastavi. Tak se zabréni poékozeni motoru 22 i kotou-
gového noZe 24. :

Vyndlezu lez vyuiit pro podélné rozfezévéni hové&zinovych usni
po vy&in&ni, pro kruponovani spodkovych ki%{ p¥ed &in&nim & pod.
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Zefizeni pro rozdezdvdni usni, jei sestdvé z loZné podpéry,

nad ni% Je upraven kotou¥ovy ni%, vyzna¥ujfcf se tim,%e no%o-
vy h¥fdel (23) je upraven v trubkovém nosniku (21) upevn&ném

k jednomu remeni vahadla (2), jeho% druhé rameno Je spojeno s
pistaict (14) tlakového vélce (15) a loZné podpéra (6) je upra-
vena na voziku (5), pro jeho¥ kola (51) jsou na zdkladové des-
ce (1) upraveny kolejnice (16).

Zafizen{ podle bodu 1, vyznaéujici se tim, Ze loZnd podpira
(6) je podél obou stran opatfena vnit¥nf lichob&Znou bo&nict
(62) a vn&jis lichob&%nou boénici (63), jeZ jsou spojeny dnem
(64).

Zafizeﬁi podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze kola (51) vozfku
(5) majl pFfepravni vélcové ¥dsti (52) a vodfcf kulelové gdsti
(53), Jjimi%¥ Jsou ulo¥eny na kolejnicfch (16).

Zer{zen{ podle bodu 1, vyznafujfci se tim, %e na vozfku (5) je
upraven ozubeny hi*eben (55), v jeho¥ drovni jsou v ndstavnych
konzoldch (11) zékladové desky (1) ulo¥eny hnac{ pastorky (72,
73).

Zat{zend podle bodu 4, vyznedujici se tim, %e ke?dy hnac{ pas-
torek (72, 73) je ulofen ne vystupnim h¥fdeli  (71) semostatné-
ho rota&nfho hydromotoru (7).

Zakizen{ podle bodu 1, vyznadujici se tim, %e na trubkovém nos-
niku (21) je upreveno prvni remeno (3) s brusnym kotouZem. (34)
a druhé remeno (4) s op&rnou kladkou (43) a s pFitla&nou klad-
kou (44), jimi%¥ je vytvoreno doustranné vedeni kotou&ového no-

Ze (24).

2 vykresy
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