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Wynalazek dotyczy maszyny do podbi-
jania tlucznia pod podklady kolejowe, za-
opatrzonej w ramiona do podbijania ttucz-
nia, ktérych ruch roboczy jest ruchem wa-
hadlowym.

Zgodnie z wynalazkiem wychylenie ra-
mion podczas ich ruchu wahadlowego jest
w kierunku poziomym krétkie, ruch waha-
dtowy jest zatem drgawkowy. Ramiona do
podbijania tlucznia wykonywaja poza tem
dodatkowy ruch roboczy, dzigki zblizaniu
ich osi wahania sie ku sobie. Tego rodzaju
niestosowany zasadniczo dotychczas rodzaj
pracy takich ramion daje nadzwyczaj ko-
rzystne wyniki. Gdy bowiem uzycie do-
tychczas znanych maszyn do podbijania

tluczniem podktadéw kolejowych daje wy-
niki takie same, jak podbijanie reczne, to
wskutek ruchu drgawkowego ramion do
podbijania w maszynie wedlug wynalazku
ttuczen zostaje uporzadkowany, a nastep-
nie, wskutek zblizania sie ku sobie osi waha-
nia si¢ ramion po obu stronach podklady,
zostaje on silnie pod ten podktad wtloczo-
ny, jednak bez kruszenia kamieni, jak to
musialo mieé niestety miejsce przy pracy
znanych maszyn tego rodzaju.

Aby skutecznie zapobiec uszkodzeniu
maszyny przez nagle powstajgce przecia-
Zenie i zapobiec ponadto przesunieciu sie
toru kolejowego, ulozonego przed podbija-
niem tlucznia, maszyna wedlug wynalazku
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jest zbudowana tak, zZe po osiagnieciu o-
kreslonej zwartosci podbijanego tlucznia,
ruch drgawkowy ramion,podbijajacych u-
staje samoczynnie, np. wskutek osadzenia

osi wahania ramion podbijajacych na po-

datnej wsporze, najkorzystniej na ttoku,
znajdujacym si¢ pod ci$nieniem, np. spre-
Zonego powietrza.

Rysunek przedstawia przyklady wyko-
nania maszyny wedlug wynalazku, a mia-
nowicie fig. 1 — widok boczny maszyny;
fig. 2 — widok zpfzodu, fig. 3 — cze$é ma-
szyny ze zmiana, zaznaczona linjami prze-
rywanemi; fig. 4 — cze$¢ maszyny w zwiegk-
szonej podziatce; ‘fig. 5 — inng pestac

_ wykonania mechanizmu wedlug fig. 3; fig.

6 — réwniez czesciowo zmieniony ‘mecha-
nizm do podbijania podkladéw; fig. 7 —
nastépna odmiane tego mechanizmu, a fig.
8 — w zwigkszonej podzialce poszczegolne
czesci mechanizmu w przekrO]u wzdluz
linji A — B na fig. 7. :

Maszyna, przedstawiona na fig. 1, jest
zbudowana na ramie I wozu, wprowadza-
nego na obrabiany odcinek 12 toru i umiej-
scawianego na czas pracy przez ustalenie
kél 4. Na stalej ramie I zbudowane jest
rusztowanie Ia,, zawierajace prowadnice
pionowe 3 o ksztalcie stupéw, po ktérych
moze si¢ §lizga¢ pionowo rama przesuwna
2. Rama_1 dzwiga ramiona 10, 10°, zaopa-
trzone na swych dolnych koricach w odpo-
wiednie szczeki 22, 22°, lopatki lub podob-
ne narzady do podbijania tlucznia. Silnik
5, umocowany na stalej ramie 1, wywoluje
za posrednictwem pedni 6 i 7 ruch wozuy,
a za posrednictwem pedni 8 — prace ma-
szyny do podbijania podkladéw. Rame
przesuwna, 2, slizgajaca si¢ po pionowych
stupach, podtrzymujg laricuchy 9, 9°, regu-
lowane przy pomocy niezaznaczonej na ry-
sunku korby z hamulcem tasmowym, sli-
zgajacym si¢ po krazku wspélnym dla koét
wyciagowych i podobnych czesci mecha-
nizmu. Przy opuszczaniu ramy i zwalnia-
niu taricuchéw przez odhamowanie hamul-

ca i t. d. ramiona 10, 10° do podbijania
stykaja sie z podtorzem. Pednia 8, stuza-

ca do napedu maszyny, wprawia w ruch

obrotowy wal 14, przedstawiony na fig. 2
w rzucie pionowym, a na fig. 1 i 3 w wido-
ku czotowym. Na przesuwnej ramie 2 osa-
dzone sa zwrotnie dokola sworzni 27 ra-
miona 10, 10° do podbijania, majace we-
ditug rysunku posta¢ dzwigni dwuramien-
pych. Kazdy ze sworzni, podtrzymujacych
te ramiona do podbijania, jest polaczony
z jedna nakretka 25, przestawiana za po-
$rednictwem obrotowego wrzeciona 24 o
gwincie prawo i lewoskretnym 23, 23, osa-
dzonego w ltozyskach! ramy 2. Wrzeciono
24 jest pokrecane zapomoca lancuchéw i
kot taricuchowych 24‘. Sworznie 27, na kté-
rych zawieszone sa ramiona 10, sg osadzo-
ne swemi koricami obrotowo w prostokat-
nych sankach 26a, ktére mozna przesta-
wia¢ w odpowiednich prowadnicach 26.
Ramionom 10, 10° nadawany jest ruch wa-
hadlowo-drgawkowy. Wal, obracany za
posrednictwem pedni 8, posiada mimosro-
dy 15, ktérych drazki mimosrodowe 17 sa
ptowadzone w pochwach 18, 18° i zaopa-
trzone na konicach 20 w gwint, wobec cze-
go za posrednictwem nakretki 27 ma sig
mozno$¢ regulowania napiecia sprezyn 19,
umieszczonych miedzy pochwami 18, 18° a
pierscieniami mimo$rodowemi 16. Pochwy
18, 18° stuza jako taczniki przegubow krzy-
zowych, zaopatrzone w czopy, na ktérych
osadzone sa wahliwie gorne konce ramion
10, 10°.

Maszyna dziala w sposéb nastepujacy.

Maszyne z podniesionemi do -géry ra-
mionami 10 (polozZenie to jest zaznaczone
na rysunku linjami przerywanemi) dopro-
wadza si¢ po szynach nad podklad 11 (fig.
1) i zabezpiecza przed przesunieciem si¢
po torze. Wrzeciona 24 sa nastawione
przytem w ten sposéb, aby obydwie szcze-
ki do podbijania byly rozchylone. Przez
odpowiednie kierowanie taricuchem 9 opu-
szcza si¢ przesuwna rame 2, dzieki czemu
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szczeki 22, 22° obydwéch par ramion opu-
szczajq si¢ po obydwéch stronach podkiadu
na podtorze 13, to jest na tluczen, wywie-
rajac nan nacisk cigzarem wiasnym i cie-
zarem slizgajacej si¢ ramy. Czes¢é tego cig-
Zaru moze w razie potrzeby przejaé lan-
cuch 9. Po wprawieniu walu 74 w ruch ob-
rotowy zapomoca mechanizmu napedowe-
go mimosrody 15 wywoluja taki drgawko-
wy lub wahadtowy ruch ramion, ze korice
szczgk odchylaja si¢ od swego potozenia
spoczynku np. 0 1 — 2 cm. Ten wahadto-
wy lub drgawkowy ruch przenosi sie na
sprezyne 19, cho¢ oczywiscie mozna réw-
niez zastapi¢ sprezyne nieruchoma pochwa
rozporowa. Drgania szczek, uderzajacych
w tluczen, poruszaja materjal podtorza w
ten sposob, ze zostaje nim podbity pod-
ktad, a szczeki wraz z ramionami zanurza-
ja si¢ w podtorze az do zadanej gleboko-
$ci, to jest az do dolnych krawedzi podkta-
du. Podczas opuszczania ramion 10, 10°
obraca si¢ wrzeciona 24 w ten sposéb, aby
nakretki 25 oraz czopy ramion 10, 10° po-
ruszaly sie i zblizaly ku sobie, przeksztalca-
jac drgania ramion, obrabiajacych tluczen,
w ubijanie i wtlaczanie, jak widaé¢ z fig 1
po prawej jej stronie, tlucznia pod pod-
klad. Ostatecznym rezultatem tego podbi-
jania podkladu jest, jak to wykazaly pro-
by, calkowite wypelnienie tluczniem pu-
stej przestrzeni pod podkladami.

Przesuwne pionowe ramy podwéjne 2,
przedstawione na fig. 2, moga réwnocze-
$nie lub kolejno wtlaczaé ttuczen pod je-
den i ten sam podklad.

Po zakoniczeniu podbijania danego pod-
kladu rozsuwa si¢ szczeki ponownie przy
pomocy wrzecion 24, podnosi si¢ lafcu-
chem 9 przesuwne ramy 2, przesuwa woz
i yozpoczyna nowy zabieg roboczy przy na-
stepnym podkladzie. Jezeli dany podklad
nalezy podbi¢ znaczniejsza iloscig ttucznia,
to trzeba ten szereg czynnodci, t. j. opu-
szczanie ramion, $ciagganie szczek, wtla-
czanie tlucznia, rozchylanie szczek i pod-

nhoszenie ramion po dowiezieniu $wiezego
tlucznia powtarzaé¢ kilkakrotnie az do u-
zyskania potrzebnej zwartosci podbicia.

Wrzeciona 24, stuzace do rozrzadzania
ramionami, maja taka dlugos¢, jaka po-
zwala, jak to wida¢ na fig. 2, na podbija-
nie z obydwéch stron nawet podwoéjnych
podktadéw.

Posta¢ mechanizmu do podbijania moze
byé¢ rozmaita.

-Fig. 3 przedstawia nieco odmienna po-
sta¢ wykonania mechanizmu do podbijania,
a mianowicie inny ksztalt ramion. Nakretki
25 posiadaja tu ramiona 30, a korice 29 ra-
mion 10, 10° sa osadzone wymiennie, to jest
dajg si¢ odejmowaé i zastgpowaé mecha-
nizmem do podbijania 31, 32, 33, 34 i 36,
przedstawionym na rysunku linjami prze-
rywanemi. Wodzik 36 przenosi ruch ramie-
nia 10° na dZwignie dwuramienng 32, po-
laczong wahliwie z ramieniem 30 oraz z
dzwigarkiem 33 narzedzia 34. Narzedzie
34 jest utrzymywane w polozeniu skosnem
do podtorza zapomoca dzwigni 32. Nachy-
lenie narzedzia moze byé regulowane przy
pomocy wrzeciona z gwintem prawo i le-
woskretnym. Skosne nastawienie ramion
10, 10° jest zalecone przy podbijaniu drew-
nianych podkladéw, przy ktérem winien
by¢ wywotany nacisk w kierunku piono-
wym i poziomym. Poza tem dzialanie me-
chianizméw, przedstawionych na fig. 1 i 3,
jest takie samo.

W postaci wykonania mechanizmu do
podbijania podkladéw, przedstawionej na
fig. 5, ramiona skladaja sie z dzwigni 37a,
zaopatrzenych w szczeki 22, oraz z dzwigni
37b. W kazdej parze ramion dZwignia 37a,
zaopatrzona w szczeki, jest podtrzymywa-
na dZwignia 37b, na ktérej dolnym koricu
41 znajduje sie¢ lozysko przegubowe. Dzwi-
gnia 37a jest polaczona przy pomocy czo-
pa 42 z drazkiem 43, podtrzymujacym
pierscied 16 mimosrodu 15 obracajacego
si¢ walu 14, sprzezonego z mechanizmem
napedowym maszyny. Dzwignia 37b jest



prowadzona poziomo, t. j. rawnolegle do
toru przez nieprzedstawione na rysunku
tozysko w postaci rowka. Lozysko to pod-
trzymuje zarazem drazek 40, polaczony
z diwignia dwuramienng 39, zaklinowansa
na wale, ktéry dzwiga ramie napedowe 50.
Dzwignia 37b jest osadzona obrotowo wpo-
blizu swego gérnego korica na czopie 45,
osadzonym w koricu trzona 46 ttoka 47,
poruszajacego si¢ w cylindrze 48. Cylinder
ten jest polaczony ze zbiornikiem sprezo-
nego powietfza, zasilanym zapomoca nie-
przedstawionej na rysunku sprezarki. Ko-
rzystnie jest ten zbiornik sprgzonego po-
wietrza zaopatrzyé w manometr regulacyj-
ny, aby cisnienie nie przekraczalo przepi-
sanej granicy. Rami¢ napedowe 50 posiada
na gérnym swym koricu postaé widetek, w
ktorych prowadzony jest czop 51, umie-
szczony na srubie napgdowej 52. Sruba ta
jest przesuwana osiowo zapomoca nakretki
53, osadzonej obrotowo na ramie 2 maszy-
ny, przyczem rami¢ 50 jest wprawiane w
ruch wahadlowy zapomoca czopa 51.

Opisany mechanizm, przedstawiony na
fig. 5, dziata w sposéb nastepujacy.

Na rysunku zaznaczone sa linjami pel-
nemi poszczegélne czesci urzadzenia po
ukoriczeniu podbijania podktadu 11, linja-
mi za$ kreskowanemi — ramiona rozsunie-
te. Pod dzialaniem nakretki 53 ramie 50
obraca si¢ z lewa na prawo, wskutek cze-
go diwignie ze szczekami sie¢ rozsuwaja.
Urzadzenie nalezy potaczy¢ z pednia 8,
przedstawona na fig. 1 i 2, w ten sposéb,
azeby silnik podniést wgére przesuwna
ram¢ 2 maszyny, a kola, na ktérych ona
spoczywa, poruszaly wéz po szynach. Po-
nad majacym by¢ podbitym podkiadem
opuszcza si¢ przesuwng rame z rozsuniete-
mi ramionami na podtorze. Wal 14 zostaje
uruchomiony, a wraz z nim wprawiona w
obrét nakretka 53, wskutek czego ramie
50, poruszajac si¢ z prawa na lewo, wywo-
luje zwieranie si¢ szczek 22, jak to przed-
stawiono linjami pelnemi.

Drgania, wywolane zapomoca mimosro-
du 15, sprawiajg, ze tluczen zostaje weci-
$niety wzglednie wbity pod podktad i to w
przypadku zelaznego, pustego wewnatrz
podktadu (fig. 1) — az pod wewnetrzna
powierzchnie tegoz.

Przy podbijaniu zdarza sig, ze przegub
41 nie stwarza juz materjalowi podtorza
rownomiernego lub dostatecznego oporu,
tak ze dZwignia 37b zaczyna drgaé, ponie-
waz punkt oparcia dZwigni 37a przesunal
si¢ ze srodka obrotu 41 w swem kranicowo-
dolnem potozeniu wzgledem szczek. Dzigki
elastycznosci sprezonego powietrza w cy-
lindrze 48 wal 14 obraca si¢ jednak w dal-
szym ciagu i wykonywa podbijanie az do
granicy, wyznaczonej przez cisnienie, pa-
nujace w cylindrach. Cisnienie to jest przy
kazdem polozeniu ttokéw w cylindrach
state. Sita, potrzebna do zwarcia szczek,
jest niezalezna od szerokosci ich rozwar-
cia. Podbijanie jednego podkladu moze
trwaé krécej od 20 sekund.

Rami¢ napedowe 50 uruchomia jedno-
cze$nie cztery pary ramion, uzywanych do
podbijania jednego i tego samego podkla-
du (fig. 2). W tym przypadku potrzebne
sg cztery wrzeciona napgdowe. Ramie 50
mozna wykonaé réwniez w postaci wycinka
z¢batego, sprzegnigtego ze slimakiem. Na
fig. 6 dZwignia 37a jest wygieta w przeciw-
nym kierunku, niz na poprzednich figurach.
Ta postaé¢ wykonania nadaje sie szczegél-
nie do mechanicznego podbijania drewnia-
nych podktadéw 11b, poniewaz s$redni kie-
runek ruchu narzedzia nie zmienia si¢ wraz
z rozwarciem szczek, podczas gdy w me-
chaniZmie, przedstawionym na fig. 1,
ksztalt dzwigni 37a sprawia, ze kierunek
ruchu narzedzia roboczego jest wzgledem
poziomu nachylony i to w ten sposéb, ze
kat wzgledem poziomu wzrasta wraz z po-
stepujagcem zwieraniem si¢ szczek, wsku-
tek czego zelazne puste wewnatrz podkla-
dy zostaja wypelnione tluczniem nalezy-
cie.



W postaci wykonania, przedstawionej
na fig. 7, rami¢ 54 dZwiga na swym dolnym
koricu wlasciwe narzedzie do podbijania i
jest polaczone lubkiem 55 z dzwignig 56,
ktérej czesé¢ srodkowa jest przegubowo
potaczona z nakretka 57, osadzona na
wrzecionie 68. DZwignia 56 jest polaczona
z koricem trzonu 59 ttoka 60, poruszjacego
si¢ w cylindrze 61, natomiast gérny koniec
ramienia 54 jest polaczony przegubowo z
koricem drazka 62, przymocowanego do
walu 14 za posrednictwem pierscienia 16
mimosrodu 15. Pomiedzy glowica trzonu
tlokowego 59 a pokrywa cylindra umie-
szczona jest sprezyna 63, ktéra ciagnie
ttok ku pokrywie cylindra.

Fig. 8 przedstawia przekroje szczegé-
l6w urzadzenia wzdluz linji A — B na fig.
7. Rysunek ten wyjasnia budowe zaworéw.
W cylindrze 61 znajduja si¢ dwa otwory
66 i 67, z ktérych pierwszy laczy sie z wy-
drazeniem, znajdujacem si¢ pod grzybkiem
64 jednego zaworu, a drugi z wydrazeniem,
znajdujgcem si¢ ponad grzybkiem 65 dru-
giego zaworu. Grzybek 64 przyciska silna
sprezyna 68, ktérej nacisk reguluje sie
przy pomocy wkreconej zatyczki 69, zao-
patrzonej w uz¢bienie 70. Pusta przestrzen
ponad grzybkiem 64 i takaz przestrzen
pod grzybkem 65 uchodza do wspélnego

wylotu 71, polaczonego ze zbiornikiem
cieczy, np. gliceryny.
Ta postaé wykonania mechanizmu

dziala w ten sposéb, ze dopéki tluczen
daje si¢ wbija¢ pod dziataniem drgan
dzwigni 54 pod podklad, dopéty ttok 60
przeciwstawia opor, ktéry przenosi si¢ za
posrednictwem dzwigni 56 i tubka 55 na
przeguby dZwigni 54 i powoduje jej drga-
nia tak, jak gdyby byla ona osadzona na
sztywnym narzadzie. Sprezyna 68 jest jed-
nak nastawiona tak, Ze przy osiagnieciu
pewnego stopnia zwartosci ttucznia, ciecz,
np. gliceryna, po podniesieniu grzybka 64
przeciw dzialaniu sprezyny 68 moze sig
przedostawaé z cylindra do zbiornika za-

pasowego. W ten sposéb tlek 60 przestaje
wspieraé dZwignie 56, zabezpieczajac ja
przed nadmiernem obcigZeniem. Mimo nie-
§cisliwosci cieczy mozliwy jest drgawko-
wy ruch tloka, poniewaz sprezyna 23 od-
ciaga go po kazdem wypchnieciu cieczy z
cylindra 61 zpowrotem. Przy powrotnym
ruchu tloka 60 ciecz doplywa do cylindra
61, gdyz wtedy podnosi sig¢ grzybek 65 za-
woru wlotowego i wpuszcza ciecz ponow-
nie do cylindra. Jest to mozliwe, gdyz
sprezyna, naciskajaca grzybek 65 jest dosé
slaba i wywiera mniejsze ci$nienie na ten
grzybek zaworowy niz cisnienie atmosfe-
ryczne, panujace w zbiorniku zapasowym.

Yahcuchy 9 sa polaczone z odpowied-
niem urzadzeniem, napedzanem powie-
trzem sprezonem. Pierscienie mimosrodowe
16 urzadzenia poruszaja si¢ przewaznie w
tozyskach kulkowych lub watkowych. Cata
maszyna jest zaopatrzona (fig. 2) w widocz-
ne od dolu dzwignie 35° i nieprzedstawio-
ny na rysunku mechanizm do wurucho-
miania ich, dzigki czemu daje sig¢ przy po-
mocy kétek tocznych 35 przenosié¢ na szy-
ny, ustawione prostopadle do toru, w celu
przepuszczania pociagéw, przewidzianych
rozkladem jazdy. Zdejmowanie maszyny
moze byé uskuteczniane przy pomocy réw-
niez innych urzadzed, np. przy pomocy du-
zych obreczy o osiach réwnoleglych do
szyn, ktére pozwalaja maszyne wywrdcié
obok toru.

Zastrzezenia patentowe.

1. Maszyna do podbijania tluczniem
podkladéw kolejowych, wyposazona w pa-
ry ramion, podbijajacych ttuczen, porusza-
jacych sie ku sobie i od siebie, znamienna
tem, ze posiada urzadzenie, ktére ramio-
nom (10, 10°), podbijajacym tluczer i wy-
konywajacym zasadniczo poziomy ruch
drgawkowy, nadaje jednoczesnie ruch po-
suwisty np. przez przesuwanie ich osi (27
wzglednie 44), okoto ktorych dokonywa sie
ich ruch obrotowo-drgawkowy.



2. Maszyna wedlug zastrz. 1, znamien-
na tem, Zze jej ramiona (10, 10°), podbija-
jace tluczeri, z osadzonemi na nich szcze-
kami (22, 22°) sa polaczone z umieszczo-
nym migdzy niemi mechanizmem do wywo-
tywania krétkich drgad ramion, skladaja-
cym si¢ np. z mimo$rodu (15) i pierscieni
mimosrodowych (16), a kazdy ze sworzni
(27), podtrzymujacych te ramiona, jest po-
laczony (fig. 3i4) z oddzielna nakretka
przestawna, (25) wrzeciona (24} o gwincie
prawo i lewoskretnym (23, 23°).

3. Maszyna wedlug zastrz. 1 i 2, zna-
mienna tem, Ze miedzy pierscienie mimeo-
srodowe (16) i ramiona (10, 10°), podbija-
jace tluczen, wlaczone sa nastawne spre-
zyny (19), stuzace do powodowania zapo-
moca nacisku, wywolywanego zwartoscia
tlucznia, samoczynnego wylaczania si¢ ru-
chu wahadlowego ramion (10, 10°).

4, Maszyna wedlug zastrz. 3, znamien-
na tem, ze drazki mimosrodowe (17), za-
chodzace na gérne korice ramion (10, 10°),
sa osadzone na ramionach przesuwnie za-
pomocg pochw (18, 18°) i sa zaopatrzone
w gwint (20) do nastawiania zapomoca na-
kretek (21), sprezyn (19), nasunietych na
te drazki (17, 17°) i opierajacych si¢ o po-
chwy (18, 18°).

5. Maszyna wedlug zastrz. 1—4, zna-
mienna tem, Ze ramiona (10, 10°) sa poni-
Zej wrzeciona (24) zgiete pod katem w ce-
lu skosnego ku dotowi prowadzenia narze-
dzi (34) do podbijania i sa zaopatrzone
w przegubowe réwnolegltoboki (31, 32, 33),
dZwigajace narzedzia rebocze (fig. 3).

6. Maszyna wedlug zastrz. 1, znamien-
na tem, ze osie wahania sie ramion (10, 10')
sa oparte na podatnej wsporze, najkorzyst-
niej na tloku (47, 60), znajdujacym sie
(fig. 5, 6, 7) pod cisnieniem (np. sprezo-
nego powietrza), co zabezpiecza przed zla-
maniem ramion (10, 10°) lub innych czesci
maszyny.

7. Maszyna wedlug zastrz. 6, znamien-
na tem, ze kazda dzwignia (37a) jest pod-

trzymywana druga dzwignia (37b), ktéra

gornym koricem jest polaczona z tlokiem.

(47), a w srodkowej czesci jest polaczona
zapomoca, drazka (40) z dwuramienna
dzwignia (39), majaca na celu rozsuwanie
i zsuwanie ku sobie dzwigni (37a), pracuja-
cych jako narzedzia podbijajace (fig. 5, 6).

8. Maszyna wedlug zastrz. 7, znamien-
na tem, ze dZwignia dwuramienna (39) do
zsuwania ku sobie oraz rozsuwania dzwigni
(37a) jest potaczona z ramieniem napedo-
wem (50), w ktérego rozwidlony koniec za-
chodzi czop (51), przestawiany zapomoca
sruby napedowej (52).

9. Maszyna wedltug zastrz. 8, znamien-
na tem, Ze ramie¢ napedowe (50) jest za-
opatrzone w uzebienie, z ktérem zazgbia sig
slimak.

10. Maszyna wedlug zastrz. 6, zna-
mienna tem, ze sworzen, wokoto ktérego
waha sie¢ ramie do podbijania (54), jest
umocowany na jednym koricu lubka (55),
ktérego drugi koniec jest polaczony z dzwi-
gnia (56), opierajaca sie na ttoku (60), naj-
korzystniej za posrednictwem spregiyny
(63), i zaopatrzona w nasrubek (57), osa-
dzony na wrzecionie (24) o gwincie lewo
i prawoskretnym (fig. 7).

11. Maszyna wedlug zastrz. 6, 7 i 10,
znamienna tem, ze cylindry (48, 61) z tlo-
kami (47, 60), sluzacemi jako wspory, sa
polaczone ze zbiornikami cieczy zapomoca
przewodéw, z ktérych jeden jest zaopa-
trzony w zawér sprezynowy, np. z grzyb-
kiem (64), do wypuszczania cieczy z cylin-
dra w razie przekroczenia w nim okreslo-
nego cisnienia, drugi za$§ przewéd — w za-
wor, np. z grzybkiem (65), do wpuszczania
cieczy do cylindra w chwili cofania sie tto-
ka w cylindrze, t. j. przy rozsuwaniu sie
narzedzi podbijajacych (fig. 5 i 8).

12, Maszyna wedlug zastrz. 1, zna-
mienna tem, Zze ramiona (10, 10°) sa umo-
cowane na ramie (2), zawieszonej na ru-
sztowaniu (la) maszyny zapomoca prze-
suwnych wgére i wdét taricuchéw (9, 9°).



13. Maszyna wedlug zastrz. 12, zna-
mienna tem, ze posiada dwie niezalezne od
siebie ramy (2), z ktérych kazda jest za-
opatrzona w pare ramion (10, 10°) do obu-
stronnego podbijania tluczniem podktadéw.

14. Maszyna wedlug zastrz. 12, zna-
mienna tem, ze jest zaopatrzona w hamu-
lec do hamowania ramy lub ram (2) przy
ich opuszczaniu sie.

15. Maszyna wedlug zastrz. 1, zna-

mienna tem, zZe jest wykonana w postaci

wozu kolejowego, przyczem posiada urza-
dzenie do unoszenia jej z szyn oraz kétka
toczne (35) do ustawiania i przesuwania
tej maszyny na szynach pod prostym ka-
tem do szyn toru kolejowego, poddawane-

go obrébce (fig. 2).

August Scheuchzer.
Zastepca: Inz. J. Wyganowski,

rzecznik patentowy.
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