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Przedmiotem wynalazku jest mechanizm zamiany
ruchu posuwisto-zwrotnego ma obrotowy szczegbl-
nie w zastosowaniu do silnik6w ttokowych spalino-
wych i parowych oraz pomp i sprezarek tlokowych.

Dotychczas znane i stosowane sposoby zamiany
ruchu posuwisto-zwrotnego na obrotowy, lub od-
wrotnie polegaja na zastosowaniu mechanizmu kor-
bowego, korbowo-wodzikowego wzglednie plane-
tarnego. Rozklad sit i momentéw [przenoszonych
podczas pracy w wyzej wymienionych mechaniz-
mach powoduje wystepowanie znacznych strat
w mocy [przenoszonej na skutek zmiennej diugosci
ramienia korby wahajgcej sie podczas obrotu od
zera do pelnego wymiaru wykorbienia. Stad tez
sprawno§é takich maszyn wymosi w granicach
10—38%.

Powaznym mniekorzystnym zjawiskiem wystepu-
jacym w mechanizmach korbowych jest problem

" niewywazonych wirujgcych mas. Powstate podczas

obrotéw wibracje i drgania doprowadzaja do misz-
czenia mechanizméw i skracania zZywotno$ci ma-
szyny.

Celem wynalazku jest wyeliminowanie wyzej
wymienionych wad a zadanie techniczne prowadza-
ce do tego celu polega ma zastosowaniu mechaniz-
mu zamiany ruchu posuwisto-zwrotnego na obroto-
wy w ktorym sila wywolujgca ruch posuwisto-
-zwrotny jest styczna do toru ogniwa wykonujace-
go ruch obrotowy dzieki czemu zachowana zostaje
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2
stata dtugos¢ ramienia sity powodujgcej powstawa-
nie momentu obrotowego.

Istota wynalazku polega na zastosowaniu wienca
zebatego nieokrgglego o uzebieniu wewmnetrznym
wykonufgcego ruch posuwisto-zwrotny wraz z tlo-
kami silnika, wspélpracujgcego z kolem zebatym
trwale osadzonym na wale pednym.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladzie wykonania na rysunku w rzucie akisonome-
trycznym.

Wieniec zebaty nieokragly z uzebieniem mwe-
wnetrznym 1 wykonujacy ruch posuwisto-zwrotny
jest zazebiony z kolem zebatym 2 osadzonym trwa-
le na wale pednym 3 ulozyskowanym w korpusie
maszyny 4. Ruch posuwisto-zwrotny wienica 1 ste-
rowany jest rolkg 5 prowadzong przez krzywke 6
a prawidlowos¢é zazebienia wiefica 1 z kolem zeba-
tym 2 ustala rolka odcigzajaca 7 zespolona z kolem
zebatym 2 toczaca sie po biezni 8 znajdujacej sie na
wienicu zebatym 1. Wieniec zebaty 1 osadzony jest
w prowadnicach ruchu poziomego 9 zabudowanych
w wodzidle 10 wykonujgcym ruch posuwisto-zwrot-
ny w kierunku pionowym. Do wodzidla 10 przy-
twierdzone sg dragi tlokowe 11 przenoszace sile od
tlok6w, wywolang przez czynnik mapedzajacy.

Zamiana ruchu posuwisto-zwrotnego na obrotowy
odbywa sie w ten sposéb, ze ruch pionowy od tloka
poprzez drag tlokowy 11 przenoszony jest na wo-
dzidlo 10 z osadzonym w nim przesuwnie wiencem
zebatym 1, ktéry zazebiony z kolem zebatym 2 po-
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woduje jego obrét. Po przemieszczeniu sie wienca
zebatego 1 w konicowe polozenie, rolka sterownicza
5 zespolona z wienicem 1 prowadzona przez krzyw-
ke 6 przestawia wieniec zebaty 1 ktory przesuwa-
jac sie po prowadnicach ruchu poziomego 9 w prze-
ciwne polozenie, zazebia sie z kolem zebatym 2
swoja odwrotng strong wewnetrznego uzebienia.
W tym momencie nastepuje ponowny pionowy ruch
draga 11 pochodzacy od tloka przeciwleglego, ruch
ten analogicznie wywoluje obrét kola zebatego 2
wraz z watem pednym 3 w tym samym co poprzed-
nio kierunku.

Zamiana ruchu posuwisto-zwrotnego na obrotowy
za pomocg mechanizmu wedlug wynalazku dzieki
stycznemu dzialaniu sil od tlokéw a tym samym
statej drugo§ci ramienia (stalym momentem obro-
towym), gwarantuje maksymalne wykorzystanie
przenoszonej mocy. Teoretycznie sprawno$é maszy-
ny wzro$nie do okolo 75%. Elementy konstrukcyjne
mechanizmu wedlug wynalazku nie posiadajg nie-
wywazonyich wirujgcych mas oraz mie sg marazone
na oddzialywanie niekorzystnych naprezen.
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Zastrzezenie patentowe

Mechanizm zamiany ruchu posuwisto-zwrotnego
na ruch obrotowy, znamienny tym, ze uklad prze-
niesienia sit stanowi wieniec zebaty nieokragly
z uzebieniem wewnetrznym (1), ktory jest zazebio-
ny z kolem zebatym (2) trwale osadzonym na wale
pednym (3) przy czym ruch posuwisto-zwrotny
wienca zebatego (1) sterowany jest rolka (5) prowa-
dzona przez krzywke (6) a prawidlowo§é zazebienia
wienica (1) z kotem zebatym (2) ustala rolka odcig-
zajaca (7) zespolona z kolem zg¢batym (2) toczaca sie
po biezni (8) znajdujacej sie na wiencu zebatym (1)
ktéry osadzony jest w prowadnicach ruchu pozio-
mego (9) zabudowanych w wodzidle (10) wykonu-
jacym ruch posuwisto-zwrotny w kierunku piono-
wym do ktérego to wodzidia (10) przytwierdzone
sa dragi tlokowe (11) przenoszace sile od tlokéw
wywotlang przez czynnik napedzajacy.
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