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@ CONTACTEUR ELECTROMECANIQUE MULTIPOLAIRE AVEC PONTS DE CONTACT A ISOLEMENT

INTERPOLAIRE AMELIORE.

@ Contacteur multipolaire comprenant un support 20
pour les ponts de contact B, lesquels se succedent dans la
direction de déplacement X du support.

Entre les logements L des ponts de contact, on prévoit
des éléments de paroi d’isolement 36, 37, 38 situés des
deux c6tés du plan longitudinal moyen P du support pour re-
lier les cloisons transversales interpolaires 31, 32, 33. La
disposition bilatérale des éléments de paroi d’isolement 36,
37, 38 assure le long des grands c6tés du support une dis-
tance d’isolement 2p entre ponts de contact égale au double
du pas interpolaire p.
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La présente invention concerne un contacteur électromécanique multipolaire
comprenant, dans un boitier isolant et pour chaque péle, deux contacts fixes
disposés chacun sur une piece de contact fixe et un pont de contact mobile
portant deux contacts associés chacun a un contact fixe, les ponts de con-
tact des divers poles étant logés dans un support isolant mobile en transla-
tion dans le boitier.

Le déplacement du support s'effectue selon une direction principale en fonc-
tion de I'état d'un organe de commande tel qu'un électroaimant. On connait
d'apres le document DE-31 46 780 un tel support ménageant pour les ponts
de contact, qui se succédent selon la direction principale et sont orientés
perpendiculairement a elle, des logements délimités par des cloisons inter-
mediaires transversales a la direction principale. Le support présente d'un
cote une paroi perpendiculaire aux cloisons et reliant celles-ci pour contri-
buer a assurer l'isolement souhaité, tandis que de l'autre c6té I'isolement est
assure par un couvercle ou par une paroi du boitier contre laquelle glisse le
support.

En I'absence de couvercie, le support connu présente une distance d'isole-
ment interpolaire qui s'avére insuffisante dans certains cas.

L'invention a pour but d'augmenter la distance d'isolement interpolaire réali-
sable avec un support de ponts de contact dans un contacteur du type dé-
crit, tout en conservant une bonne rigidité de ce support. Elle a pour autre
but de simplifier un tel support.

Selon I'invention, les éléments de paroi d'isolement propres a des logements
voisins sont prévus de part et d'autre d'un plan longitudinal moyen du sup-
port de maniéere que ces logements s'ouvrent respectivement vers des
grands cotés opposés du support. En d'autres termes, le support isolant a
une section transversale en forme de méandres ménageant, entre les ponts
de contact dont les logements s'ouvrent vers une méme paroi du boitier, une
distance d'isolement égale au double du pas interpolaire dans la direction
principale.

De préférence, ies éléments de paroi sont disposés symétriquement par
rapport au plan longitudinal moyen, pour se succéder de maniére alternée
dans la direction de déplacement du support.

La description est faite ci-aprés d'un mode de réalisation non limitatif de I'in-
vention, en regard des dessins annexés.
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La figure 1 représente en élévation latérale le support des ponts de contact
dans un contacteur conforme a l'invention.

La figure 2 montre le méme support en élévation de face.

La figure 3 représente en perspective le support et certains des contacts
fixes associés.

La figure 4 illustre I'introduction d'un pont de contact dans son logement.

Le contacteur A est présentement quadripolaire, mais pourrait bien entendu
comprendre un nombre de pdles différent de quatre. Il comporte un boitier
isolant 10 qui loge un organe de commande non indiqué, tel qu'un électro-
aimant, et un support 20 de ponts de contact B1-B4 apte a se déplacer en
translation selon une direction principale X en fonction de 'état de I'organe
de commande.

Le support 20 a une forme générale prismatique a base rectangulaire, les
ponts de contact étant répartis réguliérement sur la hauteur du prisme et
s'étendant parallélement au grand coté de la base rectangulaire du prisme.
Chaque pont B est placé avec un ressort de rappel hélicoidal R dans un lo-
gement L du support, de maniére a pouvoir se déplacer relativement au
support dans la direction X a I'encontre du ressort de rappel R ; chaque pont
B porte a ses extrémités deux contacts mobiles Ca,Cb qui coopérent avec
des contacts fixes respectifs C'a,C'b eux-mémes portés par des piéces de
contact fixes 11a,11b maintenues dans le boitier 10.

Les ponts de contact B peuvent étre de forme droite ; dans le mode de réali-
sation illustre, ils sont en forme d'omega présentant une ame centrale 21 et
des ailes 22,23 déportées par rapport a I'ame dans |a direction X de dépla-
cement du support, de maniére a pouvoir assurer une fonction de contacts a
fermeture (ponts B1-B3) ou de contacts & ouverture (pont B4). Le choix de
leur fonction s'effectue comme on le sait par simple retournement du pont
dans son logement.

Les pieces de contact fixe 11a,11b et les ponts B sont orientés selon leur
longueur dans une direction Y orthogonale a X. On observera que les loge-
ments L sont ouverts latéralement dans la direction Y vers des parois 12,13
du boitier 10 du contacteur. Le plan longitudinal moyen P du support, paral-
lele aux grands cotés de sa base, est sensiblement le plan de symétrie
longitudinal des ponts de contact B et est donc paralléle a X et Y.
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Le support comprend entre les ponts B1,B2 ; B2,B3 ; B3,B4 des cloisons
transversales interpolaires respectives 31,32,33 qui s'étendent dans des
plans perpendiculaires a la direction X et qui contribuent & I'isolement inter-
polaire ; il comprend aussi a ses extrémités haute et basse des cloisons
34,35 paralléles aux cloisons interpolaires ; les cloisons 34,35 augmentent
la rigidité du support et contribuent a assurer I'isolement des contacts vis a
vis de |'électroaimant.

Des éléments de paroi successifs 36,37,38,39 relient respectivement les
cloisons 34,31 ; 31,32 ; 32,33 ; 33,35. Ces éléments de paroi sont paralléles
a X et au plan longitudinal moyen P du support et sont perpendiculaires aux
cloisons 31-35. Ils sont situés en alternance symétriquement par rapport au
plan moyen P du support, en étant en quelque sorte quinconcés, et donnant
au support, vu en coupe transversale, une forme en méandres (voir figure
1). Cette disposition assure, en combinaison avec les parois 12,13 du boitier
connexes aux éléments 36,37,38,39 et contre lesquelles celles-ci sont gui-
dées lors du coulissement du support, un excellent isolement interpolaire. La
disposition bilatérale des éléments de paroi d'isolement 36,37,38,39 assure
le long des grands cétés du support une distance d'isolement entre ponts de
contact égale au double du pas interpolaire p.

Le maintien des ponts B dans leurs logements L est assuré par des formes
de retenue appropriées 40 (voir figure 4). L'introduction d'un pont B dans
son logement est assurée par une ouverture 41 débouchant vers I'extérieur
au moyen d'une rampe ou d'un pan coupé 42 prévu sur une partie centrale
43 du support pour recevoir en biais I'ame 21 du pont, tandis que des ram-
pes 44 sont prévues sur les parties latérales 45 du support pour recevoir en
biais les ailes 22,23 du pont. Cette disposition permet de maintenir les ponts
de contact sans nécessiter d'adjoindre une piéce spécifique de fermeture ;
une telle piece sera cependant en général prévue, en combinaison avec des
formes appropriées de guidage prévues dans les parois 12,13.
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Revendications

1. Contacteur électromécanique multipolaire comprenant, dans un boi-
tier isolant et pour chaque péle, deux contacts fixes disposés chacun sur
une piece de contact fixe (11a,11b) et un pont de contact mobile (B) portant
deux contacts associés chacun a un contact fixe, les ponts de contact des
divers pdles étant logés dans un support isolant (20) de contour général
prismatique mobile en translation selon une direction principale (X) dans le
boitier (10) en fonction de I'état d'un organe de commande, les piéces de
contact fixe d'une part, les ponts de contact d'autre part, étant orientés per-
pendiculairement a la direction principale et se succédant dans cette direc-
tion, le support mobile ménageant pour chaque pont de contact un logement
(L) défini par des cloisons transversales intermédiaires (31 -33), situées
transversalement & la direction principale, et par un élément de paroi d'iso-
lement perpendiculaire reliant ces cloisons,

caracterisé par le fait que :

les éléments de paroi d'isolement (36,37 ; 37,38 ; 38,39) propres a des
logements voisins (L) sont prévus de part et d'autre d'un plan longitudi-
nal moyen (P) du support (10) de maniére que ces logements s'ouvrent
respectivement vers des grands cotés opposés du support.

2. Contacteur selon la revendication 1, caractérisé par le fait que :
les élements de paroi (36-39) sont disposés symétriquement par rapport au
plan longitudinal moyen (P) et successivement de maniére alternée.

3. Contacteur selon la revendication 1, caractérisé par le fait que :

des cloisons transversales (34,35) sont prévues aux extrémités du support
(10) et sont raccordées a la cloison intermédiaire voisine (31,33) par un
élément de paroi d'isolement (36,39) alterné par rapport a I'éiément de paroi
(37,38) raccordant la cloison intermédiaire voisine (31,33) & la cloison sui-
vante (32).

4. Contacteur selon la revendication 1, caractérisé par le fait que :

les ponts de contact ont une &me (21) sollicitée par un ressort de pression
de contact (R ) et le support (10) présente dans une partie centrale et pour
chaque pont une ouverture (41) d'introduction de I'ame du pont, cette ouver-
ture débouchant vers I'extérieur via une rampe (42) ménagée dans la partie
centrale.
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5. Contacteur selon la revendication 1, caractérisé par le fait que :

le support (10) présente dans ses parties latérales des rampes (44) servant
a l'introduction des ailes (22,23) du pont et reliant une cloison transversale
(31-33) a I'élément de paroi d'isolement adjacent (37-39).

6. Contacteur électromécanique multipolaire comprenant, dans un boitier
isolant et pour chaque pble, deux contacts fixes disposés chacun sur une
piece de contact fixe (11a,11b) et un pont de contact mobile (B) portant deux
contacts associés chacun a un contact fixe, les ponts de contact des divers
pbles etant logés dans un support isolant (20) de contour général prismati-
que mobile en translation selon une direction principale (X) dans le boitier
(10) en fonction de ['état d'un organe de commande, les piéces de contact
fixe d'une part, les ponts de contact d'autre part, étant orientés perpendicu-
lairement & la direction principale et se succédant dans cette direction, le
support mobile ménageant pour chaque pont de contact un logement (L)
defini par des cloisons transversales intermédiaires (31-33), situées trans-
versalement & la direction principale, et par un élément de paroi d'isolement
perpendiculaire reliant ces cloisons,

caracterisé par le fait que :

- le support isolant (20) a une section transversale en forme de méandres
ménageant, entre les ponts de contact (B) dont les logements s'ouvrent vers
une méme paroi (12,13) du boitier, une distance d'isolement (2p) égale au
double du pas interpolaire (p) dans la direction principale (X).
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